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INTRODUCTION

Thank you for choosing the product of MSG equipment.

The present user manual consists of the information on the application, supply slip,
specifications, methods of evaluation of technical condition of automobile alternators and rules
of safe operation of the MS006 test bench.

Read carefully this manual before putting MS006 (hereinafter “the test bench”) into operation.

Due to the permanent improvements of the bench, the design, supply slip and software are
subject to modifications that are not included to the present user manual. Pre-installed bench
software is subject to update. In future, its support may be terminated without a prior notice.

1. APPLICATION

The test bench is designed for the diagnostics of the 12/24V automotive alternators with the
different connection terminals, the 12V alternators of ‘start-stop’ system (Valeo I-StARS) and 24V
I-ELOOP alternators (Mazda). The alternator diagnostics mode is either manual or automatic. The
results of automatic diagnostics can be printed on the portable Bluetooth printer (not included
into the supply slip).

Below are the criteria for alternator performance assessment:
- stabilizing voltage;
- control lamp operation;
- FR (displayed FR signal frequency and waveform, voltage regulator feedback).
- the AC pulsation value.
For COM alternator:
- ID;
- Protocol type;
- Data exchange rate;
- LIN protocol type;
- Voltage regulator self diagnosis faults.
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2. SPECIFICATIONS

Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Power source

Supply voltage, V

Drive power, kW

Quantity of storage batteries

Rated voltage of the diagnosed units, V
Bench control

Diagnostic mode

570x490x450

42

single-phase electrical network
230

1.5

no

12, 24

- touch screen;
- mechanical controls

automatic / manual

Alternator testing
Maximum alternator 12V 50
current load, A 2\ 25
Load adjustment (0-100%) smooth

Drive speed, RPM
Drive speed adjustment

Selecting the direction of rotation of the
drive

Drive type (drive/alternator)

from 0 to 3000

smooth
available

V-belt drive/Poly V-belt drive
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

12V
Types of tested alternators COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
24V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
Additional features

Alternator database
Diagnostics result printing

Firmware update

Connection of USB flash drive

available

available via external Bluetooth printer
(not included into the supply slip)

available

1x USB 2.0
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3. DELIVERY SET

The delivery set includes:

Number of
Item name
pcs

Test bench MS006 1
MS0105 - set of wires for connection to the alternator terminal (voltage .
regulator)

Positive terminal adapter of the alternator 2
User Manual (card with QR code) 1

4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

Figure 1. General view

1 - An alternator drive belt tensioning mechanism.
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2 - A mounting face and a chain for fixing an alternator on the test bench.

3 - A protective cover. The cover opening will lead to the procedure emergency shutdown.
4 - Power cables for connection to the alternator.

5 - A control panel.

6 — The test bench can print the results of the autotest to an external Bluetooth printer (not
included into the supply slip).

7 - An adapter for the alternator positive terminal.

8 - A set of wires for connection to the voltage regulator of an alternator.

Main elements of the control panel (Fig.2):

EMERGENCY
STOP

OFF/ON

J
<5

Figure 2. Control panel

1 - Touch screen: screen to output the parameters of the tested alternator and control the test
bench operation.

2 - “OFF/ON": button to turn the test bench off/on. Button “OFF/ON” is inoperative when the
“EMERGENCY STOP” button is pressed.

3 - “EMERGENCY STOP": button for test bench emergency shutdown.
4 - Adjustment knobs: to set and adjust operating parameters:

+ “ELECTRICAL LOAD": knob to set electric load on an alternator (simulates vehicle power
consumers). Press the knob shortly to reset the load to zero smoothly.

+ “REGULATION GC”: knob to set/adjust an alternator output voltage. It is used when the
alternator is connected to the “GC” terminal. Press the knob shortly to reset the preset voltage

to the default values (13.8V).



English
]
Test bench MS006

+ “ROTATION SPEED”: knob to set/adjust the drive speed (RPM) and rotation direction. Press the
knob shortly to stop the drive.

5 - Diagnostic terminals: to connect the test bench to the voltage regulator terminals:
 “B+": test bench terminal to connect to the alternator terminals: “B+", “1G", “S”, “AS’, “BVS”, “A”",
“15,
« “L/D+": output to the voltage regulator control lamp; it is connected to the following terminals:
apr upan wp g gy
« “GC": alternator control terminal. It is connected to the terminals “COM”, “LIN”, “D", “RLO", “C",
an' uSIGn’ “L(RVC)", uRCn;
* “FR": alternator load control; it is connected to the voltage regulator terminals: “FR”, “DFM”,
IIMH' "LI",

A set of four diagnostic cables MS0105 (Fig.3) is included in the package set.

Figure 3

Diagnostic cables are connected to the test bench terminals (Fig.2, n.5), observing the color
marking.

4. Test bench menu

The test bench main menu (Fig. 4) contains:
“SELECT ALTERNATOR BY TYPE” - menu to select the alternator type;
“SELECT ALTERNATOR BY NUMBER” - menu to select the alternator by its serial number;

“SETTINGS” - test bench parameters menu;
“INFORMATION" - “About the test bench” menu.
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01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

Figure 4. Test bench main menu

Settings menu (Fig. 5) contains:

SETTINGS

TIME DATE
oD oo
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

Figure 5. Settings menu of test bench

«TIME» n «DATE» - time and date setting;
«PRINTER SETTING» - connection of a Bluetooth-printer to the test bench;
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«MANUAL TEST SETTING» — manual test mode setting, has several parameters:
- «Enable start check for short circuit» — enable the start check for short circuit;
- «Enable K15 in for COM type terminal» - to enable terminal 15 (ignition) for COM alternators;
- «Reverse rotation» - to reverse the rotation of the drive;
- «Print result in exhibition mode» - to print out test results in presentation mode.

«SET MEASUREMENT COEFFICIENT» provides an access to the bench calibration menu which is
used to adjust the bench by the manufacturer specialists only.

«LIN ANALYZING» - Lin bus data reading menu.

/\ WARNING! It's forbidden to make any changes in bench calibration without manufacturer
specialist assistance.

In the menu window SELECT ALTERNATOR BY TYPE (fig. 6) you can choose the rated voltage (12 V
or 24 V) and the type of the diagnosed alternator. The chosen parameter is highlighted.

In case the alternator diagnostics requires the rotation rates that are equal to the rates of a car,
press the buttons “-“ / “+" to set the sheave diameter that is similar to the sheave diameter of a
car. To confirm the settings, press USE.

Press TEST to go to diagnostics mode.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
‘
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

Figure 6. Alternator selection menu
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When you enter the alternator diagnostics mode, you can read the following information on the

screen (see fig. 7-10):

A\ Yellow indicates set points for testing; green indicates actual (measured) points.

/\ WARNING! “COVER IS OPENED” message signals that the protective cover of the bench is
opened. The diagnostic procedure cannot be activated while the protective cover is opened.

COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP
1, DC

0%

U, DC
SPEED & (0] -

FR Fre ) B=

FR Duty
K15 | £
KIS U - |
LAMP |

ey e e

0.01s

[eack I avro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST ~ RVC
I, DC ]
I, AC 0% 0.0
UDC 138  12.9
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

0.1

[eac [ hvro -]

Figure 7. Test menu for alternators LAMP and RVC type

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.
I, DC
I, AC 0%
UDC  13.8
SPEED om

FR Freq 0
FR Duty HI

LAMP |
LAMP U

[snck N avro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

0% 0.0
U, DC OFF 12.9
SPEED 0 0
FR Freq (]
FR Duty HI
K151
K15 U

LAMP |
LAMP U

0.01s

[nck i avro J |

Figure 8. Test menu for alternators C KOR and C JAP type
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST

I, DC

I, AC

U, DC

SPEED
FR Freq 0
FR Duty HI

P/D

0%
13.8

0.0
12.9

o@ o

001s

Ceace W auro J ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST

I, DC
I, AC

U, DC
SPEED

FR Freq
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

RLO

0% 0.0
3.8 129
o@ o

”n[j

001s

[eac [ aro -]

Figure 9. Test menu for alternators P/D and RLO type

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I, DC : .

I, AC 0% o0

UDC _ 13.8  12.9

SPEED 0
COM PROT.

COM SPEED  --- TYPE --—-
EXCITATION --—-

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

001s

[eack I hvro - ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST  SIG

I' DC SET MEA6.0
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] o (0]

FR Freq C

FR Duty HI

K151 0.000

K15U

0.0t

[eack W avro ]

Figure 10. Test menu for alternators COM and SIG type
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP

I, DC I, DC 0.0
I, AC I, AC 0.0
U, DC UDC _ OFF 129
SPEEDE ofE o SPEEDE OE o0

COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0

COM SPEED  --- FR Duty HI

EXCITATION --—- K151 0.000

BO = --- Ex = --- Sp = --- K15U 12.9

T =-—- B4d=--—- B5=-—

0%

0%

Figure 11. Test menu for alternators I-STARS and I-ELOOP type

Common values for all the types of alternators displayed on the screen:

«l, DC» - direct current value in “B+" circuit.

«l, AC» - alternate current value in “B+” circuit.

«U, DC» - voltage value at “B+” terminal.

«SPEED» - drive rotation indicator (CW - clockwise, CCW - counter clockwise). Direction of the
drive rotation is changed either by clicking on the corresponding icon, or automatically when
the encoder rotates.

«FR Freq» - frequency value of the signal that is received through the communication channel:
FR, DFM, M.

«FR Duty» - duty ratio of the signal that is received through the: FR, DFM, M (the grade of the
on-condition of the rotor winding).

«K15 I» — current value in circuit 15.

«K15 U» - voltage value at terminal 15.

- the button simulates the ignition start signal which is addressed to the alternator
voltage regulator. In case the alternator design includes the output IG, you should
press the button K15 prior to the test.

K15

m - test lamp mode. For alternators controlled with the “LAMP” terminal: the test lamp
must be set to 50 mA or 500 mA depending on the alternator type before testing.

- the button initiates the diagnostics of the performance of the terminal S*.

* Through the terminal S, the voltage regulator reads the actual voltage of the battery and

increases the output voltage from alternator - to restore the lost charge.
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The measured voltage and current consumption of the tested alternator are additionally
displayed in the form of oscillograph chart. Green color indicates voltage (U), red color indicates
current (A).

Figure 12. Diagram of the measured voltage and current of the diagnosed alternator.

Values related to COM alternators:

«COM PROT.» - indicator of protocol type of the voltage regulator (BSS, LIN1, or LIN2).

«COM SPEED» - indicator of data transfer rates via LIN protocol. The following speed rates can be
displayed: " L” -2400 Baud, “M” - 9600 Baud, “H" - 19200 Baud.

«EXCITATION» - current value in the alternator excitation winding. Measured in percentage. It is
read from the voltage regulator via LIN protocol.

«ID» - voltage regulator identification number. The engine control unit identifies the type of the
installed alternator by this number.

«TYPE» - voltage regulator type. The type codes of voltage regulators operating under LIN
protocol are as follows: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

«ERRORS» - indicator of errors transmitted by the voltage regulator to the engine control unit.
Types of potential errors: EL - electrical error; MEC — mechanical error; TH - thermal error.
«MANUFACTURE» - manufacturer of the voltage regulator.

5. APPROPRIATE USE

1. Use the test bench as intended only (see Section 1).
2. The bench is intended for indoor use at temperatures ranging from +10 to +40 °C and with
relative humidity not exceeding 75% without condensation.
3. When switching the power off, use the “EMERGENCY STOP” button for emergency shutdown only.
4, Connect the test bench diagnostic output terminals to the voltage regulator terminals only.
5. Turn off the bench when not in use.
6. When working with the bench, it is prohibited to:
- Diagnose generators with obvious mechanical faults.
« Interfere with the operation of the bench in any way.
« Obstruct the movement of rotating parts of the bench.
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7.To prevent the damage and the failure of the bench, do not make any modifications in the bench
in your discretion. Any modifications can be effected by the official manufacturer only. Should the
bench have defects contact the manufacturer or a dealer.

8. In case of failures in the operation of the bench, stop further operation and contact the
manufacturer or sales representative.

& WARNING! The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health
resulting from non-compliance with the requirements of this user manual.

5.1. Safety guidelines

1. The test bench shall be operated by the workers qualified to work with certain types of
equipment and received appropriate training in the safe operation.
2. In case of a power outage, the test bench shutdown is mandatory when cleaning and lubricating
the bench and in emergencies.
4. To ensure electrical and fire safety PROHIBITED:
- connect the bench to the electrical network having faulty protection against current overloads
or not having such protection;
— use a socket without a grounding contact to connect the bench;
— use extension cords to connect the bench to the electrical network;
- operation of the bench in defective condition.
- Independently to repair and make changes to the design of the bench, because it can lead to
serious damage to the bench and deprive the right to warranty repair.
5. The units with a running drive must not be left unattended on the test bench.
6. While mounting and dismounting of a unit from the bench, to prevent arms from harming, be
more cautious.
7. The diagnosed alternator must be securely fastened.

5.2. Preparing the bench for operation

The test bench is delivered in the outer packaging. Once unpacked, make sure the test bench is
in good condition. If damage is found, contact the manufacture or sales representative before
turning on the equipment.

Install the equipment on a desktop. The bench has high-adjustable legs to compensate for the
surface irregularities.

When installing, provide a minimum space of 0.5m from the right side of the test bench for free
air circulation.

Before operating the test bench, it is necessary to connect a single-phase 230V power supply with
a grounding contact. Connecting the grounding wire is MANDATORY; otherwise, the manufacturer
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reserves the right to void the warranty. If the socket is located far from the installation site of the
bench, it is necessary to upgrade the electrical network and install a socket near the installation
site of the bench.

/\ WARNING! The use of a Residual Current Device (RCD) I not recommended. If this is not the
case, the tripping current of the RDC should not exceed 100 mA.

5.3. Connecting a bluetooth printer to the test bench

1. Turn on the Bluetooth printer.
2. Turn on the bench and go to the "SETTINGS" menu.

3. In the "PRINTER SETTING" section, start the search for available devices by pressing the "START
SEARCH" button.

4, 0n completing the search for devices available in the Bluetooth range (no more than 5 meters),
select the printer and click CONNECT to confirm.

5. When connected, the TEST button is active. Then press TEST. The device will print the following
message: "MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO WORK". Now the printer is ready for use.

6. ALTERNATOR TESTING

6.1. Installation and de-installation of the alternator

- Install the alternator on the worksite.

—

Figure 13. Installation of the alternator on the test bench
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/\ WARNING! The pulley must be in line with the belt.

Figure 14. Correct position of the alternator drive belt

- Pass the chain under the operation platform and insert it into the clamp. Rotate the locking
screw clockwise to fix the alternator.

: L8
Figure 15. Fixation of the alternator

- Put the belt on the alternator pulley. Tighten the belt until the tension approximately matches
the tension of the belt in the car.

Fiure 16. Installation of the belt to the alternator pulley
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- Check manually the tightness of the belt (based on personal experience).

e

Figure 17. Belt tightness check

- Connect the black power cable «B-» to the unit housing.

- Connect the red cable «B+» to the corresponding output of the alternator.

Figure 18. Connection of power cables to the alternator

- Connect the outputs of the alternator voltage regulator to the appropriate outputs of the test
bench (Fig.2, n.5).

The dismantling of alternator is made in the reverse sequence.

A WARNING! The dismantling of alternator can be made only when the drive has completely
stopped, and the diagnostics mode is terminated.



English

User manual

6.2. The connection of the bench diagnostic outputs to
alternator

Assessment of the alternator operability requires a proper connection of the diagnostic outputs
of the test bench.

Alternator OEM which is commonly placed on the unit body or on the rear cover helps to find the

information on the alternator connector terminal identifications in the integral bench database
(fig. 19) or in the Internet.

SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR
jifozce

23100 -01BO0 NISSAN
23100 -01BO5
23100 -01B10
23100 -01B15
23100 -03B00
23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

Figure 19. Database Search Menu and search results

To search the information on alternator in the bench database, do as follows:
1. In the main menu (fig. 4) press SELECT ALTERNATOR BY NUMBER.
2. Enter alternator OEM in the displayed window and press SEARCH.

3. If the bench database finds the required alternator, its type, main technical characteristics,
photo and connection terminal identifications (to enable the display of the connection terminal
identifications press red arrow in the part of the photo). Use the present information and the

information from the Appendix 1 for the proper connection of the bench diagnostic outputs to the
alternator connector.
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Below the example of the Bosch 0986049191 alternator connection is illustrated (fig. 20).

Figure 20. Alternator Bosch 0986049191 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals on the fig. 20 (see the
table with the crossing references of connector terminals and alternator types in the Appendix 1)
In this case, the terminal L refers to the alternator type lamp. Then we refer to the Appendix 1to
check which outputs the alternator should be connected to. The connection chart is in the table
1 below.

Table 1- Connection of alternator Bosch 0986049191 to the test bench

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
L L/D+
S GC yellow

Below the example of the Toyota 2706020230 alternator connection is illustrated (fig. 21).

S DFM
M
IG L

Figure 21. Alternator Toyota 2706020230 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 21) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal L refers to the alternator type lamp.
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Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 2 below.

Table 2 - Connection of alternator Toyota 2706020230

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
S GC yellow
IG B+ red
L L/D+ black
DFM (M) FR green

LSC

Figure 22. Alternator Nissan 23100EN0O0O and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 22) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal C and a Japanese car application refers to C JAPAN alternator

type. Then we refer to the Appendix 1to check which outputs the alternator should be connected
to. The connection chart is in the table 3 below.

Table 3 - Connection of alternator Nissan 23100EN000

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
L L/os ook
S no connection
C GC yellow
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Below the example of the LUCAS 24157 alternator is illustrated (fig. 23).

D+ [—
B+ |—
B+ |—

Figure 23. Alternator LUCAS 24157 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the connector terminals (fig. 23) referring to the
Appendix 1. In this case, the terminal D+ refers to the alternator type lamp.
Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.

The connection chart is in the table 4 below.

Table 4 - Connection of alternator LUCAS 24157

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
D+ L/D+ black
B+
Be B+ red

There’s a feature of the alternator LUCAS 24157 connection: although there’s only one output B+
on the bench, two outputs B+ have to be connected to the alternator connector. In this case, to
connect the missing output, use the spare connection wire (e.g. green) and couple it with the one
of the red connection wires inserting to the special plug socket (fig. 24).

Figure 24. Connection of two wires to the test bench output
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Below the example of Valeo IST60C017 alternator is illustrated (fig. 25).

e o L N
1 2 4 5

+ bat

stop motor mode
D

. LIN BUS

- bat

©

mpuNs

Figure 25. Alternator Valeo IST60C017 and connector terminal references

First, determine the alternator type referring to the Appendix 1. In this case, the terminal Stop
Motor Mode refers to the I-STARS alternator type.

Then we refer to the Appendix 1 to check which outputs the alternator should be connected to.
The connection chart is in the table 5 below.

Table 5 - Connection of alternator Valeo IST60C017

Alternator Bench Cable
connector terminal diagnostic output colour code
bat B red
stop motor mode no connection
D no connection
LIN GC yellow
- bat* connection with the
alternator body

* The "- bat" terminal should be connected to the alternator housing using a self-made wire.

A\ ATTENTION! Diagnostics for I-STARS generators is only possible in generator mode; starter
mode is unavailable.

6.3. Alternator testing in manual mode

1. To start diagnostics, it is necessary to select the type of the alternator. Go to the “SELECT
ALTERNATOR BY TYPE” menu displayed on the start screen.
2. In the appeared window, select the nominal voltage of the tested alternator (12V or 24V) by

single clicking on the corresponding icon.
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3. If it is necessary to test the alternator with the rotation speed that equals the one in the car,
use «-» and «+» buttons to set the diameter of the pulley that is identical to the diameter of the
pulley in the car. To confirm the chosen setting, press USE button.

/\ ATTENTION! If the alternator speed is different, it doesn't affect the quality of testing.

4, Press “Test” to start the diagnostic procedure.

A\ WARNING! Previously to entering the diagnostic mode by pressing button “Test”, connect the
outputs of the alternator voltage regulator to the corresponding terminals of the Test Bench.
5. Before starting the test bench drive, it is necessary to:

5.1 If the alternator under diagnosis is of the COM or I-STARS type - wait for the test bench to
determine the alternator's ID and TYPE.

5.2 For Lamp-type alternators, the operating mode of the indicator lamp must be set to either
50 mA or 500 mA, depending on the alternator's design.

5.3 For alternators equipped with a voltage regulator terminal labeled "A," "IG," "R," or "15," the
"K15" button must be activated, and it should light up green.

6. Assess the alternator voltage regulator based on the following criteria:

6.11f the alternator under diagnosis is of the COM or I-STARS type, the test bench should identify
the alternator's 1D, COM speed, and TYPE, and the Errors indicator should display a message
regarding a mechanical malfunction labeled "MEC."

6.2 If the alternator includes an indicator lamp, the indicator lamp should light up.

7. Turn the “ROTATION SPEED” button to the left or right, depending on the direction of the
alternator rotation to set the rotation speed within 100-150 rpm. Commonly, alternators rotate
clockwise - if you look from pulley side.

A WARNING! If the alternator has a freewheel clutch, carefully select the direction of rotation.
7.1. Visually evaluate the rotation: there should be no vibration of the alternator. Testing
procedure must be stopped in case there is a noise, which is a symptom of a mechanical fault.

8. Check what rotation rate the generation starts at as follows:

8.1. Turn the knob ROTATION SPEED to smoothly increase the rotation until the output voltage
gets the rated one. Most fault-free alternators starts generating from 700-850 rpm. Some
alternators of type COM starts generating at more than 1200 rpm. There are the alternators with
LRC (Load Response Control) function and with the delay at the output voltage adjustment.

8.2. For the Lamp alternator types the voltage regulation rate should be set within 14 - 14.8 V for
12V alternators, within 28 - 29.8 V for 24V alternators.

8.3. For the C JAPAN alternator type the voltage regulation rate should be set within 14 - 14.5 V.
8.4. If the alternator equipped with the control lamp indicator, it should go off.
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8.5. If the diagnosed alternator is of COM or I-STARS type, the mechanical error should
disappear.

9. Check the voltage regulation operation as follows:

9.1. Turn the knob ROTATION SPEED to set the rotation within 1500 -
2000 rpm.

9.2. For the Lamp alternators that have the pin S (AS, BVS) in the connector, you should check if
the mentioned pin operates well. Connect the pin S with the bench test lead and press 'Test S
pin' - the output voltage should increase. Press 'Test S pin' one more time - the output voltage
should get back to the previous value.

9.3**, Turn the knob REGULATION GC smoothly to change the alternator output voltage within
13 - 15 V. The adjusted voltage (highlighted by green) should change respectively.

**For the “Lamp (L/FR)"” alternator types without voltage control, p. 9.3 is skipped.

9.4, For the C JAPAN and I-ELOOP alternator types, change the set stabilization voltage to OFF
mode. The measured stabilization voltage value should be set within 12 - 12.7 V. Then change
the set stabilization voltage to "ON mode. The measured stabilization voltage value should be
within 14 - 145 V.

10. Check the alternator operation under the load as follows:
10.1. Turn the knob ROTATION SPEED to set the rotation value within 2500 - 3000.

10.2. Turn the knob REGULATION GC or press once to set the generation voltage 13.8V. For C-
JAPAN and I-ELOOP alternator types switch ON mode.

10.3. Turn the knob ELECTRICAL LOAD smoothly increase the load to alternator up to maximum.
At this time, the output voltage value should be stable, and the alternating current value in the
circuit B+, I, AC should not exceed 10% from the set load value (e.g., at the load 50A the value of
I, AC should not exceed 5A). At the same time, the current oscillogram (highlighted by red) should
not show the high peak points. The values should range within equal values.

11. To stop the diagnostics, throw off the load from alternator and stop the drive shortly pressing
the knobs ELECTRICAL LOAD and ROTATION SPEED. Now you can dismount the alternator from the
bench.

12. If any of 6 — 10.3 steps cannot be completed as described, it means that alternator is out of
order.

A WARNING! When the alternator voltage exceeds a permissible value, the protection system
stops the engine. An overvoltage message is displayed on the screen.
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OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Figure 26. Message displayed when the protection system is activated

6.4. Alternator testing in automatic mode

/\ WARNING! Not available for I-STARS u I-ELOOP alternator types.

1. Follow paragraphs 1 to 6 of section 6.3.

2. Set the direction of rotation in auto test mode menu: “CW” - clockwise; “CCW” - counter-
clockwise. Click on the corresponding icon to change the rotation side of the drive.

3. Press the “AUTO” button. The test bench will start to diagnose the alternator in automatic mode.
The current status of the diagnostic process along with the tested parameters will be displayed.

4. Upon finishing testing in automatic mode, the message “AUTO TEST COMPLETE” will be
displayed.

Ceack [~ [N PrINT |

Figure 27. Message displayed when the auto test complete

5. Press PRINT to see the result.
6. The diagnostics result can be printed on Bluetooth printer by pressing PRINT one more time.
7. The alternator is completely tested and it can be dismounted from the bench.
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7. TEST BENCH MAINTENANCE

The test bench is designed for long-continued operation and does not have any specific
maintenance requirements. However, a regular inspection of the equipment's technical condition
is necessary to ensure its uptime.
Points to check:

e Engine operation for unusual sounds, vibrations, etc.

e  Environmental conditions: temperature, humidity, vibrations, etc.

e  Check if the power cables and "crocodile" clamps on the power cables are in good

condition (visual inspection).

7.1. Test bench firmware update

The update procedure will require a 32 Gb USB flash drive formatted to FAT32 file system.

The update procedure is as follows:
- Download a new program version on servicems.eu under the product page MS006.

- Copy file “MS006Update.bin” to the root folder on the USB flash disk.

A\ WARNING! There should be only one file on the USB flash disk - "MS006Update.bin".

- Turn the test bench off.
- Insert the USB flash disk into the USB port of the test bench.

- Turn on the test bench. When started, the program will automatically detect the new version
and launch the installation.

- Wait until the installation is finished.

A\ WARNING! Do not interrupt the firmware update process. Turning the test bench off or
removing the USB flash disk when the installation is in progress is prohibited.

- After finishing the installation, the calibration window is downloaded. (Fig.28). Keep tapping the
touch pointer until the calibration is finished and the main menu is loaded.

- Turn off the test bench, remove the USB flash disk, and wait for 10 seconds. Now turn on the test
bench and use it as normal.

The update procedure for the test bench databases is as below:

- Download the new program version under the product page on servicems.eu.
- Copy folder “MS006Base” to the root directory of the USB flash drive.

/A WARNING! The USB flash drive should not contain more than one “MS006Base” folder.

- Turn the test bench off.
- Insert the USB flash drive in the USB port of the test bench.
- Turn on the test bench. After the launch, the program will automatically find the new firmware
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Calibration

Figure 28. Touch screen calibration window

version and start the installation.
- Wait until the installation is finished. It may take some time.

A\ WARNING! Not to interrupt the installation please, do not turn the test bench off or remove
the USB flash drive.

- When the installation is finished, the main menu will be loaded. Now the test bench is ready for
operation.

7.2. Touch screen calibration

In case of the touch screen improper function, calibrate it as below:

1. Turn the test bench off.

2. Press and hold down the “ELECTRICAL LOAD” knob.

3. Press “ON" to turn on the bench.

4. Press and hold down the “ELECTRICAL LOAD” knob until the touch screen calibration window is
loaded (Fig. 28).

5. Keep tapping the touch pointer until the calibration is finished and the main menu loaded.

6. Now the touch screen calibration is completed, and the test bench is ready for operation.
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7.3. Cleaning and care

Use soft tissues or wipe cloths to clean the surface of the device with neutral detergents. Clean
the display with a special fiber cloth and a cleaning spray for touch screens. To prevent corrosion,
failure, or damage to the test bench, do not use any abrasives or solvents.

8. TROUBLESHOOTING GUIDE

Table with the possible problems and the solutions on their elimination:

Failure symptom

1. The test bench does
not start.

2. Short-circuit sound
alert (bleep) is on when
turning on the test
bench.

3. The test bench is
running, but the electric
motor does not start.

4. Unwanted sounds are
heard during the test
bench operation.

5. The drive belt slips
during the test bench
operation. (whistling
sound is heard).

6. Crocodile clips get
overheated during
testing.

Potential cause

The EMERGENCY STOP button is
on.

The supply voltage is under
220V.

Crocodile clips (+)/(-) closure to
the test bench body.

The electric wiring of the bench
is damaged.

Frequency converter failure.

The electric wiring of the bench
is damaged.

The tested unit is installed
improperly (the drive belt is
overtightened).

Wear out of motor bearings.

The belt is undertightened.

The belt is worn out.

The contact spot is too small.

Troubleshooting tips

Turn off the emergency button.

Restore the supply voltage.

Break the clips.

Contact technical support.

Contact technical support.

Re-install the tested unit.

Contact technical support.

Tighten the belt.

Replace the belt.

Use positive terminal adapter.
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9. DISPOSAL

Equipment deemed unserviceable is subject to disposal.

The bench does not have in its design any chemical, biological or radioactive elements, which, if
the storage and operation rules are observed, could cause damage to human health or the
environment.

Disposal of the equipment must comply with local, regional and national legislative norms and
regulations. Do not dispose of non-biodegradable materials (PVC, rubber, synthetic resins,
petroleum products, synthetic oils, etc.) into the environment. To dispose of such materials, it is
necessary to contact companies specializing in the collection and disposal of industrial waste.

Copper and aluminum parts, which are non-ferrous metal waste, should be collected and sold.
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APPENDIX 1
Connection of terminals to alternators
Indicial Functional burpose Alternator Output
notation purp type terminal
il )
Battery (+

30 y B+

A

IG (Ignition) Input for switch starting

15

AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal for measuring GC*

Sense battery voltage

S Sense

B_

= Battery (-)

E Earth, battery (-)

Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
- Lamp
| L/D+
Indicator (L/FR)

IL Illumination

L (Lamp) Output for alternator operability indicator

61 lamp

FR (Field Report) Output for alternator load control

by an engine control unit

DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor

L (Load Indicator) Same as FR, but with universal

signal
(Drive) Input of voltage regulator control with
D terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D GC
(KiaSephia1997-2000) alternators

* For the Lamp alternator diagnostics only
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but RVC
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to C KOREA
control engine ECU. Korean cars.
c(6) Voltage regulator input to control engine ECU. C JAPAN GC
Japanese cars.
(Regulated Load Output) Input to control RLO
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoMm Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
Stop motor |  Alternator performance mode control in Valeo’s _
I-StARS
Mode Stop-Start Systems
K I-ELOOP system alternator control terminal I-ELOOP FR
(Mazda)
DF
F An output of one of stator windings of an
FLD alternator. Through this output a voltage
67 regulator detects the alternator excitation.
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
[3)
S Output of one of alternator stator windings. Used FR
STA for measuring alternator driving voltage
Stator
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.




English

Contacts

M=G

=E0OUIPMENT

SALES DEPARTMENT

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
(L

E-mail: sales@servicems.eu
Website: msg.equipment

REPRESENTATIVE OFFICE IN POLAND
STS Sp. z o0.0.
ul. Familijna 27,
Warszawa 03-197

+48 833131970
+48 886 89 30 56
(IO
E-mail: sales@servicems.eu

Website: msg.equipment

TECHNICAL SUPPORT
+38 067 434 42 94

(GBI

E-mail: support@servicems.eu



YKpaiHcbKa
|

IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

- 3MICT .
1. IPU3HAYEHHSA 36
2. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKN 37
3. KOMNAEKTALIA 38
4. ONUC CTEHAA 38
4.. MeHI0 cTeHpa 40
5. BAKOPUCTAHHSA 3A NPU3HAYEHHAM 43
5.1. IHCTPYKLLii 3 TeXHiKM 6e3nekn 47
5.2. Migrotoska creHay Ao po6otu 48
5.3. NigkntouyeHHs Bluetooth npuHTepa go cteHay 48
6. AIATHOCTUKA FrEHEPATOPA 49
6.1. BcTaHOBNEHHA Ta IeMOHTAX reHeparopa 49
6.2. MigkNYeHHs AiarHOCTUYHUX PO3'EMIB CTEHJA [0 reHepaTopa 51
6.3. [liarHOCTUKA reHepaTopa B py4YHOMY PeXumi 56
6.4. [liarHOCTMKA reHepaTopa B aBTOMaTUUYHOMY PEXUMI 59
7. ObCNTIYTOBYBAHHSA CTEHAA 59
7.1. OHOBNIEHHA NPOrpamHoOro 3abesneyeHHs 60
7.2. Kani6pyBaHHSA CEHCOPHOIO eKpaHy 61
7.3. [lornan 3a cteHaom 61
8. OCHOBHI HECMPABHOCTI | METOAM iX VCYHEHHS 62
9. VTUNI3ALIA 63
OOJATOK 1 - TepmiHanu nNigknoueHHa [0 reHepaTopis 64
KOHTAKTHU 67
OOMAATOK 2 - TunoBi pos'eMu reHepaTopis 167




YKpaiHcbka
|
CteHp MS006

BCTYI

[Osakyemo Bam 3a Bu6ip npoaykuii TM MSG Equipment.

LA IHCTpyKUif 3 ekcnniyaTauii MicTUTb BiJOMOCTi NMPO NpU3HaAuUeHHs, KOMMNEKTaLilo, TeXHiuHi
XapaKTEPUCTUKM, METOAMKY OLiHIOBAHHS TEXHIYHOro CcTaHy aBTOMOGINIbHUX reHepaTopiB i
npasuna 6esnevHoi ekcnnyaTauii cteHaa MS006.

Mepea BUKOPUCTaHHAM cTeHaa MS006 (nani 3a TEKCTOM CTEH[) YBaXXHO BUBYITb 10 IHCTPYKLtO 3
ekcnnyarauii.

Y 3B'A3KYy 3 MNOCTIHUM MONIMWEHHAM CTeHAA B KOHCTPYKLilO, KOMMJEeKTalilo i nporpamHe
3a6e3neueHHs (M3) MOXyTb 6YTV BHECEHI 3MiHN, He Bifjo6paxeHi B Uil IHCTPYKLiT 3 ekcnnyaTalii.
MonepeAHbo BCTaHOBMEHE B cTeHAI M3 nignsrae oHOBNEHHIO, HaAani noro NiATPUMKA MOXe 6yTK
npunuHeHa 6e3 nonepesHbOro NOBIAOMMIEHHS.

1. NIPU3HAYEHHA

CTeHA MNpU3HAYeHUn Ana [iarHOCTUKKM aBTOMOBGiINbHUX reHepaTopiB 12/24 B 3 pi3HuMuK
TepMiHanamu nigKknyeHb, reHepaTopis cuctem "crapr-cron” 12B (VALEO I-StARS) i "I-ELOOP" 24B
(Mazda). [liarHocTuka reHepaTopa MoXe NPOBOANTMCA B PYYHOMY Ta aBTOMATUUYHOMY PEXMUMAX.
Pe3ynbTaTh aBTOMATUYHOI NMePeBipKM MOXHa po3apyKyBaTu Ha Bluetooth npuHTepi (He BXoauTb
[0 KOMNNEKTY).

JliarHocTuka aBTOMOGiNbHNX FreHepaTopiB NPOBOAUTHLCS 3a TAKUMU KpUTEpiMU:
- Hanpyra cTa6inizauii;
- Mpaue3naTHICTb KOHTPOJIBHOT lamMnu;
- FR (Bimo6pakeHHsi uacToTu i wnapysartocTi curHany FR, 3BOPOTHUIA 3B'A30K perynatopa
Hanpyru);
- BenuuunHa nynbcauii 3MiHHOIO CTpyMy.
[JopatkoBo ans reHepartopis Tuny COM:
- 1D;
- MpoTokon;
- WBuMAKicTb 06MiHY AaHUMY;
- Tun LIN npoTtokony;
- MOMUAKK CamofiarHOCTUKK perynsTopa.
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2. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKH

ra6aputu (OxLUxB), Mm

Bara, Kr

[Xepeno XuBNeHHs

Hanpyra xusneHHs, B

MoTyXHicTb NpuBoay, KBT

Kinbkictb AKB, 10 MOXHa NigKNUNTH

Hanpyra arperaris, o nepesipsitoTbcs, B
KepyBaHHS cTeHAOM

Pexum fiarHoCTuKu

570x490x450

41

0AHO(A3HA eNeKTpUUHA Mepexa
230

1.5

Hema

12, 24

- CEHCOPHUI eKpaH;
- MeXaHiYHi opraHu KepyBaHHs

ABTOMATUYHUIA [ pyUYHUR

Nepesipka reHeparTopis

MakcumanbHe HaBaHTaXEHHA Ha 128
reHeparop, A 24 B

PerynioBaHHa HaBaHTaxeHHs (0-100%)
06opoTu npueoay, 06/xs
PerynioBaHHsA 06epTiB NpnuBoay

Bu6ip HanpsamKy o6epTaHHS NpuBoay
Tun nepenavi (npusig-reHeparop)

Tunu reHepaTopis, WO 12B

nepesipaTbCA
S 24 B

50

25

nnaBHO

Big 0 fo 3000

nnaBHO

JOCTYNHO

peMiHHa KNMHOBA/MONIKNMHOBA

L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,
COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»

L/FR, COM (LIN), I-ELOOP

JoaaTkoBo

basa gaHux reHepaTopis
[IpyK pe3ynbTaTiB AiarHOCTUKM

OHoBNeHHsA M3

Mip'eqHanHa USB hnew HakonuyyBaua

[OCTYMHO

[LOCTYMHO Yepes 30BHiWHiN Bluetooth
npuHTep (Y KOMNNEKTi He NOCTaYaETbCS)

LLOCTYMHO

1x USB 2.0
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3. KOMIJIEKTALLIA

Y KOMMN/IEKT NOCTaBKN BXOAUTD:

HaiimeHyBaHHSA KinbKicTb, Wwr.

CteHg MS006 1

MS0105 — KOMMNEKT NPOBOAIB ANA NiAKNIOUEHHS [0 po3'emy (perynatopa
Hanpyru) reHeparopa

ApanTep MOCOBOI KNEMU FreHepaTopa 2

IHCTpYKLia 3 ekcnnyaTauii (kapTka 3 QR koaom) 1

4. ONUC CTEHAOA

CTeH[| CKNafaeTbCs 3 TaKNX OCHOBHMX enemeHTis (puc. 1):

PUCYHOK 1. 3aranbHuil BUrnag RiarHoCTUYHOro CTeHAa

1 - MexaHi3M HaTsXKKU peMeHsi MpUBOAY reHepartopa.

2 - Mnatdopma i naHuor ana ikcawii reHepaTopa Ha CTEeHAI.
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3 - 3aXUCHUI KOXYX. [TpK NiAHATOMY 3aXMCHOMY KOXYCi MpoLec AiarHOCTUKU GNOKYETbCS.
4 - Cunogi kabeni ana nigknUeHHs 40 reHepaTopa.
5 - MNaHeNb KepyBaHHS.

6 — CTeHO MOXe BMBOAWUTM Ha LPYK pe3ynbTaTW aBTOTECTY Ha 30BHilWHiA Bluetooth npunTep
(He BXOANTb AO KOMNNEKTY).

7 - ApanTep nNnOCOBOI Kiemu reHepaTopa.

8 — KomnnekT Ka6eniB Ansa nigkNoueHHs 40 PO3'eMy perynsaTopa Hanpyru reHeparopa.

MynbT KepyBaHHsA (puc. 2), MiCTUTb Taki OCHOBHI efemeHTy:

EMERGENCY
STOP

PuUcyHoK 2. llaHenb KepyBaHHSA CTEHAOM
1- CeHCOpHUI aucnnen - BUBEAEHHS AiarHOCTUUHUX NapaMeTpiB reHepaTopa, Wo nepesipseTbea,
i KepyBaHHA (YHKLiAMYN cTeHAa.

2 - KHonka "OFF/ON" - yBiMKHEHHSA [ BUMKHEHHS XWUBNEHHA CTEHAA. AKLO0 HATUCHYTA KHOMKA
"EMERGENCY STOP", kHonka "OFF/ON" He gie.

3 - KHonka "EMERGENCY STOP" - aBapiliHe BUMKHEHHSI €NeKTPOXUBNEHHSA CTeHAa.
4 - PerynaTopw - 34iliCHI0Tb HaNaWTyBaHHA (BCTAHOBNEHHSA) NapameTpis:

*"ELECTRICAL LOAD" - BCTAaHOB/IEHHSA PiBHSA €NEKTPMUHOrO HABAHTAXEHHS Ha reHeparop (imiTye
aBTOMOGINbHI CrOXMBaYi). Y pasi KOPOTKOTO HATUCKAHHA Bif6YBAETbCA MMABHE BUMKHEHHS
HaBaHTAXEHHSA [O HYNbOBOIO PiBHS.

« "REGULATION GC" - BCTaHOBNeHHsa (perynioBaHHA) BUXigHOT Hanpyrn reHepartopa.
BukopucToBYyETbCA Mif 4ac Nig'eAHaHHs reHepatopa Ao po3'emy "GC". pu KOpPOTKOMY



YKpaiHcbka
|
CteHp MS006

HaTUCKaHHiI Bi,U,6yBa€TbCFI CKMAAHHSA BCTAHOBNEHOI Hanpyrn Ao 3Ha4yeHHA 3a 3aMOBYYBAHHAM
(13.8 B).

+ "ROTATION SPEED" - kepyBaHHs 06epTamu i HaNpPsAMKOM 06epTaHHsA NpuBoay. Y pasi KOpoTKoro
HaTUCKaHHA NPUBIA 3YNUHAETHCS.

5 — liarHOCTUUHI PO3'€MM - MiAKNIOUEHHA CTEHAA 10 TepMiHasiB perynaTopa Hanpyru reHepaTopa:
« "B+" - NiLKNIOYAETLCA A0 TepmiHanis: "B+", "IG", "S", "AS", "BVS", "A", "15";
* "L/D+" - MigKNOUAETbCA O MEPeXi KOHTPOMbHOI Namnu perynatopa Hanpyru reHeparopa,
TepmiHanu: "L", "D+", "I", "IL", "61";
*+ "GC" - KaHan KepyBaHHA reHepaTopoM, NiAKIYAETLCSA A0 TepmiHanie: "COM", "LIN", "D", "RLO",
"C", "G", "SIG", "L(RVC)", "RC";
+ «FR» - KOHTPONb HAaBAHTAXEHHA TreHepaTopa, MiAK/IYAETbCA A0 TAKUX TepMiHanie
perynaTopa Hanpyru reHepatopa: "FR", "DFM", "M", "LI".

Y KOMMNNEKTi 3i CTEeHLOM NOCTAaYaETbCA KOMMIIEKT i3 4 fiarHOCTMUHMX Kabenis MS0105 (puc. 3).

PucyHok 3

JliarHocTuuHi kabeni NigKnNoYaloTbCA A0 PO3'eMiB cTeHaa (No3. 5 puc. 2), LOTPMMYIOUUCDH
KO/IbOPOBOro MapKyBaHHS.

4.1. MeHI0 CTEeHAa

FronoBHe mMeHio cTeHay (puc. &) mictTuTb:
"SELECT ALTERNATOR BY TYPE" - BXifj y MeHI0 BUGOPY TUNY reHepaTopa, Wo AiarHOCTYeTbCS;

"SELECT ALTERNATOR BY NUMBER" - BXif, y MEHI0 BU6OPY reHepaTopa 3a OpuUriHanbHUM
ineHTUiKaLinHMmM Homepom;

"SETTINGS" - BXiAi Y MEHI0 HanawWwTyBaHb CTEHAQ;
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"INFORMATION" - BXig y meHio "iHdropmauis npo creHp".

01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER

SELECT
“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

PUCyHOK 4. TonoBHe MeHI0 cTeHay

MeHI0 HanawTyBaHHA cTeHay (puc. 5) MiCTUTb:

SETTINGS

TIME
oo
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation
SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

PucyHok 5

"TIME" i "DATE" - BCTaHOBNEHHSA AT i yacy;




YKpaiHcbka
|
CteHp MS006

"PRINTER SETTING" - nigkntoueHHs Bluetooth-npuHTepa go crengy;

"MANUAL TEST SETTING" - HanawTyBaHHA PYYHOro peXxumy nepeBipKu, Ma€ Kifibka napameTpis:
- "Enable start check for short circuit" - yBiMKHyTK cTapTOBY NepeBipKy Ha KOPOTKe
3aMUKaHHS;

- "Enable K15 in for COM type terminal” - ysimkHyTU Knemy 15 (3anantosaHHa) gna COM
reHepaTopis;

- "Reverse rotation" - pesepcyBaTu 06epTaHHsA NPMBOAY;

~"Print result in exhibition mode" - apyKyBaTh pe3ynbTaT TeCTy B peXUMi Npe3eHTaL;i.

"SET MEASUREMENT COEFFICIENT" aa€ 3mory 3aMTu B MeHI KanibpyBaHHsA cTeHAa. Lle meHto
NpuU3HaueHe BUKIOYHO AN HanalTyBaHHA cTeHAa (haxiBusaMuU NigNpPUEMCTBA-BUPOBHMKA.

"LIN ANALYZING" - MEHI0 YNTAHHA AaHUX i3 WnHK LIN

A\ yBarar 3a60poHEeHO CaMOCTINHO BHOCUTM 6yAb-AKi 3MiHM B Kani6pyBaHHsA CTeHAA.

Y BikHi MeHt0 "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" ( puc. 6) 34iliCHIOETbCA BUGIP HOMIHANBHOT HANpyry
12 B a60 24 B i Tuny reHepaTopa, Lo AiarHOCTyeTbcs. O6paHnMin napameTp NiAcBiYYETHCS.

SELECT BYTYPE

-12V-

mmﬁm s
o

PULLEY P
E 70.0mm - n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

PUCYHOK 6

Y pa3i HeobXigHOCTI AiarHOCTUKM reHepaTopa 3 YacToTaMu o6epTaHH#, WO AOPiBHIOTb YACTOTaM
o6epTaHHA Ha aBTOMOGiNi, KHonKamu "-" i "+" BCTAHOBITb AiamMeTp LWKiBa, WO LOPiBHIOE AiaMeTpy
WKiBa HA aBTOMOGiNi. IPUNHATTA BCTAHOBNEHOTO 3HAYEHHS NMPOBOAUTUCA KHOMNKO "USE".

KHonkoto "TEST" 3AiNCHIOETbCA NEPeXifA Y Pexum AiarHoCTUKM.
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Mig yac nepexoay B PeXUM AiarHOCTUKM reHepaTopa Ha eKpaHi Moxe Bigo6paxaTncs HacTynHa

iHthopmauia gus. puc. 7 - 10:

A YKOBTMM KONbOPOM NO3HAUeHi 3aAaHi 3HAYEHHs, 3eNneHnM - hakTuuHi (BumiproBaHi).

A VBATA! Hanuc "COVER IS OPENED" 03Hauag, L0 BiKPUTO 3aXMCHY KPULIKY CTEHAA. AKTUBYBaTH
npoueaypy AlarHOCTUKYM NOKM BiAKPUTA 3aXNCHA KPULIKA HEMOXXNUBO.

COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP

I, DC

I, AC

U, DC

SPEED oE

FR Freq 0 g
FR Duty

L
LAMP U‘ mm

0.01s

Coack W avro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RVC

I DC SE MEAS :

I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

0.1

Ceace I nvro ]

PUCYHOK 7. MeHI0 peXXumy nepesipku reHepaTtopa tuny LAMP i RVC

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I, DC = 0.0
I AC 0% o0
UDC 138 129
SPEED om

FR Freq
FR Duty

LAMP1 O
LAMP U

0015

Ceack I avro J ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

MEAS

. 0.0

LG

U, DC OFF  12.9

SPEED 0 0
FR Freq 0
FR Duty HI

K15 | )
K15 U B0
LAMP |
LAMP U

0.01s

Ceace W nvro ]

PucyHok 8. MeHI0 peXxumy nepesipku reuepatopa Tuny C KOR i C JAP
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D

I, DC 5 :
I, AC 0% 00
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0 cv | 0
FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I' DC SET MEAS.
I, AC 0% 00
UDC 138 129
SPEED 0
COM PROT.
COM SPEED --- TYPE ---

EXCITATION --—-
ERRORS EL MEC TH

MANUFACTURE UNKNOWN

001s

[eack I hvro - ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

MEAS

I, DC :
I AC 0% 0.0
UDC 138 129

o@ o

SPEED

FR Freq
FR Duty

13 [~ &
LAMP |
LAMP U

001s

[eac [ aro -]

PucyHok 9. MeHio pexumy nepesipku reHepatopa tTuny P/D i R

COVER IS OPENED
MANUAL TEST  SIG

SET MEAS

1,DC 0.0
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] v | (0]
FR Freq
FR Duty

K151
K15 U

0.0t

[eack W avro ]

PucyHok 10. MeHI0 pexumy nepesipku reHepatopa tunie COM i SIG
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP

MEAS

I, DC I, DC = 0.0
I, AC 0% I, AC 0% o0
U, DC U,DC _ OFF _ 12.9
SPEEDE oM@ SPEEDE Oo@ O

COM PROT. FR Freq 0

COM SPEED FR Duty HI

EXCITATION K151 0.000

BO = -—- Ex K15U 129

T -—- B4

PucyHok 11. MeHI0 peXxxumy nepeBipku reHepaTtopa tunie I-STARS i I-ELOOP

Incopmauis, wo Biao6paKaETLCA HA €KPaHi ANA BCiX TUNIB reHepaTopis:

"I, DC" - 3HaUeHHS NOCTINHOTO CTPYMY B NaHLOry B+,

"I, AC" - 3HaU€HHsl 3MIHHOTO CTPYMy B naHuory B+.

"U, DC" - 3HaUEHHS Hanpyru Ha knemi B+.

"SPEED" - iHgukaTtop o6epTis npusoay. (CW - clockwise - 3a roanHHUKOBOI CTpinkot; CCW
counter-clockwise - NpoOTM rOANHHMKOBOI CTPifNKM). CTOPOHA 06epTaHHA NPUBOAY 3MIHIOETLCA
260 HaTUCKAHHAM Ha BiAMNOBIAHY iKOHKY Ha eKpaHi, a60 aBTOMATUYHO MNij Yac o6epTaHHA
eHkopepa.

"FR Freq" - 3HaueHHA YacToTN CUrHany, oTpumaHe no kaHany FR, DFM, M.

"FR Duty" - CKBaXHiCTb CMFHany, OTPUMAHOTO No KaHany FR, DFM, M (CTyniHb yBIMKHEHOrO CTaHy
06MOTKM poTopa).

"K15 I" - 3HaueHHA CTPyMy B flaHUory 3anantoBanHs (K15).

"K15 U" - 3HaueHHA Hanpyry B NaHuory 3ananosaHHs (K15).

E — KHOMKA iMITYE CUrHaN yBIMKHEHHS 3aMasitoBaHHSA, WO NOAAETLCA HA PerynaTop
Hanpyru reHepartopa. fKuLo B reHepaTopi KOHCTPYKTUBHO nepepbaveHo BuBig "IG", To
Heo6XigHO Nnepen NepeBipKoO YBIMKHYTM KHOMKY "K15".

— PeXUM KOHTPO/IbHOI Namnu. [Ind reHepaTopie 3 KepyBaHHAM 3a TepMiHanom "LAMP"

- KOHTPONbHY Namny nepej nepeBipkol MOTPi6GHO nepeBecTu B pexum 50 MA a6o
500 MA 3aneXxHo Bif TUny reHepatopa.

TEST

sem — KHOMKOI NPOBOAMTLCA NepeBipKa npaue3faTHocTi TepmiHana 'S "*.
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* 3a TepmiHanom S (Sense) perynsatop Hanpyru 3uuTye (haKTUUHY Hanpyry Ha 6aTapei Ta 36inblye
BUXiAHY Hanpyry 3 reHepaTopa Ans KOMNEHcawjii BTpaTy 3apagy.

BuMmipioBaHa Hanmpyra i CMOXWBAHWA CTPYM reHepaTopa, WO NepeBipsAETbCs, LOAATKOBO
BifO6paXaeTbcs B rpathiuHomy BUMNIALI Y BUrNSAI ocumMnorpam. 3e1eHUM KofbOpoM Bifo6pakeHo
Hanpyry (U), uepsoHum - ctpym (A).

PuUCyHOK 12. MpacpiuHe Bigo6paXKeHHs BUMiPIOBAHOI HANPYTH, WO BUMIPIOETbCA
i cTpyMy reHepaTopa, W0 nepeBipsAETbCA
IHhopmauin, Wo Biao6paXKaETbCca Ha eKpaHi ana reHepartopie Tuny COM:
"COM PROT." - ingukartop Bepcii npotokony (BSS, LIN1, a6o LIN2) perynatopa Hanpyru.

"COM SPEED" - iHAMKaTOp LWBMAKOCTEN NepefaBaHHA AaHuX 3a npoTtokonom LIN, ski nigTpumye
COM perynaTop; 2400, 9600 i 19200 604 3a CEKYHAY.

"EXCITATION" - 3HaueHHs CTpPyMy B 06MOTLi 36yMmKeHHs reHepaTopa. BuMipio€eTbes y BigcoTKax.
3UUTYETbCA 3 perynaTopa Hanpyru 3a npoTokosnom LIN.

"ID" - igeHTUgIKaLiiHAA HOoMep perynaTtopa. 3a UMM HOMepoM 610K KepyBaHHS ABUTYHOM
34aTHWUI BU3HAYUTU, AKUIA FeHepaTop BCTAHOBNEHO.

"TYPE" - TMN perynaTopa, BUBOAUTbLCA KOA TUNY PerynaTopa, Wo npaute 3a npoTokonom "LIN":AT,
A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

"ERRORS" - iHAMKATOP NOMWUMOK, IKi perynaTop nepeaae Ha 670K KepyBaHHs ABUTYHOM. MOX/UBI
Taki nomunku: EL (electrical) - enektpuuHa HecnpasHicTb; MEC (mechanical) - mexaHiuHa
HecnpasHicTb; TH (thermal) - neperpis.

"MANUFACTURE" - BUPO6HUK perynsTopa Hanpyru.

5. BUKOPUCTAHHA 3A MPU3HAYEHHAM

1 BUKOPUCTOBYIATe CTEHA TiNbKN 3a NPAMUM NpU3HaYeHHaM (aus. po3ain 1).
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2. CTeHA NpU3HAUYEHWi AN BUKOPUCTAHHA B NPUMIiLLeHHI 3a TemnepaTypu Big +10 go +40 °C i
BiAHOCHOT BONOTOCTi MOBITPA He 6inblue 75 % 6e3 KoHAeHcawil Bonoru.

3. BuMMKalTe XMBMEHHA 3a [AOMOMOrol asapiiiHoro Bummkada (no3.3 pwc.2) Tinbku 3a
HeO6XifHOCTi EKCTPEHOr0 BUMKHEHHS XUBMIEHHS CTEHAA.

4. [liarHOCTMYHI po3'eMun cTeHAY CNif nig'egHYBaTU TiNbKU A0 TEPMiHaNiB y po3'emi perynaropa
Hanpyru reHepaTopa.

5. BUMuKanTe cTeHa, AKLO NOro BUKOPUCTaHHA He nepea6avaeTbes.

6. Mig yac po60TH 3i CTEHAOM 3a60POHSAETLCA:
- NPOBOANTU AiAarHOCTUKY FeHepaToPiB 3 HASIBHICTIO ABHUX MEXaHIYHMX HECMPABHOCTEN;
- 6yAb-AKUM UNHOM BTPYyUYaTUCA B PO6OTY CTEHAR;
- MepeLwKoAXaTun pyxy 06epToBUX YACTUH CTeHAA.

7. W06 YHWKHYTW NOLWKOAXEHHA abo BUXOAY CTeHAA 3 Nafy, He AOMNYCKAETbCS BHECEHHS 3MiH
CTeHAa Ha BnacHWi poscyd. CTeHA He moxe 6yTW 3MiHeHWW 6yAb-Kum, Kpim odiuiiHoro
BUPOOGHMKA.

8. Y pasi BUHUKHEHHS 360iB y po60Ti cTeHAa Clig NMPUMNMHUTI NOAAsNbly MOro eKcnyartauito i
3BepPHYTUCA Ha NIANPUEMCTBO-BMPOGHUK a60 J0 TOProBOro NpeAcTaBHUKA.

& MOMEPEMKEHHS! BUpO6HMK He Hece BiAgnOBifanbHOCTI 3a 6yAb-AKi 36MTKM a6o wWwKoay
3A0pOB'I0 NloAeH, OTPUMAHI BHACNIAOK HEAOTPUMAHHA BUMOT L€l IHCTPYKUT 3 eKcnnyaTauii.

5.1. IHCTPYKLII 3 TeXHIKK 6e3neku

1. lo po60TK Ha CTeHAI AONYCKaTbCA CnewianbHO HAaBUYEHi 0cobu, AKi OTPUMANM NpaBo po6oTy
Ha CTeHAaX MeBHMX TUMIB | NPOWLIIMN iIHCTPYKTAX 3 6€3MeYHMX NPUMNOMIB i MeTofiB Po60Tu.

2. BUMKHeHHs cTeHAa 060B'A3K0Be B pasi NPUNUHEHHA Nogadi CTPYMy, YMLEHHS | NpuBMpaHHa
CTeHAa, Ta B aBAPiNHMX CUTyaUifX.

3. Po6boue Mmicue NOBMHHO 3aBXAW YTPUMYBATUCS B YWUCTOTi, Ao6pe OCBITNOBATACA | MaTU
[lOCTaTHbO BiNbHOO MicCLS.

4. ina 3a6e3neyeHHs eneKTPUYHOI Ta NoxexHoi 6e3nekun 3ABOPOHAETbCA:

- NigKnooyaTn CTeHa 40 eNeKTPUUHOT Mepexi, WO MAE HecnpaBHWUW 3aXUCT Bif CTPYMOBUX
nepeBaHTaxeHb abo He MaE TAaKOro 3axXuUCTy;

- BUKOpUcTosysatu ans I'Ii,ElKI'HOHEHHFI CTeHAa po3eTKy 6e3 3a3eMN0BanbHOrO KOHTAKTY;

- BUKOPWUCTOBYBATW ANS NiAKMNIOUYEHHS CTEHAA A0 €NEKTPUUYHOT MEPEXi NOAOBXKYBANbHI LWHYPW.
AKWo po3eTka BigAaneHa Bif Micus BCTAaHOBMEHHS CTeHAa, Heo6XigHO npoBecTn
[O0OMPaLOBaHHS eNeKTPUYHOI Mepexi Ta MPOBEeCTU MOHTAX PO3ETKM;

- eKcnyaralis cTeHa B HeCMpaBHOMY CTaHi.
- CaMOCTIHO MPOBOAUTN PEMOHT i BHOCUTM 3MiHU B KOHCTPYKLiIO CTeHaa.
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5. 3a60POHAETHCA 3aNMWATY HA CTEHAI arperaTy i3 3anyweHm npuBoaom 6e3 Harnagy.

6. Mif yac yCTaHOBMEHHA arperaty Ha CTeHA i No4anbWoOMy MOro 3HATTI NPOABNSANTE MiABULLEHY
06epexHicTb AnA 3ano06iraHHsA YWKOMKEHHIO PYK.

7. TeHepaTop, WO AiarHOCTYETbCA, MaE 6yTU HAAINHO 3aKpinneHun (3adikcosaHum).

5.2. MigroToBKa cTeHay 4o po6oTu

CTeHA NOCTaBNAETbCA yNaKoBaHUM. MMicna po3nakyBaHHA Heo6XigHO NepeKkoHaTMCs B TOMY, WO
CTEHA UiNnM i He Ma€e XOLHUX MOWKOMKEHD. Y pasi BUABMEHHA MOWKOMKEHD Nepes YBIMKHEHHAM
o6nafHaHHSA, HeobXiAHO 3B'A3aTUCA i3 3aBOAOM BUPOBGHUKOM a60 TOProBUM NPEACTaBHUKOM.

CTeHA BCTAHOB/IOETHCA HA CTOMI, 32 HEObXiAHOCTI KomneHcalii HepiBHOCTEN NOBEPXHI MOXHA
BiAperynioBaTh HiXXKM CTEHLY 3a BUCOTOH.

Mig yac BCTaHOBMEHHS CTeHAY 3abe3neuTe MiHiManbHui 3a3op 0.5 M Big NpaBoro 60Ky cTeHay Ans
BiNbHOI LMPKyNALii NoBiTps.

Mepep eKcnnyaTauielo CTeHAY HEOBXIAHO NiAKMIOUUTY eNeKTPUUHY ofHO(a3Hy Mepexy 230B i3
3a3eM/I0BaNbHUM KOHTAKTOM. MiAK/MIOUeHHs 3a3emioBanbHOro nposogy € OBOB'A3KOBUM,
iHaKwWe BUPOBHMK 3aNMLWAE 3a COH600 NPABO aHY/MIOBATY rapaHTiNHi 3060B’A3aHHS. AKLLO0 po3eTka
po3TalloBaHa fAaneko Big Micusa BCTaHOBMEHHS CTeHAY, Heob6XigHO JoonpawioBaTy
eNeKTpOMepeXy Ta BCTAHOBMTM PO3ETKY MOpPyY i3 MiCLLeM BCTAHOBMIEHHSA CTEHAY.

A MOMEPEMKEHHA! CreHp 6aaHO BMKOPUCTOBYBaTU 6€3 MPUCTPOIO 3aXMCHOTO BUMKHEHHSA
(N3B), y pasi, AKILO HEMAE TaKOI MOXNUBOCTI, XapaKTEPUCTUKA CTPYMY BUMKHEHHS M3B mae 6yTu
6inbwoto 3a 100mA.

5.3. NigkntoyeHHa Bluetooth npuHTepa fo cTeHay

Ansa nigknioueHHs Bluetooth npuHTepa Heo6XiAHO BUKOHATU TaKi Ail:
1. YBiMKHITb Bluetooth npuHTep.
2. YBIMKHIiTb CTeHA i 3anfiTb y meHio "SETTINGS".

3. Y po3gini "PRINTER SETTING" 3anycTiTb NOWYK AOCTYMHUX NPUCTPOIB, HAaTUCHYBLW Ha KHOMKY
"START SEARCH".

4, Tlicna 3aKiHUEHHA NOLWYKY [OCTYMHUX NPUCTPOIB Yy 30Hi Aii Bluetooth (He 6inbwe 5 meTpis)
Heo6XifHO BMGpPATW NPUHTEP, WO MNIAKNIOYAETLCA, | MIATBEPAUTU MIAKMIOUEHHS HATUCKAHHAM
kHonkmn "CONNECT".

5. Konu npuHTep nig'eqHaEeTbcs A0 CTeHAY, KHomnka "TEST" cTaHe aKTMBHOM. HATUCHITb KHOMKY
"TEST". MpuHTEP Ma€e HAaAPYKyBaTu Takuin Hanuc: "MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO WORK".
Tenep NpuHTEp roToBUiA A0 PO6OTH.
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6. AIATHOCTUKA TEHEPATOPA

6.1. BCTAHOB/MIEHHSA Ta IEMOHTAX reHepaTopa

- BCTAHOB/IIOEMO reHepaTop Ha po6ounit MangaHumk.

PucyHoK 13. BcTaHOBNEHHA reHepaTopa Ha CTeHA,

A\ vBATA! WikiB mae nepe6yBaTu napanenbHO BUKOPUCTOBYBAHOMY PeMeHIo, AUB. puc. 14.

PucyHok14. lpaBunbHe po3TallyBaHHA pemMeHs NpuBoay reHepaTopa

- MponyckKaemo NaHuor nifg NAoWaAKo i 3aBOAMMO NOTO0 B 3aTucKay. 06epTaioum rBuHT 3a
rOAMHHUKOBOIO CTPiNKoI0, hikcyemMo reHepatop (aume. puc. 15).
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PucyHok 15. dikcauia reHepaTtopa

- HagAraemo pemiHb Ha WKiB reHepaTopa. HaTAryemo pemiHb 40 MOMEHTY, MOKK HaTar 6yae
nNpu6AU3HO BiANOBIZATM HATArY Ha aBTOMOGINI.

PUCYHOK 16. BCTAaHOB/IEHHSl peMeHsl Ha WKIB reHepaTopa

- HaTar pemMeHA BU3HAYAETLCA BPYUHY (CY6'€KTUBHO).

el

PucyHok 17. NepeBipka HaTAry pemeHs reHepaTtopa



YKpaiHcbKa

IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

- NMigKNIOYAEMO YOPHUI CUNOBMIA NPOBIA "B-" HA Kopnyc arperary.
- Migknoyaemo yepBOHUN ApIT "B+" [0 BiANOBiAHOrO BMBOAY reHepaTopa.

e

s

PucyHok 18. MigknioueHHa cunoBux Kabenis 4o reHepaTopa

- MigKnoyaemo TepMiHann B po3'emMi reHepaTtopa 40 A4iarHOCTMUHMX PO3'eMiB cTeHaa (no3.5
puc.2).

JleMOHTaX reHepaTopa NPOBOANUTUCSA Y 3BOPOTHOMY NOPALKY.

A VBATA! IleMOHTa)X reHepaTopa A03BONAETbCSA BAUKOHYBATHU Ti/IbKU MiC/A NOBHOrO 3yNUHEHHS
npusoay i BUXoAy 3 PeXnMy TeCTyBaHHS.

6.2. NigKNIOYEHHA OiarHOCTUYHUX PO3'EMIB CTeHAA
[0 reHepaTopa

[ns ouiHKM NpaLe3aaTHOCTI reHepaTopa NoTpibHe NpaBuabHE NIAKNIOUYEHHS 40 AiarHOCTUUHUX
pO3'eMiB CTeHAY.

3a opuUriHaNbHUM HOMEpPOM FreHepaTopa, KU HanJacTille Po3TALOBAHO HA Kopnyci abo 3afHii
KpULW Ui, Heo6XigHO NPOBECTM MOLYK iHopMaL,ii Npo No3HauYeHHA TepMiHaniB y po3'emi
reHepartopa B 6a3i cteHaa (puc. 19) a6o B iHTepHeTi.

[insi Toro wo6 ckopmcTaTucs Nowwykom iHchopmalLii npo reHepaTtop y 6a3i cTeHAa HEO6XiAHO:
1. Ha nouaTkoBomy ekpaHi (aue. puc. 4) 3ainaitb y meHto "SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2.V BiKHi, Wo Bigkpunocs, BBediTb CEPiNHMIA HOMEpP reHepaTopa i HAaTUCHITb KHOMKyY "SEARCH".

3 4KWwo noTpibHMI reHepaTop € B 6a3i cTeHAy, To 6yae Bigo6paXeHO MOro TWM, OCHOBHI
XapaKTepucTMky, oTorpadito Ta No3HaueHHs TepMiHanis nigknoueHHs (ans Bigo6paxeHHs
NO3HAUeHHs TepMiHaniB MigKMOYEHHS HATUCHITb UYepBOHY CTPINKYy B NpaBiii YacCTUHI
toTorpadii). BukopuctosyiiTe Lo iHhopmaLito Ta iHthopMaLlio B 4oAaTKY 1 418 NPaBUIbHOrO

nig'eqHaHHA 4iarHOCTUUHMX BUBOAIB CTEHAY A0 PO3'eEMy reHepartopa.
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SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR
b

110264 23100-01B00  NISSAN
110264 23100 -01B05
23100 -01B10
23100 -01B15
23100 -03B00
23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

PUCYHOK 19. MeHI0 nowyKy B 6a3i AaHuX i pe3ynbTaTyi NowykKy

AK NpMKNag po3rnaHemMo NigKUYeHHs reHepaTopa Bosch 0986049191 (puc. 20).

PucyHok 20. FeHepaTop Bosch 0986049191 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puc. 20 crnoyaTKy BU3HAYAEMO TUN reHepartopa (BignosigHicTb
TepMmiHanam y pos'emMi TNy reHepatopa HaBefleHO B A0AaTKy 1). Y ubOMy BUNaaKy TepmiHan L
BM3HAuae TN reHepatopa Ak Lamp (namnoswit). flani 3a gogaTkom 1 BU3HAYAEMO, A0 AKUX
BMBOZIB CTEHAY NOTPi6HO MiA'€EAHATU reHepaTop, Cxemy Mig'€eaHaHHA HaBeJeHO B Tabnuui 1.
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Ta6nuugs 1 - NigknioueHHsa reHepaTopa Bosch 0986049191 fo cTeHaa

TepmiHan y pos'emi RiarHocTuuHmnn .
. Konip ppoty
reHeparopa po3'em cTeHAA
L L/D+
S GC YKOBTUI

AIK NpMKNag po3rnaHemMo NigKNUYeHHs reHepaTtopa Toyota 2706020230 (puc. 21).

S DFM
M
IG L

PucyHok 21. FeHepartop Toyota 2706020230 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'emi Ha puc. 21 cnoyaTky BU3HAUYAEMO TN FreHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUN
[oaatok 1. Y uboMmy BUNagky TepmiHan L BU3HAuae TN reHepartopa sk Lamp. flani 3a goaatkom 1

BMW3HAUAEMO, A0 AKUX BUBOAIB CTeHAa NOTPI6GHO Nig'€QHATW reHepartop, Cxemy Nif'€QHaAHHA
HaBefeHo B Tabnuu 2.

Ta6nuus 2 - NMigknioueHHs reHepaTopa Toyota 2706020230

Tepminan y pos'emi AiarHocTUUHMi .
. Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
S GC YKOBTUI
IG B+ YepBOHUN
L L/D+ YopHUN
DFM (M) FR 3eN1eHunin
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AIK NpuKNag po3rnaHemo nigknoyeHHs redepaTtopa Nissan 23100EN00O (puc. 22).

3a TepMiHanamu B po3'eMi Ha PUC. 22 CNOYATKY BU3HAUYAEMO TUN FreHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUN
nopatok 1. Y ubomy Bunagky TepmiHan C i npuHanexHicTb A0 ANOHCbKOro aBTOMO6iNA BU3HAUAE
TUN reHepatopa sk C JAPAN. [lani 3a 40AATKOM 1 BUSHAYAEMO, A0 AKUX BUBOAIB CTEHAY MOTPiGHO

LSC

PucyHok 22. FeHepatop Nissan 23100ENOOO i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

nig'eaHaTM reHepaTop, cxemy nig'€AHaHHA HaBeAeHo B Tabnuui 3.

Ta6nuus 3 - NigknioueHHsa reHepaTopa Nissan 23100EN00O

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHumn Konip apoty
reHeparopa po3'em cTeHAQ
i Lios = wopnii
S Hemae nigknioueHHs
(o GC YKOBTUM

AK NpuKnag po3rnaHemo niaknoUeHHs reHepartopa LUCAS 24157 (puc. 23).

PucyHok 23. FeHepaTtop LUCAS 24157 i no3HaueHHs TepmiHaniB y po3'emi
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3a TepmiHanamm B po3'emMi HA pUC. 23 CNOYATKY BU3HAUAEMO TUM reHEpPaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
noaaTok 1. Y ubomy BUNaAKy TepmiHan D+ BU3Hauae Tun reHepatopa Ak Lamp. [lani 3a fjogaTkom
1 BM3HAUAEMO, A0 SAIKUX BUBOMIB CTeHAA NOTPIGHO MiA'€qHaTV reHepaTop, CXemy Mig'€aHAHHS
HaBeAeHo B Tabnuu, 4.

Ta6nuus 4 - NigknioueHHsa reHepaTopa LUCAS 24157

TepmiHan y po3'emi JiarHocTuuHumn .
. Konip ppoty
reHeparopa po3'em cTeHpa
D+ L/D+ YOpPHUI
B+ B -
Be + uepBOHMI

Mig vac nig'eaHaHHA reHepatopa LUCAS 24157 € 0co6nuMBicTb: 4O PO3'eMy reHepaTopa HeobxigHo
nig'eaHaT ABa BUBOAW B+, y cTeHAi TinbKu ofuH. TOMy AnA NiAKIOUEHHS BUBOAY, AKOTO 6pakKye,
MOTPIGHO CKOPWUCTATUCA HEe33aAisHUM MPOBOAOM, HAMPUKNAA, 3e/IeHOr0 KOoMbopy, MNiA'€aHaBILM

PUCYHOK 24. MigKnioUeHHA ABOX APOTiB A0 AIAarHOCTUYHOTO BUBOAY CTEHAA

Al NpuKnag po3rnaHemMo NiaKnioUYeHHs reHepartopa Valeo IST60C017 (puc. 25).

|
® 0 & 0 0
1 2 3 4 5
1. + bat
2. stop motor mode
3. D
4. LIN Bus
6. - bat

PucyHok 25. FeHepaTop Valeo IST60C017 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi
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3a TepmiHanamm B po3'emMi HA puUC. 25 CNOYATKY BU3HAUAEMO TUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
noaaTok 1. Y ubomy BMnaaky TepmiHan "Stop motor Mode" BM3Hauae Tun reHepartopa sk I-STARS.
[Jani 3a gogaTkom 1 BUSHAYAEMO, 10 AKUX BUBOZIB CTEHAA NOTPI6HO MiA'€QHATM FreHepaTop, cxemy
nig'eNHaHHA HaBefeHo B Tabnuui 5.

Ta6nuusa 5 - NMigknioueHHsa reHeparopa Valeo IST60C017

Tepminan y pos'emi JiarHocTUuHMi .
. Konip apoty
reHepatopa PO3'eM CTeHAQ
+ bat 5
F stop motor mode Hemae nigknioueHHs
D HeMmae nigknioueHHs
LIN GC YKOBTUI
- bat* 3'epHaT 3 KOpnycom
reHeparopa

* TepmiHan "- bat" Heo6XigHO Nia'eaHaTU A0 KOPNYCY reHepaTopa NPoBOAOM, AKNI Heo6XigHO
BUrOTOBUTU CAMOCTIIHO.

A\ yBarar JiarHocTuka reHeparopi I-STARS MOX/IMBA TiNbKN B PEXUMi reHepaTopa, PeXxum
cTapTepa He JOCTYNHUMA.

6.3. liarHOCTUKA reHepaTopa B pY4HOMY peXUMi

1. Mpouec AiarHOCTMKM reHepaTopa NOYMHAETbCA 3 BUBGOPY TWNy reHepaTopa, ANs LbOro Ha
nouyaTKOBOMY eKpaHi (puc. 4) 3aiaitb y meHto "SELECT ALTERNATOR BY TYPE".

2. Y BiKHi, Wo BiaKpunocs, 06epiTb HOMiHaNbHY HANpyry reHepaTopa
12B a6o 24B i Tun reHepartopa. Bubip 34iNCHIOETbCS OAHOPA30BUM HATUCKAHHAM Ha BiANOBigHY

KHOMKY.
3. Y pasi Heob6XigHOCTI AiarHOCTMKM reHepaTopa 3 yacToTamu O6epTaHHs, WO AOPiBHIOKTb
yactoTam o6epTaHHA Ha aBToMOo6ini, KHonkamu "-" i "+" BCTAHOBITb iiaMeTp LWKIiBa, WO JOPIBHIOE
fiameTpy WKiBa Ha aBTOMOGifi. [N NPUAHATTA BCTAHOB/IEHOTO 3HAUEHHS HATUCHITb KHOMKY
IIUSEII.

A\ yBATA! He BifANOBIAHICTb UACTOTN 06EPTAHHA He 3HMKYE AKOCTI NepeBipKu reHepaTopa.

4. inA noyaTKy npouecy AiarHOCTUKKU HATUCHITb KHoNKy "TEST".

A MOMNEPEMKEHHA! MepexoauTu B peXXum AiarHOCTUKM, HATUCKAHHAM Ha KHONKY "TEST", MOXHa
TiNbKK NicnA Nig'eAHaHHA AIarHOCTUUHKMX PO3'EMIB CTEHAA [0 TepMiHaniB perynaTopa Hanpyru
reHeparopa..
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5. Mepen 3anyckom npuBoAy CTeHAa HeobXigHo:
5.1 flKwo reHepaTop, WO fAiarHocTyeTbcs, mae Tun COM a6o I-STARS - pouekamntecs
BMU3HAUYeHHs cTeHgom ID i TYPE reHepaTopa.
5.2 [1ns reHepaTopiB TUNy Lamp pexum po60oTU KOHTPOSbHOI lamMnu NoTPi6HO nepeBecTn B
pexum 50 MA a6o 500 MA 3a51eXXHO BiJ KOHCTPYKLIi reHepaTopa.

5.3 [lns reHepaTopiB, y AKMX KOHCTPYKTUBHO nepenbavyeHo TePMiHAN perynstopa Hanpyru:
«A», «IG», «R», «15», HEO6XiAHO aKTUBYBATW KHOMKY «K15», BOHA MA€ 3aropiTucs 3eneHUM
KO/bOPOM.

6. MpoBediTb OUiHKY perynsaTopa Hanpyru reHepaTopa 3a TaKUMU KpuTepisamu:

6.1. IKWO reHepaTop, WO AiarHoctyeTbcs, mae Tun COM a6o I-STARS, TO CTEHAOM MaloTb
BM3HaunTuca 1D, COM speed i TYPE reHepaTopa, a Ha iHAMkaTopi “Errors” mae 3'sBUTUCA
NOBifOMMEHHA NPO MeXaHiYHy HecnpasHicTb “MEC”.

6.2. AKWO B reHepartopi nepea6avyeHo KOHTPO/bHY famny, TO MA€ 3aropiTuca iHAWKaTop
KOHTPONbHOI Namnu.
7. O6epTaHHsAM pyuky "ROTATION SPEED" BniBo a60 BMpaBO, 3a/IEXHO Bif HanpsamKy o6epTaHHs
reHepaTtopa. BCcTaHOBITb WBUAKICTb 06epTaHHA B Mexax Big 100 go 150 06/xB. Ak npasuno
reHepaTopu 06epTaloTbCs 32 FOAUHHUKOBOI CTPINKO0, AKLLO ANBUTUCA 3 GOKY LUKiBa.

A MOMNEPEMKEHHA! 3a HasABHOCTI B reHepaTopi 06riHHOI My(hTH YBaXKHO CTeXTe 3a BM6OpOM
HanpsAmMKy 06epTaHHs.

7.1. Bi3yanbHO OUiHITb: UM HOpManbHO 06epTAETbCA reHepaTop. 3a HASBHOCTI WyMiB a6o
BibpaLii reHepaTopa, WO CBigYaTb MPO MeXaHiYHy HeCMPaBHICTb, CAiA NPUNUHUTH
AiarHocTuKy.

8. MpoBeaiTb NepeBipKy 3a AKX 06epTiB BiaGYBAETbCA MOYATOK reHepauii. Ans uboro:

8.1. O6epTaHHAM pyuku "ROTATION SPEED" nnaBHO NigBulyiiTe 06€pTM A0 TOrO MOMEHTY,
KONV BUXiAHA Hanpyra cTaHe piBHOM 3aAaHii. binbwicTb cNpaBHMX reHepaTopiB NOUYMHAIOTb
reHepadito 3 700-850 06/xB. [leaki reHepaTopu Tuny COM nounHaloTb reHepaLito 3a 06epTis
noHaz 1200, TakoX iCHYIOTb reHepatopu 3 dyHKuielo LRC (Load Response Control), y axkux
Big6YBaETbCA TUMUACOBA 3aTPUMKA Y 3MiHi BUXiZHOT Hanpyru.

8.2. inA reHepaTopis Tuny Lamp BenuumMHa Hanpyru cTabinisalii Mae BCTAHOBUTUCA B MeXax
Bif 14 10 14,8 B ans 12B reHepaTtopis, Bif 28 Ao 29,8 B ans 24B reHepaTopis.

8.3. insA reHepatopiB Tuny C JAPAN BennumHa Hanpyru ctabinisauii NoBUHHA BCTAHOBUTUCS B
MeXax Big 14 1o 14,5 B.

8.4. AIKWO B reHepaTopi nepeab6avyeHo iHAMKATOP KOHTPObHOI Namnu, TO BiH MA€ 3racHyTu.

8.5. AKWO reHepaTop, WO AiarHOCTYETbCA, HanexuTb Ao Tuny COM a6o I-STARS, To Mae
3HUKHYTU MeXaHiuHa NoMU/IKa.

9. OUiHITb po60TYy perynaTopa Hanpyru, Ans Lboro:
9.1. O6epTaHHAM pyuku "ROTATION SPEED" BCTaHOBITb 06epTu B Mexax 1500 - 2000 06/xs.
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9.2. ina reHepartopis Tuny "Lamp", y akux y po3'emi € TepmiHan S (AS, BVS) cnig nepesiputu
Moro npauesgaTHicTb. na uboro Ao TepmiHana S nig'eaHanTe BuBia cteHaa GC i HATUCHITD Ha
KHOMKy "Test S pin" - BUXigHa Hanpyra mae 3poctu (36inbwKnTbes). MOBTOPHO HATUCHITL Ha
KHOMKy "Test S pin" - BUXiAHA HANpyra Ma€ NOBEPHYTKCS A0 NONEPEeAHbOr0 3HAUEHHS.

9.3** 06epTaHHAM pyukn "REGULATION GC" nnaBHO 3MiHiTb BUXiAHY Hanpyry reHepaTopa B
mexax Big 13 go 15 B, BumipioBaHa Hanpyra (Bifo6paxaerbcs 3eNeHUM KOMbOPOM) Mae
3MiHIOBATMCA NPONOPLiHO.

** **Ina reHepaTopis Tuny «Lamp (L/FR)» (63 KkepyBaHHsA HanNpyroo) uei NyHKT BUKOHYBAaTH
He NoTpi6Ho.

9.4.ins renepatopiB Tuny C JAPAN i I-ELOOP nepeBefiiTb 3aaHy Hanpyry ctabinisauii B pexum
(OFF) - BUMipaHe 3HaueHHA Hanpyru cTabinisauii Mae BCTAaHOBUTMCA B MexXax Big 12 go 12,7 B.
MoTim nepeBeaiTb 3agaHy Hanpyry cTabinisauii B pexum (ON) - BUMipsiHE 3HAUEHHS HANpyru
cTabinisaulii Mae BCTAHOBUTUCA B MeXax Bif 14 1o 14,5 B.

10. OUiHiTL PpO60TY reHepaTopa Nif HaBaHTAKEHHAM, AN LbOTro:

10.1. O6epTaHHAM pyuky "ROTATION SPEED" BCTaHOBiTb 06epTu npusody B Mexax 2500 -
3000 06/x8.

10.2 BCcTaHOBITb Hanpyry reHepadii, wo gopisHioe 13.8B, o6epTatoun pyuku "REGULATION GC"
a60 04HOPA30BUM HATUCKAHHAM. [Ana reHepatopis Tuny C JAPAN i I-ELOOP yBIMKHIiTb pexum
(ON).

10.3 O6epTaHHsAM pyuku "ELECTRICAL LOAD" nnaBHO NiABULLYITE HABAHTAXEHHS HA reHepaTop
[0 MaKCMManbHoro. Mpu LbOMY 3HAUEHHS BUXIAHOT HANPYry 3aNWILATUMETLCS MOCTINHUM, A
3HAUYEHHS 3MIHHOTO CTPYMY B NlaHLt03i B+ "I, AC" He NOBMHHO NepeBuiLyBaTn 10% Bif 3HAUEHHS
3a7aHOr0 HaBaHTaXeHHA (Hanpuknag, npu HaBaHTaXeHHi 50A BenuuuHa "l, AC" He Mae
nepesuuysatu 5A). Mpu Lbomy Ha ocumnorpami ctpymy (Bigo6paeHo UepPBOHUM KOMTbOPOM)
He MOBMHHO CMOCTEpIraTucs BeNWKMX MiKiB, 3HAYEHHS MOBUHHI KONMBATUCA B OAHAKOBUX
Mexax.

11. Mo 3aBepLlUEHHI0 AiarHOCTUKN reHepaTopa CKMHbTE HAaBAHTAXXEHHSA HA reHepaTtop i 3ynuHiTb
NPUBIA KOPOTKMMU HAaTUCKAHHAMYK Ha perynsTopu "ELECTRICAL LOAD" i "ROTATION SPEED". Micns
LbOro reHepaTop MOXHa AeMOHTYBATU 3i CTeHAa.

12. He BUKOHAHHSA OAHi€l 3 BUMOT N.N. 6 — 10.3 CBigUMUTb NP0 HECMPABHICTb Y FreHepaTopi.

A MOMNEPEMKEHHA! V pasi nepeBUlL,EHHA HANpyru reHepaTopa Bulie AONYCTUMOI CNPaLbOBY€E
3aXMCT, AKNI 3yNNHSAE ABUTYH, | HA €KPaHi 3'ABNAETbCA NOBIAOMNEHHSA NPO NepeBULLEHHSA HANPYTU.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

PuUcyHOK 26. lMoBigomneHHs B pasi cnpayboBYBaHHS 3aXMCTY CTEHAA
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6.4. [1iarHOCTMKA reHepaTopa B aBTOMATUUYHOMY PEXUMI

A VBATA! He focTynHa ans reHepatopis Tuny I-STARS u I-ELOOP.

1. BUKOHalTe NyHKTW 1 - 6 po3giny 6.3.

2. Y BIiKHi pexumy nepeBipku reHepatopa 06paHOro TUMy HeO6XiAHO BMGPATM HanpsMOK
o6epTaHHA: "CW" - clockwise - 3a roguHHKKOBOI CTpinkoto; "CCW" - counter-clockwise - npoTu
rOAVHHUKOBOT CTPiNKKU. CTOPOHA 06epTaHHS NPUBOAY 3MIHIOETbCS HATUCKAHHAM Ha BiANOBigHY
KHOMKY.

3. HaTucHiTb KHonKy "AUTO". CTeHA NOYHe AiarHOCTMKY reHepaTopa B aBTOMAaTMUHOMY pexumi. Ha
eKpaHi BUBOAUTUMETbCA iH(DOPMALLiA NMPO MOTOUHMIA CTaH MpoLecy AiarHOCTUKK Ta nepeBipeHi
napameTpu.

4. Micna 3aBeplleHHs aBTOMATUYHOI MEPeBipKM Ha ekpaHi 3'ABUTbcA Hanuc "AUTO TEST
COMPLETE".

Ceack [~ [N PrINT |

PucyHoOK 27. loBigoM/IeHHA NPy 3aKiHYUeHHi NpoLecy AiarHOCTUKK
B AaBTOMATUUYHOMY PeXMMi

5. HaTucHiTb kHOMKy "PRINT" W06 nognBuTHCSA pesynbTar.

6. Pe3ynbTaT LiarHOCTUKM MOXHA po3ApyKyBaTh Ha Bluetooth npuHTEpPi HATUCHYBLIM HA KHOMKY
"PRINT" noBTOpHO.

7. TeHepaTop NPOTECTOBAHUN i MOrO MOXXHA AEMOHTYBATY 3i CTeHAaA.

/. ObCNYTrOBYBAHHA CTEHAA

CTeHA po3paxoBaHUii Ha TPMBaNuin nepiod ekcnnyarauii i He noTpebye npodinakTUUHNX Po6IT,
OfHaK Mif yac ekcnayaTauii cnij KOHTPONOBATK HUXKYE HaBeeHi MOMEHTU:
* U1 € HABKONMILHE CepefoBULLEe JONYCTUMMM NS eKcnyaTayii (Temnepartypa, BOMOricTb TOLLO).
* Yn nepebyBae y CNpaBHOMY CTaHi AiarHOCTMUHNUI Kabenb (BisyanbHumn ornsg).
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7.1. OHOBNEHHA NporpamHoro 3aée3neyeHHs

[na OHOBNEHHA NporpamHoro 3a6esneueHHs CTeHAY 3Hago6uTbca USB drew-Hakonuuysay
06'emom g0 32 I'6 BigchopmaToBaHun y hannosy cuctemy FAT32.

Mpoueaypa OHOBNEHHS NMPOLWMBKY BiA6YBAETbCA TAKUM UMHOM:
- CKauyanTe HOBY BepCito NPOrpamHoro 3a6esneyeHHs i3 canTy servicems.com.ua, po3TalloBaHy B
KapTui ToBapy MS006.

- CKonitonTe B KopeHeBuiA kKatanor USB ¢new-HakonuuyBaua ann "MS006Update.bin".

A MOMEPEMKEHHA! Ha USB dcnew-HakonuuyBaui Mae 6ytM Tinbku oauH dain
"MS006Update.bin".

- BUMKHITb CTEHA.

- BctaBTe USB chnew HakonuuyBay y USB po3'em cTeHaa.

- VBIMKHiTb cTeHA. Mig yac 3anycky CTeHAa Mporpama aBTOMATMUHO BUABUTb HOBY BepCilo
NPOrpamMHOro 3a6esneyeHHs i NOYHe NOro BCTAHOBJIEHHS.

- louekanTecs 3aBepLleHHA BCTAHOB/IEHHA HOBOIo NporpamHoOro 3abe3neyeHHs.

A MONEPEMKEHHSA! 3a60poHeHO NnepepuBaTy NPOLLEC OHOBNEHHSA NPOrpamMHOro 3a6esneyeHHs
BifKNIOUEHHAM CTeHAa a60 BunyyeHHam USB HakonuuyBaua.

- Micns 3aBepleHHs BCTAHOBNEHHSA 3aBAHTAXWUTbCA BiKHO KanibpyBaHHS CEHCOPHOro ekpaHa
(puc. 28). Heob6XifHO HATUCKATM Ha MOKAXKUMK AOTH, AOKU KaNnibpyBaHHA eKpaHa He 3aBepLInTbCA
i 3aBaHTAXNTHCA FONIOBHE MEHIO.

- BUMKHITb cTeHA. Buiimitb USB HakonuuyBau. lMouekanTe woHanmeHwe 10 cek. Jani cTeH MOXHa
BMUKATMW i BAKOPUCTOBYBATM B LUTATHOMY PEXMUMi.

Calibration

PucyHok 28
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Mpoueaypa oHOBMeHHA 633 AaHUX Bia6YBAETbCA TAKUM UNHOM:

- CKauanTe HOBY BepcCilo MPOrpamHOro 3a6esneuyeHHs 3 CalTy servicems.ru, po3TaloOBaHy B
KapTui ToBapy MS006.

- CkonitonTe B kopeHeBun kaTanor USB dnew HakonuuyBaya nanky "MS006Base".

A MOMNEPEMKEHHA! Ha USB chnew-HakonuuyBayi Ma€ 6yTy Tinbku ofHa nanka "MS006Base".

- BUMKHITb CTeHA,
- BctaBTe USB chnew Hakonuuyeay y USB po3'em cTeHAa.

- YBIMKHITb cTeHg. Mg yac 3anycky cTeHga nporpama aBTOMaTUUYHO BUSIBUTb HOBY Bepcito 6a3u
[aHUX i MOYHe NOro BCTAHOBMEHHS.

- louekanTecs 3aKiHUeHHS BCTAHOBMEHHSA. Lie MOXe 3alHATY TPUBanuMM yac.

- Micns 3aBeplueHHsA BCTAHOB/EHHA 3aBAaHTAXUTLCA FONOBHE MeHI0. Buiimite USB HakonuuyBau.
CTeHA MOXXHa BUKOPUCTOBYBATU B LUTATHOMY PEXUMi.

7.2. KanibpyBaHHA CEHCOPHOr0 eKpaHy

Y pasi HeKOpeKTHOT po60TN CEHCOPHOTrO eKpaHa Heo6XiaHO NPOBECTU NOTo KanibpyBaHHS, TaKUM
YMHOM:

1. BUMKHITb CTeHA,

2. HaTucHiTb i yTpumynTte perynatop "ELECTRICAL LOAD".

3. YBIMKHIiTb CTeHA, HAaTUCHYBLIMN KHOMKY "ON".

4, YTpUMynTe HaTUCHYTUM perynaTtop "ELECTRICAL LOAD" AOTM, JOKW 3aBaHTaXWUTbCH BiKHO
KanibpyBaHHA CEHCOPHOTO ekpaHa (puc. 28).

5. HeobxifHO HaTWCKaTW Ha BKA3iBHUK AO0TU, JOKU KanibpyBaHHS €KpaHa 3aBepwuTbCs i
3aBaHTAXUTHCS FOMIOBHE MEHIO.

6. KaniépyBaHHA CEHCOPHOTO eKpaHa 3aKiHueHo. CTeHA rotToBuii Ao po6oTu.

7.3. lornan 3a ctTeHAOM

[N ouuueHHs NOBepXHi CTeHAA CnifA BUKOPUCTOBYBATM M'AKi CepBeTKM abo raHuip's,
BUKOPUCTOBYOUM HENTPanbHi 3acobu ANs UnLeHHA. [ucnnen cnif ounwaTty 3a [ONOMOror
cneLianbHOI BOMIOKHUCTOI CEPBETKM i CPE AN OUMLLEHHS EKPaHiB MOHITOPIB. 06 YHUKHYTK
Kopo3ii, Buxoay 3 nafgy abo MOLWKOAXEHHS CTEHAA HenpunycTUMO 3acTOCYyBaHHS abpasuBiB i
PO3UYMHHUKIB.
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8. OCHOBHI HECNPABHOCTI | METOAM IX YCYHEHHS

Huxue HaBegeHO TabNNLIO 3 ONMCOM MOXTUBUX HeCI'IpaBHOCTeI;I Ta cnocobamum ix YCYHEHHA:

O3HaKa HecnpaBHOCTI

1. CTeHA He BMUKAETbCA.

2. Mig yac 3anycky TecTy
CTeH/ BUAAE 3aXUCHUN
CUTHAN 3aMUKaHHA
(nuck).

3. CTeHA npauioe, ane
€/IeKTPOABUTYH He
3aMyCKaETbCA

4. Mig yac po6oTu
CTEHAA UYyTU CTOPOHHI
WyMU.

5. Mig yac po6oTu
CTeHAa peMmiHb
npocnu3ae (CBUCTUTD).

6. MNig yac nepeBipKu
reHepartopa Cu/ibHO
rpitoTbCsA CTPYMO3'EMHI
3aTuckaui. (kpokoaunm)

Mo)xnuBi npuunHn

YBiMKHEHa KHomkKa "ABAPIF".

Hemae Hanpyru 230B y mepexi.

3aMnKaHHA BMBOfIB
(Kpokoaunis) (+) i (-) Ha
Kopnyci cTeHaa.

EnekTponpoBoAkKy cTeHaa
NOLWKOMKEHO.

36in nporpamHoro
3a6e3neyeHHs YHacTOTHOrO
nepeTBoploBava.

MowkKoaXeHo NpoBoOAKY
cTeHAa.

HenpaennbHO BCTAHOB/IEHO
arperar, Wo nepesipseTbCa.
(MpuBoAHUN pemiHb
nepeTArHyTun).

NigWWNHUKN eNeKTPoaBUryHa
3HOLIEH.

HeHaTArHyTuMiA pemiHb.

3HOC pemeHs.

Mana ginsgHKa KOHTaKTY.

PeKomeHpaLi 10710 YCYHEHHSA

BigkntounTy KHoMKy "ABAPIS".

BiAHOBUTW XUBNEHHA.

Po3BecT BUCHOBKM.

3BepHYTUCA [0 CYXO6M
TEXNIATPUMKMN.

3BEepHYTUCSA [0 CAYXOM
TeXMigTPUMKMU.

NepeycTaHOBUTb NPOBEPSEMDbIA
arperar.

3BEepHYTUCSA [0 CAYXOM
TeXMiATPUMKMU.

MpoBecTy HATAXKY PEMEHS.

3aMiHUTU peMiHb.

BukopucrtosyBaTu agantep
NCoBOI KemMu reHepaTopa.
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9. YTUNI3ALUIA

O6nafgHaHHsA, BU3HAHe HeMpUAATHUM A0 eKcnayaTauii, nignarae ytunisawii.

O6nafiHaHHA He MA€E Y CBOIN KOHCTPYKUIT 6yab-AKUX XiMiUHUX, 6ioNOriyHUX a6o pagioakTUBHUX
efleMeHTiB, AKi NMpu AOTPUMaHHI NpaBun 36epiraHHsA Ta ekcnayaTtauii mornu 6 3aBaaTu WKOAW
340pOB'I0 NtoAel abo HABKONUILHbOMY CEpeoBULLY.

YTunisauis o06nafHaHHA MOBMHHA BIAMOBIAATU MiCLEBUM, PerioHaNbHUM | HaLiOHANbHUM
3aKOHOJABUYMM HOPMaM i pernameHTam. He BUKUAATM B HABKONULIHE CepefoBULLE MaTepian, Lo
He Ma€ 3gaTHocTi 6ionoriuHo posknagatucs (MBX, ryma, CUHTETUUHI CMOMW, HadTONPOAYKTH,
CUHTETUUHI onil Towo). [ina yTunisauii Takux martepianis HeobxigHo 3BepTatucs Ao ipm, wo
cneuianisyoTbesa Ha 360pi Ta yTUAI3aLii NPOMUCNOBUX BiAXOAIB.

MigHi Ta antomiHieBi aeTani, Wwo ABNATb CO6010 BiAX0AN KOTbOPOBUX MeTanis, NianaraoTb 360py
Ta peanisaduii.
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AOAATOK 1
TepMmiHanu NigKNIOYEHHS 4O reHepaTopiB

YMOBHi . Tun Busig,
®OYHKUiOHaNbHE NPU3HAYEHHS
NO3HaYeHHA reHeparopa cTeHpa
B+
20 BaTapes (+)
B+
A
IG (Ignition) Bxif BBIMKHEHHS 3anantoBaHHs
15
AS Alternator Sense
TepmiHan ans
BVS Battesr;/n\lsc;ltage BUMIpIOBAHHA HANpPyru Ha GC*
aKyMynaTopHin 6atapei
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
Cnyrye ansa nig'eaqHaHHA iHQMKATOPHOT namnu,
D+ L0 3AIMCHIOE NOAAYY MOYATKOBOI HANpyru
36yMKEeHHs Ta iHAMKaLio npaue3aaTHoCTi
reHe.paTopa Lamp L/Ds
| Indicator (L/FR)
IL Illumination
L (Lamp) Buxig Ha namny inankaTopa
61 npawesaaTHOCTI reHepaTopa
(Field Report) Buxia nns KOHTPOnio
FR HaBaHTaXXEHHA Ha reHepaTop 6MOKOM
KepyBaHHSA ABUTYHOM
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AnanoriuHo "FR", ane 3
iHBEPCHUM CUrHANoM
b (Drive) Bxig KepyBaHHs perynsatopom i3 o
TepmiHanom "P-D" reHepaTopis Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* TinbKuW NiJ vac JiarHOCTUKKU reHepaTopis Tuny Lamp
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IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

ymosHi @OYHKUiOHaNbHe NPU3HAYEHHSA Tun Busia
NO3HAYEHHSA YHKL, P reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxig KOAOBOro BCTAHOBNEHHA HANPYyru
D (Digital) Bxia KOLOBOro BCTAHOB/IEHHSA HaNpyru SIG
Ha amepuKaHcbkux Ford, Te came, wo i "SIG"
RC (Regulator Control) Te came, wo i "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Cxoxe Ha "SIG", RVC
TiNbKK fiana3oH 3miHKM Hanpyru 11.0-15.5V.
L(PWM) Kepyloumin curHan noAaeTbes Ha TepmiHan "L"
(Communication) Bxia KepyBaHHs perynatopom C KOREA
c Hanpyru 6110KOM KepyBaHHS ABUTYHOM.
Kopencbki aBTo.
() Bxifi KepyBaHHSI perynsaTopom Hanpyrui 610Kom C JAPAN GC
KepyBaHHA ABUrYHOM. ANOHCbKi aBTo.
(Regulated Load Output) Bxig kepyBaHHs
RLO Han 6inizauii RLO
pyroto cTabinisauii
perynatopa B fiiana3oHi 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) 3aranbHe no3HaueHHs
¢hisuuHoro iHTepeiicy KepyBaHHs Ta
coM JiarHOCTUKM reHepaTopa. MoxyTb
BMKOPUCTOBYBATUCA NpoTokonu "BSD" (Bit
Serial Device), "BSS" (Bit Synchronized Signal) com
a6o "LIN" (Local Interconnect Network).
be3nocepefHs BKa3iBKa Ha iHTepdenc
LIN KepyBaHHA Ta [iarHOCTMKN reHepaTtopa 3a
npotokonom "LIN" (Local Interconnect Network)
Stop motor KepyBaHHS pexMmom po60oTu reHepatopa
p Val 6i . I-STARS
Mode aleo, W0 BCTAHOBNIOIOTHCA HA aBTOMOGINAX i3
dyHKuieto "CtapT-CTon"
TepmiHan KepyBaHHS reHepaTopom cuctemm "l-
K I-ELOOP FR
ELOOP" (Mazda) 00
DF
F Buxig 06MOTKM poTopa.
FLD 3'egHaHHs perynaTopa 3 06MOTKO poTopa
67
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perynaTopis)

perynaTop niaBHO [OAAE HANpyry 36yMKeHHS,
3a6e3neuyoumn TUM CaMUM CTabiNbHICTb
nigTpMMaHHA 06epTiB ABUTyHA. O0co61BO
NMOMITHO Ha X0N0CTUX o6epTax

YmobHi DYHKLiOHaNbHE NPU3HAYEHHSA Tun Busin
NO3HAYEHHA YHKY P reHeparopa cTeHpa
P Buxia 3 ofjHi€l 3 06MOTOK CcTaTOpa reHepartopa.
S CNy)>XUTb ANS BUSHAUEHHSA PerynsaTopom R
STA Hanpyru 36yaxKeHoro cTaHy 36yaKeHoro
Stator reHepartopa
(Wave) Buxin 3 ofiHi€l 3 06MOTOK cTaTOpa
w reHepaTopa AN nigknoueHHs TaxomeTpa B
ABTOMOGINSAX 3 AN3ENbHUMI ABUTYHAMM
(Null) BBuBig cepeHboT TOUKM 06MOTOK
cTaTopa. 3a3BuUUanl CNYXnTb ANA KepyBaHHA
N iHOMKATOPHOIO TAMMOI0 NpPaLEe3aaTHOCTI
reHepaTopa 3 MexXaHiYHUM PerynaTopom
Hanpyru
D (Dummy) MopoHiiA, HEMAE NiAKNIOUEHHS,
37e6inblWOoro Ha AMNOHCbKNX aBTOMOGINAX
N/C (No connect) Hemae nigknioueHHs
(Load Response Control) ®yHKLis 3aTPUMKU
peakuii perynatopa Hanpyru Ha 36inblueHHs
HaBaHTAXXEHHS Ha reHepaTop. Cknagae Big 2.5
LRC A0 15 cekyHA. MNig Yac yBiMKHEHHS BENNKOro
(Onuis HaBaHTaXeHHA (CBiTNO, BeHTMNATOP pagiaTopa)
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Instrukcja obstugi

WSTEP

Dzigkujemy za wybor produktow marki handlowej MSG Equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, danych
technicznych oraz metod oceny stanu technicznego alternatorow samochodowych i zasad
bezpiecznej obstugi stanowiska MS006.

Przed uzyciem MS006 (dalej w tekscie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytac niniejsza Instrukcje
obstugi.

W zwigzku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukgji, zestawu i oprogramowania
moga zostac wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.
Oprogramowanie zainstalowane na stanowisku podlega aktualizacji, a jego wsparcie moze zostac
zakonczone bez wczesniejszego powiadomienia.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko przeznaczone do diagnostyki alternatorow samochodowych 12/24 V z roznymi
terminalami przytaczeniowymi, alternatorow uktadow ,start-stop” 12V i ,I-ELOOP” 24V (Mazda).
Diagnostyka alternatora moze odbywac sie w trybie recznym i automatycznym. Wyniki badania
automatycznego mozna wydrukowac za pomoca drukarki Bluetooth (w zestawie).

Diagnostyka samochodowych alternatorow odbywa sie zgodnie z ponizszymi kryteriami:
- Napiecie stabilizacji;
- Sprawnosc¢ lampki kontrolnej;
- FR (WySwietlanie czestotliwosci i wypetnienia impulsu sygnatu FR, sprzezenie zwrotne
regulatora napiecia).
- Wartosc tetnien pradu przemiennego.

Dla alternatorow COM:
- ID;
- Protokot;
- Szybkos¢ wymiany danych;
- Typ protokotu LIN;
- Btedy autodiagnozy regulatora
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2. DANE TECHNICZNE

Wymiary (DxSxW), mm 570x490x450

Masa, kg 41

Zrodto zasilania jednofazowa siec elektryczna
Napiegcie zasilania, V 230

Moc napedu, kW 1.5

IloS¢ podtaczanych baterii nie

Napiecie znamionowe badanych jednostek, V 12, 24

- ekran dotykowy;

Sterowanie stanowiska . .
- sterowanie mechaniczne

Tryb badania automatyczny / reczny
Badanie alternatorow
Maksymalne obciazenie 12v 50
alternatora, A 2\ 25
Regulacja obcigzenia (0-100%) ptynnie
Obroty napedu, obr/min 0-3000
Regulacja obrotéw napedu ptynnie
Wybor kierunku obrotow napedu tak
Typ przektadni (naped-alternator) pas klinowy / wieloklinowy
1V L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,
Rodzaje testowanych alternatorow COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO ,,|-StARS”
24V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
Dodatkowo
Baza alternatorow tak

dostepne za posrednictwem zewnetrznej

W I R R0 eSS e drukarki Bluetooth (Brak w zestawie)

Aktualizacja oprogramowania tak

Podtaczenie dysku flash USB 1x USB 2.0
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3. ZESTAW
Zestaw dostawy zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MS006 1

MS0105 - zestaw przewodow do podtaczenia do ztacza (regulatora napigcia)

1
alternatora

Adapter dodatni klemy alternatora 2

Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1

4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko zawiera ponizsze podstawowe elementy (rys. 1):

Rysunek 1. 0golny wyglad stanowiska diagnostycznego
1- Mechanizm napinajacy pas napedu alternatora.
2 - Platforma i tancuch do mocowania alternatora na stanowisku.

3 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny zostaje zablokowany.
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4 - Przewody zasilajace podtaczenia do alternatora.
5 - Panel sterowania.

6 - Stanowisko moze drukowac wyniki autotestu na zewnetrznej drukarce Bluetooth (Brak w
zestawie).

7 - Adapter dodatniej klemy alternatora.

8 - Zestaw przewodow do podtaczenia do ztacza regulatora napigcia alternatora.

Panel sterowania (rys. 2) zawiera ponizsze podstawowe elementy:

EMERGENCY
STOP

OFF/ON

3
<3

Rysunek 2. Panel sterowania stanowiska
1 - Wyswietlacz dotykowy - wyprowadzanie parametrow diagnostycznych badanego alternatora i
sterowanie funkcjami stanowiska.

2 - Przycisk ,,OFF/ON" - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnieciu przycisku
+EMERGENCY STOP" przycisk ,,OFF/ON" nie dziata.

3 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczanie zasilania stanowiska.
4 - Regulatory - dokonuja regulacji (ustawienia) parametrow:

 ,ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obcigzenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentow samochodowych). Krotkie nacisniecie powoduje ptynne wytaczenie obcigzenia do
poziomu zerowego.

- ,REGULATION GC” - ustawienie (regulacja) napiecia wyjSciowego alternatora. Stuzy do
podtaczenia alternatora do ztacza ,GC". Krotkie naciSnigcie powoduje zresetowanie
ustawionego napiecia do wartosci domyslnych (13,8 V).
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- ,ROTATION SPEED"” - sterowanie obrotami i kierunkiem obrotéow napedu. Po krotkim
nacisnieciu naped sie zatrzymuje.

5. Wyprowadzenia diagnostyczne - podtaczenie stanowiska do terminali regulatora napiecia
alternatora:
- ,B+" - podtaczanie do terminali: ,B+", ,1G", ,S", ,AS", ,BVS”, ,A", ,15";

+,L/D+" — wyjScie do lampki kontrolnej regulatora napiecia, podtaczanie do terminali: ,L", ,D+",
Y L | R

- ,GC" - sterowanie alternatorem, podtaczanie do terminali: ,COM", ,LIN", ,D", ,RLO", ,C", ,G",
#SIG", ,L(RVC)", ,RC";

* FR” - kontrola obciazenia alternatora, podtaczanie do nastepujacych terminali regulatora

”

napiecia alternatora: ,FR”, ,DFM”, ,M", LI".

W komplecie ze stanowiskiem dostarczany jest zestaw 4 przewodow diagnostycznych (rys. 3).

Rysunek 3. MS0105 - zestaw przewodow do podtaczenia do terminali regulatora napiecia
alternatora

Przewody diagnostyczne sa podtaczane do gniazd stanowiska (poz.5 rys.2) wg kolorowego
oznakowania.

4.1. Menu stanowiska

Menu gtowne stanowiska (rys. 4) zawiera:

»~SELECT ALTERNATOR BY TYPE” - wejScie do menu wyboru typu diagnostycznego alternatora;
»SELECT ALTERNATOR BY NUMBER” - wejsScie do menu wyboru alternatora wedtug oryginalnego

numeru identyfikacyjnego;

+SETTINGS” - wejScie do menu Parametry stanowiska;
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»INFORMATION” - wejScie do menu ,Informacje o stanowisku”.

01/01/2021

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

Rysunek 4. Menu gtowne stanowiska diagnostycznego

Menu ustawienia stanowiska (rys. 5) zawiera:

SETTINGS

TIME
o@En
=

PRINTER SETTING
ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH
MANUAL TEST SETTING

Enable start check Print result in

for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM

type terminal

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

Rysunek 5. Menu parametrow stanowiska diagnostycznego

»TIME” i ,DATE” — ustawianie daty i godziny.
»PRINTER SETTING” - Podtaczanie drukarki Bluetooth do stanowiska.
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»MANUAL TEST SETTING” - ustawienie trybu recznego badania, ma kilka parametrow:
- ,Enable start check for short circuit” - wtgczanie poczatkowego sprawdzania zwarcia;
- ,Enable K15 in for COM type terminal” - wtaczanie klemy 15 (zapton) dla alternatorow COM;
- ,Reverse rotation” - odwrot obrotu napedu;
- ,Print result in exhibition mode” - wydruk wyniku testu w trybie prezentacji.

»SET MEASUREMENT COEFFICIENT” pozwala przej$¢ do menu kalibracji stanowiska. To menu stuzy
wytacznie do konfigurowania stanowiska przez specjalistow producenta.

+LIN ANALYZING” - menu odczytu danych z magistrali LIN.

A\ 0STRZEZENIE! Zabronione jest samodzielne wprowadzanie jakichkolwiek zmian w kalibracji
stanowiska.

W oknie menu ,SELECT ALTERNATOR BY TYPE” (rys. 6) nalezy dokonac wyboru napigcia
znamionowego 12 V lub 24 V oraz typu diagnozowanego alternatora. Wybrany parametr jest
podswietlany.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
15-B+
s DFM-FR
S-B+
BACK TEST

Rysunek 6. Menu wyboru typu diagnostycznego alternatora

Do diagnostyki alternatora o czestotliwosciach obrotowych rownych czestotliwosciom obrotowym
w samochodzie nalezy ustawic przyciskami ,-" i ,+" Srednice kota pasowego rowna Srednicy kota
pasowego w samochodzie. Akceptacja ustawionej wartosci odbywa sie za pomoca przycisku ,,USE”.

Przycisk ,, TEST” przetacza tryb na tryb diagnostyczny.
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Po przejsciu do trybu diagnostycznego alternatora na ekranie moga pojawic sie nastepujace
informacje, p. rys. 7 - 10:

A Zottym kolorem oznaczane s3 wartosci zadane, zielonym - rzeczywiste (mierzone).

A\ OSTRZEZENIE! Napis ,,COVER IS OPENED” oznacza, ze pokrywa ochronna stanowiska jest
otwarta. Nie mozna aktywowac procedury diagnostycznej, gdy pokrywa ochronna jest otwarta.

Rysunek 8. Menu trybu badania alternatora typu C KOR i C JAP.

COVER IS OPENED
MANUAL TEST LAMP

I, DC

I, AC

U, DC

SPEED
FR Freq
FR Duty
K151 0.(

K15 U
LAMP |

0%

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.
I, DC

I, AC
U, DC

0%
13.8
SPEED & o

FR Freq
FR Duty

LAMP1 0.000
LAMP U

0.01s

Coack I nvro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST
I, DC 0.0
I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED om

FR Freq 0
FR Duty HI

RVC

MEAS

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

I, DC

I, AC

U, DC

SPEED
FR Freq
FR Duty
K151
K15 U
LAMP |
LAMP U

0%
OFF
0 0

0.01s

Ceace I nvro |
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COVER IS OPENED

MANUAL TEST P/D

I, DC :
I, AC 0% 00
UDC 138  12.9
of 0

MEAS

SPEED &3

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J ]
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

I DC SET MEAS‘

I AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq
FR Duty

13 [~ &
LAMP |
LAMP U

001s

[eac [ aro -]

Rysunek 9. Menu trybu badania alternatora typu P/D i RLO

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM
1, DC 0.0
I, AC 0% o0
UDC 138 129
SPEED 0

COM PROT.
COM SPEED --- TYPE ---

EXCITATION --—-
ERRORS EL MEC TH

MANUFACTURE UNKNOWN

00ts

EES N S

COVER IS OPENED
MANUAL TEST SIG

1, DC
1, AC
U, DC 13.8
SPEEDE OF
FR Freq
FR Duty |
K151 0.000
K15 U

001s

[eack I hvro - ]

Rysunek 10. Menu trybu badania alternatora typu COM i SIG
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COVER IS OPENED

COVER IS OPENED

MANUAL TEST |-STARS MANUAL TEST I-ELOOP

I DC SET
I, AC 0%

MEAS

I, DC ° "0.0
I, AC 0% o0
U,DC _ OFF  12.9
SPEED o@m o
FR Freq 0
FR Duty HI

K151 0.000
K15 U 129

U, DC
SPEED (o) co | 0
COMPROT. ---- PROT ---

COM SPEED  ---
EXCITATION ----
BO = --- Ex= --- Sp = ---
T =—— B4=--— B5=-—

Rysunek 11. Menu trybu badania alternatora typu I-STARS i I-ELOOP

Informacje wyswietlane na ekranie dla wszystkich typow alternatorow:

»1 DC” — wartos¢ pradu statego w obwodzie B+.

»h AC” —wartos¢ pradu przemiennego w obwodzie B+.

»U, DC” —wartos¢ napiecia na zacisku B+.

~SPEED” - wskaznik obrotow napedu. (CW - clockwise - zgodnie z ruchem wskazowek zegara;
CCW counter-clockwise - przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara). Strona obrotu napedu zmienia
sie poprzez naciSniecie odpowiedniej ikony na ekranie lub automatycznie po obraceniu
enkodera.

~FR Freq” — wartoS¢ czestotliwosci sygnatu uzyskana przez kanat FR, DFM, M.

»FR Duty” - wypetnienie impulsu sygnatu odbierany przez kanat FR, DFM, M (stopief stanu
uzwojenia wirnika).

K15 1" - wartoS¢ pradu w obwodzie zaptonu (K15).

»K15 U” - wartos¢ napigcia w obwodzie zaptonu (K15).

- przycisk symuluje sygnat wtaczenia zaptonu podawany do regulatora napiecia
alternatora. Jesli w alternatorze jest strukturalnie przewidziane wyjscie ,1G”, przed
sprawdzeniem nalezy wtaczy¢ przycisk ,,K15".

- tryb lampki kontrolnej. W przypadku alternatorow sterowanych przez terminal
+LAMP" - przed badaniem nalezy przetaczy¢ lampe kontrolng w tryb 50 mA lub 500 mA,
w zaleznoSci od rodzaju alternatora.

IEE

shm - za pomoca przycisku jest przeprowadzane badanie sprawnosci terminala ,S"*.

* Przez terminal S (Sense) regulator napiecia odczytuje rzeczywiste napiecie akumulatora i
zwieksza napigcie wyjSciowe z alternatora, aby zrekompensowa¢ utrate tadunku.

N
I
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Zmierzone napigcie i pobor pradu testowanego alternatora sa dodatkowo wyswietlane w formie
graficznej w postaci oscylogramow. Napiecie (U) jest wySwietlane na zielono, a prad (A) na
czerwono.

Rysunek 12. Graficzne wyswietlanie mierzonego napiecia
i pradu badanego alternatora

Informacje wysSwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow typu COM:

»COM PROT.” - wskaznik wersji protokotu (BSS, LIN1 lub LIN2) regulatora napiecia.

»Com SPEED” - wskaznik szybkosci transmisji danych za posrednictwem protokotu LIN, ktory
obstuguje regulator COM: 2400, 9600 i 19200 bodow na sekunde.

+EXCITATION” - wartoS¢ pragdu w uzwojeniu wzbudzenia alternatora. Mierzone w procentach.
Odczytywana z regulatora napiecia za pomoca protokotu LIN.

#ID” — numer identyfikacyjny regulatora. Na podstawie tego numeru jest mozliwoS¢ ustalenia,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca silnika,.

~TYPE” - typ regulatora, wySwietlany jest kod typu regulatora dziatajacego wedtug protokotu
,LIN™: A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

~ERRORS” - wskaznik btedow, ktore regulator przesyta do jednostki sterujacej silnika. Mozliwe sa
nastepujace btedy: EL (electrical) - awaria elektryczna; MEC (mechanical) - usterka mechaniczna;
TH (thermal) - przegrzanie.

+-MANUFACTURE" - producent regulatora napiecia.

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).

2. Stanowisko przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach o temperaturze od + 10 do + 40 °C i
wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 75% bez kondensacji wilgoci.

3. Wytacz zasilanie za pomoca wytacznika awaryjnego tylko wtedy, gdy konieczne jest awaryjne
wytaczenie zasilania stanowiska.

4, Przewody diagnostyczne stanowiska powinny by¢ podtaczone tylko do terminali w ztaczu

regulatora napiecia alternatora.

6. Wytacz stanowisko, jesli nie ma by¢ uzywane.



Polski
[

Stanowisko MS006

7. Podczas pracy ze stanowiskiem zabrania sie:

- przeprowadzenia diagnostyki alternatoréw z oczywistymi usterkami mechanicznymi;

- ingerencji w prace stanowiska w jakikolwiek sposob;

- utrudnienia ruchu obracajacych sie czesci stanowiska.
8. Aby unikna¢ uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.
9. W przypadku awarii Testera nalezy przerwac jego dalsza eksploatacje i skontaktowac sie z
producentem lub przedstawicielem handlowym.

& OSTRZEZENIE! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla
zdrowia ludzkiego wynikajace z nieprzestrzegania wymagai niniejszej Instrukcji obstugi.

5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczane s3 specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.

2. Wytaczenie stanowiska jest obowigzkowe w przypadku przerw w dostawie pradu, czyszczenia i
sprzatania stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.

3. Miejsce pracy powinno by¢ zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ duzo wolnego miejsca.

4, W celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego i przeciwpozarowego ZABRANIA SIE:

— podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej, ktéra ma wadliwe zabezpieczenie przed
przeciazeniami pragdowymi lub nie ma takiego zabezpieczenia;

— uzycia do podtaczenia stanowiska gniazda bez styku uziemiajacego;

— uzycia przedtuzaczy do podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej. Jesli gniazdo jest oddalone
od miejsca instalacji stanowiska, konieczne jest modyfikacja sieci elektrycznej i zainstalowanie
gniazdka;

- obstugi stanowiska w stanie wadliwym.

- samodzielnego przeprowadzania naprawy i wprowadzania zmian w konstrukcji stanowiska,
poniewaz moze to spowodowac powazne uszkodzenie stanowiska i pozbawic prawa do naprawy
gwarancyjnej.

5. Zabrania si¢ pozostawiania na stanowisku urzadzehn z uruchomionym napedem bez nadzoru.
6. Podczas montazu urzadzenia na stanowisku i pozniejszego demontazu nalezy zachowac
szczegblng ostroznos¢, aby zapobiec uszkodzeniu rak.

7. Diagnozowany alternator musi by¢ bezpiecznie zabezpieczony (zamocowany).
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5.2. Przygotowanie stanowiska do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu nalezy upewnic sig, ze
stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. W przypadku stwierdzenia uszkodzen przed
wtaczeniem urzadzenia nalezy skontaktowac sie z producentem lub przedstawicielem handlowym.

Stanowisko jest zainstalowane na stole, w razie potrzeby kompensacji nierownosci powierzchni
mozna dostosowac stopy stanowiska do wysokosci.

Podczas montazu stanowiska nalezy zapewni¢ minimalny odstep 0.5 m od prawej strony
stanowiska, aby umozliwi¢ swobodna cyrkulacje powietrza.

Przed rozpoczeciem eksploatacji stanowiska nalezy podtaczy¢ jednofazowa siec elektryczna 230V
z stykiem uziemiajacym. Podtaczenie przewodu uziemiajacego jest OBOWIAZKOWE, w przeciwnym
razie producent zastrzega sobie prawo do uniewaznienia gwarancji. Jesli gniazdo znajduje sie w
znacznej odlegtosci od miejsca instalacji stanowiska, nalezy przeprowadzi¢ modernizacje sieci
elektrycznej i zamontowac gniazdo w poblizu miejsca instalacji stanowiska.

A\ OSTRZEZENIE! Zaleca sie uzywanie stanowiska bez wytacznika roznicowopradowego (RCD), w
) 9

przypadku, gdy nie ma takiej mozliwosci, charakterystyka pradu wytaczenia RCD powinna by¢

wieksza niz 100mA.

5.3. Podtaczanie drukarki Bluetooth do stanowiska

Aby podtaczyc Bluetooth drukarke, wykonaj kroki:
1. Wtacz drukarke Bluetooth.

2. Wtacz stanowisko i przejdz do menu ,Ustawienia”.

3. W sekcji ,PRINTER SETTING” rozpocznij wyszukiwanie dostepnych urzadzen, naciskajac przycisk
#START SEARCH".

3. Po zakohczeniu wyszukiwania dostepnych urzadzen w zasiegu Bluetooth (nie wigkszym niz 5
metrow) nalezy wybraé¢ podtaczona drukarke i potwierdzi¢ potaczenie za pomoca przycisku
~CONNECT".

4. Po podtaczeniu drukarki do stanowiska przycisk ,TEST” stanie sie aktywny. Kliknij przycisk
LTEST". Drukarka powinna wydrukowac ponizszy napis: ,MS006 ALTERNATOR TESTER READY TO
WORK?". Drukarka jest teraz gotowa do pracy.
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6. DIAGNOSTYKA ALTERNATORA

6.1. Montaz i demontaz alternatora

- Montaz alternatora na miejscu roboczym.

Rysunek 13. Montaz alternatora na stanowisku

A\ OSTRZEZENIE! Koto pasowe powinno by¢ rownolegte do uzywanego pasa.

Rysunek 14. Prawidtowe ustawienie pasa napedowego alternatora

- Zatozyc tancuch pod platforma i wtozyc go do zacisku. Obracajac Srube zgodnie z ruchem
wskazowek zegara, zamocowac alternator.
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- Zatozyc pas na koto pasowe alternatora. Napinac pas, az napiecie w przyblizeniu odpowiada
napieciu w samochodzie.

Rysunek 16. Montaz pasa na kole pasowym alternatora

- Napiecie pasa okreslane jesz recznie (subiektywnie).

e

Rysunek 17. Badanie napiecia pasa alternatora
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- Podtaczyc czarny przewdd zasilajacy ,,B -” do obudowy urzadzenia.
- Podtaczy¢ czerwony przewod ,B +” do odpowiedniego styku alternatora.

o

Rysunek 18. Podtaczenie przewodow zasilajacych do alternatora
- Podtagczy¢ terminale w ztaczu alternatora do ztaczy diagnostycznych stanowiska (poz.5 rys.2).

Demontaz alternatora odbywa sie w odwrotnej kolejnosci.

/\ OSTRZEZENIE! Demontaz alternatora mozna wykonac dopiero po catkowitym zatrzymaniu
napedu i wyjSciu z trybu testowego.

6.2. Podtaczanie ztaczy diagnostycznych stanowiska do
alternatora

Aby oceni¢ wydajnos¢ alternatora, wymagane jest prawidtowe podtaczenie do przewodow
diagnostycznych stanowiska.

Wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora w bazie stanowiska (rys. 19) lub
przez Internet wedtug oryginalnego numeru alternatora, ktory najczesciej znajduje sie na
obudowie lub tylnej pokrywie.

Aby skorzystac z wyszukiwania informacji o alternatorze w bazie danych, nalezy:

1. Na ekranie startowym (p. rys. 4) przejdz do menu ,,SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".

2. W otwartym oknie wprowadzi¢ numer seryjny alternatora i klikna¢ przycisk ,SEARCH".

3. Jesli poszukiwany alternator znajduje sie w bazie stanowiska, zostanie wySwietlony jego typ,
gtowne cechy, zdjecie i oznaczenia terminali przytaczeniowych (aby wyswietli¢ oznaczenie
terminali przytaczeniowych, nalezy kliknaé czerwona strzatke po prawej stronie zdjecia). Uzyj tych
informacji i informacji zawartych w zataczniku 1, aby prawidtowo podtaczy¢ przewody
diagnostyczne stanowiska do ztacza alternatora.
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SELECT BY NUMBER

T SERIALNUMBER
SEARCH RTINS
110264 23100 -01B00
110264 23100 -01BO5
23100 -01B10
23100 -01B15
23100-03800 NI
23100-06T10  NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

Rysunek 19. Menu wyszukiwania w bazie danych i wyniki wyszukiwania

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 (rys. 20).

Rysunek 20. Alternator Bosch 0986049191 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztgczu na rys. 20 najpierw nalezy okreslic typ alternatora (zgodnos¢ terminali w
ztaczu z typem alternatora podano w zatgczniku 1). W tym przypadku terminal L definiuje typ
alternatora jako lampowy. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych
wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 1.
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Tabela 1- Podtaczenie alternatora Bosch 0986049191 do stanowiska

. Diagnostyczne
Terminal w ztgczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska
L L/D+
S GC zotty

Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 21).

S DFM
M
IG L

Rysunek 21. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminaldow w ztaczu na rys. 21 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku terminal L okresla typ alternatora jako lampowy. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

. Diagnostyczny
Terminal w ztgczu >
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska

3 GC Zotty

IG B+ Czerwony

L L/D+ czarny
DFM (M) FR Zielony
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora Nissan 23100ENO0O (rys. 22).

Rysunek 22. Alternator Nissan 23100EN00O i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 22 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku Terminal C i przynaleznos¢ do japonskiego samochodu okresla typ
alternatora jako C JAPAN. Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych
wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 3.

Tabela 3 - Podtaczenie alternatora Nissan 23100EN000

. Diagnostyczne
Terminal w ztgczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska

L L/o-
S Brak podtaczenia

C GC zotty
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora LUCAS 24157 (rys. 23).

D+ [—
B+ |—
B+ |—

Rysunek 23. Alternator LUCAS 24157 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 23 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku terminal D+ okresSla typ alternatora jako lampowy. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 4.

Tabela 4 - Podtaczenie alternatora LUCAS 24157

. Diagnostyczne
Terminal w ztgczu .
wyprowadzenie Kolor przewodu
alternatora .
stanowiska
D+ L/D+ czarny
B+ B c
+
B zerwony

W podtaczaniu alternatora LUCAS 24157 istnieje osobliwoSC: do ztacza alternatora nalezy
podtaczy¢ dwa wyprowadzenia B+, w stanowisku jest tylko jedno. Dlatego, aby podtaczyc
brakujace wyprowadzenie, nalezy uzy¢ nieuzywanych przewodow, na przyktad zielonego koloru,
podtaczajac go do jednego z czerwonych przewodow w specjalnym gniezdzie w wtyczce, patrz
rys.24.

Rysunek 24. Podtaczenie dwoch przewodow do wyprowadzeni dianostycznego stanowiska
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Jako przyktad podano podtaczenie alternatora VALEO IST60C017 (rys. 25).

e o e e
1 2 4 5

+ bat

. stop motor mode
D

. LIN BUS

- bat

(2]

mpuNs

Rysunek 25. Alternator Valeo IST60C017 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 25 najpierw nalezy okreslic typ alternatora za pomoca
zatacznika 1. W tym przypadku ,Stop motor Mode” okresla typ alternatora jako I-STARS. Nastepnie,
zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc
alternator, schemat podtaczenia podano w tabeli 5.

Tabela 5 - Podtaczenie alternatora Valeo
Wyprowadzenie

Terminal Kolor przewodu

stanowiska
bt B
F stop motor mode Brak podtaczenia
D Brak podtaczenia
LIN GC 20tty
" Potaczy¢ z obudowa
- bat
alternatora

* Terminal ,,- bat” ma by¢ podtaczony do obudowy alternatora za pomoca przewodu, ktéry nie
jest dotaczony.

A\ vwacar Diagnostyka generatorow I-STARS jest mozliwa tylko w trybie generatora; tryb
rozrusznika jest niedostepny.

6.3. Diagnostyka alternatora w trybie recznym

1. Proces diagnostyki alternatora rozpoczyna sie od wyboru typu alternatora, w tym celu na
ekranie startowym (rys. 4) przejdz do menu ,SELECT ALTERNATOR BY TYPE".

2. W otwartym oknie wybierz napigcie znamionowe alternatora diagnostycznego 12 V lub 24 Vi typ

alternatora. Wybor odbywa sig jednym kliknieciem odpowiedniego przycisku.
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3. Do diagnostyki alternatora o czestotliwoSciach obrotowych réwnych czestotliwoSciom

obrotowym w samochodzie nalezy ustawi¢ przyciskami ,-" i ,+" Srednice kota pasowego rowna
Srednicy kota pasowego w samochodzie. Aby zaakceptowac ustawiong wartos¢, kliknij przycisk
2USE".

A\ uwAGA! Brak dopasowania predkosci obrotowej nie obniza jakosci badania alternatora.

4, Aby rozpoczac proces diagnostyczny, kliknij przycisk , TEST".

A\ OSTRZEZENIE! Przejscie do trybu diagnostycznego poprzez nacisniecie przycisku , TEST” jest
mozliwe dopiero po podtaczeniu wyprowadzen diagnostycznych stanowiska do zaciskéw
regulatora napiecia alternatora.

5. Przed uruchomieniem napedu stanowiska nalezy:

5.1. Jesli diagnozowany alternator jest typu COM lub I-STARS - poczekaj na okreSlenie przez
stanowisko ID i TYPE alternatora.

5.2. Dla g alternatorow typu Lamp tryb pracy lampki kontrolnej nalezy ustawic na 50 mA lub
500 mA, w zaleznosci od konstrukgji alternatora.

5.3. Dla alternatorow wyposazonych w terminal regulatora napigecia oznaczony jako ,A,” ,IG,” ,R"
lub ,15,” nalezy aktywowac przycisk ,K15,” ktory powinien zasSwiecic sie na zielono.

6. Przeprowadz oceng regulatora napigcia alternatora wedtug nastepujacych kryteriow:

6.1. Jesli diagnozowany alternator jest typu COM lub I-STARS, stanowisko powinno okreslic ID,
COM speed i TYPE alternatora, a na wskazniku ,Errors” powinna pojawic si¢ informacja o usterce
mechanicznej ,MEC.”

6.2. Jesli generator jest wyposazony w lampke kontrolng, lampka kontrolna powinna sie zapalic.
7. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznosci od kierunku obrotu

alternatora, ustaw predkosc obrotowa w zakresie od 100 do 150 obr/min. Najczesciej koto pasowe
alternatora obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara, patrzac od strony kota pasowego.

A\ OSTRZEZENIE! Jesli w alternatorze jest sprzegto wyprzedzajace, uwaznie obserwuj wybor

kierunku obrotu.
7.1. Ocen wizualnie: czy alternator obraca si¢ normalnie. W przypadku hatasu lub wibracji
alternatora wskazujacych na awari¢ mechaniczng nalezy przerwac diagnostyke.

6. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie. W tym celu:
8.1. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED”, ptynnie zwiekszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjSciowe bedzie rowne zadanemu. WigkszoS¢ sprawnych alternatoréw rozpoczyna generowac
od 700-850 obr. / min. Niektore alternatory typu ,,COM” zaczynaja generowac przy predkosciach
powyzej 1200, istnieja rowniez alternatory z funkcjg LRC (Load Response Control), w ktorych
wystepuje opOznienie czasowe w zmianie napiecia wyjsciowego.

8.2. W przypadku alternatorow typu Lampowy wartosSc napiecia stabilizacji powinna wynosic od
14 do 14,8 V dla alternatorow 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.
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8.3. W przypadku alternatorow typu C JAPAN wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od
14 do 14,5 V.

8.4. Jesli w alternatorze jest wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.
8.5. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu COM lub I-STARS, btad mechaniczny powinien
zniknac.
9. Ocen dziatanie regulatora napigcia, w tym celu:
9.1. Obracajac pokrettem ,,ROTATION SPEED” ustaw obroty na 1500 — 2000 obr/min.

9.2. W przypadku alternatoréw typu ,Lamp” z terminalem S (AS, BVS) w ztaczu, nalezy sprawdzic
jego sprawnosc. W tym celu nalezy podtaczy¢ wyprowadzenie stanowiska GC do terminala S i
nacisnac przycisk ,Test S pin” - napigcie wyjSciowe powinno wzrosnac (sie zwigkszy¢). Ponowne
nacisSniecie przycisku ,Test S pin” powoduje powrdt napiecia wyjsciowego do poprzedniej
wartosci.

9.3** Obracajac pokretto ,REGULATION GC”, ptynnie zmieniaj napiecie wyjSciowe alternatora w
zakresie od 13 do 15 V, zmierzone napiecie (wySwietlane na zielono) powinno sig¢ zmieniac
proporcjonalnie.

** W przypadku alternatorow typu ,Lampowy” bez kontroli napigcia ten element nie musi by¢
wykonywany.
9.4. W przypadku alternatoréw typu C JAPAN | I-ELOOP ustaw napiecie stabilizacji w tryb (OFF) -
zmierzona wartos¢ napiecia stabilizacji powinna wynosi¢ od 12 do 12,7 V. Nastepnie ustaw
napiecie stabilizacji w tryb (ON) - zmierzona warto$¢ napiecia stabilizacji powinna wynosi¢ od
14 do 12,7 V.

10. Ocen prace alternatora pod obcigzeniem, w tym celu:
10.1. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 2500 - 3000.

10.2. Ustaw napigecie generacji na 13,8V obracajac pokretta ,REGULATION GC” lub jednym
naci$nieciem. W przypadku alternatoréw typu C JAPAN | i-ELOOP wtgcz tryb (ON).

10.3. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD” ptynnie zwiekszaj obciazenie alternatora do
maksimum. W takim przypadku wartoS¢ napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartos¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC” nie powinna przekraczac 10% wartosci zadanego obciazenia
(na przyktad przy obcigzeniu 50A wartosc I, AC” nie powinna przekraczac 5A). Jednoczes$nie na
oscylogramie pradu (wySwietlane na czerwono) nie maja wystepowac duze szczyty, wartosci
powinny oscylowac w tych samych granicach.

11. Po zakofnczeniu diagnostyki alternatora zresetuj obcigzenie alternatora i zatrzymaj naped,
naciskajac krotko regulatory ,ELECTRICAL LOAD” i ,,ROTATION SPEED". Nastepnie alternator mozna
zdemontowac ze stanowiska.

12. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 6 - 10.3 wskazuje na niesprawnosc alternatora.

A\ OSTRZEZENIE! Gdy napiecie alternatora jest wyzsze niz dopuszczalne, uruchamia sie
zabezpieczenie, ktore zatrzymuje silnik, a na ekranie pojawia si¢ komunikat o przekroczeniu

napiecia.
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OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Rysunek 26. Komunikat po uruchomieniu zabezpieczenia stanowiska

6.4. Diagnostyka alternatora w trybie automatycznym

A\ uwaGA! Nie jest dostepna dla alternatorow typu I-START i I-ELOOP.

1. Wykonaj punkty 1-5 sekcji 6.3.

2. W oknie trybu badania alternatora wybranego typu nalezy wybrac kierunek obrotu: ,,CW" -
clockwise - zgodnie z ruchem wskazowek zegara; ,CCW” - counter-clockwise - przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara. Strona obrotu napedu zmienia po nacisnigciu odpowiedniego przycisku.

3. Kliknij przycisk ,AUTO". stanowisko zacznie diagnostyke alternatora w trybie automatycznym.
Na ekranie zostana wyswietlone informacje o aktualnym stanie procesu diagnostycznego i
badanych parametrach.

4, Po zakohczeniu automatycznego badania na ekranie pojawi sie napis ,,AUTO TEST COMPLETE".

Ceack [~ [N PrINT |

Rysunek 27. Komunikat po zakofczeniu procesu diagnostycznego
w trybie automatycznym

5. Nacisnij przycisk ,Drukuj”, aby wyswietli¢ wynik.

6. Wynik diagnostyki mozna wydrukowac na drukarce Bluetooth naciskajac przycisk ,Drukuj”
ponownie.

7. Alternator zostat zbadany i mozna go zdemontowac ze stanowiska.
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7. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko zostato zaprojektowane z mysla o dtugim okresie uzytkowania i nie ma specjalnych
wymagan w zakresie obstugi technicznej. Dla maksymalnego okresu bezawaryjnej eksploatacji
stanowiska konieczne jest jednak regularne monitorowanie jego stanu technicznego, a
mianowicie:

+ Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwigkow, wibragji itp.).

+ ZgodnoS¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska
(temperatura, wilgotnos¢, wibracje itp.).

 Czy kable zasilajace i zaciski krokodylkowe na kablach zasilajgcych sa sprawne (kontrola
wzrokowa).

7.1. Aktualizacja oprogramowania stanowiska

Do aktualizacji oprogramowania stanowiska konieczna jest pamiec flash USB o pojemnosci do
32GB sformatowana w systemie plikow FAT32.

Procedura aktualizacji oprogramowania uktadowego jest ponizsza:

- Pobierz nowa wersje oprogramowania ze strony msgequipment.pl, umieszczona na karcie towaru
MSO006.

- Skopiuj do katalogu gtownego pamieci USB plik ,MS006Update.bin”.
A\ OSTRZEZENIE: Na pamieci flash USB powinien by¢ tylko jeden plik ,,MS006Update.bin”.

- Wytacz stanowisko.
- Wt6z pamiec flash USB do gniazda USB stanowiska.

- Wtacz stanowisko. Po uruchomieniu stanowiska program automatycznie wykryje nowa wersje
oprogramowania i rozpocznie instalacje.

- Poczekaj na zakonczenie instalacji.

A\ OSTRZEZENIE: Nie wolno przerywac procesu aktualizacji oprogramowania przez wytaczenie
stanowiska lub usuniecie pamigci flash USB.

- Po zakohczeniu instalacji zostanie zatadowane okno kalibracji ekranu dotykowego (rys. 28).
Nalezy klikac¢ wskaznik do czasu zakonczenia kalibracji ekranu i zatadowania menu gtownego.

- Wytacz stanowisko. Wyjmij pamie¢ flash USB. Odczekaj co najmniej 10 sekund. Nastepnie
stanowisko mozna wtaczy¢ i uzywac w trybie normalnym.

Procedura aktualizacji baz danych przebiega nastepujaco:
- Pobierz nowa wersje oprogramowania ze strony msgequipment.pl umieszczona na karcie towaru

MS006.

- Skopiuj do katalogu gtownego pamieci USB folder ,MS006Base”.



Polski
[

Stanowisko MS006

Calibration

Rysunek 28. Ekran kalibracji ekranu dotykowego

A\ OSTRZEZENIE: Na pamieci flash USB powinien tylko jeden folder ,,MS006Base”.

- Wytacz stanowisko.

- Wt6z pamiegc flash USB do gniazda USB stanowiska.

- Wtacz stanowisko. Po uruchomieniu stanowiska program automatycznie wykryje nowa wersje
oprogramowania i rozpocznie instalacje.

- Poczekaj na zakohczenie instalacji. Moze to zajac duzo czasu.

A\ OSTRZEZENIE: Nie wolno przerywac procesu aktualizacji oprogramowania przez wytaczenie
stanowiska lub usuniecie pamigci flash USB.

- Po zakonczeniu instalacji zostanie zatadowane menu gtowne. Wyjmij pamiec¢ flash USB.
Stanowisko mozna wtaczy¢ i uzywac w trybie normalnym.

7.2. Kalibracja ekranu dotvkowego

W przypadku nieprawidtowego dziatania ekranu dotykowego nalezy go skalibrowac w ponizszy
sposob:

1. Wytacz stanowisko.

2. Nacisnij i przytrzymaj regulator ,ELECTRICAL LOAD".

3. Wtacz stanowisko naciskajac przycisk ,,ON".

4. Przytrzymaj regulator ,ELECTRICAL LOAD", az zostanie zatadowane okno kalibracji ekranu
dotykowego (rys. 28).

5. Naciskac wskaznik, az kalibracja ekranu zakonczy sig, a menu gtowne zostanie zatadowane.

6. Kalibracja ekranu dotykowego zakonczona. Stanowisko jest gotowe do pracy.
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7.3. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢c z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wyswietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.

8. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej umieszczona tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usunigcia:

Objaw usterki Mozliwe przyczyny Zalecenia dotyczace usunigcia

1. Stanowisko sie nie Wtaczony przycisk ,AWARIA”. Wytaczyc przycisk ,AWARIA”.

wigcza - - .
Brak napiecia 220V w sieci. Przywrocic zasilanie.

Zwarcie wyprowadzen
(Krokodylkow) ( +)i(-)na Roztaczy¢ wyprowadzenia
obudowie stanowiska.

2. Po uruchomieniu
testu stanowisko
emituje sygnat

zabezpieczajacy przed Okablowanie stanowiska jest SN )
zwarciem (pisk). uszkodzone. ontaktowac sie z serwisem

Awaria oprogramowania

3: S'Fanowisko dzia{‘a, ale  przetwornicy czestotliwosci. o )
silnik elektryczny nie Skontaktowac sie z serwisem
uruchamia sie. Uszkodzone okablowania

stanowiska.

Nieprawidtowo zainstalowane . B
Ponownie zainstalowac

4. Pod czas pracy testowane urzadzenie. (Pas .
- ) . S testowane urzadzenie.
stanowiska stychac obce napedowy jest przeciagniety).
odgtosy.
tozyska silnika sa zuzyte. Skontaktowac sie z serwisem.
Pas nie napiety. Napiac pas.

5. Podczas pracy
stanowiska pas $lizga

sie (gwizdze). Zuzycie pasa. Wymienic pas.
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6. Podczas badania

alternatora zaciski

kontaktowe sa bardzo Maty punkt kontaktowy.
gorace (zaciski

krokodylkowe)

Uzy¢ adaptera dodatniej klemy
alternatora.

9. UTYLIZACIA

Sprzet uznany za niezdatny do uzytku podlega utylizacji.

W konstrukcji sprzetu niema zadnych pierwiastkow chemicznych, biologicznych ani
radioaktywnych, ktore przy zachowaniu zasad przechowywania i eksploatacji mogtyby zaszkodzic
zdrowiu ludzkiemu lub Srodowisku.

Utylizacja sprzetu musi by¢ zgodna z lokalnymi, regionalnymi i krajowymi przepisami i regulacjami
prawnymi. Nie nalezy wyrzucac do Srodowiska materiatu, ktory nie ma zdolnosci do biodegradacji
(PVC, guma, zywice syntetyczne, produkty ropopochodne, oleje syntetyczne itp.). W celu utylizacji
takich materiatow nalezy skontaktowac sie z firmami specjalizujacymi sie w zbieraniu i utylizacji
odpadow przemystowych.

CzeSci miedziane i aluminiowe, ktore sa odpadami metali niezelaznych, podlegaja zbidrce i
sprzedazy.
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ZALACZNIK 1

Terminale przytaczeniowe do alternatorow

T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr):gtora wadzenie
stanowiska
B+
Bateria (+)
30 B+
A
IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu
15
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru GC*
Sense napiecia akumulatora
S Sense
B- .
3 Bateria (-)
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napiecie wzbudzenia i
wskazuje sprawnoS¢ alternatora
' Indicator Lamp L/D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
(Drive) Wejscie sterowania regulatorem z
D terminalem ,P-D” alternatoréw Mitsubishi P/D GC
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* Tylko podczas diagnozowania alternatorow typu lamp
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Oznakowanie

Cel funkcjonalny

Typ
alternatora

Wypro-
wadzenie
stanowiska

SIG

(Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia

(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SIG”

RC

(Regulator Control) to samo co ,,SIG”

SIG

L(RVC)

L(PWM)

(Regulated Voltage Control) podobnie do
»S1G”, tylko zakres zmian napiecia
11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”

RvVC

(Communication) Wejscie sterujace
regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody.

C KOREA

Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez
jednostke sterujaca silnika. Japonskie
samochody.

C JAPAN

RLO

(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace
napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)

RLO

coM

(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty
,BSD” (Bit Serial Device), ,,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local
Interconnect Network)

LIN

Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)

COM

GC

Stop motor
Mode

Sterowanie trybem pracy alternatora Valeo
montowanego w samochodach z funkcja
LStart-Stop”

I-STARS

Terminal sterowania alternatorem systemu
I1-ELOOP (Mazda)

I-ELOOP

FR
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Typ Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alternatora wadze!lle
stanowiska
DF
F WyjScie uzwojenia wirnika.
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika
67
P Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
S alternatora. Stuzy do okreslania przez R
STA regulator napiecia stanu wzbudzonego
Stator alternatora

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) wyprowadzenie punktu srodkowego
N uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za
pomoca mechanicznego regulatora napiecia

D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtdwnie na
japonskich samochodach

N/C (No connect) Brak podtaczenia

(Load Response Control) Funkcja opdznienia
reakcji regulatora napiecia na zwigkszenie
obcigzenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15

LRC sekund. Po wtaczeniu duzego obcigzenia

(Opcja (Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
regulatorow) ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,
zapewniajac w ten sposob stabilnosc

utrzymania predkosci obrotowe;j silnika.

Szczegoblnie widoczne na biegu jatowym
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INTRODUCCION

Gracias por elegir los productos de TM MSG Equipment.

Este Manual de usuario contiene informacion sobre el propdsito, componentes, caracteristicas
técnicas, métodos de evaluacion del estado técnico de los alternadores automotrices y normas
de uso seguro del banco de pruebas MS006.

Antes de utilizar el banco de pruebas MS006 (en adelante, el banco de pruebas), lea atentamente
este Manual de usuario y, si es necesario, reciba formacion especial del fabricante del probador.

Dado su perfeccionamiento continuo, en el disefio, componentes y software del banco de pruebas
pueden ser introducidos cambios no reflejados en este Manual de usuario. El software
preinstalado en el banco de pruebas esta sujeto a actualizaciones y su soporte puede terminarse
posteriormente sin aviso previo.

1. DEFINICION

El banco de pruebas esta disefado para diagnosticar alternadores automotrices de 12/24 V con
diferentes terminales de conexion, alternadores de sistemas "start-stop" de 12 V (VALEO I-StARS)
y "I-ELOOP" 24 V (Mazda). El diagnodstico de alternadores puede realizarse en modo manual o
automatico. Los resultados de la prueba automatica se pueden imprimir en una impresora
Bluetooth (suministrada).

Los alternadores automotrices se diagnostican segin los siguientes criterios:
- Tension de estabilizacion;
- Si la lampara de control esta operativa;
- FR (Visualizacion de la frecuencia y del ciclo de trabajo de la sefial FR, realimentacion del
regulador de tension);
- Magnitud de ondulaciones de CA.

Opcional para alternadores tipo COM:
- ID;
- Protocolo;
- Velocidad de transmision de datos;
- Tipo de protocolo LIN;
- Errores de autodiagnostico del regulador.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Dimensiones (LxAnxAl), mm
Peso, kg

Fuente de alimentacion
Tension de alimentacion, V
Potencia de accionamiento, kW
Namero de baterias a conectar

Tension nominal de las unidades probadas, V
Control del banco de pruebas

Modo de diagnostico

570x490x450

41

red eléctrica monofasica
230

1.5

No

12, 24

- pantalla tactil;
- controles mecanicos

automatico / manual

Diagnostico de alternadores

12V
Carga maxima del alternador, A
24V

Ajuste de carga (0-100%)
Velocidad de actuador, rpm
Ajuste de velocidad de actuador

Seleccion del sentido de giro del
accionamiento

Tipo de transmision (actuador-alternador)

50
25
suavemente
de 0 a 3000

suavemente

si

correa trapezoidal / estriada
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

Tipos de alternadores 12V COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
diagnosticados
24V L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
Extras

Base de datos de alternadores
Impresion de los resultados de diagnostico

Actualizacion del software

Conexion de una memoria USB

si
disponible a través de una impresora
externa Bluetooth (no se suministra)
si

1x USB 2.0
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3. CONTENIDO DEL PAQUETE

El paquete de suministro incluye:

Nombre Cantl.dad,
unid.
Banco de pruebas MS006 1
MS0105: kit de cables para conectarse al conector (regulador de tension) del 1
alternador
Adaptador de terminal positivo del alternador 2
Manual de usuario (tarjeta con codigo QR) 1

4. DESCRIPCION DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas consta de los siguientes elementos principales (Fig. 1):

Figura 1. Vista general del banco de pruebas

1. Mecanismo tensor de la correa del alternador.

2. Plataforma y cadena para fijar el alternador en el banco de pruebas.
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3. Cubierta protectora. Cuando se levanta la cubierta protectora, se bloquea el proceso de
diagnostico.

4, Cables de alimentacion para conectar con el alternador.
5. Panel de control.

6. El banco de pruebas puede imprimir los resultados de la prueba automatica en una impresora
Bluetooth externa (no se suministra).

7. Adaptador del terminal positivo del alternador.
8. Kit de cables para conectarse al conector del regulador de tension del alternador.

El panel de control (Fig. 2), contiene los siguientes elementos principales:

EMERGENCY
STOP

Figura 2. Panel de control del banco de pruebas
1. Pantalla tactil: para visualizar los parametros de diagnostico del alternador diagnosticado y
controlar las funciones del banco de pruebas.

2. Boton "OFF/ON™: enciende y apaga el banco de pruebas. En caso de pulsar el boton
"EMERGENCY STOP", el boton "OFF/ON" no tiene ningln efecto.

3. Boton "EMERGENCY STOP": parada de emergencia del banco de pruebas.
4, Reguladores: realizan el ajuste (configuracion) de los parametros:

« "ELECTRICAL LOAD"™: ajuste del nivel de carga eléctrica del alternador (simula los consumidores
del vehiculo). Al pulsarlo brevemente, reduce suavemente la carga a cero.

+ "REGULATION GC™: ajuste (regulacion) de la tension de salida del alternador. Se utiliza cuando
se conecta un alternador al conector "GC". Al pulsarlo brevemente se restablece la tension

ajustada al valor por defecto (13,8 V).
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- "ROTATION SPEED": controla la velocidad y el sentido de giro del actuador. Si pulsarlo
brevemente, el actuador se para.
5. Cables de diagnéstico: conexion del banco de pruebas a los terminales del regulador de tension
del alternador:
« "B+": se conecta a los terminales: «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
+ "L/D+": salida al indicador luminoso del regulador de tension, se conecta a los terminales:
«L», «D+», «I», «IL», «61»;
+ "GC": control del alternador, se conecta a los terminales: «COM», «LIN», «D», «RLO», «C», «G»,
«SIG», «L(RVC)», «RC»;
* "FR"™: control de carga del alternador; se conecta a los siguientes terminales del regulador de
tension del alternador: «FR», «DFM», «M», «LI».

Con el banco de pruebas se suministra un kit de 4 cables de diagnostico (Fig. 3).

Figura 3. MS0105: kit de cables para conectarse a los terminales del regulador de tension del
alternador

Los cables de diagnéstico se conectan a las tomas del banco de pruebas (Fig. 2, pos. 5),
respetando el codigo de colores.

4.1. Meni del banco de pruebas

El mena principal del banco de pruebas (Fig. 4) contiene:

"SELECT ALTERNATOR BY TYPE": acceso al meni de seleccion del tipo de alternador a
diagnosticar;

"SELECT ALTERNATOR BY NUMBER": acceso al menu de seleccion del alternador por nimero de
identificacion original;
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"SETTINGS": acceso al men( de parametros del banco de pruebas;
"INFORMATION": acceso al men( "informacion sobre el banco de pruebas”.

12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

Figura 4. Men principal del banco de pruebas

El meni de ajustes del banco de pruebas (Fig. 5) contiene:

SETTINGS

TIME DATE
DEo 0oER
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

Enable start check Pri
for short circuit exi

Enable K15 in for COM
type termi

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

Figura 5. Meni de parametros del banco de pruebas

"TIME" y "DATE": ajuste de la fecha y hora;

107
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"PRINTER SETTING": conexion de la impresora Bluetooth al banco de pruebas;
"MANUAL TEST SETTING": configuracion del modo de prueba manual, tiene varios parametros:
- "Enable start check for short circuit™: activar el diagnostico inicial de cortocircuito;
- "Enable K15 in for COM type terminal™: activar el terminal 15 (encendido) para alternadores
tipo COM;
- "Reverse rotation": invertir la rotacion del actuador;
- "Print result in exhibition mode": imprimir el resultado de la prueba en modo de
presentacion.
"SET MEASUREMENT COEFFICIENT": permite entrar en el mend de calibracion del banco de
pruebas. Este men( esta destinado exclusivamente a la configuracion del banco de pruebas por
especialistas del fabricante.

"LIN ANALYZING": meni para leer datos del bus LIN.
A {ADVERTENCIA! Esta prohibido realizar cambios en la calibracion del banco de pruebas por
cuenta propia.

El mend "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" (Fig. 6) permite seleccionar la tensidon nominal de 12V o
24V y el tipo de alternador a diagnosticar. El parametro seleccionado aparece resaltado.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
LN" S DFM-FR
S-B+
BACK TEST

Figura 6

Si es necesario diagnosticar un alternador con velocidades iguales a las del vehiculo, utilice los
botones "-" y "+" para ajustar el diametro de la polea equivalente al de la polea del coche. Para
aceptar el valor ajustado, pulse el boton "USE".

Pulse el boton "TEST" para pasar al modo de diagnostico.
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Al entrar en el modo de diagnostico del alternador, en la pantalla puede aparecer la siguiente

informacion (ver Fig. 7 - 10):

A El amarillo indica los valores preestablecidos, el verde - los valores reales (medidos).

A {ADVERTENCIA! "COVER IS OPENED" significa que la cubierta protectora del banco de pruebas
esta abierta. No es posible activar el procedimiento de diagnéstico con la cubierta protectora

abierta.
COVER IS OPENED

MANUAL TEST LAMP

I, DC

0%

U, DC
SPEED
FR Freq
FR Duty
K151

K15 U
LAMP |

[eack I avro J |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RVC

I' DC SET ME}iS.

I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o©

FR Freq 0
FR Duty HI

.

0.01s

[eace I hvro -]

Figura 7. Menii del modo de prueba de alternadores tipo LAMP y RVC

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I’ DC SET MEﬂS‘

I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@m o

FR Freq
FR Duty

i

LAMP |
LAMP U

0015

[eack I avro I |

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

I' DC Si MEAS.
I, AC 0% 0.0
UDC  OFF 129
SPEED 0 0

FR Freq

FR Duty

K15 |

K15 U

LAMP |

LAMP U

0.01s

[eac W avro |

Figura 8. Meni1 del modo de prueba de alternadores tipo C KORy C JAP




Espaiiol
|

Banco de pruebas MS006

COVER IS OPENED

MANUAL TEST P/D

I, DC . :
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FR Freq 0
FR Duty HI

001s
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO
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LAMP U

0015

[eace [ aro J -]

Figura 9. Menii del modo de prueba de alternadores tipo P/Dy RLO

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I, DC . .
I, AC 0% 0.0
UDC _ 138 129
SPEED o

COM PROT.

COM SPEED  --- TYPE --—-
EXCITATION ----

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

001
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST  SIG

I, DC . X
I, AC 0% o0
U, DC 13.8 12.9
SPEED (0] 0
FR Freq
FR Duty

K151
K15 U

001

[eack W avro ]

Figura 10. Menii del modo de prueba de alternadores tipo COM y SIG
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COVER IS OPENED COVER IS OPENED
MANUAL TEST [-STARS MANUAL TEST I-ELOOP

I, DC oM, oc = 0.0
I, AC 0% I, AC 0% o0
U, DC U,DC _ OFF  12.9
SPEEDE of o SPEEDE OF 0

COM PROT. ---- PROT --- FR Freq 0

COM SPEED  --- FR Duty HI

EXCITATION --—- K151 0.000

BO = --- Ex = --- Sp = --- K15U 12.9

T =--- B4z B5=-r

Figura 11. Meni del modo de prueba de alternadores tipo I-STARS e I-ELOOP

Informacion que se muestra en la pantalla para todos tipos de alternadores:

"I, DC": el valor de CC del circuito B+.

"I, AC"™: el valor de AC del circuito B+.

"U, DC™: el valor de tension en el terminal B+.

"SPEED": el indicador de velocidad del actuador. (CW - clockwise - en sentido horario; CCW -
counter-clockwise - en sentido antihorario). El sentido de giro del actuador se cambia tocando
el icono correspondiente en la pantalla o automaticamente al girar el codificador.

"FR Freq": el valor de frecuencia de la senal recibido a través del canal FR, DFM, M.

"FR Duty™: el ciclo de trabajo de la sefial recibida a través del canal FR, DFM, M (el grado de
conexion del devanado de rotor).

"K15 I": el valor de la corriente en el circuito de encendido (K15).

"K15 U": el valor de tension en el circuito de encendido (K15).

E : el boton simula la senal del interruptor de encendido transmitida al regulador de
tension del alternador. Si el alternador tiene prevista una salida "IG", el boton "K15"
debe estar encendido antes del diagnostico.

: el modo de la lampara indicadora. Para alternadores controlados a través del
terminal "LAMP": antes de la prueba la lampara de control debe ajustarse a 50 mA o
500 mA dependiendo del tipo de alternador.

: el boton comprueba que el terminal "S"* esta operativo.

* En el terminal S (Sense) el regulador de tension lee la tension real de la bateria y aumenta la

tension de salida del alternador para compensar la pérdida de carga.
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La tension medida y la corriente consumida del alternador diagnosticado se muestran también
graficamente en forma de oscilogramas. El verde indica la tension (U) y el rojo la corriente (A).

Figura 12. Visualizacion grafica de la tension medida
y corriente del alternador sometido a prueba

Informacion que aparece en la pantalla para los alternadores tipo COM:

"COM PROT.": indicador de la version del protocolo (BSS, LIN1 o LIN2) del regulador de tension.
"COM SPEED": indicador de las velocidades de transmision de datos a través del protocolo LIN
que admiten el regulador COM; 2400, 9600 y 19200 baudios por segundo.

"EXCITATION": el valor de la corriente del devanado de campo del alternador. Se mide en
porcentaje. Se lee del regulador de tension a través del protocolo LIN.

"ID": el nimero de identificacion del regulador. A partir de este nimero, la ECU del motor puede
determinar qué tipo de alternador esta montado.

"TYPE": tipo de regulador, se muestra el codigo del tipo de regulador que funciona a través del
protocolo "LIN": A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

"ERRORS": el indicador de errores que el regulador transmite a la unidad de control del motor.
Pueden producirse los siguientes errores: EL (electrical): fallo eléctrico; MEC (mechanical): fallo
mecanico; TH (thermal): sobrecalentamiento.

"MANUFACTURE": el fabricante del regulador de tension.

5. USO PREVISTO

1. Utilice el banco de pruebas Gnicamente para los fines previstos (ver el Parrafo 1).

2. El banco de pruebas esta disenado para su uso en interiores a una temperatura entre +10 °Cy
+40 °Cy una humedad relativa 75% como maximo sin condensacion.

2. Desconecte la alimentacion eléctrica mediante el interruptor de emergencia (Fig. 2, pos. 3) s6lo
cuando sea necesario desenergizar el banco de pruebas en caso de emergencia.

3. Los cables de diagnostico del banco de pruebas deben conectarse solo a los terminales en el
conector del regulador de tension del alternador.

4, Desconecte el banco de pruebas si no se va a utilizar.
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5. En el proceso de trabajo con el banco de pruebas esta prohibido:

- realizar diagnostico de los alternadores con fallos mecanicos evidentes;

- interferir de alguna manera en el trabajo del banco de pruebas;

- impedir que se muevan las piezas giratorias del banco de pruebas.
6. Para evitar danos o fallos en el banco de pruebas, no lo modifique a su discrecion. El banco de
pruebas no puede ser modificado por nadie que no sea el fabricante oficial.
7. En caso de mal funcionamiento del banco de pruebas, deje de utilizarlo y pongase en contacto
con el fabricante o con un representante comercial.

& {ADVERTENCIA! El fabricante no se hace responsable de los daiios o lesiones a las personas
derivados del incumplimiento de los requisitos de este Manual de usuario.

5.1. Normas de seguridad

1. El trabajo con el banco de pruebas esta permitido solo a las personas especialmente formadas
que hayan recibido el derecho a trabajar con determinados tipos de bancos de pruebas y que
hayan sido instruidas en practicas y métodos de trabajo seguros.
2. La desconexion del banco de pruebas es obligatoria en caso de corte de corriente, limpieza del
banco de pruebas y en situaciones de emergencia.
3. El lugar de trabajo debe estar siempre limpio, bien iluminado y disponer de espacio suficiente.
4, Para garantizar la seguridad eléctrica y contra incendios NO esta permitido:
- conectar el banco de pruebas a un sistema eléctrico con proteccion contra
sobreintensidades defectuosa o sin dicha proteccion;
- usar un tomacorriente sin contacto de puesta a tierra para conectar el banco de pruebas;
- usar alargadores para conectar el banco de pruebas a la red eléctrica. Si el tomacorriente
esta alejado del lugar de instalacion del banco de pruebas, es necesario rehacer la red
eléctrica y montar un tomacorriente;
- usar el banco de pruebas en condiciones defectuosas.
- realizar reparaciones y modificaciones en el banco de pruebas por cuenta propia.
5. Esta prohibido dejar las unidades con el actuador en marcha en el banco de pruebas sin
vigilancia.
6. Extreme las precauciones al colocar la unidad en el banco de pruebas y después al retirarla
para evitar danarse las manos.
7. El alternador diagnosticado debe estar bien fijado (asegurado).




Espaiiol
|

Banco de pruebas MS006

5.2. Preparacion del banco de pruebas para su
funcionamiento

El banco de pruebas se entrega embalado. Después de desembalar el producto, asegiirese de que
el banco de pruebas esta intacto y sin danos. En caso de detectar danos, pongase en contacto
con el fabricante o distribuidor antes de encender el equipo.

El banco de pruebas se monta sobre una mesa y sus soportes pueden ajustarse en altura si es
necesario para compensar superficies irregulares.

Alinstalar el banco de pruebas, deje un espacio minimo de 0,5 m desde el lado derecho del banco
de pruebas para que el aire circule libremente.

Antes de utilizar el banco de pruebas, es necesario conectar una red eléctrica monofasica de 230V
con contacto de puesta a tierra. La conexion del cable de tierra es OBLIGATORIA; de lo contrario,
el fabricante se reserva el derecho de anular la garantia. Si la toma de corriente esta alejada del
lugar de instalacion del banco de pruebas, sera necesario modificar la red eléctrica e instalar una
toma de corriente cerca del lugar de instalacion del banco.

A {ADVERTENCIA! El banco de pruebas debe utilizarse preferiblemente sin dispositivo de
corriente residual (RCD), en caso de que no exista tal posibilidad, la caracteristica de corriente
de activacion del RCD debe ser superior a 100mA.

5.3. Conexion de la impresora Bluetooth al banco de
pruebas

Para conectar una impresora Bluetooth, debe hacer lo siguiente:

1. Encienda la impresora Bluetooth.
2. Encienda el banco de pruebasy acceda al mend "SETTINGS".

3. En "PRINTER SETTING" inicie la bisqueda de dispositivos disponibles pulsando el boton "START
SEARCH".

4, Al finalizar la bisqueda de dispositivos disponibles en el area de cobertura de Bluetooth (max.
5 metros), seleccione la impresora que desea conectar y confirme la conexion pulsando el boton
"CONNECT".

5. Cuando la impresora esté conectada al banco de pruebas, se activara el boton "TEST". Pulse el
boton "TEST". La impresora debe imprimir el siguiente texto: «<MS006 ALTERNATOR TESTER READY
TO WORK». La impresora ya esta lista para su uso.
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6. DIAGNOSTICO DEL ALTERNADOR

6.1. Instalacion y retirada del alternador

- Coloque el alternador en la plataforma de trabajo.

Figura 13. Instalacion del alternador en el banco de pruebas.

A {ADVERTENCIA! La polea debe estar paralela a la correa utilizada
ver Fig. 14.

Figura 14. Como colocar correctamente la correa de transmision del alternador

- Pase la cadena por debajo de la plataforma y enganchela en la abrazadera. Gire el tornillo en
el sentido de las agujas del reloj para fijar el alternador (ver Fig. 15).
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Figura 15. Fijacion del alternador

- Ponga la correa sobre la polea del alternador. Tense la correa hasta que la tension sea
aproximadamente la misma que en el coche.

Figura 16. Instalacion de la correa en la polea del alternador

- La tension de la correa se determina manualmente (de forma subjetiva).

el

Figura 17. Como comprobar la tension de la correa del alternador
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- Conecte el cable de alimentacion negro "B-" a la carcasa de la unidad.
- Conecte el cable rojo "B+" al terminal correspondiente del alternador.

s

Figura 18. Como conectar los cables de alimentacion con el alternador

- Conecte los terminales del conector del alternador a los conectores de diagnostico del banco
de pruebas (Fig.2, pos.5).

El desmontaje del alternador se realiza en orden inverso.

A {ADVERTENCIA! El alternador puede desmontarse solo después de parar completamente el
actuador y salir del modo de prueba.

6.2. Conexion de los conectores de diagnostico del banco
de pruebas al alternador

La conexion correcta a las salidas de diagnostico del banco de pruebas es necesaria para evaluar
el funcionamiento del alternador.

Utilizando el namero original del alternador, que la mayoria de las veces se encuentra en la
carcasa o en la tapa trasera, busque informacion sobre las designaciones de los terminales en el
conector del alternador en la base de datos del banco de pruebas (Fig. 19) o en Internet.

Para buscar informacion sobre alternador en la base del banco de pruebas debe hacer lo
siguiente:
1. Desde la pantalla de inicio (ver Fig. 4), acceda al men( "SELECT ALTERNATOR BY NUMBER".
2. En la ventana que se abre, introduzca el nimero de serie del alternador y pulse el boton
"SEARCH".
3. Si el alternador correspondiente esta en la base de datos del banco de pruebas, aparecera
su tipo, caracteristicas principales, foto y designaciones de los terminales de conexion (para
visualizar las designaciones de los terminales de conexion, pulse la flecha roja situada a la

117
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derecha de la foto). Utilice esta informacion y la del Apéndice 1 para conectar correctamente
los cables de prueba del banco de pruebas al conector del alternador.

SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR

110264 23100 -01BOO NISSAN

NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT =14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

Figura 19. Menii de biisqueda en la base de datos y resultados de bisqueda

Tomemos como ejemplo la conexion del alternador Bosch 0986049191 (Fig. 20).

Figura 20. Alternador Bosch 0986049191y designacion de los terminales en el conector

En primer lugar, determine el tipo de alternador a partir de los terminales del conector de la Fig.
20 (consulte en el Anexo 1 la correspondencia entre los terminales del conector y el tipo de
alternador). En este caso, el terminal L determina el tipo de alternador como Lamp (lampara). A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 1.
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Tabla 1 - Conexion del alternador Bosch 0986049191 al banco de pruebas

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del S Color del cable
del banco de pruebas
alternador
L L/D+
S GC amarillo

Tomemos como ejemplo la conexion del alternador Toyota 2706020230 (Fig. 21).

S DFM
M
IG L

Figura 21. Alternador de Toyota 2706020230 y designacion de terminales en el conector

Segiin los terminales del conector de la Fig. 21, determinamos primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal L determina el tipo de alternador como Lamp. A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 2.

Tabla 2 - Conexion del alternador Toyota 2706020230

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del 8 Color del cable
del banco de pruebas
alternador
S GC amarillo
IG B+
L L/D+
DFM (M) FR
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Como ejemplo, considere la conexion del alternador Nissan 23100EN00O (Fig. 22).

LSC

Figura 22. Alternador Nissan 23100EN000 y designacion de los terminales en el conector

Utilizando los terminales del conector de la Fig. 22, determine primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal Cy el hecho de que él pertenece a un vehiculo
japonés define el tipo de alternador como C JAPAN. A continuacion, utilice el Anexo 1 para
determinar a qué terminales del banco de pruebas debe conectarse el alternador; el esquema de

conexion se muestra en la Tabla 3.

Tabla 3 - Conexion del alternador Nissan 23100EN0O0O

Terminal en el

conector del Salida de diagnostico Color del cable
del banco de pruebas
alternador
L L/o: | nego
S Sin conexion
C GC amarillo

Como ejemplo, considere la conexidn del alternador LUCAS 24157 (Fig. 23).

D+ [—
B+ | —
B+ | —

Figura 23. Alternador LUCAS 24157 y designacion de terminales en el conector
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Con los terminales del conector de la Fig. 23, determinamos primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal D+ define el tipo de alternador como Lamp. A
continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 4.

Tabla 4 - Conexion del alternador LUCAS 24157

Terminal en el Salida de diagnostico
conector del terminal del banco de Color del cable
alternador pruebas
D+ L/D+
B+
B+ B+

Hay una particularidad en la conexion del alternador LUCAS 24157: hay que conectar dos clavijas
B+ al conector del alternador, y en el banco de pruebas sélo hay una. Por lo tanto, para conectar
el cable que falta, use un cable no utilizado, por ejemplo, el verde, conectandolo a uno de los
cables rojos en la toma especial del conector (ver Fig. 24).

Figura 24. Conexion de dos cables a la salida de diagnostico del banco de pruebas

Como ejemplo usaremos la conexion del alternador Valeo IST60C017 (Fig. 25).

|
® ®© @ 0 0
1 2 3 4 5
1. + bat
2. stop motor mode
3. D
4. LIN Bus
6. - bat

Figura 25. Alternador Valeo IST60C017 y designacion de los terminales en el conector
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Utilizando los terminales del conector de la Fig. 25, determine primero el tipo de alternador
utilizando el Anexo 1. En este caso, el terminal "Stop motor Mode" define el tipo de alternador
como |-STARS. A continuacion, utilice el Anexo 1 para determinar los terminales a los que debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se muestra en la Tabla 5.

Tabla 5 - Conexion del alternador Valeo IST60C017

Terminal Salida del banco de Color del cable
pruebas
“bat B oo
F stop motor mode Sin conexion
D Sin conexion
LIN GC amarillo
- bat* Conectar a la carcasa
del alternador

* el terminal "- bat" debe conectarse a la carcasa del alternador con el cable, que debe
fabricarse por cuenta propia.

&;0]0! El diagnostico de generadores I-STARS solo es posible en el modo de generador; el
modo de arranque no esta disponible.

6.3. Diagnostico del alternador en modo manual

1. El proceso de diagnostico del alternador comienza con la seleccion del tipo de alternador
accediendo al mend "SELECT ALTERNATOR BY TYPE" en la pantalla de inicio (Fig. &).

2. En la ventana que se abre, seleccione la tension nominal del alternador diagnosticado
12 V o 24 V y el tipo de alternador. La seleccion se realiza pulsando una vez el boton
correspondiente.

3. Si es necesario diagnosticar un alternador con velocidades iguales a las del coche, utilice los
botones "-"y "+" para establecer el diametro de la polea igual al de la polea del coche. Pulse el
boton "USE" para aceptar el valor ajustado.

AiOJOE El desajuste de la velocidad de rotacion no reduce la calidad de la prueba del alternador.
4, Pulse el boton "TEST" para iniciar el proceso de diagnéstico.

A {ADVERTENCIA! Acceda al modo de diagnostico al pulsar el boton "TEST" solo después de

conectar las salidas de diagnostico del banco de pruebas a los terminales del regulador de
tension del alternador.

5. Antes de iniciar el accionamiento del banco de pruebas, es necesario:

5.1 Si el alternador diagnosticado es de tipo COM o I-STARS, espere a que el banco de pruebas
determine ID y TYPE del alternador.
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5.2. Para alternadores tipo "Lamp" el modo de lampara de control debe ajustarse a 50 mA o 500
mA dependiendo del diseno del alternador.

5.3. Para alternadores con terminal de regulador de tension previsto: "A", "IG" "R", "15" hay que
activar el boton "K15" que debe iluminarse en verde.
6. Evalie el regulador de voltaje del alternador segiin los siguientes criterios:

6.1. Si el alternador en diagnostico es del tipo COM o I-STARS, el banco de pruebas debe
identificar el ID, la velocidad COM y el TYPE del alternador, y en el indicador de "ERRORS" debe
aparecer un mensaje de falla mecanica "MEC".

6.2. Si el alternador tiene prevista una lampara de control, el indicador de la lampara de control
debe encenderse.
7. Gire el boton "ROTATION SPEED" hacia la izquierda o hacia la derecha, segiin el sentido de

rotacion del alternador. Ajuste la velocidad de rotacion entre 100 y 150 rpm. Generalmente, los
alternadores giran en el sentido horario cuando se mira desde el lado de la polea.

A {ADVERTENCIA! Si hay un piiion libre en el alternador, preste mucha atencion al sentido de
giro.
7.1. Inspeccione visualmente si el alternador gira con normalidad. Si se produce algin ruido o
vibracion del alternador que indique una averia mecanica, interrumpa el diagnostico.
8. Compruebe a qué velocidad comienza la generacion. Para ello:

8.1. Gire suavemente el boton "ROTATION SPEED" para aumentar la velocidad hasta que la
tension de salida sea igual al valor ajustado. La mayoria de los alternadores en buen estado
comienzan a generar a partir de 700-850 rpm. Algunos alternadores tipo "COM" empiezan a
generar a mas de 1200 rpm y también hay alternadores con funcion LRC (Load Response Control)
que tienen un retardo en la variacion de la tension de salida.

8.2. Para los alternadores tipo "Lamp" el valor de tension de estabilizacion debe ajustarse entre
14 Vy 14,8 V para los alternadores de 12 Vy entre 28 V'y 29,8 V para los alternadores de 24 V.

8.3. Para los alternadores tipo C JAPAN, la tension de estabilizacion debe ajustarse entre 14 Vy
14,5 V.

8.4. Si el alternador esta equipado con un indicador luminoso, éste debe apagarse.

8.5. Si el alternador diagnosticado es de tipo "COM" o I-STARS, el error mecanico deberia
desaparecer.

9. Evalie el funcionamiento del regulador de tension:

9.1. Gire el boton "ROTATION SPEED" para ajustar la velocidad entre 1500 -
2000 rpm.

9.2. Para los alternadores tipo "Lamp", que tienen un terminal S (AS, BVS) en el conector, hay
que comprobar su funcionamiento. Para ello, conecte la salida del banco de pruebas GC al
terminal Sy pulse "Test S pin": la tension de salida deberia crecer (aumentar). Pulse de nuevo

el boton "Test S pin": la tension de salida deberia volver a su valor anterior.
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9.3**, Girando el mando "REGULATION GC" modifique suavemente la tension de salida del
alternador en el rango de 13 a 15 V; la tension medida (visualizada en verde) debe variar
proporcionalmente.

**Para los alternadores de tipo "Lamp (L/FR)" sin control de tension, no es necesario hacer esto.

9.4. Para los alternadores tipo C JAPAN e I-ELOOP, ajuste la tension de estabilizacion en modo
(OFF): el valor medido de la tension de estabilizacion debe establecerse entre 12 Vy 12,7 V. A
continuacion, ajuste la tension de estabilizacion en modo (ON): el valor medido de la tension
de estabilizacion debe establecerse entre 14y 14,5 V.

10. Evalde el funcionamiento del alternador bajo carga:

10.1. Gire el boton "ROTATION SPEED" para ajustar la velocidad de accionamiento entre 2.500 y
3.000 rpm.

10.2. Ajuste la tension de generacion a 13,8V girando el mando "REGULATION GC" o pulsandolo
una vez. Para los alternadores tipo C JAPAN e I-ELOOP, enciende el modo (ON).

10.3. Gire el mando "ELECTRICAL LOAD" para aumentar suavemente la carga del alternador hasta
el maximo. La tension de salida debe permanecer constante y la corriente alterna en el circuito
B+ "I, AC" no debe superar el 10% del valor de carga ajustado (por ejemplo, con una carga de
50A el valor de "I, AC" no debe superar los 5A). El oscilograma de la corriente (mostrado en rojo)
no debe mostrar grandes picos y los valores deben fluctuar dentro de los mismos limites.

11. Una vez finalizado el diagnostico del alternador, libere la carga del alternador y pare el
actuador pulsando brevemente los mandos "ELECTRICAL LOAD" y "ROTATION SPEED". A
continuacion, el alternador puede ser desmontado del banco de pruebas.

12. Incumplimiento de uno de los requisitos de los parrafos 6 - 10.3 indica una averia en el
alternador.

A ;ADVERTENCIA! Si la tension del alternador supera la tension permitida, se activa la proteccion
que para el motor y en la pantalla aparece un mensaje de sobretension.

OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

Figura 26. Mensaje en caso de activacion de la proteccion del banco de pruebas
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6.4. Diagnostico automatico del alternador

A;O]Ol No disponible para los alternadores tipo I-STARS e I-ELOOP.

1. Realice los puntos 1a 6 del Parrafo 6.3.

2. En laventana del modo de prueba del alternador de tipo seleccionado, hay que elegir el sentido
de giro: "CW" (clockwise) en el sentido horario; "CCW" (counter-clockwise) en sentido antihorario.
El sentido de giro del actuador se cambia pulsando el boton correspondiente.

3. Pulse el boton "AUTO". El banco de pruebas iniciara el diagnostico del alternador en modo
automatico. La pantalla mostrara informacion sobre el estado actual del proceso de diagnostico
y los parametros comprobados.

4, "AUTO TEST COMPLETE" aparecera en la pantalla cuando se finalice la prueba automatica.

Ceack [~ [N PrINT |

Figura 27. Mensaje al final del proceso de diagnoéstico
en el modo automatico
5. Pulse el boton "PRINT" para ver el resultado.

6. El resultado de diagnostico puede imprimirse en la impresora Bluetooth pulsando de nuevo
el boton "PRINT".

7. El alternador ha sido diagnosticado y puede desmontarse del banco de pruebas.

7. MANTENIMIENTO DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas esta disefiado para una larga vida Gtil y no requiere mantenimiento
periodico. Pero durante su funcionamiento debe vigilarse lo siguiente:

« Si el ambiente es adecuado para su funcionamiento (temperatura, humedad etc.).

* Si los cables de alimentacion y las pinzas cocodrilo de los cables de alimentacion estan bien

(inspeccion visual).
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7.1. Actualizacion del software

Para actualizar el software del banco de pruebas se necesitara una memoria USB de hasta 32 GB
formateada en FAT32.

El procedimiento de actualizacion del software es el siguiente:
- Descargue la nueva version del software en el sitio web servicems.eu, indicado en la tarjeta de
producto MS006.

- Copie el archivo "MS006Update.bin" en el directorio raiz de la memoria USB.

A {ADVERTENCIA! En la memoria USB debe haber sélo un archivo "MS006Update.bin".

- Apague el banco de pruebas.

- Inserte la memoria USB en el conector USB del banco de pruebas.

- Encienda el banco de pruebas. Al encender el banco de pruebas, el programa detectara
automaticamente la nueva version de software y comenzara su instalacion.

- Espere a que finalice la instalacion.

A {ADVERTENCIA! Esta prohibido interrumpir el proceso de actualizacion de software
desconectando el banco de pruebas o extrayendo la memoria USB.

- Una vez finalizada la instalacion, se cargara la ventana de calibracion de la pantalla tactil
(Fig. 28). Pulse el puntero hasta que se complete la calibracion de la pantalla y se cargue el meni
principal.

- Apague el banco de pruebas. Retire la memoria USB. Espere al menos 10 segundos. A
continuacion, el banco de pruebas puede encenderse y utilizarse con normalidad.

Calibration

Figura 28. Pantalla de calibracion de la pantalla tactil
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El procedimiento de actualizacion de las bases de datos es el siguiente

- Descargue la nueva version de software en el sitio web servicems.eu que puede encontrar en la
tarjeta del producto MS006.

- Copie la carpeta "MS006Base" en el directorio raiz de la memoria USB.

A {ADVERTENCIA! En la memoria USB debe haber solo una carpeta "MS006Base".

- Apague el banco de pruebas.

- Inserta la memoria USB en el conector USB del banco de pruebas.

- Encienda el banco de pruebas. Al encender el banco de pruebas, el programa detectara
automaticamente la nueva version de software y comenzara su instalacion.

- Espere a que finalice la instalacion. Esto puede llevar mucho tiempo.

A {ADVERTENCIA! Esta prohibido interrumpir el proceso de actualizacion de software
desconectando el banco de pruebas o extrayendo la memoria USB.

- Una vez finalizada la instalacion, se cargara el mend principal. Retire la memoria USB. El banco
de pruebas puede utilizarse normalmente.

7.2. Calibracion de la pantalla tactil

Si la pantalla tactil no funciona correctamente, calibrela de la manera siguiente:

1. Apaga el banco de pruebas.

2. Mantenga pulsado el boton "ELECTRICAL LOAD".

3. Encienda el banco de pruebas pulsando el boton "ON".

4. Mantenga pulsado el mando "ELECTRICAL LOAD" hasta que se cargue la ventana de
calibracion de la pantalla tactil (Fig. 28).

5. Pulse el puntero hasta que se complete la calibracion de la pantalla y se cargue el mend
principal.

6. La calibracion de la pantalla tactil ha finalizado. El banco de pruebas esta listo para su uso.

7.3. Limpieza v cuidado

Utilice un pano suave o un trapo para limpiar la superficie del banco de pruebas, utilizando un
producto de limpieza neutro. La pantalla debe limpiarse con un pano de fibra especial y un spray
limpiador de pantallas. No utilice abrasivos ni disolventes para evitar la corrosion, averias o
danos en el banco de pruebas.
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8. FALLOS PRINCIPALES Y COMO CORREGIRLOS

A continuacion, se muestra una tabla con posibles fallos y como corregirlos:

Sintoma del fallo

1. EL banco de pruebas
no se enciende.

2. El banco de pruebas
emite una senal de
proteccion contra
cortocircuitos (pitido)
cuando se inicia la
prueba.

3. El banco de pruebas
funciona, pero el motor
eléctrico no arranca.

4. Se oyen ruidos
extranos cuando el
banco de pruebas esta
en marcha.

5. La correa patina
(silba) cuando el banco
de pruebas esta en
marcha.

6. Al diagnosticar el
alternador, las pinzas de
corriente se calientan
mucho (cocodrilos)

Causas posibles

El boton "EMERGENCIA" esta
encendido.

No hay tension de red de 220 V.

Cortocircuito de los terminales
(cocodrilos) (+) y (-) en la
carcasa del banco de pruebas.

El cableado eléctrico del banco
de pruebas esta danado.

Fallo de software del
convertidor de frecuencia.

El cableado del banco de
pruebas esta danado.

La unidad sometida a prueba
esta mal instalada. (La correa
de transmision esta demasiado
tensa).

Los cojinetes del motor estan
desgastados.

La correa no esta tensada.

Desgaste de la correa.

Pequena zona de contacto.

Recomendaciones para su
eliminacion

Desactivar el boton
"EMERGENCIA".

Recuperar la alimentacion.

Separar los terminales.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.

Volver a instalar la unidad
diagnosticada.

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico.

Tensar la correa.
Sustituir la correa.

Utilizar un adaptador del
terminal positivo del
alternador.
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9. RECICLADO

El equipo que se considere inadecuado para su uso debe ser eliminarse.

La estacion no contiene elementos quimicos, bioldgicos o radiactivos en su disefo que, al seguir
las normas de almacenamiento y uso, puedan causar dano a la salud humana o al medio
ambiente.

La eliminacion del equipo debe cumplir con las normativas y regulaciones locales, regionales y
nacionales. No deseche en el medio ambiente materiales que no sean biodegradables (PVC, goma,
resinas sintéticas, productos derivados del petroleo, aceites sintéticos, etc.). Para la eliminacion
de estos materiales, es necesario contactar con empresas especializadas en la recoleccion y
eliminacion de residuos industriales.

Las piezas de cobre y aluminio, que constituyen residuos de metales no ferrosos, deben ser
recolectadas y vendidas.
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ANEXO 1
Terminales para conectarse con los alternadores
Terminal
Designacion Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
B+
20 Bateria (+)
B
A +
IG (Ignition) Entrada del interruptor de encendido
15
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal para medir la IG*
Sense tension del acumulador
S Sense
B- .
3 Bateria (-)
E (Earth) Tierra, bateria (-)
Se utiliza para conectar la lampara indicadora
D+ que suministra la tension de excitacion inicial e
indica la disponibilidad del alternador.
. Lamp
| L/D+
Indicator (L/FR)
IL Illumination
L (Lamp) Salida a la lampara del indicador de
61 funcionalidad del alternador.
FR (Field Report) Salida para controlar la carga del
alternador por la unidad de control del motor
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) Similar a "FR" pero con una
senal inversa
b (Drive) Entrada de control del regulador con el o
terminal "P-D" de los alternadores Mitsubishi P/D
(Mazda) e Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

* Solo al diagnosticar generadores de tipo Lamp
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Terminal
Designacion A . Tipo del banco
convencional Objetivo funcional Alternador de
pruebas
SIG (Signal) Entrada de codificacion de tension
D (Digital) Entrada de codificacion de tension en SIG
los Ford americanos, igual que "SIG"
RC (Regulator Control) Igual que "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar a "SIG", s6lo
que el rango de variacion de tension es RVC
L(PWM) 11.0-15.5 V. La senal de control se transmite al
terminal "L".
(Communication) Entrada de control del
C regulador de tension de la ECU del motor. C KOREA
Coches coreanos.
(G) Entrada de control del regulador de tension de C JAPAN GC
la ECU del motor. Coches japoneses.
(Regulated Load Output) Entrada de control de RLO
RLO tension de estabilizacion del
regulador en el rango 11,8-15 V (TOYOTA)
(Communication) Denominacion general de la
interfaz fisica de control y diagnéstico del
coM alternador. Pueden utilizarse los protocolos
"BSD" (Bit Serial Device), "BSS" (Bit
Synchronised Signal) o "LIN" (Local Interconnect com
Network).
Referencia directa a la interfaz de control y
LIN diagnostico del alternador a través del
protocolo "LIN" (Local Interconnect Network)
Stop motor Control del modo trabajo del alternador Valeo,
Mode que se instala en los coches con funcién Start- [-STARS
Stop
Terminal de control de alternador para el
K sistema I-ELOOP (Mazda) I-ELOOP FR
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Terminal
Designa.cién Objetivo funcional Tipo del banco
convencional Alternador de
pruebas
DF X
F Salida del devanado del rotor.
Conexion del regulador con el devanado del
FLD rotor
67
P Salida de uno de los devanados de estator del
S alternador. Sirve para que el regulador de R
STA tension determine el estado de excitacion del
Stator alternador
(Wave) Salida de uno de los devanados del
W estator del alternador para la conexion del
tacometro en coches con motor diesel.
(Null) Salida del punto medio del devanado del
estator. Normalmente sirve para controlar la
N capacidad de trabajo del alternador con
regulador de tension mecanico a través del
indicador luminoso.
D (Dummy) Vacio, sin conexion, sobre todo en
coches japoneses.
N/C (No connect) Sin conexion
(Load Response Control) Funcion para retrasar
la respuesta del regulador de tension al
aumento de carga en el alternador. Tarda entre
LRC 2,5y 15 segundos. Cuando se conecta una carga
(Opcion de elevada (luz, ventilador del radiador), el
reguladores) regulador afiade suavemente tension de
excitacion, garantizando asi que el régimen del
motor se mantenga estable. Especialmente se
nota en el régimen de ralenti
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BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykumm TM MSG Equipment.

HacTosiuee PykoBOACTBO MO 3KCMAyaTalMn COAEPXUT CBEAEHUA O HAa3HAUYEHUU, KOMMEeKTaLuu,
TEXHUUECKUX XapaKTepPUCTMKaX, METOANKE OLEHKN TEXHUUYECKOro COCTOSAHUS aBTOMOGUMbHbIX
reHepaToOpoOB U NpaBunax 6e30MNacHoOmM sKcnayaTauum cteHaa MS006.

Mepea ncnonb3oBaHuem cteHaa MS006 (nanee no TeKCTy CTEH[) BHUMATENbHO U3yuuTe AaHHOe
PykoBoacTBO MO 3KCnAyaTaumu.

B CBA3M C NOCTOSIHHbIM YNyYlIEHMEM CTeHAA B KOHCTPYKLUIO, KOMMIEKTALNIO 1 NMPOorpaMmMHoe
o6ecneueHue (MO) MoryT 6bITb BHECEHbI U3MEHEHMA, He OTPAXKEHHbIE B JaHHOM PyKoBOACTBE MO
akcnnyatauuu. MpegycraHoBieHHoe B cTeHAae MO NoanexuT o6HOBMEHUIO, B AaNibHENLWEM ero
noanepxXKa MOXeT 6bITb NpekpalleHa 6e3 npesBapuTeNbHOr0 yBeOMIeHUs.

1. HASHAYEHUE

CTeHA npefHasHayeH AN AMArHOCTUKW aBTOMOGUbHBIX reHepaTopoB 12/24 B ¢ pas3fnuHbiMU
TepMUHaNammn MOLKMIOUEHWNIA, reHepaTopoB cuctem «crtapt-cton» 12B (VALEO [-StARS) u
«I-ELOOP» 24B (Mazda). [lnarHocTuka reHepatopa MOXeT MpPOBOAUTbCA B py4yHomM 1
ABTOMATMUYECKOM peXumax. Pe3ynbTaTbl aBTOMATUUYECKOW MPOBEPKM MOXHO pacrneyatatb Ha
Bluetooth npuHTepe (He BXOAUT B KOMNAEKT NOCTaBKY).

[narHocTnka aBTOMO6MNbHbIX FeHEPATOPOB NPOU3BOANTLCA NO CIeAYIOWNM KpUTEPUSAM:
- HanpseHue crabununsaunu;
- Pa60TOCNOCOGHOCTL KOHTPONBbHOW Namnbl;
- FR (OTo6paxeHue 4acToTbl W CKBaXHOCTW curHana FR, obpaTHas cBA3b perynatopa
HanpsKeHus);
- BenuunHa nynbcaunii nepemMeHHOro Toka.

[lononHuTenbHo Ana reHepaTtopos Tuna COM:
- ID;
- MpoTokon;
- CKOpOCTb 06MeHa AaHHbIMUY;
- Tun LIN npoTtokona;
- OWM6KM CaMOAMArHOCTUKM perynaTopa.
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2. TEXHWYECKWUE XAPAKTEPUCTUKI

ra6aputbl (4xLLxB), Mmm
Bec, Kr

NcTouHnK nutaHus

Hanps»xeHne nutaHus, B
MolwwHocTb npusoga, KBT
Konuuectso nogkntoyaembix AKb

HanpsikeHune nposepsembix arperatos, B
YnpaBneHue cTeHAOM

PeXxum gnarHoCcTukun

570x490x450

41

oAHO(a3HasA 3NeKTpUYecKas ceTb
230

1.5

HeT

12, 24

- CEHCOPHbIV 3KPaH;
- MeXaHWYeckme opraHbl ynpasneHus

aBTOMATMUECKUI [ pyuHom

MpoBepka reHepaTopos

MakcumanbHasa Harpyska Ha 12B
reHeparop, A 24 B

Perynuposka Harpysku (0-100%)
060poThl NpMBOAA, 06/MUH

PerynnpoBka 060poToB NpMBOAa

Bbi60p HanpaBneHNa BpaleHns NpuBoga

Tun nepenauv (npusoa-reHepaTop)

50

25

nnaBHoO

oT 0 o 3000

nnaBHO

JOCTYMHO

PeMeHHas KNWHoBas /MonnKnnHoBas
L/FR, SIG, RLO, RVC, C KOREA, P-D,

12B

Tunbl npoBepsiemMblX FreHepaTopoB COM (LIN, BSS), C JAPAN, VALEO «I-StARS»
2B L/FR, COM (LIN), I-ELOOP
ZononHnTenbHO

ba3a AaHHbIX reHepaTtopoB
leyaTb pe3ynbTaToB AUATHOCTUKN

0O6HoBneHue MO

MogkntoueHune USB chnaw HakonuTens

€CTb

[OCTYNHO yepe3 BHelwHU Bluetooth
npuHTep (B KOMMNEKTe He NocTaBnseTcs)

eCTb

1x USB 2.0
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3. KOMNNEKTALKA

B KOMNNEKT NOCTaBKN BXOAUT:

HaumeHoBaHue Kon-Bo, wrT.

CteHg MS006 1

MS0105 - KOMMEKT NPOBOAOB AMA NOAKMIUEHNS K pa3bemy (perynatopy
HanpsKeHus) reHepatopa

ApanTep MAOCOBOW KNeMMbl reHepaTopa 2

PykoBoaCTBO Nno 3kcnnyaTauuy (kaptouka ¢ QR Kogom) 1

4. ONUCAHUE CTEHOA

CTeHp BKNIOYAET crefyiollne OCHOBHbIe 3nemeHTbl (puc. 1):

PucyHok 1. 06wt BUA ANArHOCTUUYECKOro CTeHAA

1 - MexaHM3M HaTAXKN PeMHA NpMBOAa reHepartopa.
2 - Mnowaaka u uenb Ans uKcaumu reHepatopa Ha cTeHae.

3 - 3aWMTHBbIN KOXYX. MPU NOAHATOM 3aLWMTHOM KOXYXe NPOoLLecc ANArHOCTUKN 6NOKNpyeTCs.

137
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4 — Cunosble NPOBOAA AN NOAK/IIOYEHUSA K reHepaTopy.
5 - llaHenb ynpasneHus.

6 — CTeH[ MOXET BbIBOANTb Ha NeyaTb pe3ynbTaThl aBTOTECTa Ha BHewH U Bluetooth npunTep (B
KOMM/EKTE He NOCTaBNAeTCA).

7 - AjanTep n/OCOBOI KNeMMbl reHepaTopa.

8 - KomnneKkT npoBOAOB ANS MOAKMIOUYEHUS K Pa3bEéMy perynsiTopa HanpsXeHus reHepaTopa.

NynbT ynpaenexus (puc. 2), COLEPXKUT CIeAYIOLLNE OCHOBHbBIE 3IEMEHTbI:

EMERGENCY
STOP

OFF/ON

S
’{
<

PucyHok 2. lNaHenb ynpasneHus CTeHA0M
1 — CeHCOpHbIN Aucnnell - BbIBOA ANArHOCTUUECKNX NapameTpoB NPOBepsieMoro reHeparopa w
ynpasneHue yHKLuamMn ctenga.

2 - KHonka «OFF/ON» - BkntoueHue/oTKNoYeHe NuTaHus cTeHaa. Ecnm Haxata KHomka
«EMERGENCY STOP», kHonka «OFF/ON» He aenctsyerT.

3 - KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiiHoe OTK/Il0UeHMe 31eKTPONUTaHNs cCTeHaa.
4 — PerynsaTopbl — OCYLECTBNAIOT HACTPOMKY (YCTaHOBKY) NapamMeTpoB:

+ «KELECTRICAL LOAD» - yCTaHOBKa YPOBHSA 3/1EKTPUUECKON HArpy3Kun Ha reHepatop (umutupyet
aBTOMO6UbHbIE NOTpe6uTenn). MpyU KPaTKoOM HaKATUM MPOMCXOAMT MNABHOE OTKIIOUEHUe
Harpy3Ku A0 HYNeBOro ypoBHS.

+ «REGULATION GC» - ycTaHOBKa (perynupoBKa) BbIXOJHOro HanpsKeHWs reHeparopa.
Wcnonb3yeTcs npu MOAKMIOUYEHUM TeHepaTopa K pasbémy «GC». lMpu KpaTKOM HaxaTum
NPOUCXOANT CHPOC YCTAHOBNIEHHOIO HAMPSHKEHUA K 3HAUEHMIo o ymonyaxuio (13.8 B).
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+ «ROTATION SPEED» - ynpasneHue o60poTamnm U HanpaBfeHWem BpalleHus npusoga. Mpwu
KPaTKOM HaXaTuu npuBoj OCTaHaB/NBaAETCA.

5 - [iIarHocTUYecKue pasbembl — NOAK/MIOUEHME CTEHAA K TEPMUHANAM perynatopa HanpsXeHus
reHepartopa:

* «B+» — nogknoyvaeTca K TepmuHanam: «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;

*+ «L/D+» — noAK/oYaeTCs K LLenn KOHTPO/bHOW NaMnbl perynaTopa HanpseHus reHepaTopa,
TepMUHanbl: «L», «D+», «I», «IL», «61»;

* «GC» — KaHan ynpasneHns reHepaTtopom, nogaknouaeTca K TepmmHanam: «COM», «LIN», «D»,
«RLO», «C», «G», «SIG», «L(RVC)», «RC»;

* «FR» - KOHTpPOMb Harpyskum reHepartopa, MOAKIOYAETCA K C/eaylwum TepMuHanam
perynatopa HanpseHus reHepatopa: «FR», «DFM», «M», «LI».

B KOMNNeKTe co CTEHAOM NOCTABNAETCA KOMMAEKT U3 4 AMarHOCTUYEeCKMX NpoBoaoB MS0105
(puc. 3).

PucyHok 3

[lnarHoctnueckne NpoBoAa NOAKMIOUAKTCA K pasbémam cTenaa (no3.5 puc.2) cobniogas LBETOBYIO
MapKUpOBKY.

4.1. MeHI0 CTEeHAa

FnaBHOe MeHIo cTeHaa (puc. 4) cofepxuT:
«SELECT ALTERNATOR BY TYPE» - BX0[, B MeHI0 Bbi6opa TuMna AMarHOCTUPYEMOro reHepaTopa;

«SELECT ALTERNATOR BY NUMBER» - Bx0A B MeHI0 Bbl6opa reHepaTtopa no opuruHanbHoOMy
NaeHTUPNKALNOHHOMY HOMEPY;

«SETTINGS» - BXOA, B MEHIO HAaCTPOEK CTEHAQ;
«INFORMATION» - BXof B MeHi0 «uHthopMmaLus O cTeHae».
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12V AND 24V
ALTERNATOR TESTER
SELECT

“ ALTERNATOR BY
TYPE

SELECT
MM ALTERNATOR BY
NUMBER

aﬁ SETTINGS

INFORMATION

PUCYHOK 4. FnaBHOE MEHI0 CTeHAA

MeHI0 HacTpoiikn cTeHaa (puc. 5) comepxuT:

SETTINGS

TIME
oo
=

PRINTER SETTING

ADDRESS  00:00:00:00:00:00 PRINTER
NAME SEARCH

MANUAL TEST SETTING

[ Enable start check Prin resultin
for short circuit exhibition mode

Enable K15 in for COM
type terminal

[ Reverse rotation

SET MEASUREMENT COEFFICIENT...

LIN ANALYZING...

PUCyHOK 5. MeHI0 napameTpos cTeHaa

«TIME» n «DATE» — ycTaHOBKa faTbl 1 BpEMeHU;
«PRINTER SETTING» - nogkntoueHue Bluetooth-npuHtepa Kk ctenay;
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«MANUAL TEST SETTING» — HacTponKa py4yHOro pexuma npoBepku, UMeeT HECKONbKO
napameTpoB:
- «Enable start check for short circuit» - BknouUNTb CTapTOBYIO NPOBEPKY HA KOPOTKOE
3aMblKaHMe;
- «Enable K15 in for COM type terminal» — Bkntountb knemmy 15 (3axuranue) ans COM
reHepaTopos;
- «Reverse rotation» - peBepcuMpoBaThb BpalleHue nNpuBoaa;
- «Print result in exhibition mode» - neuartatb pe3ynbTaT TECTa B peXUMe NpeseHTaLuu.

«SET MEASUREMENT COEFFICIENT» no3Bo/ifieT 3aNTu B MEHIO Kanu6poBKU CTeHAa. [laHHOe MeHto
npefHasHauyeHo NCKIOUYMTENbHO AN HACTPOMKM CTeHAA CreunanucTamu npeanpusTus-
N3roToBuUTENS.

«LIN ANALYZING» — MeHI0 UTeHMS AaHHbIX C WnHbl LIN.

A NMPEAVNPEXXAEHUE! 3anpelieHo CamOCTOATENbHO BHOCUTb KaKue-nu6o U3MEHeHus B
KanubpoBKy CTeHAa.

B okHe MeHt0 «SELECT ALTERNATOR BY TYPE» (puc. 6) ocywecTBAseTca BbI6OP HOMUHAMBHOTO
HanpshkeHus 12 B unu 24 B u TMna AMArHOCTUPYemoro reHepatopa. Bbi6paHHbI napameTp
noaceeyvBaeTcs.

SELECT BY TYPE

-12V-

ura oo [ mowell o
c c
o
PULLEY P
E 70.0mm -n Wiz 0.0 i

COM (BSS) CONNECTION COM 24V CONNECTION
W 15 DFM LIN-GC
LN" S DFM-FR
S-B+
BACK TEST

PucyHok 6

B cnyyae Heo6XoAMMOCTY ANArHOCTUKK reHepaTopa € YacToTaMu BpalleHWs PaBHbIM YaCTOTaM
BpalLeHUs Ha aBTOMOGMIE, KHOMKAMM «-» U «+» YCTAaHOBMTE ANAMETP WKUBA PaBHbIM AUaMETPy
WKMBA Ha aBToMo6Une. MPUHATAA YCTAHOBMIEHHOTO 3HAUEHUS NPOU3BOANTLCA KHOMKOW «USE».

KHonKkon «TEST» OCylL,eCTBNAETCA Nepexol B PeXnM ANarHoCTUKN.
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Mpu nepexofe B peXuWm ANArHOCTUKMN reHepaTopa Ha 3KpaHe MOXET oTobpaxaTbca cnegytolas
nHopmauma cm. puc. 7 - 10:

A YKenTbiM uBeTOM 0603HaUEHbI 3aJaHHbIE 3HAUYEHNs, 3eNleHbIM — (hakTuueckne (nsmepsembie).

A MNPEAVNPEXXAEHUE! Hapnuch «COVER IS OPENED» 03HavaeT uTo OTKPbITA 3alUTHAA KpbIWKa
cTeHpa. AKTUBUPOBATb Npoueaypy ANAarHOCTMKU NOKA OTKPbITA 3aLUTHAA KPbILKA HEBO3MOXKHO.

PucyHok 8. MeHio pexxuma nposepku reHepatopa tuna C KOR u C JAP.
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COVER IS OPENED

MANUAL TEST LAMP
I, DC
I, AC
U, DC
SPEED 0 m
FR Freq 0 g
FR Duty
Ki51 0 =%
asy o B2
LAMP U 11 m m

0%

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C KOR.

I, DC

I AC 0%
UDC 138
SPEED oE

FR Freq
FR Duty

LAMP |
LAMP U

Ceack I avro J ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RVC

I DC SE MEAS :

I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq 0
FR Duty HI

0.01s

Ceace I nvro ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST C JAP.

MEAS

0.0
: 0% 0.0
UDC  OFF 129
SPEED 0 0

FR Freq ]
FR Duty

K151 0

K15 U

LAMP |

LAMP U

0.01s

Ceace W nvro ]
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COVER IS OPENED
MANUAL TEST P/D

I’ DC : MEAS.

I, AC 0% 00
UDC 138  12.9
SPEED o@ 0

FR Freq 0
FR Duty HI

001s

Ceace W auro J ]

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

COVER IS OPENED
MANUAL TEST RLO

MEAS

I, DC : 0.0
I, AC 0% 0.0
UDC 138 129
SPEED o@ o

FR Freq
FR Duty

K151 P
K15 U n [j
LAMP |

LAMP U

0015

[eace [ aro J -]

PUcyHOK 9. MeHI0 peXxuma npoBepKu reHepaTtopa tuna P/D u RLO

COVER IS OPENED
MANUAL TEST COM

I, DC
I, AC
U,DC _ 13.8
SPEED om
COMPROT. --—- ID

COM SPEED  --- TYPE --—-
EXCITATION ----

0%

ERRORS EL MEC TH
MANUFACTURE UNKNOWN

00ts

[eack I avro - ]

COVER IS OPENED
MANUAL TEST SIG

I, DC
1, AC
U, DC 13.8
SPEEDE OF
FR Freq
FR Duty

K151
K15 U

0%

00ts

[eack I hvro - ]

PucyHok 10. MeHto pexxuma nposepKu reHepaTtopa Tunos COM u SIG
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COVER IS OPENED

MANUAL TEST |-STARS

I DC SET
I, AC 0%

COVER IS OPENED
MANUAL TEST I-ELOOP

I, DC = 0.0
I, AC 0% o0
UDC _ OFF  12.9

U, DC
SPEED 2 (o) co | 0 SPEED 2 o 0
COMPROT. ---- PROT --- FR Freq ]
COM SPEED FR Duty HI
EXCITATION ---- K151 0.000
BO = --- Ex= --- Sp = --- K15 U 12.9
T =-——- B4=-— B5=-—

PucyHok 11. MeHio pexxuma npoBepku reHepatopa tunos I-STARS u I-ELOOP

UHdopmauus, oTo6paXkaemas Ha 3KpaHe Ans BCeX TUNOB reHepaTopoB:

«l, DC» — 3HaueHne NOCTOAHHOIO TOKA B Lenun B+,

«l, AC» — 3HaueHVe NepemMeHHOro Toka B Lenun B+,

«U, DC» — 3HaueHMne HanpsXeHNa Ha Knemme B+,

«SPEED» - nnaukatop o6opotos npusoga. (CW - clockwise - no uacosoi ctpenke; CCW counter-
clockwise - npoTuB uacoBoil cTpenku). CTOPOHa BPaLLeHMA NPUBOAA MEHAETCA NGO HaxaTnem
Ha COOTBETCTBYIOLLYIO MKOHKY Ha 3KpaHe, NM60 aBTOMaTUUYECKN NPU BPaLLEHMMN IHKOAEPA.

«FR Freq» - 3HaueHune 4yacToTbl CMrHana, nosiyyeHHoe no kaHany FR, DFM, M.

«FR Duty» — CKBa)XHOCTb CMrHana nonyyeHHoe no kaHany FR, DFM, M (cTeneHb BKNIOYEHHOTO
COCTOAHUA 06MOTKM poTopa).

«K15 I» - 3HaueHue Toka B Lenu 3axuranus (K15).

«K15 U» - 3HaueHme HanpskeHus B uenu saxuranus (K15).

E — KHOMKa UMUTUPYET CUTHAN BKMKOUYEHUS 3aXNTaHus, NoJaBaeMblil Ha PerynaTop
HanpsHKeHNs reHepaTopa. Ecnu B reHepaTope KOHCTPYKTMBHO NPeayCcMOTPEH BbIBO/
«IG», To He06X0ANMMO Nepes NPOBEPKOMN BKMOUNTb KHOMKY «K15%.

— PEeXWUM KOHTPONbHOW Nnamnbl. [N reHepaTopoB C ynpaBfeHWem Mo TepmuHany
«LAMP» - KOHTpO/IbHYIO flamny nepes NPOBEPKOMN HY)XHO MepeBecTn B pexum 50 mA

nnu 500 MA B 3aBUCMMOCTW OT TUMNA reHepaTtopa.

TEST -«
— KHONMKOW Npon3soanTbCA npoBepKa pa60TOCI'IOCO6HOCTI/I TepMUHana «S»*,

* Mo TepmuHany S (Sense) perynaTop HanpsHKEHUsi CUMTLIBAET (DAKTUUECKOE HANpsHKeHMe Ha
6aTapee ¥ yBeNIMUMBAET BbIXOAHOE HAMPSHKEHME C reHepaTopa ANs KOMNEHCaLMn NoTepy 3apsaga.
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N3mepsaemoe HanpskeHue M NoTpebnsemblii TOK NPOBEPAEMOro reHepaTopa AOMNOMHUTENbHO
oTobpaxaeTcs B rpauueckom Bue B BUAE OCLMUANOrpamMm. 3efeHbiM LBETOM OTOBPaXKEHO
HanpskeHne (U), KpacHbiM — TOK (A).

PucyHok 12. 'pacdmueckoe oTo6paXkeHne N3MepsemMoro HanpsKeHus
1 TOKa NpPoBepsAeMoro reHeparTopa

Undopmauus, oTob6paxkaemas Ha 3KpaHe ans reHeparopos Tuna COM:

«COM PROT.» — uHaukartop sepcuu npotokona (BSS, LIN1, unu LIN2) perynatopa HanpsxeHus.
«COM SPEED» - WHAUKATOP CKOPOCTeN nepefaynm AaHHbIX Mo npoTokony LIN, KoTopble
nogaepxusaet COM perynsatop; 2400, 9600 1 19200 604 B CekyHAy.

«EXCITATION» - 3HaueHMe ToKa B 06MOTKe BO36Y)XAeHNA reHepaTopa. MiamepsaeTcs B NpoLeHTax.
CynTbiBaeTCA C perynatopa HanpseHus no npotokony LIN.

«ID» - naeHTU(UKALWOHHBIN HOMep perynsTopa. Mo JaHHOMY Homepy 650K ynpaBneHus
ABUraTenem cnocobeH onpenennTb KAKON reHepaTop YCTaHOBMEH.

«TYPE» - TN perynstopa, BbIBOAUTCA KOA TUMa perynartopa, paboTatoowero no npotokony «LIN»:
A1, A2, A3, A4, B1, B2, B3, B4, C3, D1, D2, E1.

«ERRORS» - uHAuKaTop OWMGOK, KOTOpble perynsTop nepefaér Ha 650K ynpasneHus
asuratenem. BosmoxHbl cnegytouwme ownbku: EL (electrical) - anekTpuueckas HeUCnpaBHOCTb;
MEC (mechanical) - mexaHnueckas HeucnpaBHocTb; TH (thermal) - neperpes.

«MANUFACTURE» - n3rotoBuTtesib perynatopa HanpsxeHus.

5. UICNOJ/Ib30BAHUE NO HASHAYEHUIO

1. icnonb3yiiTe CTEH[] TONbKO Mo NPAMOMY Ha3HaueHuto (cm. pasgen 1).

2. CTeHp npefHa3Ha4veH Ans UCrnosib30BaHMA B MOMelLeHUmn npu Temnepatype ot +10 go +40 °Cun
OTHOCUTENIbHON BNAXHOCTN BO3Ayxa He 6oriee 75 % 6e3 KoHAeHcauuu Bnaru.

3. OTKnuYanTe NuUTaHWe C MOMOLLbIO aBapUlHOro BbiknouaTens (no3.3 puc.2) TONbKO Npw
HEeo6X0ANMOCTUN IKCTPEHHOMO OTKNOUEHUSA NUTAHNA CTeHAA.

4. lnarHocTmueckue BbIBOAbI CTeHAA cnefyeT MOAKAUATb TONbKO K TEPMUHANam B pasbeme

perynsaTopa HanpseHus reHeparopa.
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5. BbiK/toualiTe CTEH €C/M ero UCMONb30BaHNeE He NpeanonaraeTcs.
6. Mpu paboTe co CTEHAOM 3anpeLlaeTcs:
— NPOBOAUTbL ANATHOCTUKY FEHEPATOPOB C HANTMUNEM ABHbBIX MEXAHUUECKNX HEUCTPABHOCTEN;
— nto6bIM 06paA30M BMELWNBAETCS B paboTy CTeHAa;
— NPEensTCTBOBATb ABMXEHMIO BPALLAKLLMXCA YaCTen CcTeHAA.
7. Bo n3bexaHne MOBpEeXAEHUA UM BbIXOAa CTeHAA W3 CTPOS He [AONYCKAeTCs BHeCeHue
M3MEHEHUI CTEHAA MO CBOEMY YCMOTpPeHuto. CTeHA He MOXeT 6biTb U3MEHEH KemM-nn6o, Kpome
omumManbHOro NponM3BoOAUTENS.
8. B cnyyae BO3HMKHOBeHUs c60eB B paboTe cTeHAa crefyeT NPeKpaTuTb AANbHEWLWY ero
3KCMyaTauuto 1 06paTUTbCs Ha NpeAnpuUATNE-N3roToBUTENIb UM K TOProBOMY NpeAcTaBUTeNto.

A MPEAYVNPEXAEHWVE! U3roToBUTENb HE HECeT OTBETCTBEHHOCTU 3a nioboi ywep6 unu Bpep
3A0pOBbLIO NioAen, NonyueHHbIN BCNeacTBue Heco6nioaeHnsa Tpe6oBaHuii AaHHOro PykoBoacTBa
no 3KcnayaTauum.

5.1. YKa3aHua no TexHUKe 6e30nacHOCTU

1. K paboTe Ha cTeHAe AONYCKAIOTCA CneunanbHO 06yyeHHble 1L, NoayYmBlLIMe NPaBo paboThl
Ha CTeHAax onpefefieHHbIX TUMOB W MpOLeAWMe UHCTPYKTaX Mo 6e30MacHbiM mMpuemam u
meToham paboTbl.
2. BbiknioueHme cTeHpa 06s3aTeNlbHO B Cyyae MPeKpalleHns Nogauvn TOKa, YNCTKe 1 y6opKu
CTEeHAQ, U B @BapUIHbIX CUTYyaLMsX.
3. Pabouee MeCTO AO/MKHO BCerAa CoAepXaTbCA B UMCTOTE, XOPOLWO OCBEWATbCA M MMETb
[l0CTaTOYHO CBO6OAHOIO MecTa.
4. lns obecneyeHmns INEKTPUUYECKON 1 NoxapHoiu 6esonacHocTn 3AMPELLIAETCS:
— MOAKNYaTb CTEHA K 3MEeKTPUYECKOW CeTU, UMEIOLWEN HENCMPABHYIO 3aWMTY OT TOKOBbIX
neperpy3ok Unn He UMeKLEN Takon 3aLLUTbI;
— NCNonb30BaTb ANA MOAKNIOYEHNA CTEHAA PO3ETKY 63 3a3eMNAI0LLEro KOHTaKTa;
— MCNONb30BaTh NS MOLKMOUEHUNS CTEHAA K INEKTPUYECKON CETU YANUHWUTENbHbIE WHYPbI.
Ecnn po3eTka ypaneHa OT MecTa YCTaHOBKM CTeHAA, Heo6XxoAMMo NpoBecTn [OpaboTKy
3M1eKTPUYECKON CETU N NPOBECTN MOHTaX PO3€eTKK;
— 3KCnnyaTtauua cteHaa B HEUCNpaBHOM COCTOAHUMN.
— CaMoCTOATEeNbHO NPOU3BOAUTD PEMOHT U BHOCUTb M3MEHEHUA B KOHCTPYKLUIO CTEHAA.
5. 3anpelaeTca oCTaBNATb HA CTEHAE arperaTbl C 3anyLWeHHbIM NPUBOAOM 6€3 NprucmoTpa.
6. Mpu ycTaHOBKe arperata Ha CTEHA W NOCNEAYIOWEM €ro CHATUU MPOSIBASNTE MOBbILIEHHYIO
OCTOPOXHOCTb ANA NPeA0TBPALLEHNA MOBPEXAEHNA PYK.
7. ANArHOCTMPYEMbIi TeHepaTop A0/MKEH 6biTb HAAEKHO 3aKpennéH (3aduKcnpoBaH).
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5.2. MoaroToBKa cTeHaa K pabote

CTeHp nocTtaBnsaeTcs yNnaKOBaHHbIM. MNocne pacnakoBKu HeobxoaAnumMo y6e,ElI/ITbCFI B TOM, UTO CTeHA
uen n He MMeeT HUKakux nospem,quMFl. Mpun 06Hapy)KeHI/IVI I'IOBpe)K,El,eHI/II?I nepej Bknr4yYeHnem
O60py,EIOBaHI/IH, HeobxoAMMo CBA3aTbCA C 3aBOAOM  M3rOTOBUTENEM  WUAW TOProebim
npeacrasutenem.

CTeHA yCTaHABNWBAETCA Ha CTOMe, NPU HeO6XOAUMOCTY KOMMEHCAL MU HEPOBHOCTEN NOBEPXHOCTU
MOXHO OTPerynupoBaTb HOXKK CTEHAA NO BbiCOTE.

Mpu ycTaHOBKe cTeHAa ob6ecneybTe MUHMMaNbHbIA 3a30p 0.5M OT NpaBoO CTOPOHbI CTeHAA AN
CBO6OJHON LUMPKYNSLUN BO3AyXa.

Mepep 3KcnnyaTaumein CTeHAA HEO6X0AUMO MOAKTIOUUTD IMEKTPUUECKYI0 04HO(a3HY0 ceTb 230B
C 3a3eMAIWUM KOHTaKTOM. MoakntoueHmne 3a3emnsaiowero nposoaa asnsetcs OBA3ATE/IbHbIM,
B NMPOTMBHOM C/lydyae U3roTOBUTE/b OCTaBNseT 3a Co60M MPaBO aHHYNMPOBaTb rapaHTUHbIE
o6sa3aTenbcTBa. Ecnn poseTka yganeHa OT mMecCTa YCTAHOBKM CTeHAa, HeO6XOAMMO MpPOBeECTU
[0pabOoTKY 3NEeKTPUUECKOI CeTU 1 NPOBECT MOHTAX PO3ETKU PAAOM C MECTOM YCTAaHOBKM CTeHAA.

& NMPEAVMNPEXXAEHNE! CTeHA )KenaTenbHO WCNONb30BaTh 6€3 YCTPOMCTBA 3aLMUTHOrO
otkmoueHus (Y30), B cnyuae ecnu HeT TaKOW BO3MOXXHOCTM, XapaKTEPUCTUKA TOKA OTK/IOUEHNS
V30 gomxHa 6biTb 60nblue 100mA.

5.3. MogkntoueHune Bluetooth npuHTEpa K CTeHAY

Ona nogknioueHus Bluetooth npuHTepa HeO6X0ANUMO BbINOAHUTL Cleayiole 4eNCTBUA:

1. Bkntouute Bluetooth npuHTep.
2. BKkntouuTe cTeHA n 3anante B MeHto «SETTINGS».

3. B pa3gene «PRINTER SETTING» 3anycTuTe MOMWCK AOCTYMHbIX YCTPOWCTB Ha)aB Ha KHOMKY
«START SEARCH».

4, MNocne OKOHUAHWUA MOMCKA JOCTYMHbIX YCTPOICTB B 30He gencrsus Bluetooth (He 6onee 5
METPOB) HEO6X0AMMO BbIGPATb MOAKIIOYAEMbI MPUHTEP U MOATBEPAUTb MOAKMIOUEHNE
Haxxatuem KHonkn «CONNECT».

5. Korga npuHTep NOAKNIOUNTLCA K CTEHAY KHOMKa «TEST» cTaHeT akTMBHOMW. HaXMuTe KHOMKY
«TEST». MpuHTEp AOMKEH HaneyaTaTb cnegyoLwyto Hagnucb: «kMS006 ALTERNATOR TESTER READY
TO WORK». Tenepb NpuHTEp roToB K pa6oTe.
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6. AMATHOCTUKA TEHEPATOPA

6.1. YCTAHOBKA U IEMOHTA)XX reHepaTopa

- YcTaHaBnMBaeM reHeparop Ha pabouyio niowWwaaKy.

PucyHoK 13. YcTaHOBKa reHepaTopa Ha CTeHq

A MPEAYNPEXXAEHUE! LLIKNB AOMKEH HAXOANTLCS NAPaenbHO UCMOMb3YeMOMY PEMHI0
cMm. puc. 14.

PucyHok14. ﬂpaBMano pacnoomuue pemHsA NpuBoJa reHepaTopa

- Mponyckaem uenb NoA nNowWaaKon 1 3aBoauM e€ B 3aXKMM. Bpalias BUHT Mo 4acoBoOW CTpenke
dukcupyem reHeparop (cm. puc. 15).
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- HapeBaem pemeHb Ha WKWB reHepaTopa. HatarmBaem pemeHb J0 MOMEHTa, NOKa HaTsKeHue
6yaeT Nnpu6NN3NTENbHO COOTBETCTBOBATb HATAXXEHUNIO HA aBTOMObBUNE.

PucyHOK 16. YCTaHOBKa peMHs Ha WKUB reHepaTopa

- HaTsxeHuMe pemHs onpeaenserca BpyuHyto (Cy6beKTUBHO).

el

PucyHok 17. [IpoBepka HaTAXeHnA peMHs reHeparopa
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- MoaKniouaem YepHbIA CUNOBON NPOBOA «B-» HA KOpnyc arperaTa.
- MoaKniouaem KpacHbI MPOBOJ «B+» K COOTBETCTBYIOLIEMY BbIBOAY reHepaTopa.

e

PucyHok 18. nonmoueuml CUNOBbBIX npOBOA reHeparopy

- MoAKnouaem TepM1Hasbl B pa3béme reHepaTopa K AnarHoCcTMYecKum pasbemam cteHaa (nos.s
puc.2).

[leMmoOHTaX reHepaTopa NPou3BOAUTLCA B 06paTHOM nopsaake.

A MPEAYNPEXXAEHUE! [lemOHTaX reHepaTopa paspeLwaeTcs BbINONHATb TONbKO Nocne NoMHOM
OCTaHOBKM NMPUBOAA U BbIXOAA U3 PeXUMa TeCTUPOBAaHMUS.

6.2. [loaknYeHne AMarHoCTUYEeCKUX pa3bEMOB CTEHAA
K reHepartopy

[lns oueHkM paboTOCNOCOBHOCTU reHepaTopa TpebyeTca MpaBubHOE MOAKIOUYEHME K
[OMarHoCTMUYECKUM pasbéMam CTeHaa.

Mo opuruHasbHOMY HOMepYy reHepaTopa, KOTOPbLIN Yalle BCEro pacrnosioXeH Ha Kopnyce wim
3afiHel KpbllwKe, HEO6XOAMMO MPOBECTU NOUCK MHopMauum 06 0603HAYEHUN TEPMUHANOB B
pasbéme reHepaTopa B 6a3e cTeHga (puc. 19) Unu MHTEpPHET.

[ns Toro yTo6b BOCNOMNBL30BATLCSA NOMCKOM MH(OPMaL MK 0 reHepaTope B 6ase cTeHAa
Heob6xoanmo:
1. Ha HauanbHoM 3KpaHe (cM. puc. 4) 3aiiauTte B meHto «SELECT ALTERNATOR BY NUMBERY.
2. B OTKPbIBLIEMCS OKHE BBEAUTE CEPUNHbBIN HOMEP reHEpPaATOpa U HaXMnUTe KHOMKY «SEARCH».
3. ECnv uckomblii reHepaTop ecTb B 6a3e cTeHaa, To 6yayT oTo6pa)KeHbl ero TUM, OCHOBHbIe
XapaKTepucTMkm, poTorpadus 1 0603HaUEHNA TEPMUHANOB NOAKNIOUEHNA (Ans 0TOBpaxKeHUs
0603HaYeHNN TEPMUHANOB NMOAKMNIOUEHUN HAXMUTE KPACHYIO CTPENiKY B NPaBomn Yactu
thoTorpadum). cnonb3ayiite faHHYI0 NHHOPMALMIO U NHDOPMALMIO B TPUMOKEHNY 1 ANs
NpaBuUbHOTO MOAKMIOYEHUSA ANArHOCTUYECKMX BbIBOJOB CTEHAA K Pa3beéMy reHepaTopa.
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SELECT BY NUMBER

SERIAL NUMBER
CLEAR
b

110264 23100-01B00  NISSAN
110264 23100 -01B05
23100 -01B10
23100 -01B15
23100 -03B00 5:
23100 -06T10 NISSAN
STATUS - COMPLETE. FOUND 36
MANUFACTURE
VOLT = 14V AMPERE = 40A TYPE = LMP
PD= 69.0mm Plug= 0 Dir. rot= CR

TEST

PucyHok 19. MeHIo noucka B 6ase JaHHbIX U pe3ynbTaThl NONCKa

B KauecTBe Npumepa paccMoTpUM MOAKIOUEHNe reHepaTopa Bosch 0986049191 (puc. 20).

PucyHok 20. Fenepatop Bosch 0986049191 u 0603HaueH1e TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 20 cHauana onpegensiem TUN redepaTopa (cooTBeTcTBUE
TepMuUHanam B pasbéme TUMy reHepatopa npuBedeHa B npunoxewuu 1). B gaHHoMm cnyuae
TepmuHan L onpegensieT TN reHepatopa Kak Lamp (namnosblii). lanee no npunoxexuto 1
onpegensieM K KakvM BblBOAAM CTeHAA HY)XHO MOAKMIOUYUTb reHepaTop, CXxema MNoAKMoUYeHUs

npueegeHa B Tabnuue 1.
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Ta6nuua 1 - MoaxknioueHue reHepaTopa Bosch 0986049191 k cteHay

TepmuHan B .
. AnarHocTuyeckun
pa3beme e LiBeT npoBopa
pa3bem cTeHga
reHeparopa
L L/D+
S GC ENTbIN

B KauecTBe Npumepa paccMOTPUM MOAKMOUEHMe reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 21).

S DFM
M
IG L

PucyHok 21. FeHepaTop Toyota 2706020230 n 0603HaueHNe TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 21 cHayana onpegensiem TUM TreHepaTopa, UCNONb3ys
npunoxexue 1. B fLaHHOM cfiyuae TepmuHan L onpeaenseT Tun redepatopa kak Lamp. anee no
NpUNoXeHuio 1 onpeaensem K Kakum BbIBOAAM CTeHAA HY)XHO NMOAKNIOUNUTb reHepaTop, cxema
noAKNoueHUs NpuBeaeHa B Tabnuue 2.

Ta6nuua 2 - MoaknioueHne reHepaTopa Toyota 2706020230

Tepmuuan B "
. JAnarHocTuyecKkun
pa3beme . LiBeT npoBoaa
pasbEMm cTeHaa
reHeparopa
S GC ENTbIN
IG B+ KPacHbIl
L L/D+ UEpHDIi
DFM (M) FR 3eNEHbIN
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B KauecTBe nNpMmepa paccMoTpum noakoueHne reHepatopa Nissan 23100EN00O (puc. 22).

LSC

PucyHok 22. l'eHepatop Nissan 23100EN0O0O 1 0603HaueHue TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepMuHanam B pa3béMe Ha PMC. 22 cHayana onpegensieM TUM reHepaTopa, WCNosb3ys
npunoxexue 1. B gaHHOM cnyyae TepmuHan C 1 NPUHAANEXHOCTb K IMTOHCKOMY aBTOMOGUNIO
onpepenseTr Tun redHepatopa kak C JAPAN. flanee no npunoxeHuto 1 onpefensiem K Kakum
BbIBOJAM CTEHAA HY)XHO NOAKNIOUNTb FreHepaTop, CXemMa NOoAKNUeHUs npuseaeHa B Tabnuue 3.

Ta6nuua 3 - NoaknioueHune reHeparopa Nissan 23100ENO0O

TepmuHan B .«
. [AnarHocTnyeckumn
pa3beme . LiBeT npoBopa
pa3bem cTeHga

reHeparopa
L LD+ | uépneii |
S HeT nogknioueHus
C GC XEnTbi

B KauecTBe Npumepa paccMOTPUM MofKMoueHne reHepaTopa LUCAS 24157 (puc. 23).

Er 4

o

PucyHok 23. FeHepaTop LUCAS 24157 n 0603HaueHue TepMUHANOB B pa3béme
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Mo TepmmHanam B pa3béMe Ha puC. 23 cCHayana onpegensiem TUMN reHepaTtopa, UCNONb3ys
npunoxeHue 1. B gaHHoM cnyyae TepmuHan D+ onpegenseTt Tun reHepaTopa Kak Lamp. lanee no
npunoXxexHuto 1 onpefensem K Kakum BblBOAAM CTEHAA HYXHO NOAKMIOUUTb reHepaTop, cxema
NMOAKMIOYEHMA NpUBefeHa B Tabnuue 4.

Ta6nuua 4 - MogknioueHne reHepatopa LUCAS 24157

Tepmuxan B .
. AnarHocTnyeckumn
pasbéme o LiseT npoBoga
pasbém cTeHaa
reHeparopa
D+ L/D+ YEpHbIN

B+ B -
+ KPacCHbIV
Bt pac

Mpu nogknioueHun reHepatopa LUCAS 24157 ecTb OCO6EHHOCTb: K pasbéMy reHepartopa
Heo6xoANMO MOAKNIOUYMTL ABA BbiBOAA B+, B cTeHAe ToNbKo oAauH. MoO3TOMY Ans NOAKNIOYEHUS
HeoCTalLero BbiBOAA HYXHO BOCMONb30BATbCA HE33a[AENCTBOBAHHbIM MPOBOAOM, Hanpumep,
3e/1EHOTO LBETa, NOAK/IOUMB K €ro K OfJHOMY U3 NPOBOAOB KPACHOTO LiBETA B CMeunanbHoe rHesao
B WUTEKepe CM. pnC.24.

PucyHoK 24. MopknioueHue AByX NPOBOAOB K AUAarHOCTUUECKOMY BbiBOAY CTEeHAA

B KauecTBe Nnpumepa paccMOTPUM MofKMUeHue reHepaTopa Valeo IST60C017 (puc. 25).

|
® © & 0o 0
1 2 3 4 5
1. + bat
2. stop motor mode
3. D
4. LIN BUus
6. - bat

PucyHok 25. FeHepaTtop Valeo IST60C017 n 0603HaueHue TEPMUHANOB B pa3béme
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Mo TepmmHanam B pa3béMe Ha puc. 25 cHayana onpegensiem TUMN reHepaTopa, UCMNONb3ys
npunoxexue 1. B gaHHOM cnydae TepmuHan «Stop motor Mode» onpegenseT TUN reHepaTopa Kak
I-STARS. [lanee no npunoxeHuto 1 onpegensem K Kakum BbIBOAAM CTEHAA HY)XHO NMOAKMOUUTb
reHepaTop, CXxema NOAKNYEHNA NpUBeAeHa B Tabnuue 5.

Ta6nuua 5 - MogknoueHne reHepatopa Valeo IST60C017

JnarHocTuyeckum
pa3bém cTeHpa Lser nposoaa

hat 3 ~pachvi

TepmuHan

F stop motor mode Het nogkniouenus
D HeT nopgknouyeHus
LIN GC XKENTbIN
- bat* CoeanHUTb C KOpNYyCoM
reHeparopa

* TepmuHan «- bat» Heo6xoAaUMO NOAKNIOUMTDL K KOPNYCY reHepaTopa NPoBOAOM, KOTOPbIN
Heo6Xo0ANMO U3roTOBUTb CAMOCTOATENbHO.

A BHUMAHME! AinarHocTuka reHepatopoBs |-STARS BO3MO)XHa TO/IbKO B peXume reHepaTopa,
peXum ctapTepa He AOCTYMNEH.

6.3. IMarHOCTUKa reHepaTopa B pYYHOM peXxume

1. Mpouecc AMarHOCTUKM reHepaTopa HauMHaeTcs € BbibOpa TMna reHepartopa, AnA 3TOro Ha
HauanbHOM 3KpaHe (puc. 4) 3aianTe B MeHo «SELECT ALTERNATOR BY TYPE».

2. B OTKpbIBLIEMCA OKHEe Bbl6epeTe HOMWHANbHOE HanpshkeHue AMArHOCTUPYEMOro reHeparopa
12B wnn 24B un Tun reHepatopa. Bbibop oOcCylwecTBNAsSeTCSs OAHOKPATHbIM Ha)XaTUeM Ha
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY.

3. B c/lyuae Heo6X04MMOCTU AUATHOCTVKM FreHepaTopa € YacToTaMn BpaLLeHUs PaBHbIM YaCTOTaM
BpALLEHMA Ha aBTOMO6UNE, KHOMKAMM «=» U «+» YCTAHOBMUTE JMaMeTp LUKNBA PABHbIM ANAMETPY
WKMBA Ha aBTOMO6MNE. [N NPUHATUSA YCTAHOBMIEHHOTO 3HAYEHUA HAXMUTE KHOMKY «USE».

A BHNUMAHUNE! He cooTBeTcTBME 4acTOTbl BpalLLeHUSl HE CHMKAET KauecTBa NPOBEPKU
reHeparopa.

4. ins Hauana npouecca AMarHOCTUKN HaXMUTe KHOMKY «TEST».

A NPEAVNPEXXAEHUE! NepexoanTb B peXX1M ANArHOCTUKW, HAXKaTueM Ha KHONKY «TEST», MOXXHO
TONbKO NOC/e NOAKAIUEHUs [NArHOCTMUYECKMX pa3béma CTeHAa K TepMUHanam perynaropa
HanpsXeHUs reHeparopa.



Pyccknid
|

CreHpg MS006

5. Mepea 3anycKom NpuBoAa CTeHAa Heo6XoLMMO:

5.1 Ecnu puarHoctupyemblii reHepatop umeet Tun COM wunu I-STARS - poxanTech
onpepeneHune cteHaom ID n TYPE reHepatopa.

5.2. ind reHepatopoB Tuna Lamp pexum paboTbl KOHTPOJIBHON fIAMMbl HY)XHO NepeBecTu B
pexum 50 MA nnn 500 MA B 3aBUCMMOCTMN OT KOHCTPYKLU MW reHepaTopa.

5.3. inAa reHepaTopoB, Y KOTOPbIX KOHCTPYKTUBHO MNpefyCcMOTPeH TepMuHan perynsaropa
HanpshkeHus: «A», «IG» «R», «15», HEOH6XOANMO AKTUBMPOBATb KHOMKY «K15», OHA AOMKHA
3aropeTbCs 3e/1EHbIM LIBETOM.

6. MpoBeanTe OLEHKY PerynsTopa Hanps)XeHUsi reHepaTopa no CneayLuM KpUTepusm:

6.1. Ecnn gnarHoctupyembiin reHepatop umeetr tun COM unun I-STARS, TO CTEHAOM AOMKHbI
onpeaenutbcsi ID, COM speed 1 TYPE reHepaTopa, a Ha nHaukatope Errors fomkHoO nossuncs
coobleHne 06 MexaHUYecKon HemcnpaBHOCTU «MECY.

6.2. Ecnn B reHepaTope npefycMoTpeHa KOHTPOIbHAA famna, TO AO/KEH 3aropeTbCca NHAMKATOP
KOHTPONIbHOMW Namnbl.

7. BpaweHuem pyuykun «ROTATION SPEED» BneBOo unu Bnpaso, B 3aBMCUMOCTU OT HanpaBneHus
BpalLEHMA reHepaTopa. YCTaHOBUTE CKOPOCTb BpalleHus B npegenax ot 100 ao 150 06/muH. Kak
npaBuUo reHepaTopbl BPaLLAOTCA N0 YACOBOMN CTPENKE, €CNIN CMOTPETH CO CTOPOHDI LWKMUBA.

A MPEAYNPEXXAEHUE! Mpn Hanuuuu B reHepaTope 06roHHoi mydTbl BHUMATENbHO CcieauTe 3a
BbI6OPOM HanpaB/I€HUA BPALLEHUS.

7.1. BU3yanbHO OLLeHWUTE: HOPMANIbHO N1 BpALLAeTca reHepartop. Mpu HanMuuu LWYMOB UNW
BMGpaALUN TeHepaTopa, CBUAETENbCTBYIOWMX O MEXaHWUeCKOW HeucnpaBHOCTW cnepyeT
NPeKpaTuTb AUArHOCTUKY.

8. MpoBeanTe NPoOBEPKY NPU KaKnx 060poTax NPOUCXOANUT HaYano reHepauuw, 4ns 3Toro:

8.1. BpauweHuem pyukn «ROTATION SPEED» nnasHO MoBbiwaiTe 060pOTbl 4O TOrO MOMEHTA,
KOrfa BbIXOAHOE Hanps)XeHne CTaHET pPaBHbIM 33AaHHOMY. BOMbWWHCTBO WCNPaBHbIX
reHepaTopoB HAUMHAIOT reHepauuio ¢ 700-850 06/muH. HekoTopblie reHepaTopbl Tuna «COM»
HauMHalT reHepauuio npu o6opoTax 6onee 1200, TaKXKe CYLLECTBYIOT reHepaTopbl C hyHKLMeEN
LRC (Load Response Control) y KOTOpbIX MPOUCXOAUT BPEMEHHAasA 3afepXKa B U3MEHEHUU
BbIXO4HOIO HaNpshXeHuns.

8.2. ina reHepaTopoB TUNa Lamp BennumnHa HanpsXXeHus cTabunusaumnm AOMKHA YCTAaHOBUTHCA
B npegenax oT 14 go 14,8 B ansa 12B reHepaTopos, oT 28 fo 29,8 B ans 24B reHepaTopos.

8.3. [na reHepatopoB Tuna C JAPAN BenuumHa HanpshkeHUs CcrTabunmsauum [oMKHA
YCTAHOBUTbCSA B nNpefenax ot 14 go 14,5 B.

8.4. Ecnu B reHepatope npefycMoOTpPeH WHAMKATOP KOHTPONbHOM Namnbl, TO OH AOJKEH
NoracHyTb.

8.5. ECNM AmarHocTupyembli reHepaTop OTHOCUTC K Tuny COM unu I-STARS, To fo/mkHa
NCYE3HYTb MexaHnyeckas owmnobka.
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9. OueHuTe paboTy perynaTopa HanpsHKeHus, Ans 3Toro:

9.1. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» ycTaHOBUTEe o060poTbl B npegenax 1500 -
2000 06/MuH.

9.2. ina reHepaTopoBs Tuna Lamp, y KoTopbix B pa3béme ecTb TepmuHan S (AS, BVS) cneayet
npoBepuTb ero paboTocnoco6HOCTb. [And 3TOro K TepMuHany S noaknoumTe BbiBOg cTeHa GC u
HRKMUTE HA KHOMKY «Test S pin» — BbIXOAHOE HaMpshKeHMe AOMKHO Bo3pacTu (yBenuunTcs).
MOBTOPHO HaXMUTe Ha KHOMKY «Test S pin» — BbIXOJHOE HanpshKeHue JOMKHO BEPHYTbCA K
npexHemy 3HaueHuto.

9.3**, BpauweHunem pyukm «REGULATION GC» nnaBHO W3MEHUTE BbIXOAHOE HaNpsHKeHus
reHeparopa B npegenax ot 13 go 15 B, nusmepsemoe HanpshkeHue (oTo6pakaerca 3enéHbim
LIBETOM) [O/MKHO U3MEHATHLCA NPONOPLUOHATBHO.

**Ilna reHepatopos Tuna «Lamp (L/FR)» (6e3 ynpaBneHus HanpsikeHuem) AaHHbIA NMYHKT
BbINO/NHATb HE HYXXHO.

9.4. ina reHepatopoB Tuna C JAPAN un I-ELOOP nepeseauTe 3ajaBaemoe HarnpsxeHue
ctabunusauun B pexkum (OFF) — namepeHHoe 3HaueHne HanpsKeHusa CTabunmusauun fOMKHO
YCTAHOBUTbCA B npefenax oT 12 po 12,7 B. 3atem nepeseauTe 33jaBaemoe HarnpshKkeHue
ctabunusauun B pexum (ON) — n3mepeHHOe 3HaUeHNE HaMPSKEHUs CTabMNN3aLUnmn JOMKHO
YyCTaHOBUTbCA B npefenax ot 14 ao 14,5 B.

10. OueHuTe paboTy reHepaTopa Moj Harpy3Kow, ANs 3Toro:

10.1. BpauweHuem pyukn «ROTATION SPEED» ycTaHOBUTEe 060pOTbl NpuBOAA B Npeaenax 2500 -
3000 06/MuH.

10.2. YcTaHOBUTE HanpsxeHne reHepaunun pasHoe 13.8B, Bpalaem pyuku «REGULATION GC» unu
OAHOKpPaTHbIM HaxaTtuem. [ins reHepatopos Tuna C JAPAN v I-ELOOP BknounTe pexunm (ON).

10.3. BpalweHunem pyukn «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO NOBbIWANTE HArpy3ky Ha reHepaTop Ao
MaKCMManbHoOW. Mpu 3TOM 3HAUYeHWEe BbIXOAHOIO HaNpPsHKEHWs OCTaBaTbCA MOCTOSHHbLIM, a
3HaueHne nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He AO/MKHO npesBbiwaTb 10% OT 3HaYeHuUA
3aflaHHON Harpysku (Hanpumep, npu Harpyske 50A BenuunHa «l, AC» He AOMXHA NpeBbiwaTh
5A). TMpu 3Tom Ha ocuunnorpamme Toka (OTOBPaXeHO KPaCHbIM LBETOM) He [AO/MKHO
HabnAATLCA 6ONbLUNX MUKOB, 3HAUEHUS AOMKHbI KONe6aTbCA B OANHAKOBbIX FPaHUL,AX.

11. Mo 3aBepLlEHN0 AMArHOCTUKN reHepaTtopa C6pPOCbTe HArpy3ky Ha reHepaTop U OCTaHOBUTE
NpuBOA KpaTKUMu HaxaTtuamm Ha perynatopbl «kELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». NMocne
3TOro reHepaTop MOXXHO AeMOHTMPOBATb CO CTeHAa.

12. He BbINONIHEHUE OJHOIO U3 Tpe6oBaHWM N.n. 6 — 10.3 cBMAETENbCTBYET O HEMCMPABHOCTM B
reHeparope.

A MNPEAVNPEXXAEHUE! Mpu npeBbllleHUN HanNps)XeHUs reHepaTopa Bbile AONYCTUMOro
cpabatbiBaeT 3alMTa, KOTOpas OCTaHAB/IMBAET ABUraTenb, U Ha JKpaHe noABnseTca coobuieHue
0 NpeBbILEeHUN Hanps)XXeHus.

157
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OVERVOLTAGE DETECTED
TEST ABORTED

PucyHok 26. CoobuieHune npu cpabaTbiBaHNM 3aLWUTbI CTEHAA

6.4. [INarHoCTuKa reHepaTtopa B aBTOMAaTUYECKOM pexume

A BHUMAHME! He poctynHa aons reHepaTtopos Tuna I-STARS un I-ELOOP.

1. BbinonHuTe nyHKTbl 1 - 6 pasgena 6.3.

2. B OKHe peXuma nNpoBepKy reHepaTopa BbI6PaHHOro TUMNa He06Xo0AMMO Bbi6paTb HanpasneHne
BpaweHus: «CW» — clockwise — no uacosomn ctpenke; «CCW» — counter-clockwise - npoTus
yacoson cTpenku. CTOpoHa BpalieHNs NPUBOAA MEHSETCH HaXaTWeM Ha COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKY.

3. HaxxmuTe kHONKY «AUTO». CTeHA HAUYHET ANArHOCTMKY reHepaTopa B aBTOMAaTUUECKOM pPexume.
Ha skpaHe 6yaeT BbIBOAUTLCA MHMOPMALNA O TeKyllem COCTOSHUU NpoLecca ANArHOCTUKK K
NpoBepeHHbIX MapameTpax.

4, Tocne 3aBeplieHNs aBTOMATWYECKON MPOBEPKM Ha 3KpaHe NosBuTCA Hagnucb «AUTO TEST
COMPLETE».

Ceack [~ [N PrINT |

PucyHok 27. Coo6LieHue Npy OKOHYaAHUU NPOLLECCA ANATHOCTUKU
B aBTOMATMUYECKOM peXxume

5. Haxxmute kHoNKy «PRINT» uTo6bl NOCMOTPETb pe3ynbTarT.

6. Pe3ynbTaT AMArHOCTUKN MOXHO pacrneyaTaTb Ha Bluetooth npuHTEpe HaXaB Ha KHOMKY
«PRINT» noBTOpHO.

7.TeHepaTOp NPOTECTUPOBAH U €ro MOXHO AEMOHTUPOBATbL CO CTeHAa.
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7. OBCNYXUBAHUE CTEHAA

CTeHA paccuMTaH Ha ANWUTENbHbIA MNepuof 3KChayaTauuu U He TpebyeT NepUOANYECKOro
TEXHUYECKOro 06CAYXUBaHUA. OAHAKO NpU IKCMAyaTauuu cnefyeT KOHTPOAUPOBATb HUXKe
npuBeaeHHble MOMEHTbI:
« IBNAETCA NN OKpYXallas cpeaa AOonycTUMON ANa 3KcnayaTauum (TemnepaTypa, BNaXHOCTb
T M.
« HaxoaaTcs N1 B UCNPABHOM CUIOBble KaBenu U 3aXMHbl KKPOKOAWM» HA CUNOBbIX Kabenax
(BU3yanbHbIi 0ocMOTP).

7.1. O6HOBNEHWE NPOrpaMMHOro obecneyeHus

[ns o6HOBNEHMA NPOrpamMMHOro obecneyeHus CTeHAa MOHAAO6MTbCA USB cnaw HakonuTenb
06bEMOM [0 32 6 OT(hopMaTUPOBaHHbIN B hannoByto cuctemy FAT32.

Mpoueaypa 06HOBNEHNSA NPOLWNBKN NPOUCXOAUT CreaytoLwmm 06pasom:
- CkayanWTe HOBYK BEPCWMIO NPOrpamMmMHOro o6ecneyeHus C caiTa ru.servicems.com.ua,
pacnonoxeHHyto B KapTouke ToBapa MS006.

- CKonupynTe B KOpHeBon KaTanor USB cniaw Hakonutens gann «MS006Update.biny.

& MPEAVNPEXXAEHUE! Ha USB ¢n3w Hakonutene AOMKeH 6biTb TonbKo oauH ain
«MS006Update.bin».

- BbIKnounTe CTeHA.

- BctaBbTe USB hnaw HakonuTenb B USB pa3bem cTeHaa.

- Bkntoumnte cTeHp. MNpu 3anycke cTeHAa NPorpamMma aBTOMaTUUECKN 06HAPYXUT HOBYIO BEPCUIO
nporpammHoro obecrnevyeHns N HaYHeT ero YCTAaHOBKY.

- floXXauTecb OKOHYaHUSA YCTAHOBKMU.

A NPEAVNPEXXAEHVE! 3anpeweHo npepbiBaTb npouecc O6GHOBNEHMS NPOrpamMHOrO
o6ecneuyeHuns OTK/IIOYEHUEM CTeHAA Unu nsbaTuem USB HakonuTens.

- Mocne 3aBepleHNs YCTAHOBKU 3arpy3nTcs OKHO KanubpoBKW CEHCOPHOro 3kpaHa (puc. 28).
Heo6xoAMMO HaXMMaTb Ha ykasaTenb A0 TeX MOpP, NOKa KanuMBpOBKA 3KPaHa 3aKOHUUTHCA W
3arpysunTbCs MaBHOE MEHIO.

- BbikniouunTe cTeHa. VisBnekute USB Hakonutenb. BbkaeTe He meHee 10 cek. [lanee CTeHJ MOXHO
BK/10YATb 1 NCMO/b30BaTb B LUTATHOM peXuUMe.

Mpoueaypa 06HOBNEHUA 6a3 AAHHbIX MPONCXOANT CeayrLWwmm 06pasom:

- CKauailTe HOBYI BepcuUio NPOrpammMHOro obecneyeHuss € calTa ru.servicems.com.ua,
pacrnosioXXeHHyto B KapTouke ToBapa MS006.

- CKonupynTe B KOpHeBoM KaTanor USB cniaw Hakonutena nanky «MS006Base».
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A NMPEAYNPEXXAEHUE! Ha USB ¢hnaw HakonuTtene A0/MKHA 6biTb TO/IbKO OAHA NaNKa
«MS006Base».

- BbikntoumnTe cTeHs.

- BctaBbTe USB chnaw HakonuTenb B USB pasbem cTeHga.

- BkniounTe cTeHd. MNpu 3anycke cTeHAa nporpamma aBTOMaTUYECKN 06HAPYXUT HOBYIO BepCuio
NPOrpamMmMHOro o6ecneyeHmnss 1 HAYHET ero YyCTaHOBKY.

- loXanTecb OKOHYAHUSA YCTAHOBKMW. ITO MOXET 3aHATb NMPOAOMKUTENIbHOE BPEMS.

A NMPEAVNPEXXAEHUE! 3anpeweHo npepbiBaTb MNPoOLECC O6GHOBNEHUA NPOrpamMmMHOro
obecneueHns OTKNIOUEHNEM CTEHAA Unu usbaTuem USB Hakonutens.

Calibration

PucyHoK 28. IKpaH KanubpoBKM CEHCOPHOIO0 3KPaHa

- Mocne 3aBeplweHna YCTAHOBKY 3arpy3nTcsa rnasHoe meHto. N3snekute USB HakonuTenb. CTeHA
MOXHO MCNOMb30BaTh B LUTATHOM peXxume.

7.2. Kann6poBKa CEHCOPHOro 3KpaHa

B cnyuae He KOppPeKTHOM paboTbl CEHCOPHOrO 3KpaHa Heob6XoAMMO NPOBECTU ero KanubpoBky,
cnegywowmm obpasom:

1. Bbik/iloumnTe CTEHA.

2. Haxxmute 1 yaepxusante perynatop «ELECTRICAL LOAD».

3. BkntouuTe cTeHp, HaxaB KHOMKY «ON».

4. Ypep)xuBanuTe Haxatbim perynsitop «ELECTRICAL LOAD» 0 Tex Nop, NOKa 3arpy3nTbCsi OKHO
Kann6poBKM CEHCOPHOTro 3KpaHa (puc. 28).
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5. He06X0AMMO HaXKMMaTb HA yKasaTenb 4O TeX Nop, Noka KanMbpoBKa 3KpaHa 3aKOHUMTbCA W
3arpysnTbCA rMaBHOE MeHI.
6. Kann6poBKa CEHCOPHOro 3KpaHa 3akoHueHa. CTeHA roToB K pa6oTe.

7.3. YucTtka n yxop,

[Nns OuMCTKM NOBEPXHOCTU CTEeHAA cnefyeT MCMNONb30BaTb MATKME CangeTku Unu BeToLb,
UCNonb3ys HeWTpanbHble YUCTAWME CpeAacTBa. Aucnnei cnefyeT OuULWATb NPU MOMOLLM
cnewumanbHOW BONOKHUCTO cand)eTKn 1 cnpes Ans OYNCTKU 3KPAHOB MOHUTOPOB. Bo n3bexaHue
KOppOo3uu, BbIXOAA U3 CTPOS UMW MOBPEXAEHUSA CTEHAA HeLoMyCTUMO NpuMeHeHne abpasnBos 1
pacTtBopuTenen.

8. OCHOBHbIE HENCITPABHOCTU U METO/bl NX
YCTPAHEHWA

Huxe npuBeaeHa Tabnuua C OMMCAHMEM BO3MOXHbIX HeWCMpaBHOCTEA M cnocobamu nX
yCTpaHeHus:

Mpu3HaK

B03MO)XHblIe NPUUYUHDbI PexkomeHAauuu No ycTpaHeHUn
HeucnpaBHOCTU

BKNIOUEHHAA KHOMKA

«ABAPVSI». OTKNIOUNTb KHOMKY «ABAPUSI».

1. CTeH/ He BKMYaeTCs.

HeT HanpsxeHunsa 220B B ceTu. BocctaHoBUTbL NuUTaHuMe.

3amblKaHue BbIBOJOB
2. Mpu 3anycke Tecta (Kpokogunos) (+) u (-) Ha Pa3BecTu BbIBObI.
CTeHA n3gaeT 3alllNTHbIN Kopnyce cTeHaa.
CUrHaN 3amMblKaHus
(nuck). JneKTponpoBoOAKa CTeHAa 06paTunTcsa B CNyxo6y

noBpexaeHa. TexnoanepKm

C601 NPOrpamMMHOro

3. CteHp paboTaeT, HO neyeHue YacToOTHOT
3NeKT g,c?smraTem; He 06ec6e onaronn. O6paruca & cnyx6y
n BaTens.
P [PEEPEEREENTE TexnoaaepKu
3anyckaerca.

MoBpexaeHa NpoBO/Ka CTeH/a.
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HenpanmbHo YCTaHOBJ/1€H

npoBepseMbln arperart. MepeycTaHOBUTb NPOBEPSAEMbIN
4. Mpu po6oTe cTeHAa (MpuBOAHOW pemeHb arperar.
CNbIWHbI MOCTOPOHHME NepeTsHYT).
LWYMbl.
MoAWNNHNKN 06paTuTCcs B CNyx6by
3NeKTPOABUraTeNs U3HOWEHbl.  TEeXNMOAAEPKN
5. Mpu pa6ote cTeHaa HeHaTsAHYTbIil peMeHb. MpPOM3BECTYN HATAXKKY PEMHS.
pemeHb
npocKanb3biBaeT
(cBuCTUT). VI3HOC pemHs. 3aMeHUTb pemMeHb.

6. Mpu npoBepke
reHepaTopa CMNbHO
rPeloTCA TOKOCbEMHbIE
3aXuUMbl. (KpOKOAWbI)

Micnonb3oBaTtb agantep
ManeHbKoe NATHO KOHTaKTa. NMNCOBON KNEMMbI
reHeparopa.

9. YTUTN3ALIUA

060pyaoBaHne, NPU3HAHHOE HENPUTOAHBIM K SKCMyaTauuu, NOANEXMUT YyTUNN3aLUN.

O6opynoBaHMe He UMEeT B CBOEN KOHCTPYKUMM KAKUX-TMBO XMMUUECKUX, BUONOTMUYECKUX UN
PaAMOAKTUBHbBIX 31eMeHTOB, KOTopble Mpu CO6MIOAEHUU NPABWUA XPAHEHUS W 3KCRIyaTauuu
Mornn 6bl NPUHECTU yep6 340POBbLI0 NTIOAEN U OKPYXALOLWEN cpege.

YTunusaums  0o60pyaoBaHUA  AO/MKHA  COOTBETCTBOBATb  MECTHbIM, PEruoHanbHbIM U
HaLMOHaNbHbIM 3aKOHOAATENbHbIM HOPMaM U pernameHTam. He Bbi6pacbiBaTb B OKPYXaIOLLYO
cpegy matepuan, He 06nagalowWwmii CNoCco6HOCTbIO 6uonornueckn pasnaratbca (MBX, pesuHa,
CUHTETMYECKME CMOSibl, HeTeNpPOAYKTbI, CUHTETUUECKME Macia v np). Ang yTunmsaumm Takux
maTepunanos Heo6xoaMmMo 06palLaThca B OUpPMbl, CNELMANUINPYIOLLMECH Ha CO0pe 1 yTUAn3aunn
MPOMbILLNIEHHbIX OTXOA0B.

MefHble M anioMUHUEBble AeTanu, MNpeacTaBnsolwe cobo OTXOAbl LBETHbIX METasnos,
nognexar c6opy n peanusauum.
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NPUIOXEHWE 1
TepMUHANbl NOAKTIOUEHUSA K TeHepaTopam
VcnoBHble Tun BbiBOA
ODYHKUMOHANbHOE HA3HAUeHUe

0603HaueHns reHeparopa cTeHpa

B+
BaTapes (+)

3AO B+
IG (Ignition) Bxop, BKOUEHUSA 3aXUraHNSA
15
AS Alternator Sense

TepmuHan ana nsmepeHus .
BVS Battery Voltage HaNpAXEHMA Ha GC

Sense .
aKKyMynaTopHoi 6aTapee
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)

CnyKnT ANA NOAKNIOUYEHNSA UHANKATOPHOW

D+ Namnbl, OCYLLECTBAAOLLEN NOAAYY HaYaNbHOMO

HanpsyxeHns BO36YXAEHNUA U MHANKALNIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa

Lamp L/D+
| Indicator (L/FR)
IL Illumination
L (Lamp) Bbixoa Ha namny MHAMKaTOpa
61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa
FR (Field Report) Bbixoa fns KOHTPONSA Harpy3ku Ha
reHepartop 6/10KOM yrpaBneHus ABuraTenem
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢

WHBEPCHbIM CUTHAaNoOM

(Drive) Bxog ynpaBneHus perynatopom c
TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

GC

* TONbKO NpU JMArHOCTUKe reHepaTopoB Tuna Lamp
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venosHble (DyYHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne Tun BbiBoA
0603HaueHus YHKY reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa Kof0BOIi YCTAHOBKM HAaNPsXKeHNs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKMN HanpsXeHusl SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uto u «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto u «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TONbKO AMana3oH U3MeHeHMA HanpsKeHuns RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. YnpaBnatowmn curHan nogaeTcs Ha
TepMuHan «L»
(Communication) Bxog ynpasneHus C KOREA
C perynaTopom HanpsKeHns 6/0KOM yrpaBneHus
asuratenem. Kopenckue asTo.
Bxog ynpaBneHns perynsatopom HanpshkeHus
GC
C(G) 610KOM YNpaBneHus ABuratenem. AnoHcKue CJAPAN
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxog ynpasneHus RLO
RLO HanpsxeHnem ctabunmnsaumm
perynatopa B auanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6wee 0603HauYeHne
thn3nueckoro nHTepdenca ynpasneHma n
COM AMArHOCTUKM reHepatopa. Moryt
MCMNONb30BaTbCsA MPOTOKOSbI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) unu com
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpencTeeHHOE yKasaHue Ha HTepdeiic
LIN YNpaBieHns 1 ANarHoCTMKM reHeparopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
Stop motor YnpaeneHne pexnmom paboTbl reHepaTopa LLSTARS
Mode Valeo, ycTaHaBnMBaembIix Ha aBTOMOBUNAX C
thyHkumen «Crapt-Cron»
TepMuHar, No KOTOPOMY NMepeaatnTcs AaHHbIE 0
K Harpyske perynstopa B reHepaTopax CUCTeMbl I-ELOOP FR
I-ELOOP Mazda
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venosHbie DyHKUUOHaNbHOE Ha3HaYeHue Tun BuisoA
0603HaueHus reHeparopa cTeHpa
DF
F Bbixog 06MOTKM poTopa.
FLD CoefiHeHue perynsaTopa ¢ 06MoTKOU poTopa
67
P BbixoA € 0fHOW U3 06MOTOK cTaTopa
S reHepatopa. CnyxuT gns onpegeneHus R
STA perynsiTopom HanpsKeHns BO36YXAEHHOro
Stator COCTOAIHUA reHepaTopa

(Wave) Bbixoa ¢ ofiHOM U3 06MOTOK cTaTopa
W reHepatopa Ana NoAKMloueHna Taxomerpa B
aBTOMOBUNAX C AN3ENbHbIMU ABUTaTENAMN

(Null) BbiBog cpefiHe TOUKM 06MOTOK CTaTopa.
O6bIUHO CNYXMUT ANA yNpaBneHus

N WHAWKATOPHOW Namnou paboTocnoco6HOCTH
reHeparopa C MexaHU4yecKkum perynsaTtopom
HanpsxeHus
D (Dummy) MycTon, HeT NoaKnYeHNs, B

OCHOBHOM Ha SINOHCKMX aBTOMO6MNAX

N/C (No connect) HeT noakntoueHuns

(Load Response Control) OYHKLUA 3a8ePXKKU
peakumn perynsatopa HanpsXeHus Ha
yBeNNYeHne Harpy3Kmn Ha reHepaTop.

LRC CocTtasnset oT 2.5 go 15 cekyHa. Mpnu
BK/IOUEHUN 6ONbLIOKA Harpy3ku (cBer,
BEHTUNATOP paanaTopa) perynatop nnasHo
fo6aBnseT HanpshkeHue BO3byxaeHus,
obecneynBas TeM CaMbiM CTabUNbHOCTb
nopaepxaHusa o6opoTos asuratens. 0Ocob6eHHo
3aMeTHO Ha X0NoCTbiX 060poTax

(Onums
perynaTopos)
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