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INTRODUCTION

Thank you for choosing the product of MSG equipment.

The present user manual consists of the information on the application, supply slip,
specifications, methods of evaluation of technical condition of automobile alternators and rules
of safe operation of the MS004 COM test bench.

Before using the MS004 COM test bench (hereinafter referred to as "the bench"), please carefully
review this user manual.

& WARNING! The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health
resulting from non-compliance with the requirements of this user manual.

Due to the permanent improvements of the bench, the design, supply slip and software are
subject to modifications that are not included to the present user manual. Pre-installed bench
software is subject to update. In future, its support may be terminated without a prior notice.

1. APPLICATION

The bench is designed for a quick and a first-class diagnostics of automotive alternators, starters,
and voltage regulators - separate from alternators and starters. The bench is powerful enough to
test the units with a wide load range.

The bench functions as follows:

- evaluates the technical condition and identifies the failed element (unit) of 12/24V alternator of
light motor vehicles and trucks;

- checks the performance capacity of voltage regulator - separate from alternator;

- evaluates the technical condition of 12/24V starters of light motor vehicles and trucks at idle.
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2. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Power source

Supply voltage, V

Drive power, kW

Quantity of storage batteries
(not included into supply slip)

Battery capacity (not included to set)

Storage battery automatic charging No.1
Storage battery automatic charging No.2
Rated voltage of the diagnosed units, V
Control

Diagnostic mode

570x505x450

63

single-phase electrical network
230 (60Hz) or 120 (50Hz)

2.2

2 similar lead-acid by 12V

from 45 up to 60 Ah and dimensions
(LxWxH), mm. not more: 207x175x175

available

not available
12, 24
mechanical

manual

Alternator diagnostics

Maximum alternator 12V
current load, A 2V

Load adjustment (0-100%)
Drive speed, rpm
Selecting the direction of drive rotation
Drive type (alternator drive)
12V

Type of alternators to be tested
24V

100

50

smoothly

0-3000

available

V-belt drive/Poly V-belt drive

Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

Lamp

Voltage regulator diagnostics

Type of Voltage regulator 12v
to be tested 2V

Short circuit protection

Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
Lamp

available
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Short circuit alarm available
Starter diagnostics
Power of diagnosed starters, kW up to 4

3. DELIVERY SET

The delivery set includes:

[tem name Number of
pcs
Test bench MS004 COM 1
MS0109 - wire kit 1
Cable for the connection to the external battery 2
Alternator positive terminal adapter 2
MS0114 - Cutout fuse (type 22x58 mm, current 100A) 1
User Manual (card with QR code) 1
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4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

Figure 1. Bench main elements
1 - Working spot.
2 - Protective housing. When the protective housing is up, the diagnostics will be blocked.
3 - Power cables.
4 - Button EMERGENCY STOP - crisis shut down of bench supply.

5 — Button OFF/ON - turns on/off the bench supply. If the button EMERGENCY STOP is pressed,
the button OFF/ON is not active.

6 — Control panel.
7 - Section for the battery location.

8 - Height-adjustable legs.

The bench is operated from a working spot (fig.2) that consists of:




English

Test bench MS004 COM

Figure 2. Bench working spot

1 - Unit fixing chain.
2 - Alternator drive belts: V-belts and poly V-belts.

The control panel (fig. 3) consists of the following main elements:

1 - Display - diagnostic data displaying.

2 - Control panel - consists of the following buttons:
Alternator & starter tester - on/off the mode of diagnostics of alternators and starters;
Voltage regulator tester - on/off the mode of diagnostics of voltage regulator;
12V/ 24V - setting the rated voltage of the diagnosed unit;
P-D, C, RLO, SIG, COM - setting the type of the diagnosed alternator;
F/67 - mode of diagnostics of alternator that doesn’t have the integral voltage regulator;
Tighten chain/Chain release - control of tightening/loosening of unit fixing chain;
Tighten belt/Belt release - control of tightening/loosening of alternator drive belt;
START - switching on/off the terminal 50 for the starter start.
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Figure 3. Bench control panel

3 - Diagnostic outputs - for the connection to voltage regulator terminals:
B+ - for connection to terminals: 30, B+, IG, S, AS, BVS, A, 15;

FLD» - outputs - for the connection of the brushes of the voltage regulator at diagnostic mode
of voltage regulator or relevant terminals: DF, F, FLD;

B- - negative (earth, terminal 31);

D+ - input of control lamp of voltage regulator. It's designed for the connection of the
following voltage regulator terminals: D+, L, IL, 61;

ST - output for the connection to the stator outputs (terminals) of voltage regulator: P, S, STA,
Stator;

GC - output connected to the control terminal of the voltage regulator: COM, SIG, etc,;
FR - alternator load control, connected to: FR, DFM, M;
50 - output connected to the starter terminal 50.

4 — Regulators:

REGULATION GC - setting of the alternator output voltage. It's used when connecting the
alternator to the terminal GC.

ELECTRICAL LOAD - setting of the alternator electric load range (imitates car loads). Press to
smoothly switch off the load down to zero level.

ROTATION SPEED - control of speed and rotation direction of drive. Press to stop the drive.

5 - Indicator of control lamp operation.
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4.1. Displayed data

The information shown on the display when the following types of alternator/voltage regulator is
diagnosed: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (see fig. 4 - 8):

VOLTAGE, DC - rate of generation voltage that is provided by alternator/regulator.

DFM, % - duty ratio of PWM signal received through FR channel (on-condition rate of rotor
winding).

AMP, DC - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is supplied
to the rotor excitation winding; for starter - the rate of the current that is consumed by starter
electric motor.

AMP, AC - rate of the alternator alternating current output, ripples.
TACHOMETER - drive speed rate.
D - rate of generation voltage that is set by the bench.

P - rate of the on-condition of rotor winding.

VOLTAGE, DC

10

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

AMP, DC AMP, DC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator

Figure 4. Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of type Lamp type or starter
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VOLTAGE, DC ~ VOLTAGE, DC

1.0 120

D P

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 5. Bench display during the diagnostics
of alternator/P-D voltage regulator type

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

| DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 6. Bench display during the diagnostics
of alternator/C voltage regulator type
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VOLTAGE, DC

12.0

VOLTAGE, DC

1.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 7. Bench display during the diagnostics
of alternator/SIG voltage regulator type

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 - 120

RLO DFM, %

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 8. Bench display during the diagnostics
of alternator/RLO voltage regulator type
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The information shown on the display for the alternators and voltage regulators of COM type
(fig. 9):

[ PROTOCOL PROTOCOL

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE, DC

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DEM, %

VAMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER ,  ERROR

0

Alternator Voltage regulator

Figure 9. Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of COM type
PROTOCOL - protocol version.

VOLTAGE, DC - voltage rate of generation that is provided by alternator/regulator.

AMP, DC - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is supplied
to the rotor excitation winding.

AMP, AC - rate of the alternator alternating current output.
TACHOMETER - drive speed rate.

BAUD - speed of data exchange with the voltage regulator.
COM - generation voltage rate that is set by the bench.
DFM, % - on-condition rate of rotor winding.

ID/TYPE - voltage regulator identification number. With this number, the electronic control unit
identify the alternator that is assembled.

ERRORS - voltage regulator error indicator. The following errors may happen:
EL (electrical) - electrical failures;
ME (mechanical) - mechanical failures;
TH (thermal) - overheating.
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5. APPROPRIATE USE

1. Use the test bench as intended only (see Section 1).

2. The bench is intended for indoor use at temperatures ranging from +10 to +40 °C and with
relative humidity not exceeding 75% without condensation.

3. When switching the power off, use the “EMERGENCY STOP” button for emergency shutdown only.
4, Connect the test bench diagnostic output terminals to the voltage regulator terminals only.
5. Turn off the bench when not in use.

6. When working with the bench, it is prohibited to:
- Diagnose generators with obvious mechanical faults.
« Interfere with the operation of the bench in any way.
+ Obstruct the movement of rotating parts of the bench.

7.To prevent the damage and the failure of the bench, do not make any modifications in the bench
in your discretion. Any modifications can be effected by the official manufacturer only. Should the
bench have defects contact the manufacturer or a dealer.

8. In case of failures in the operation of the bench, stop further operation and contact the
manufacturer or sales representative.

5.1. Safety guidelines

1. The test bench shall be operated by the workers qualified to work with certain types of
equipment and received appropriate training in the safe operation.

2.1n case of a power outage, the test bench shutdown is mandatory when cleaning and lubricating
the bench and in emergencies.

4. To ensure electrical and fire safety PROHIBITED:
- connect the bench to the electrical network having faulty protection against current overloads
or not having such protection;
— use a socket without a grounding contact to connect the bench;
— use extension cords to connect the bench to the electrical network;
- operation of the bench in defective condition.
- Independently to repair and make changes to the design of the bench, because it can lead to
serious damage to the bench and deprive the right to warranty repair.

5. The units with a running drive must not be left unattended on the test bench.

6. While mounting and dismounting of a unit from the bench, to prevent arms from harming, be
more cautious.

7. The diagnosed alternator must be securely fastened.
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5.2. Preparing the bench for operation

The bench is supplied packed. Once unpacked, it should be inspected to make sure it has no
damages. If the damages were revealed, prior to the equipment starting, contact the manufacturer
or a dealer.

Before operating the bench, it is necessary to:

1. Connect the 12 V battery pack (battery), which should be located in the battery compartment of
the bench (see Fig. 1). When connecting the battery, observe the markings on the power cables.

2. Connect a single-phase 230V electrical network with a grounding contact. Connecting the
grounding wire is MANDATORY; otherwise, the manufacturer reserves the right to void the
warranty obligations. If the socket is located far from the bench installation site, it is necessary
to upgrade the electrical network and install a socket near the bench installation site.

/\ WARNING! The bench should be used without a circuit breaker. If it's not possible, the circuit
breaker cutoff current should be higher than 100mA.

3. To test the units with the rated operative voltage 24V, the external 12V battery should be
connected to the bench. The battery is connected with the power cables (fig. 10, included to supply
slip) to the connectors on the right side of the bench (fig. 11). Follow the power cable markings
when connecting the battery.

A\ WARNING! The battery located in the bench battery section is enough to test 24V voltage
regulators.

Figure 10. Power cables to connect the external battery
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Ports to connect
the external battery

Figure 11. Ports for the connection of the external battery

6. DIAGNOSTICS

6.1. Installing and connecting the alternator

1. Referring to the alternator OEM, that is commonly indicated on the body or rear cover, find on
the Internet the information on the alternator connector terminals.

Figure 12 illustrates the example of connection layout of Mitsubishi MD375853 alternator.

GS LF

Figure 12. Mitsubishi MD375853 alternator and connector terminal references
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Referring to the connector terminals on the figure 12, first, identify the alternator type (see
Appendix 1to find the connector terminal references for each alternator type). Now, the terminal
G refers to C alternator type. Next, referring to Appendix 1, check what bench outputs should be
connected with the alternator (connection layout - Table 1).

Table 1- Connection of Mitsubishi MD375853 alternator to the bench

Terminal . Be'.‘Ch
diagnostic output
G GC
S B+
L D+
F FR

Figure 13 illustrates the example of connection layout of Toyota 2706020230 alternator.

S DFM
M
IG L

Figure 13. Toyota 2706020230 alternator and connector terminal references
Referring to the connector terminals on the figure 13, first, identify the alternator type (see
Appendix 1). Now, the terminal L refers to Lamp alternator type. Next, referring to Appendix 1,
check what bench outputs should be connected with the alternator (connection layout - Table 2).

Table 2 - Toyota 2706020230 alternator connection

Terminal . Be'.‘Ch
diagnostic output
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR
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2. Mount the unit on the working spot. The pulley shall be parallel to the used belt.

3. Fix the unit on the working spot, as follows:

/\ WARNING! To activate the chain and belt tightening buttons it is necessary to enter the
alternator test mode after switching on the stand and then exit it.

3.1. Press Chain release to loosen the chain to the required length.

3.2. Fix the chain to the shoulder in the working spot and press Tighten chain. The tightening
will stop automatically.

4, Put the belt on the alternator pulley.

4.1, Press Belt release to add the required length of the belt. Put the belt on the alternator
pulley and press Tighten belt.

4.2. Tighten the belt until the tension is close to the one in a car. The tension is estimated
subjectively. Press Tighten belt one more time to stop the belt tightening.

5. Screw the adapter on the positive terminal of the alternator.

6. Connect the power cable B- to the unit body, then connect the power cable B+ to the adapter
at the negative terminal of alternator.

6.2. Alternator testing

1. Press Alternator & starter tester, then press button 12V/24V to choose the required voltage
referring to the specifications of the diagnosed alternator.

/\ WARNING! With the pressing of the button Alternator & starter tester you start the mode of
diagnostics of Lamp alternator types.

2. Connect the bench diagnostic outputs (ref. 3, fig. 3) with the alternator connector terminals.
3. Choose the relevant alternator type on the control panel.

3.1. If the diagnosed alternator is of COM type, wait until the bench identifies ID and TYPE of
alternator.

3.2. If the alternator has a terminal: L, D+, |, IL, 61, the control lamp indicator shall light up.

3.3. If the diagnosed alternator is of COM type, the notification on the mechanical failure MEC
will appear near the indicator ERROR.

4. Rotate the knob ROTATION SPEED to the left/right referring to the alternator rotation direction
(commonly, alternators rotate clockwise - if you look from pulley side) and set the rotation speed
within the limits of 100 - 150 rpm.
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/\ WARNING! For the alternators with the freewheel clutches, be more cautious when choosing
the rotation direction.

4. Visually inspect if the alternator rotates properly (the alternator shall not vibrate). If there
are the abnormal noises that may inform on the mechanical failure, stop the diagnostics.

5. Check the rotation speed when the generation starts as follows:

5.1. Set the voltage value 14.5V for 12V alternators and 29V for 24V alternators, rotating the knob
REGULATION GC.

5.2. With ROTATION SPEED knob, increase smoothly the speed until the alternator output voltage
is equal to nominated voltage. Most of the operative alternators start generation from 700 - 850
drive revolutions. Some alternators of COM type start generation at the speed higher than 1200,
besides, there are LRC alternators (Load Response Control) that have the temporary delay at
the output voltage variation.

5.3. For Lamp type alternators, the stabilizing voltage value shall be set within 14 - 14.8 V for 12V
alternators, and within 28 - 29.8 V for 24V alternators.

5.4, If the alternator is equipped with the control lamp indicator it shall go off.

5.5. If the diagnosed alternator is of COM type, the mechanical error shall disappear.
6. Check the alternator voltage regulator as follows:

6.1. With the knob ROTATION SPEED, set the speed within 1500-2000 rpm.

6.2. With the knob REGULATION GC, set smoothly the alternator output voltage within 13 - 15V.
The measured voltage shall vary in proportion to the nominated one. For the Lamp type
alternators without voltage control, this paragraph is skipped.

7. Check the alternator operation under the load as follows:
7.1. Set the speed within 2500-3000 rpm rotating the knob ROTATION SPEED.

7.2. Rotate the knob ELECTRICAL LOAD to smoothly increase the alternator load. To effectively
check the alternator condition, the current load rate of 50 — 70 A is enough. At the same time,
the output voltage value shall remain constant while the alternating current value (I, AC) in the
circuit B+ shall not exceed 10% of the nominated load value (e.g., at the load of 50A, the value |,
AC shall not exceed 5A).

8. Once the alternator diagnostics is finished, shed the alternator load and stop the drive briefly
pressing ELECTRICAL LOAD and ROTATION SPEED. Then press the button Alternator & starter
tester and dismount the alternator from the bench.
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6.3. Diagnostics of alternator
that doesn’t have the integral voltage regulator

The diagnostics of the alternators that don't have the integral voltage regulator is carried out the
same way as the diagnostics of the Lamp type alternators (see p. 5.3) - with several differences:

1) The following alternator terminal references: DF, F, FLD, 67 shall be connected to GC bench
terminal (fig. 3).

2) Choose the diagnostic mode F/67.

/\ WARNING! The function F/67 allows to check 12V alternators and B-circuit alternator types
only, meaning the alternators that have one of the voltage regulator brushes connected to B-,
and the control of the exciting coil is carried out by the brush connected to B+.

6.4. Diagnostics of voltage regulator

Referring to OEM of voltage regulator, find the information about the terminal references on the
Internet. In addition, you can refer to the Appendix 3 where the most common voltage regulator
connections are specified. Referring to the voltage regulator connector terminals and the
Appendix 1, identify its type.

/\ WARNING! The diagnostics mode shall conform with the diagnosed voltage regulator type.

6.4.1. Lamp voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2. Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing the button Voltage regulator
tester. To test the lamp regulators, you shall not choose any mode because the control lamp D+
works at any mode.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing the button either
12V or 24V.

4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Now, the stabilization voltage rate shall be within 14 - 14.8 V for 12V voltage regulators, within 28
-29.8 V for 24V voltage regulators, and it shall conform with the specifications.
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5. Disconnect the cable ST from the voltage regulator. The control lamp indicator (ref. 5, fig. 3)
shall light up. Connect ST cable back - the control lamp indicator shall go off.

6. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 5 indicates the voltage regulator defects.

7. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

6.4.2. P-D, C, SIG, RLO voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2. Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing Voltage regulator tester
button.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.

4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Here, the stabilization voltage rate shall become equal to the nominated rate with the possible
deviation -0.2V.

5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. For the voltage regulators of P-D types, disconnect ST cable from voltage regulator. P value
shall be equal to 0. Connect ST cable back - P value shall become the previous.

7. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 6 indicates the voltage regulator defects.

8. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

6.4.3. COM voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulator s pressing the button Voltage regulator
tester.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.
4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
4.1, Wait until the bench reads the voltage regulator data, and proceed the diagnostics.

4.2. The stabilization voltage rate shall reach the nominated value with the possible deviation -

0.2V. There shall not be any values in ERROR sector.
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5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. Disconnect ST cable from voltage regulator. ME shall appear in ERROR sector. Connect ST cable
back - ME shall disappear.

7. Disconnect one FLD cable from voltage regulator. EL shall appear in ERROR sector. Connect FLD
cable back - EL shall disappear.

8. Failure to comply with the one of the paragraphs 4.1 -7 indicates the voltage regulator defects.

9. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

4.5, Starter diagnostics

1. Mount the starter on the working spot.

2. Fix the unit on the working spot.
3. Screw the adapter on the positive terminal of the starter.

4, Connect the power cable B- with the unit body, and bench control connector 50 - with the
control output of the starter solenoid. The terminal of the power cable B+ shall be positioned so
there was no contact with the bench - to avoid short circuit.

5. Press Alternator & starter tester to turn on starter diagnostics mode, press button 12V/24V to
choose the required voltage referring to the specifications of the diagnosed unit.

6. Press START. The gear of starter freewheel clutch shall move fully forward. Release START - to
reset. Repeat the procedure several times.

7. Connect the power cable B+ with the adapter at the starter positive terminal.

8. Press and hold START. The starter motor shall start running. The current consumption value
AMP, DC shall conform with the nameplate data of starter as well as the alternating current value
AMP, AC in the circuit B+ shall not exceed 10% of the current consumption value AMP, DC.

9. Once the starter diagnostics is finished, release START button, then press Alternator & starter
tester button. Now the starter can be dismounted from the bench.

10. Failure to comply with the one of the paragraphs 6 and 8 indicates the starter defects.
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7. TEST BENCH MAINTENANCE

The bench is designed for a long operation life. However, to prolong the period of the trouble-
free operation of the bench, it should be inspected on a regular basis, and the preventive
maintenance described below should be carried out with the recommended intervals. The
inspection and the preventive maintenance shall be carried out by the qualified specialists.

The preventive maintenance that shall be carried out daily is as follows:
- Motor operation inspection (uncommon noises, vibration etc.).
« Inspection of bench operation environment (temperature, humidity etc.).
« Control of the voltage specification limits.
Once a month check the technical condition of battery, the level of electrolyte and battery charge.

The battery charge level shall be so high that the battery voltage (without load) was not lower
than 12.5V (at the temperature 25 °C it corresponds to 75% charge level). If the battery has to be
charged, mount the operative 12V alternator on the bench and start the mode of its diagnostics
without the load for about 10-15 minutes.

7.1. Cleaning and care

Use soft tissues or wipe cloths to clean the surface of the device with neutral detergents. Clean
the display with a special fiber cloth and a cleaning spray for touch screens. To prevent corrosion,
failure, or damage to the test bench, do not use any abrasives or solvents.

8. TROUBLESHOOTING GUIDE

Table with the possible problems and the solutions on their elimination:

Problem Causes Solutions

There is no the required

voltage in the circuit - 230V FCHECER LY

1. The bench doesn’t The button EMERGENCY STOP is  Turn off the button EMERGENCY
SRk on STOP

The triple-pole bench incoming

switch is off Turn on the triple-pole switch

2. At the test start, the

bench beeps with a The short circuit of the battery
guard signal of a short outputs (+) to the body

circuit (peep)

Separate the outputs (insulate)
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3. The bench runs but
the electric motor
doesn’t start

4. The incoming switch
turns off at the
maximum bench load

5. When the bench runs
the abnormal noises are
heard

6. When the bench runs
the belt slips.

7. The current
consumption is
displayed wrong

8. The triple-pole switch
is activated when the
bench is turned on.

9. When the diagnostics
modes start, the
electromagnetic
switches don't turn on

The variable speed drive
software error

The contacts on the terminal
block of the electric motor are
loosened

The control patch cord of the
variable speed drive got loose

The type of the incoming switch
is not correct

The incoming switch terminals
are loosened

The belt tightening bearings
failed

The electric motor bearings
failed

The contactor (motor starter)
failed

The wear of the belt

There’s no proper contact at
the current sensor connection
terminal

The current sensor failed

The measuring board has burnt

The bench wiring is damaged

The ATX connector of the bench
control unit disconnected

The wiring is damaged

Contact technical support

Tighten the contacts on the
terminal block of the electric
motor

Connect the patch cord
properly

Replace the incoming switch

Tighten the terminals

Replace the bearings

Replace the bearings. (Electric
motor)

Replace the contactor (motor
starter)

Replace the belt

Recover the contact

Contact technical support

Contact technical support

Fix the connector in the control
unit

Contact technical support
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10. During the alternator
test the contact clips
heat up much

11. During the belt

(chain) tightening there
are abnormal noises or
irregularity of operation

12. When pressing the
tightening control
button nothing happens

The contact area is small

The belt tightening motor is
worn out

The belt tightening sprocket is
worn out

The belt tightening screw is
worn out

There’s no lubricant on the
sliding surfaces

The working parts are very dirty

The tightening control module
failed

The control board failed

D-SUB connector of the motor
supply is disconnected

There’s no contact at the
supply connectors of the
tightening electric motors

9. DISPOSAL

Equipment deemed unfit for use must be disposed of.

User manual

Use a positive terminal adapter
of the alternator

Replace the motor

Contact technical support

Grease the sliding surfaces

Clean the working parts

Contact technical support

Fix D-SUB connector

Recover contact of the electric
motor supply

The equipment does not contain any chemical, biological, or radioactive elements that could
harm human health or the environment when proper storage and usage rules are followed.

Disposal of the equipment must comply with local, regional, and national laws and regulations.
Do not dispose of non-biodegradable materials (PVC, rubber, synthetic resins, petroleum
products, synthetic oils, etc.) in the environment. For the disposal of such materials, contact
companies specializing in the collection and disposal of industrial waste.

Copper and aluminum parts, considered non-ferrous metal waste, should be collected and sold.
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APPENDIX 1

Connection of terminals to alternators

(KiaSephia1997-2000) alternators

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
il 8
Battery (+
30 v
A
IG (Ignition) Input for switch starting
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal for measuring
Sense battery voltage
S Sense
B_
3 Battery (-) B-
E Earth, battery (-)
Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
I Indicator Lamp D+
IL Illumination
L (Lamp) Output for alternator operability indicator
61 lamp
FR (Field Report) Output for alternator load control
by an engine control unit
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Same as FR, but with universal
signal
(Drive) Input of voltage regulator control with
D terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D GC
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User manual

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but RVC
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to
control engine ECU. Korean cars. C
c(G) Voltage regulator input to control engine ECU. GC
Japanese cars.
(Regulated Load Output) Input to control RLO
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoMm Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
DF
F An output of one of stator windings of an
. FLD
FLD alternator. Through this output a voltage
regulator detects the alternator excitation.
67
p
S Output of one of alternator stator windings. Used ST
STA for measuring alternator driving voltage
Stator
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.
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Contacts

M=G

=E0OUIPMENT

SALES DEPARTMENT

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
(SN
E-mail: sales@servicems.eu
Website: msg.equipment

REPRESENTATIVE OFFICE IN POLAND
STS Sp. z o.0.
ul. Familijna 27,
Warszawa 03-197

+48 833131970
+48 886 89 30 56

(IS
E-mail: sales@servicems.eu
Website: msg.equipment

TECHNICAL SUPPORT
+38 067 434 42 94
o0

E-mail: support@servicems.eu
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BCTYI

[Osakyemo Bam 3a Bu6ip npoaykuii TM MSG Equipment.

LA IHCTpyKUif 3 ekcnniyaTauii MicTUTb BiJOMOCTi NMPO NpU3HaAuUeHHs, KOMMNEKTaLilo, TeXHiuHi
XapaKTEPUCTUKM, METOAMKY OLiHIOBAHHS TEXHIYHOro CcTaHy aBTOMOGINIbHUX TeHepaTopiB i
npasuna 6esnevHoi ekcnnyaTauii cteHaa MS004 COM.

Mepea BUKOPUCTAHHAM cTeHaa MS004 COM (mani 3a TEKCTOM CTeHA) YBaXHO BUBYITb LIO
IHCTpYKLito 3 ekcnnyaTauii.

A MOMNEPEMKEHHA! BUpo6HMK He Hece BiANOBiAaNbHOCTI 3a 6yAb-AKi 36MTKM a60 WwKoAy
3A0pOB'I0 NloAeH, OTPUMAHI BHACNIAOK HEOTPUMAHHA BUMOT L€l IHCTPYKUT 3 eKcnnyaTauii.

Y 3B'A3KY 3 NOCTIMHUM NONIMNWEHHAM CTEHAA B KOHCTPYKL,it0, KOMNEKTaL,il0 MOXYTb 6YTW BHECEH
3MiHU, He Bigo6paXkeHi B LN IHCTPYKLIT 3 eKcnyaTauii.

1. NIPU3HAYEHHA

CTeHA NpU3HaUeHUN AnA WBMAKOI Ta AKICHOI AiarHOCTMKM aBTOMOGINbHUX reHepaTopis, pene-
perynsTopie OKpemo Bif reHepatopa i cTapTepiB. CTeHA Ma€ [OCTATHIO MOTYXHICTb, W06
[iarHoCcTyBaTV arperaTu B WWMPOKOMY Aiana3oHi HAaBaHTAXeHb.

CTeHA MaE€ Taki yHKL,T:

* OLiHKa TEXHIYHOTO CTaHy Ta BU3HAUYEHHA HECNpaBHOro efnemexTa (By3na) reHeparopa 12/24B,
NerkoBuxX i BAHTAXHUX aBTOMOGINIB;

* NepeBipKa NpauesaaTHOCTI pene-perynsaTopa OKpemo Bif reHepaTopa;

+ OLiHKA TexXHiUHOro CTaHy cTapTepiB 12/24B nerkoBux i BaHTaXHUX aBTOMOBINIB y pexumi
XONOCTOro X0Ay.
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2. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKA
ra6aputu (OxLUxB), Mm 570x505x450
Bara, Kr 63
[kepeno XuBneHHs ofiHOha3Ha eNneKTpUUYHA Mepexa
Hanpyra »xusneHHs, B 230 (60l,) a6o 120 (50Tw)
MoTyXHicTb NpuBoay, KBT 2.2

Kinbkictb AKB, 10 MOXHa NigKNOUNTH

2 OAHAKOBUX KUCMOTHO-CBUHLEBMX MO 12 B
(He BXxoAWTb [0 KOMMNEKTY)

EMHICTIO Bif 45 A0 60 A-rof i rabaputamm

el S (OxLUxB), MM. He 6inblue: 207x175x175
ABTOMaTM4Ha 3apsaaka AKb N21 TakK

ABTOMaTU4Ha 3apsapaka AKb Ne2 Hi

Hanpyra arperarTis, o nepesipstoTbcs, B 12, 24

KepyBaHHS cTeHAOM MexaHiuHe

Pexxum giarHoctukm pyYHUI

Nepesipka reHepartopis

12B 100
MakcumanbHe HaBaHTaXeHHA, A
24 B 50
PerynioBaHHA HaBaHTaXkeHHs (0-100%) NNaBHO
06opoTu Nnpueoay, 06/xe 0-3000
Bubip Hanpsamky o6epTaHHs Npusogy [OCTYMHO
Tun nepenavi (npusig-reHeparop) peMmiHHa KNn1MHOBa/MonikKNnHoBa
TUn reHeparopis, wo 12 B Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
nepeBipAtOTbCA 24 B Lamp

NepeBipka pene-perynaTopis

Tun pene-perynsTopis, wo 128 Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
nepesipAOTbCA 24 B Lamp
3axucT Bifi KOPOTKOrO 3aMUKaHHs TaK
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3BYKOBUIA CUTHAN Y pasi KOPOTKOro
3aMUKaHHS

TakK

MepesipKa cTapTepis

MoTyXHIiCTb CTapTepiB, WO NepeBipsATHCS,

04
KBT A

3. KOMMNJIEKTAUIA

Y KOMMN/IEKT NOCTaBKN BXOAUTD:

HaiimeHyBaHHSA KinbKicTb, Wwr.

CteHg MS004 COM 1

MS0109 — KOMNNEeKT NPOBOAIB ANA MiAKMIOUEHHS A0 po3'emy (perynatopa
Hanpyru) reHepaTtopa

Ka6enb fns nigknioveHHs 30BHIlWHbOT aKyMynsTOpHOI 6aTapei 2
ApanTep NAOCOBOI KNEMU reHepaTopa 2
MS0114 - MnaBKui 3aN06DKHUK (TN 22X58MM, cTpym 100A) 1
IHCTpYKLia 3 ekcnnyaTauii (kapTka 3 QR Koaom) 1
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4. OMNMNC CTEHAA

CTeH CKNaAaeTbCA 3 TAKMX OCHOBHUX YacTuH (puc. 1):

PucyHoK 1. OCHOBHi enemeHTH cTeHay

1- Po6oumnin mangaHumk.

2 - 3axXMCHUI KOXyX. Mpu NiAHATOMY 3aXMCHOMY KOXYCi NpoLLec AiarHOCTUKN 6/10KYETbCS.
3 - Cunosi nposoga.

4 - KHonka "EMERGENCY STOP" - aBapiliHe BUMKHEHHS eNIeKTPOXWUBNEHHS CTEHAY.

5 - KHonka "OFF/ON" - BAMKHEHHS / BBIMKHEHHSA XUBMEHHA CTeHAy. AKL0 HAaTUCHYTA KHOMKA
"EMERGENCY STOP", kHonka "OFF/ON" He fie.

6 - lNaHenb KepyBaHHA.
7 - Bicik ans po3milieHHs akymynaTopHoi 6aTapei.

8 - PerynboBaHi 3a BUCOTOK HiXKKU.
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Po60Ta 3 arperaTom, WO [4iarHOCTYETbCA, 34iCHIOETbCA Ha po6ouoMy MangaHuuky (puc. 2), akun
BK/IOYUAE:

PucyHok 2. Po6ounii MailiaHumK cTeHay
1 - NaHutor chikcawii arperaty.

2 - PemeHi npuBofy reHepaTopa, KMMHOBUW | MOMIKNNHOBUNA.

MynbT KepyBaHHaA (puc. 3), MiCTUTb Taki OCHOBHI efleMeHTH:

1- ucnnen - BUBeLEHHS AiarHOCTUYHUX JAHUX.

2 - [laHenb KepyBaHHS, MiCTUTb HACTYMHI KHOMKK:
"Altenator & starter tester" - Bxii/Buxig y peXxum nepesipku reHepaTopis i cTapTepis.
"Voltage regulator tester" - Bxia/Buxia y pexxvum nepesipku pene-perynatopa.
"2V"["24V" - BU6ip HOMiHANbHOI HAaNPYrM AiarHOCTOBaHOro arperaty.
"P-D", "C", "RLO", "SIG", "COM" - BUGip TNy reHepaTopa, Lo AiarHOCTYETbCA.
"F/67" - pexum nepesipKu reHepaTopa, AKMii He Mae B6YAOBAHOrO pene-perynaropa.

"Tighten chain"/"Chain release" - KepyBaHHsA 3aTs)Kolo/ocnabneHHAM naHutora dikcauii
arperary.

"Tighten belt"/"Belt release” - kepyBaHHS 3aTAXKOl/oCnabneHHAM pemeHs MpuUBoAY
reHeparopa.

"START" - yBiMKHEHHS/ BAMKHEHHS Knemu 50 Ans 3anycky ctapTtepa.
3 - [liarHOCTWNYHI KOHTAKTK AN NigKNIOYEHHA A0 TePMiHaAsiB pene-perynstopa:
"B+" - MigKNoyaEeTbca Ao TepmiHanie: knema 30, "B+", "IG", "S", "AS", "BVS", "A", "15";
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STOP '

N~

—
ON/OFF

PuUCYHOK 3. MynbT KepyBaHHSA CTEHAOM
"FLD" - p03'eMy NPU3HaYeHi ANa NigKNIOYEHHS WiIiTOK pene-perynatopa B peXxumi nepesipku
pene-perynatopa ab6o BianoBigHMX im TepmiHanis: "DF", "F", "FLD".
"B-" - miHyc (maca, knema 31);

"D+" - BXifi KOHTPOMbHOI namnu pene-perynatopa. Mpu3HAYeHWN ANA NiAKNIOUYEHHS
TepmiHanis pene-perynstopa: "D+", "L", "IL", "61".

"ST" - po3'eM AnA MiLKNIOUEHHA [0 CTAaTOPHMX BuBOAiB (TepmiHanis) pene-perynstopa: "P",
llSII’ IISTAII’ IIStatorll‘

"GC" - po3'em Ni'eAHYETLCA [0 TEPMiHaNy KepyBaHHA pene-perynsTtopa: "COM", "SIG", Towo.
"FR" - KOHTPO/Ib HABAHTAXXEHHA Ha reHepaTop, NigknoJaeTbca go: "FR", "DFM", "M".
"50" - po3'em MiAKNIOYAETbCS [0 Knemu 50 cTapTepa.

4 - Perynatopu:
"REGULATION GC" - BCTaHOBMIEHHS BMUXiBHOT HaNpyrn reHepaTopa. BUKOPMUCTOBYETbCA NpM
NigKMUYeHHi reHepaTopa Ao po3s'emy "GC".

"ELECTRICAL LOAD" - BCTAHOB/NEHHS PiBHSA €NEKTPUUYHOrO HABAHTAXEHHSA reHepaTopa (imiTye
aBTOMOGINbHI  cnoxuBaui). Tlig uac HaTUCKaHHA BiA6YBA€ETbCA MNaBHE BUMKHEHHS
HaBaHTAXEHHS A0 HYbOBOIO PiBHS.

"ROTATION SPEED" - kepyBaHHf 06epTamu i HanpsiMKom o6epTaHHs npueogy. Y pasi
HaTUCKaHHA NPUBIA 3YNUHAETbCS.

5 — [HAUKaTOp Po60TN KOHTPONBHOI TamMnu.
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4.1. [laHi, WO Bigo6bpaxalTbca Ha gucnnei

IHchopMmaLis, Lo Bifo6paxaeTbca Ha eKpaHi cTeHaa nif uac AiarHoCTMKN reHepatopa/pene-
perynatopa tuny: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (aus. puc. & - 8):

"VOLTAGE, DC" - BenuumnHa Hanpyru reHepatdiii, aKy 3a6e3sneuye reHepaTop/perynarop.

"DFM, %" - wnapysaTicTb LIIM-curHany, oTpMmaHoro 3a kaHanom FR (CTyniHb YBIMKHEHOO CTaHy
06MOTKM poTOpa).

"AMP, DC" - A51a reHepaTtopa Lie HaBaHTAXEeHHS; A1 pene-perynatopa - BefinumHa cTpymy, Lo
NOAAETHCA HA 06MOTKY 36Y)KEHHA poTopa, ANA CTapTepa - BEINUYNHA CTPYMY, L0 CMOXUBAETHCA
eleKTpoABUIYyHOM CcTapTepa.

"AMP, AC" - BeNlMUMHA BNAABAHOIrO FEHEPATOPOM 3MIHHOIO CTPYMY, NynbcaLii.
"TACHOMETER" - uucno o6epTiB npusoay.
"D" - BeNMUMHa Hanpyru reHepaduii, Wo 3aJa€TbCs CTEHAOM.

"P" - CTyNiHb YBIMKHEHOrO CTaHy 06MOTKU poTopa.

VOLTAGE, DC

1.0

DFM, %

VOLTAGE, DC

120

DFM, %

AMP, DC

~ AMP, DC

TACHOMETER

0

reHepatop/craprep pene-perynsaTop

PuUCyHOK 4. EKpaH CTeHAa NiA Yac AiarHoCTMKKN reHeparopa/ pene-perynsaropa
Tuny Lamp a6o craprepa
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

120

D P

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PuUCyHOK 5. EKpaH CTeHAaa nig Yac RiarHOCTUKM
reHepartopa/ pene-perynartopa tuny P-D

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

C | DFM, % DFM, %

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynstop

PucyHok 6. EKpaH cTeHAa nig Yac AiarHoCcTuku
reHepartopa/ pene-perynartopa tuny C
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTtop

PuUCyHOK 7. EKpaH CTeHAa Mnif Yac AiarHOCTUKM
reHeparopa/ pene-perynsaTtopa Tuny SIG

VOLTAGE, DC | VOLTAGE, DC
10 120

RLO DFM, %

AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsTop

PucyHok 8. EKpaH cTeHAa nig Yac AiarHoCcTuKu
reHepartopa/ pene-perynaropa tuny RLO
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IHhopmaLis, Wo Bifo6paXaeTbCA HA €KPaHi Ans reHepaTopis i pene-perynsatopis Tuny COM
(puc. 9):

[ PROTOCOL PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE, DC

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DEM, %

COM

VAMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER ,  ERROR

0

reHeparop pene-perynatop

PucyHok 9. EKpaH CTeHAa niA yac AiarHocTuku
reHepartopiB/pene-perynartopis Tuny COM

"PROTOCOL" - Bepcis npoToKony.
"VOLTAGE, DC" - BenuuunHa Hanpyru reHepatdii, aAKy 3a6e3sneuye reHepaTtop/ pene-perynarop.

"AMP, DC" - o511 reHepaTtopa Lie HaBaHTaXEHHSA; AN1A pene-perynaropa - BennymuHa cTtpymy, Lo
MOAAETbCA HA 06MOTKY 36y)KeHHA poTopa.

"AMP, AC" - Be/lMYMHa BMABaHOTO reHEPATOPOM 3MIHHOTO CTPYMy.
"TACHOMETER" - uucno o6epTiB npusoay.

"BAUD" - WBWAKICTb 06MiHY AaHUMU 3 pene-perynsTopom.

"COM" — Be/IuMHa HaNpyru reHepadii, Wo 3aJa€TbCA CTEHAOM.
"DFM, %" — CTyniHb YBIMKHEHOIO CTaHy 06MOTKM poTopa.

"ID/TYPE" - ineHTUiKaLinHNIA HOMep pene-perynstopa. 3a uum Homepom EBK aBTomobins
30aTHWUI BU3HAUUTU, AKNIA FEHEPATOP BCTAHOBNEHO.

"ERRORS" - iHANKATOp NOMUIOK pene-perynstopa. MoXXnuBi HaCcTyMHi MOMUIIKNA:
EL (electrical) - enekTpuuHa HeCnpaBHiCTb;
ME (mechanical) - mexaHiuHa HeCnpaBHicCTb;
TH (thermal) - neperpis.
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5. BUKOPUCTAHHA 3A MPU3HAYEHHAM

1 BUKOPUCTOBYIATe CTEHA TiNbKN 3a NPAMUM NpU3HaYeHHaM (aus. po3ain 1).
2. CTeH[ NpU3HAUeHU ANsA BUKOPUCTAHHS B NMPUMIlLEHHI 3a Temnepatypu Big +10 go +40 °C i
BiAHOCHOT BONOTOCTi MOBITPA He 6inblue 75 % 6e3 KoHAeHcawil Bonoru.
3. BumunKalTe XMBMEHHA 3a [A0MOMOrol asapiiHoro sumukauva (nos3.3 puc.2) Tinbku 3a
HeO6XiAHOCTI EKCTPEHOr0 BUMKHEHHS XXUBMNEHHS CTeHAA.
4. [liarHOCTMYHI po3'eMmn cTeHAY cnif nig'egHyBaTU TiNbKU A0 TepPMiHaniB y po3'emi perynartopa
Hanpyru reHepaTopa.
5. BUMUKanTe CTeHA, AIKILO WOr0 BUKOPUCTAHHSA He nepeabayaceTbes.
6. Mig yac po60TK 3i CTeHAOM 3a60POHSETLCS:

- MPOBOAMNTY JiarHOCTUKY reHEPaTOPiB 3 HASIBHICTIO ABHUX MEXaHIUHMX HECMPABHOCTEW;

- 6yAb-SIKMM YNHOM BTPYYaTUCS B pO6OTY CTEHAR;

- NepeLKoaXaTn pyxy 06epToBUX YAaCTUH CTeHAA.
7. LLlo6 YHUKHYTM NOLWKOMXEHHS abo BUXoAy CTeHAa 3 nafy, He AOMNYCKAETbCA BHECEHHSA 3MiH
CTeHAa Ha BnacHWi poscyd. CTeHA He Moxe 6yTW 3MiHeHWW 6yAb-Kum, Kpim odiuiiHoro
BUPOBHUMKA.
8. Y pasi BUHUKHEHHs 360iB y po60Ti cTeHAa CMlifi NPUNMHUTU NOAANbLIY NOro eKcnniyaTtawlito i
3BEPHYTUCA Ha MiANPUEMCTBO-BMPOBGHUK ab0 10 TOPrOBOro NpeacTaBHUKA.

5.1. IHCTPyKLUii 3 TeXHiIKK 6e3neKu

1. o po60TU Ha CTeHAi AOMYCKATLCA CneuianbHO HaBUYeHi 0cobu, SIKi OTPUManu nNpaso po6oTu
Ha CTeHAax NeBHWX TUMIB | NPOWLLNN IHCTPYKTAX 3 6€3NeYHMX NpUoMiB i METOAIB po6oTu.
2. BUMKHeHHS cTeHa 060B'A3KOBE B pa3i NPUMNUHEHHS NoAaui CTPYMy, YMLLEHHS | NpU6bMpaHHa
CTeHa, Ta B aBapiliHUX cuMTyaLlisix.
3. Po6oue Mmicue NOBMHHO 3aBXAM YTPUMYBATUCA B YWUCTOTI, Ao6pe OCBITNOBATUCA i MaTu
[OCTaTHbO BifibHOrO MicLs.
4. inA 3a6e3neueHHs eNneKTPUYHOI Ta NoXexHoi 6e3nekn 3ABOPOHAETbCA:
- MigKnYaTh CTeHA A0 eNEeKTPUYHOI MepeXi, WO MAE HecnpaBHWWA 3aXUCT Bif CTPYMOBUX
nepeBaHTaXeHb abo He Ma€E TaKOro 3axXuCTy;
- BUKOPUCTOBYBATU ANA NiAKNIOUEHHA CTeHAA PO3eTKy 6e3 3a3eM/0BaNIbHOr0 KOHTAKTY;
- BUKOPUCTOBYBATW ANS NiAKMNIOUEHHS CTEHAA A0 eNeKTPUUHOT Mepexi NOAO0BXKYBA/bHI LWHYPW.
AKWoO po3eTka BigAaneHa BiA MicuA BCTAHOBMEHHS CTeHAa, HeobXigHO npoBecTu
J0OMNpPaLOBaHHSA eIEKTPUUYHOT MEPEXi Ta MPOBECTU MOHTAX PO3ETKU;
- eKcnayaTtauis CTeH4a B HECMPAaBHOMY CTaHi.
- CaMOCTIHO MPOBOAUTN PEMOHT i BHOCUTM 3MiHU B KOHCTPYKLIilO CTeHaa.
5. 3a60pPOHAETLCA 3aNMLIATM HA CTEH/I arperaTtu i3 3anyweHum npueogom 6e3 Harnagy.
6. MMig yac ycTaHOBMEHHA arperaty Ha CTEHSA i NOAANbLIOMY WOro 3HATTI NPOABAANTE MiABULLEHY

06€epeXHiCTb AN 3aN06iraHHsA YWKOMKEHHIO PYK.

7. TeHepaTop, WO AiarHOCTYETbCA, MaE 6yTy HAAINHO 3aKpinneHun (3adikcosaHum).
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5.2. [igroToBKa cTeHay 4o po6oTu

CTeHA NOCTaBNAETbCA ynakoBaHuUM. Micna po3nakyBaHHA HeO6XiAHO NMepeKoHaTUCA B TOMY, LWLO
CTEHA LiNnM i He Mae KOAHUX MOWKOAXKEHb. Y pasi BUABMEHHS NOWKOAXKEHb, Neped YBIMKHEHHAM
o6nagHaHHA, HEO6XiAHO 3B'A3aTNCA i3 3aBOAOM-BUPO6HNKOM 260 TOProBUM MPEACTaBHUKOM.

Mepepn ekcnnyaTauicio cTeHAa HeobXigHo:

1. NigkniounTn akymynatopHy 6atapeto (AKB) 12B, siky He06XifIHO pO3TallyBaTy B aKyMyIATOPHOMY
Biaciky crenga (gue. puc. 1). Mig yac nig'eaHaHHa AKB cnig OTPMMYBaTMCA MapKyBaHHA Ha
cunoBumx kabensx.

2. MigKNoUnTM enekTpuUHy oaHodasHy mepexy 230B i3 3a3eMI0UMM KOHTAKTOM. MigKntoueHHs
3a3emnoBanbHoro nposoay € O60B'A3KOBMM; y npoTMBHOMY pasi BUPOGHMK 3aNMILAE 3a C06010
NpaBo aHyNMloBaTU rapaHTiNHi 3060B’'A3aHHA. AKIWO po3eTKa 3HaXoAMTbCA AAneKko Bif Micus
BCTAHOB/IEHHSA CTEHAA, HEO6XIAHO MOAEPHI3YBATU EN1EeKTPOMEPEXY Ta BCTAHOBUTU PO3ETKY Nopyy
i3 MicLLem BCTaHOBNEHHS CTeHAA.

A MOMNEPEMKEHHSA! CTeHp 6akaHO BUKOPUCTOBYBaTH 6€3 NPUCTPOIO 3aXUCHOMO BUMKHEHHS
(N3B), y pasi, AKILO HEMAE TaKOi MOXNUBOCTI, XapaKTEPUCTUKA CTPYMY BUMKHEHHS 3B mae 6yTun
6inbwotro 3a 100mA.

3. ina piarHOCTMKM arperaTiB 3 HOMiHANbHOW PO60OYOI0 Hanpyrokw 24B Heo6XigHO A0 cTeHay
nig'eqHaTv 30BHiWHIO AKB 12B. baTapelo mig'€qHyloTb CUIOBMMU npoBogamu AuB. puc. 10
(nocrauatoTbca B KOMMNEKTI) A0 PO3'EMiB Ha MpaBii 6iuHin CTOPOHi cTeHaa ame. puc. 11. Tig yac
nig'eaHaHHs AKB cnig AOTPUMYBaTUCS MAapKyBaHHS Ha CUNOBUX Kabensx.

A MOMEPEMKEHHSA! [AnA AiarHOCTUKU pene-perynaTopiB Hanpyru 24B pocraTHbo 6atapei B
AKyMynATOPHOMY BifCiKy CTeHaa.

PucyHok 10. CunoBi ka6eni Ana NigknoueHHs 30BHIWHbOI aKyMyNATOPHOI 6aTapei
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Po3'eMu Ans NigKniouYeHHs
30BHilWHbOT 6aTapei

PucyHok 11. Po3'emu ans nigKnioueHHA 30BHilIHbOT 6aTapel

6. JIATHOCTUKA

6.1. BcTaHOBNEHHA Ta NiAKNIOYEHHSA reHepaTopa

1. 3a opwriHaNbHUM HOMEPOM reHepaTopa, AKUA HaWuacTile PO3TaoBaHMN Ha Kopmyci abo
3aJHii KpWwWLi, HEO6XiAHO NPOBECTU NowWyK iHhopMaLii PO NO3HaYeHHS TEPMiHANIB y PO3'EMi
reHepaTtopa B iHTepHeTi.

Ha puc. 12, sk npuknag, HaBeeHO CXeMy MiAKNI0UYeHHs reHepaTopa Mitsubishi MD375853.

»

GS LF

PucyHok 12. FeHepartop Mitsubishi MD375853 i no3HaueHHs TepMiHaniB y pos'emi
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3a TepmiHanamm B po3'eMi Ha puc. 12 cnoyaTKy BU3HAYAEMO TUM reHepPaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
nogaTok 1. Y LuboMy BUNAAKy TepMiHan G BU3HAua€e TUN reHepartopa Ak "C". [ani 3a gogaTkom 1
BW3HAUYAEMO, OO AKX PO3'EMiB CTeHAA NOTPIGHO NiA'€egHaTV reHepaTop, CXemy Mia'€AHAHHSA

HaBeaeHo B Tabnuu,i 1.

Ta6nuus 1 - NigknioueHHsa reHepaTopa Mitsubishi MD375853 po cteHga

Tepminan y po3'emi Pos'em cremay
reseparopa
G GC
S B+
L D+
F FR

AIK NpUKnag po3rnsHemo nigknoueHHsa reHepatopa Toyota 2706020230 (puc. 13).

IG

DFM
M

L

PucyHok 13. FeHepaTtop Toyota 2706020230 i no3HaueHHs TepMiHanie y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puc. 13 cnoyaTKy BU3HAYAEMO TUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
n0AaToK 1. Y ubOoMy BUNAAKy TepMiHan L Bu3Hauae Tun reHepartopa sk L/D+ (namnosun). Aani 3a
foAaTKom 1 BU3HAYAEMO, A0 AKUX PO3'EMIB CTEeHAA MNOTPIGHO Mig'€AHATM TeHepaTop, CXemy

nig'eAHaHHA HaBefeHo B Tabnuui 2.

Ta6nuus 2 - NMigknioueHHs reHepaTopa Toyota 2706020230

Tepminan y po3'emi Pos'em cTemay
reHeparopa
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR
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2. BCTaHOBIiTb arperaT Ha po6ouuit mampgaHumk. LUKIB MOBMHEH 3HAXOAWTUCA MapanenbHo
BMKOPMCTOBYBaHOMY PEMEHIO.

3. 3adhikcyiiTe arperat Ha po6oyomMy MangaHUMKY, ANA LbOTO:

A MOMNEPEMKEHHA! [Ans aKTuBaLiT KHONOK 3aTAryBaHHA NAHLIOrAa i pemMeHs HeobXigHo nicna
BBIMKHEHHSA CTE€HJA VBTN B pe)XXUM nepeBipKu reHepaTopa, a NoTiMm BUNTYN 3 HbOTO.

3.1. BignycTiTb NaHulor Ha HeobXiAHY JOBXMHY, HATUCHYBLIK KHONKY "Chain release”.

3.2. 3auenitTb MaHulor 3a BUCTYN po60oYOI NMOWAAKM | HATUCHITL KHonky "Tighten chain”.
3aTAryBaHHA BigKNOUNTLCA aBTOMATUUHO.

4. BCTaHOBITb peMiHb Ha WKiB reHeparTopa.

4.1. MopanTe pemiHb Ha Heo6XigHY AOBXWHY, HaTWCHYBWMW KHOMNKy "Belt release". OpsrHiTh
peMmiHb Ha LWKiB reHepaTopa i HaTUCHITb KHonky "Tighten belt".

4.2. 3aTArYEMO peMiHb JO MOMEHTY, MOKU HATAr He 6yne NpM6MM3HO BiANOBIAATU HATArY Ha
aBTOMOG6ini. HaTar pemeHs BU3HAYAETbCA CYy6'EKTUBHO. 3YMMHKA HATATY peMeHs 3AiCHIETbCS
NOBTOPHUM HAaTUCKaHHAM KHonkK "Tighten belt".

5. HakpyTiTb aganTep Ha NOCOBY K/eMy reHepartopa.

6. MigKNoOYiTh CMNOBMIA NPOBIA "B-" Ha KOpPNyC arperarta, NOTiM MiAKOYITL CUTOBKIA NpoBig "B+"
[10 ajanTepa Ha M/CoBIN KneMi reHepaTopa.

6.2. [liarHOCTUKa reHepaTopa

1. YBiMKHITb kHOnKy "Alternator & starter tester" i Bu6epiTb Heo6XifHy Hanpyry KHOMKO
"12B"/"24B", 3aN€XHO Bif XapaKTEpPUCTMK reHepaTopa, WO nepeBipsAETbCA.

A MOMNEPEMKEHHSA! V pa3i BBIMKHEeHHA KHONKM "lMepeBipKa reHepaTopa cTapTepa” cTeHg,
nepeiige B peXXum nepeBipku reHepartopis Tuny Lamp.

2. MigkniouiTb giarHocTMuHi BuBoau cTenay (no3.3 puc.3) 4o TepmiHanie y pos'emi reHeparopa.
3. Ha naHeni kepyBaHHS 06epiTb BIAMNOBIAHUIA TUN reHepaTopa.

3.1 SIKWO reHepaTop, WO AiarHOCTYeTbCA, Mae Tun COM - gouekanTecs BU3HaueHHsa cteHaom ID i
TYPE reHepatopa.

3.2. kwo B reHepartopi € TepmiHan: "L", "D+", "I", "IL", "61", TO Ma€ CBiTUTUCA iHAUKATOP
KOHTPOMbHOT Namnu.

3.3. [KWo reHepaTop, WO AiarHOCTYeTbCA, Mae Tun COM, To 6ins iHaMkaTtopa "ERRORS" mae

3'ABUTMCSA NOBIAOMNEHHS MPO MexXaHiuHy HecnpaBHicTb "MEC".
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4. O6epTaHHAM pyyku "ROTATION SPEED" niBopyy a6o npaBopyy, 3aneXHO Bif HanpsmKy
o6epTaHHa reHepatopa (sK npaeuno, BCi reHepatopu o6epTaloTbCs niBopyu). BcTaHoBiTh
WBMNAKICTb 06epTaHHA B Mexax Bia 100 go 150 06/xB.

A MOMNEPEMKEHHA! 3a HAABHOCTI B reHepaTopi 06riHHOT My(hTH YBAXKHO CTEXKTe 332 BU60POM
HanpsAMKY 06epTaHHS.

4.1. Bi3yanbHo OLiHITb: YN HOPMaNbHO 06ePTAETLCS reHepaTop, NOBUHHI 6YTU BiACYTHI BiGpaLii
reHepaTopa. 3a HafABHOCTI LWYMIB, WO CBifUYaTb NPO MeXaHiuHy HeCnpaBHICTb, CMig MPUNUHUTK
ZiarHoCTUKy.

5. MpoBefiTb NepeBipKy 3a SkMX 06epTiB BiAbYBAETbCA NOUYATOK reHepaLii, Ans Lboro:
5.1. O6epTaHHAM pyukn "REGULATION GC" BCTQHOBiTb 3HA4YeHHA Hanpyru 14,5B pna 12B
reHepaTopiB i 29B ans 24B reHepaTopis.

5.2. 06epTaHHsAM pyuku "ROTATION SPEED" nnaBHO niaBuLynTe 06€pTh O TOr0 MOMEHTY, KONK
BMXilHA Hanmpyra 3 reHepartopa CTaHe PiBHOK 3aAaHii. binbWwicTb CNpaBHUX reHepaTopiB
NoYKHaTb reHepauito 3 700-850 06/xB npueoay. [eaki reHepatopu Tuny "COM" nounHaoTb
reHepadito 3a 06epTis noHag 1200, TaKoX iCHYOTb reHepaTopy 3 dyHKuieo LRC (Load Response
Control), y AKux Bifg6yBa€eTbCA TMMUACOBA 3aTPUMKA Y 3MiHI BUXILHOT Hanpyru.

5.3. [1ns reHepartopis TuNy "Lamp" BeNMUMHA Hanpyru cTabinisauii Ma€e BCTAaHOBUTUCS B MeXax
BifA 14 po 14,8 B ans 12B reHepaTopiB, Bi 28 Ao 29,8 B ansa 24B reHepatopis.

5.4, fIKWoO B reHepaTopi nepea6ayeHo iHANKATOP KOHTPONbHOT NaMnu, TO BiH MA€ 3racHyTU.

5.5. AIKLLO reHepaTop, WO AiarHOCTYETbCS, HaNeXuTb Jo Tuny "COM", To Ma€ 3HUKHYTM MeXaHiuHa
nomunka.

6. OLiHITD PO60OTY perynsiTtopa Hanpyru reHepaTopa, Ans Lboro:
6.1. 06epTaHHAM pyukn "ROTATION SPEED" BCTaHOBITb 06epTh B Mexax 1500 - 2000 06/XxB.

6.2. 06epTaHHAM pyuku "REGULATION GC" nnaBHO 3MiHiTb BUXigHY Hanpyry reHepaTopa B Mexax
Big 13 #o 15 B, BUMiptoBaHa Hanpyra Mae 3MiHIOBATMCA NPONOPLINHO 3aaaHin. [ins reHepaTopiB
Tuny "Lamp" 6e3 KepyBaHHA HAMpPYroto Lel NyHKT BUKOHYBaTK He NOTpPiGHO.

7. OUiHiTL po60TY reHepaTopa Mifi HAaBAHTAXEHHAM, A/ LbOrO:
7.1. 06epTaHHAM pyuku "ROTATION SPEED" BcTaHOBITb 06epTu B Mexax 2500 - 3000 06/xB.

7.2. 06epTaHHAM pyuku "ELECTRICAL LOAD" nnaBHO NigBULLY/TE HABAHTAXXeHHA Ha reHeparop.
[ina 06'€EKTUBHOI OLiHKM CTAHY reHepaTopa AOCTaTHbO HABAHTAXEHHS CUMOK CTpyMy B 50-70 A.
Mpy UbOMY 3HAUYEHHA BUXIAHOI HAMpPyru Ma€ 3afNLIATMCA MOCTIMHUM, @ 3HAUEHHS 3MIHHOMO
CTpymy B naHuto3i B+ "I, AC" He noBMHHO nepeBulyyBaTh 10% Big 3HAUYEHHSA 3a4aHOrO
HaBaHTaXeHHSA (Hanpvu(na,q, 33 HaBaHTaXeHHA 50A BenuyuHa "I, AC" He NOBMHHA NepPeBULLYBATH
5A).

8. Mo 3aBeplUEHHI0 AIAarHOCTUKMN FeHepaTopa CKWHbTE HABAHTAXEHHS HA reHepaTop i 3ynuHIiTb
NPUBiL KOPOTKUMUN HAaTUCKAHHAMM HA perynaTopu "ELECTRICAL LOAD" i "ROTATION SPEED". MoTim
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HaTUCHITb KHOMKy "Alternator & starter tester", nicns Lboro reHepaTop MOXHa AEMOHTYBATK 3i
cTeHpa.

6.3. liarHOCTUKA reHepaTopa, AKUn
He mae B6yNOBAHOro pene-perynsaropa

JliarHocTnKa reHepartopis, AKWUA He Mae B6YA0BaHOro pene-perynaTopa, NPoBOANTLCA aHANOTIUHO
nepesipui reHepatopa (auB. po3ain 5.3) 3 AeAKUMUN BiAMIHHOCTAMU:

1) Heob6xiagHO Mig'eqHaTV TepmiHan reHepaTopa, AKWIA 3a3Buyai nosHavaetbcs: DF, F, FLD, 67, go
pos'emy cTeHaa GC (puc. 3).

2) Bubpatn pexum nepesipku F/67.

A MOMNEPEMKEHHA! MdyHKuin F/67 aae 3Mmory nepeBipATY TiNbKN reHepaTopu 12B, AiKi HaneXarb
[0 TUNY PO3MUKAHHA B-circuit, TO6TO reHepaTopu, B AKNX OfHA 3i WITOK perynaTopa Hanpyru

nocTiliHO nig'egHaHa A0 B-, a KepyBaHH O6MOTKOI0 36YMKEHHS BUKOHYIOTb 3a WWITKOIO,
nig'egHaHolo ao B+,

6.4. [liarHOCTMKa pene-perynatopa

3a opuriHanbHUM HOMepPOM pefe-perynaTopa NpoBeAiTb NOWyK iHhopMaL,ii MPo NO3HaUYeHHS
TepMiHaniB y Mepexi iHTepHeT. [loAaTKOBO MOXHA CKopucTaTuca iHhopMmalieto 3 foaaTtka 3, ae
BKa3aHO MiAKMIOUEHHA HAWMOLWMPEHIWNX pene-perynartopie. 3a TepMiHanamm B po3'emi pene-
perynaTopa Ta iHhopmali€o B oAaTKy 1 BU3HAUYAEMO NOTO TUM.

A MOMNEPEMKEHHA! Pexum pAiarHoCTMKM Mae€ BignoBigaTM Tuny pene-perynsaTopa, wWwo
nepesipa€ETbCs.

6.4.1. liarHOCTMKa pene-perynatopa tuny Lamp

1. MigKNOYUITL pene-perynaTop Ao AiarHoOCTUYHUX BUBOAIB CTEHAQ, Kpim BUBoay "B+".

2. YBIMKHIiTb peXum AiarHoCTUKM pefie-perynsaTopis Hanpyru kHonkoto "Voltage regulator tester".
Ons AiarHoCTMKM NaMmnoBuX PerynsTopie He MOTPi6HO 06MpaTn 6yAb-KUIA PEXWUM, OCKiNbKM
KOHTpONbHa namna D+ npautoe B 6yAb-KOMY PEXMUMi.

3. BubepiTb HOMiIHaNbHY HanNpyry pefe-perynstTopa KHONKow "12V" a6o "24V".

4, MigkNoyiTh JO BiANOBIAHOrO TepMiHany pene-perynaropa AiarHOCTUYHWUI BUBIA CTeHAy "B+".
Mpu LbOMy BENMUMHA HANpPYrX cTabinisauii NOBMHHA BCTAaHOBUTUCA B MeXax Big 14 fo 14,8 B ans
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12B pene-perynsaTopis, Big 28 [0 29,8 B ans 24B pene-perynsTopiB i NOBWHHA BignoBigaTu noro
XapaKTepucTuui.

5. Big'egHanTe gpiT "ST" BiA pene-perynartopa, Npu LboMy iHANKATOP pO60TM KOHTPONbLHOT Namnu
(nos. 5 puc. 3) mae 3acsitutuca. MigknoyiTe ApIT "ST" Ha3aa - iHAMKATOP PO6OTU KOHTPONbHOI
Namnu Mae 3racHyTu.

6. He BUKOHAHHS OJHi€l 3 BUMOT N.N. 4 - 5 CBIAYNTb NPO HECNpaBHICTb pene-perynstopa.

7. BungeTe 3 peXXumy AiarHOCTMKM HaTUCKAHHAM Ha KHOTKY "Voltage regulator tester”. Big'egHanTe
LpoTU Big pene-perynsaTopa.

6.4.2. [liarHOCTUKA pene-perynaropa Tuny
P-D, C, SIG, RLO

1. MigKNOYUITL pene-perynaTop Ao AiarHoOCTUYHUX BUBOAIB CTEHAQ, Kpim BuBoay "B+".

2. YBIMKHIiTb peXXuUm AiarHoCTUKK penie-perynstopis kHonkoto "Voltage regulator tester".
3. BubepiTb HOMiHaNIbHY Hanpyry pene-perynsTopa KHOMKoto "12V".

4. MigkNoyiTb JO BiANOBIAHOrO TepMiHany pene-perynaropa AiarHOCTUYHWUIA BUBIA CTeHay "B+".
Mpu LboMy BENMUYMHA HANPYrK cTabini3aLii NOBUHHA BCTAHOBUTUCS PiBHO 3ajaHOMY 3HAUEHHIO
3 MOXNVUBUM BiaXuneHHam -0,2B.

5. PerynaTopom "REGULATION GC" 3miHiTb 3aaaHy Hanpyry cta6inisauii Big 13,2 go 15B. BumipsHe
3HaueHHA Hanpyru ctabinisauii NOBMHHO 3MiHIOBATUCA NPOMNOPLINHO 3a4aHOMY.

6. ina pene-perynaTtopiB Tuny P-D BigkniouiTb nposig "ST" Big pene-perynatopa, Npu Lbomy
3HaUYeHHs "P" NOBMHHO cTaTy piBHUM 0. MigKntouiTh APIT "ST" Ha3aA - MAa€ BCTAHOBUTUCS KOMMUILHE
3HauyeHHsa "P".

7. He BUKOHaHHSA OfHI€EI 3 BUMOT N.N. 4 - 6 CBIAYMTb NPO HECNPABHICTb pene-perynatopa.

8. BuiigeTe 3 peXxumy AiarHoCTUKM HAaTUCKAHHAM Ha KHonky "Voltage regulator tester". Big'eqHante
LpoTU Big pene-perynsaTopa.

6.4.3. [liarHOCTUKa pene-perynatopa tuny COM

1. MigKNOYITL pene-perynaTop Ao AiarHOCTUYHMX BUBOAIB CTEHAQ, Kpim BuBoay "B+".

2. YBIMKHIiTb peXXum [iarHoCTUKU penie-perynstopis kHonkoto "Voltage regulator tester".
3. BubepiTb HOMiHaNbHY HaNpyry pene-perynatopa KHOMKo0 "12V".

4. MipkNtoYiTb 4O BILNOBIAHOTO TEPMIHANY pene-perynaTopa AiarHoCTUYHUIA BUBIA cTeHay "B+".
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4.1, loueKanTecs 3UMTyBaHHA CTEHAOM AaHWUX NPO pene-perynaTop, NoTiM MOXHa NPUCTYyNaTy
[0 nofanbLioi AiarHOCTUKMN.

4.2. BenuuuHa Hanpyru cTtabinisauii Mae BCTAHOBUTUCA PIBHOK 33a4aHOMYy 3HAueHHI 3
MOX/TUBUM BigxuneHHam -0,2B, i B Komipui "ERRORS" »0fHMX 3HaUeHb 6yTN He MOBUHHO.

5. Perynatopom "REGULATION GC" 3miHiTb 3aaaHy Hanpyry ctabinisauii Big 13,2 o 15 B. BumipsiHe
3HAUeHHsA Hanpyru cTabinisaLii NOBUHHO 3MiHIOBATWUCA NMPOMNOPLINHO 33AaHOMY.

6. Bigkniouitb nposig "ST" Big pene-perynatopa, npu ubomy B Komipui "ERRORS" mae 3'aBUTbCA
3HaueHHs "ME". MigknouiTh NpoBig "ST" Ha3ad - 3HaYeHHs "ME" Ma€ 3HUKHYTW.

7. BigkntouiTb oanH nposig "FLD" Big pene-perynatopa, npu ubomy B Komipui "ERRORS" mae
3'ABUTbCA 3HaUeHHsA "EL". MigkniouiTb NpoBig "FLD" Ha3aa - 3HaueHHs "EL" Ma€ 3HUKHYTU.

8. He BMKOHAHHS OAHI€ET 3 BUMOT M.M. 4.1 - 7 CBigUNTb NP0 HECNPABHICTb pene-perynartopa.

9. Bungere 3 pexxmmy fiarHOCTUKN HAaTUCKAHHAM Ha KHOTKY "Voltage regulator tester". Big'eaHanTe
OpoTu Big pene-perynsitopa.

6.5. [liarHOCTUKA CTapTepa

1. BCTAHOBITb CTapTep Ha Po6OUMNA MaiAaHUNK.
2. 3adhikcynTe arperaT Ha po60UYoMy MaaAHUMKY.
3. YakpyTiTb aganTep Ha NAOCOBY Kemy cTapTepa.

4. TligKNOYiITD CMNOBUIA MpoOBIA "B-" Ha KOPMyC arperaty i Kepywuuin pos'em cteHay "50" po
Kepylouoro BMBOAY CoNeHoiaga ctaptepa. Knemy cunosoro nposogy "B+" Heo6XifHO po3TallyBaTu
TaKUM YNHOM, LLO6 He 6YN0 KOHTAKTY 3i CTEHAOM, W06 YHUKHYTU KOPOTKOIO 3aMUKaHHS.

5. YBIMKHiTb pexum nepeBipkn cTapTepa kHonkoio "Alternator & starter tester" i o6epiTb
HeobXigHy Hanpyry KHomkoio "12V" a6o "24V", 3anexHo Bif XapakTepucTWK arperaty, Lo
nepeBipsETbCA..

6. HaTUCHIiTb KHOMKY "START", Npu LbOMY LIECTePHA 06TiHHOT MyhTU CTapTepa MaE BUCYBaTUCA A0
ynopy. lMpwu BignyckaHHi kHonku "START" - nmoBepTaTuCs Yy BUXiAHE MONOXeHHs. MOBTOpPITb
npoueaypy Kinbka pasis.

7. MigknioyiTe cunoBuii nposia "B+" Ao agantepa Ha NAOCOBIN Knemi cTapTepa.

8. HaTucHitb i ytpumyinTe KHonky "START". MoTop cTapTepa NOBMHEH YBIMKHYTUCA. Mpu LboMy
3HAUEHHS CrMoXuBaHoro cTpymy "AMP, DC" mae Bignosigaty NacnopTHUM AaHWM CTapTepa, a
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TaKOX 3HAUYEHHS 3MIHHOrO CTpyMy B naHutosi B+ "AMP, AC" He NOBMHHO nepeBuLlyBaTn 10% Bif
3HaueHHA croxusaHoro ctpymy "AMP, DC".

9. Mo 3aBepleHHi AiarHOCTUKK cTapTepa BiAnycTiTb KHOMNKY "START", NOTiM HaTUCHITb KHOMKY
"Alternator & starter tester". Micns LbOro CTapTep MOXHA AEMOHTYBATM 3i CTEHAA.

10. He BUKOHAHHSA OAHIEI 3 BUMOT M.M. 6 i 8 CBiAYMTb NPO HECMpPABHICTb CTapTepa.

7. OBC/TYTOBYBAHHA CTEHAA

CTeHA pO3paxoBaHWUI HA TpuUBaNuUM nepiof ekcniyaTalii, oAHAK AN MAKCMManbHOro nepioay
6e3BiAMOBHOI eKcnnyaTtauii cTeHga HeOo6XiAHO perynspHo MpPOBOAUTW WOro OrnsA i, onucai
HWXYe, NpodinakTUUHi po6oTM 3 pPeKOMeHAO0BAHOW NepiofuUHicTI0. OrnsA i npodinakTuyHi
po60TN Mae BUKOHYBATMK KBanichikoBaHUn nepcoHan.

MNpodinakTnyHi po6oTH, AKi HEOB6XIAHO BUKOHYBATM LLOAHS:
* Yy HOpManbHO NpaLoe ABUrYH (He3BMUanHi 3ByKu, BibpaLiii Towwo).

« U € HaBKOMMWLIHE cepefoBuMlle AONYCTUMUM ARA eKcnayaTauil cTeHpa (Temnepatypa,
BOMOFICTb TOLLO).

*Yu nepebyBa€ Hanpyra Mepexi B JOMYCTUMNX MEXaX.

OAMH pa3 Ha MicsiLb KOHTPOMOBATY TEXHIYHNI cTaH AKB, cTexxTe 3a piBHEM eNeKTponiTy i 3apsagom
B AKB.

PiBeHb 3apaay 6aTapei mae 6yTu Takum, 1,06 Hanpyra AKB (6e3 HaBaHTaXKeHHS) 6yNna He HUXKUOIO
3a 12,5 B (npn Temnepatypi 25 °C ue BianoBiaae 75% pisHio 3apaay). 3a HEO6XiAHOCTI Nia3apaAKM
AKB Heo6xiJHO BCTAHOBUTU Ha CTEHA CMPaBHUIA 12-TW BONMbTOBMIA FreHepaTop i 3anycTuT Noro B
peXxum nepeBipkn 6e3 HaBaHTa)XXeHHs Ha vac 10 - 15 XB.

7.1. lornag 3a cTeHAOM

[na oumweHHA NOBepxHi CTeHAa CNif BWKOPUCTOBYBATU M'AKi cepBeTKM abo raHuip's,
BMKOPUCTOBYIOUN HeWTpanbHi 3acobu Ana uniieHHA. Aucnnei cnig ouynwwiati 3a LOMOMOroo
cnewianbHOT BOMOKHMCTOT CEPBETKU i Cpeto AN OUNILEHHA eKpaHiB MOHITopiB. LLL06 YHUKHYTK
KOpo3ii, Buxoay 3 nagy abo MOLWKOMKEHHS CTEHAA HEenpunycTUMO 3acTOCYBaHHSA abpasuBiB i
PO3UMHHUKIB.
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8. OCHOBHI HECNPABHOCTI | METOAM IX YCYHEHHS

Huxue HaBegeHO TabNNLIO 3 ONMCOM MOXTUBUX HeCI'IpaBHOCTeI;I Ta cnocobamum ix YCYHEHHA:

O3HaKa HecnpaBHOCTI

1. CTeHg He BMUKAETbCA.

2. Mig yac 3anycky Tecty
CTeH/ BUAAE 3aXUCHUN
CUTHAN 3aMUKaHHA
(nuck).

3. CTeHA npauioe, ane
€/IeKTPOABUTYH He
3aMyCcKaeTbCs

4, BAMKHEHHSA
BCTYMHOro aBToMara 3a
MaKCMManbHOro
HaBaHTAXXEHHSA CTeHAa

5. Mig yac po6oTtn
CTEHAA UYyTU CTOPOHHI
wymm.

Mo)xnuBi npuunHn

Hemae Hanpyru 230B y mepexi.
YBiMKHEHa KHomka "ABAPIF".

BUMKHEHUI TPUMOMIOCHNI
BCTYNHWUI/ aBTOMAT CTEHAA

3aMUKaHHA BUBOJIB
(Kpokoaunis) (+) i (-) Ha
Kopnyci cTeHaa.

36il1 nporpamHoro
3a6e3neyeHHs YacTOTHOro
nepeTBoploBava.

MocnabneHHA KOHTAKTIB Ha
KNeMHUKY eNneKTpoaABMUryHa

Biginwos natu-kopa,
KEPYBAHHS Ha YaCTOTHOMY
nepeTBoptoBaui

HenpasunbHo nigi6paHum
BCTYMHWI aBTOMAT

MocnabneHi KOHTAKTK Ha
Knemax BBiAHOro aBTomaTa

MigWMNHUKN eNeKTpoaABUTYyHA
3HOLWWEeHi

Buiwnu 3 nagy nigwmnHuku
€NeKTpoABMIyHa

BMIALIOB 3 Nagly KOHTAKTOP
(nyckau)

PeKomeHpaLi 10710 YCYHEHHSA

BiAHOBUTW XUBNEHHA.
BiakniounTn kHonky "ABAPIS".
YBIMKHYTW TPUNOMIOCHUIA

aBTOMaT

YHEMOXNUBUTU KOHTAKT
npoeoay B+ i kopnycy cTeHaa

3BEpHYTUCA [0 CNYX6M
TeXMiATPUMKM.

MigTATHYTM KOHTAKTU Ha
KIEMHUKY eNeKTPOABUTYHA

BiAHOBUTK HaAiNHICTb
3'€[IHAHHSA NaTy-Kopay

3aMiHMTM BCTYNHWI aBTOMAT

MigTArHYyTM KNemn

3BEpHYTUCA A0 CNYX6M
TEXNIATPUMKMN.
3aMiHUTU NiAWNNHUKA,
(EnekTpoaBuryH)

3amiHnTn KoHTakTop (Nyckau)
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6. Mig yac po6oTu
CTeHAa peMiHb
npocnusac (cBMcTuTb).

7. CNOXWUBaHUI CTPYM
Bigo6paXaeTbcs
HEKOPEKTHO

8. Mig yac yBiMKHeHHS
CTeHAa cnpawboBye
TPUNONIOCHUI AaBTOMAT.

9. Mig yac yBiMKHEHHS
peXumisB nepesipku He
BMUKAIOTbCA
KOHTakTopu MM3

10. MNig yac nepesipkun
reHeparopa CuibHO
rpitoTbCSA CTPYMO3'EMHI
3aTuckaui. (kpokoaunu)

11. Mig yac po6oTu
HaTAXOK pemeHs
(naHutora) 3'aBna0TbCA
CTOPOHHI Wwymun a6o
HepiBHOMIpHICTb
po6oTu

3HOC pemeHs

Hema€ HafinHOro KOHTAKTY Ha
PO3'eMi 3'€AHAHHI 3 JaTUMKOM
CcTpymy

HecnpaBHMIN JaTUnK CTpyMy

3ropina nnata BUMiploBaHb

MpoBOAKY CTEHAA MOLIKOLXKEHO

Biginwoe po3'em ATX y 610K
KepyBaHHS CTeHAOM

MowKoaXeHo enekTpuYHy
NpoBOAKY

ManeHbka naama KOHTAKTy

3HOCUBCA ABUTYH HATAXKMN
NnaHuylora

3Hocunacs 3ipKa HaTAXKN
NnaHylra

3HOCKBCA FBUHT HATAXKKM
pemeHs

BiACYyTHE MacTNO Ha KOB3HUX
NoBepPXHAX

MexaHi3mu cubHO 3a6pyAHeHi

3aMiHUTK pemiHb

BukopucrtosyBaTu agantep
NCOBOI KNemMu reHepaTopa.

3BepHyTUCA A0 CNyX6M
TEXNIATPUMKMN.

3BEpHYTUCA A0 CNYX6M
TeXNiATPUMKN.

3achikcyBaTu po3'em y 650w
ynpaBniHHA

3BepHYTUCA [0 CYXO6M
TEXNIATPUMKMN.

BnKOpMCTOBYBATK aganTep
NCOBOI KieMn reHepaTopa

3amiHWUTU ABUTYH

3BepHYTMCA [0 CYX6M
TeXMigTPUMKMU.

3MacTuUTK KOB3atui NOBEepPXHi

OUYNCTUTM MExaHi3Mu Bif,
3a6pyaHEHHA
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He npaute mogynb KepyBaHHsA
HaTHKKaMu 3BepHyTUCH [0 CNyX6U
TeXNiATPUMKN.
12. Mia yac HaTUCKaHHSA He npautoe nnata kepyBaHHSA
Ha KHOMKW KepyBaHHSA
HaTAXXKAMU He
BifAGYBAETbCA XOAHUX

ain

Biginwos po3'em D-SUB
XWBMIEHHA MOTOpPUYMKamMM 3 3achikcyBatu po3'em D-SUB
610Ky ynpaBiHHA

Hemae KOHTaKTy Ha po3'emax
XMBNEHHA eNEeKTPOABUTYHIB
HaTAXOK

BiflHOBUTU KOHTAKT XUBNEHHS
€NeKTPOABUTYHIB

9. YTUNI3ALUIA

O6nafHaHHA, BU3HAHE HeMpUAATHUM O eKcnayaTtauii, nignsarae ytunisauii.

06nagHaHHA He MAE Yy CBOIN KOHCTPYKUIT 6yAb-AKMUX XiMiuHMX, 6ionoriuHMX abo pajioaKTUBHUX
efleMeHTiB, AKi NMpu AOTPUMaHHI NpaBun 36epiraHHA Ta ekcnayaTauii mornu 6 3aBaaTu WKOAU
340pOB'I0 Ntoael abo HABKONUILHbOMY CEpefOoBULLY.

YTunizauis o6nafHaHHA MOBWHHA BIAMNOBIAATU MiCLEBUM, PErioHanbHUM i HaLioHaNbHUM
3aKOHOJABYMM HOPMaM i pernameHTam. He BUKMAATM B HABKONMLLHE CepefoBuUlLe MaTepian, Wwo
He Mae 3AaTHOCTi 6ionoriuHo posknagatucsa (MBX, ryma, CUHTETUUYHI CMONKM, HATONPOAYKTH,
CUHTETUUHI onil Towo). Ana yTunisauii Takux marepianis HeobXigHO 3BepTaTuca A0 ipM, LO
cnewianisyloTbcs Ha 360pi Ta yTUNI3aLii NPOMUCITOBUX BiAXOAiB.

MigHi Ta antomiHieBi feTani, Wo ABNAAITL CO60I0 BiAXOAN KONbOPOBUX METaNiB, NignAraoTb 360py
Ta peanisaduil.
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AOAATOK 1
TepMmiHanu NigKNIOYEHHS 4O reHepaTopiB

YMOBHI . Tun Po3'em
®OYHKUiOHaNbHE NPU3HAYEHHS
NO3HaYeHHA reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)
30
A
IG (Ignition) Bxif BBIMKHEHHS 3anantoBaHHs
15 B
AS Alternator Sense )
Battery Voltage . Tepmitan Ans
BVS Sense BUMIpIOBAHHA HANpPyru Ha
aKyMynaTopHin 6atapei
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
Cnyrye ansa nig'eaqHaHHA iHQMKATOPHOT namnu,
D+ L0 3AIMCHIOE NOAAYY MOYATKOBOI HANpyru
36yMKEeHHs Ta iHAMKaLio npaue3aaTHoCTi
reHeparopa D+
I Indicator Lamp
IL Illumination
L (Lamp) Buxig Ha namny inankaTopa
61 npawesaaTHOCTI reHepaTopa
(Field Report) Buxia nns KOHTPOnio
FR HaBaHTaXXEHHA Ha reHepaTop 6MOKOM
KepyBaHHA ABUTYHOM
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AnanoriuHo "FR", ane 3
iHBEPCHUM CUrHANoM
b (Drive) Bxig KepyBaHHs perynsatopom i3 o
TepmiHanom "P-D" reHepaTopis Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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ymosHi @OYHKUiOHaNbHe NPU3HAYEHHSA Tun Pos'em
NO3HaueHHs YHKL, P reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxig KOAOBOro BCTAHOBNEHHA HANPyru
D (Digital) Bxia KOBOBOro BCTAHOB/IEHHSA HaNpyru SIG
Ha amepuKaHcbkux Ford, Te came, wo i "SIG"
RC (Regulator Control) Te came, wo i "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Cxoxe Ha "SIG", RVC
TiNbKW fiana3oH 3miHKM Hanpyru 11.0-15.5V.
L(PWM) Kepyloumin curHan noAaeTbes Ha TepmiHan "L"
(Communication) Bxia KkepyBaHHs perynatopom C KOREA
c Hanpyru 6110KOM KepyBaHHS ABUTYHOM.
Kopencbki aBTo.
() Bxifi KepyBaHHSI perynsaTopom Hanpyrui 610Kom C JAPAN GC
KepyBaHHA ABUrYHOM. ANOHCbKi aBTo.
(Regulated Load Output) Bxig kepyBaHHs RLO
RLO Hanpyroto ctabinisauii
perynatopa B fiiana3oHi 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) 3aranbHe nNo3HaueHHA
¢hisuuHoro iHTepeiicy KepyBaHHs Ta
coM JiarHOCTUKM reHepaTopa. MoxyTb
BMKOPUCTOBYBATUCA NpoTokonu "BSD" (Bit
Serial Device), "BSS" (Bit Synchronized Signal) com
a6o "LIN" (Local Interconnect Network).
be3nocepefHs BKa3iBKa Ha iHTepdenc
LIN KepyBaHHA Ta [iarHOCTMKN reHepaTtopa 3a
npotokonom "LIN" (Local Interconnect Network)
DF
F Buxin 06mMoTKn poTopa. FLD
FLD 3'egHaHHs perynaTopa 3 06MOTKO poTopa
67
P Buxia 3 ofHi€l 3 06MOTOK CTaTOpa reHepaTopa.
S Cny)XXuUTb ANs BUSHAYEHHSN PErynsiTopom ST
STA Hanpyru 36yKeHoro cTaHy 36yaAXeHoro
Stator reHeparopa
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VMOBHi DyHK iouanbuen U3HAUEHHA Tun Pos’em
NO3HAYEHHSA YHKY P reHeparopa cTeHpa

(Wave) Buxig 3 ofHi€l 3 06MOTOK cTaTOpa
W reHeparopa AN NigKniueHHA TaxomeTpa B
aBTOMOGINAX 3 AU3ENbHUMU ABUTYHAMU

(Null) BBuBig cepeiHbOT TOUKN 06MOTOK
cTaTopa. 3a3Buuaii CNyXUTb /18 KepyBaHHA

N iHAMKaTOPHOI NaMMo NpaLe3aaTHoCTi
reHepaTopa 3 MexaHiYHUM perynsaTopom

Hanpyru
D (Dummy) NopoXHiit, HeMae NiaKMIOUYEHHS,

3/1€6iNblIOro Ha AMNOHCbKUX aBTOMOBINAX

N/C (No connect) Hemae nigknioYeHHA

(Load Response Control) ®yHKLiA 3aTPUMKN
peakLii perynatopa Hanpyru Ha 36inblUeHHs
HaBaHTaXeHHs Ha reHepaTop. Cknagae Big 2.5
LRC [0 15 cekyHa. Mig yac yBiMKHEHHS BENUKOro
(Onuis HaBaHTaXeHHA (CBiTNO, BeHTMNATOP pagiaTopa)
perynaTopis) perynaTop NNaBHO AOAAE HANPYTY 36Y)KEHHS,
3a6e3neuyoumn TUM CaMUM CTa6iNbHICTb
niagTpUMaHHA 06epTiB ABUryHa. Ocob6nnBO
NMOMITHO Ha XONOCTUX o6epTax
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Instrukcja obstugi

WSTEP

Dzigkujemy za wybor produktow marki handlowej MSG Equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, konstrukgji,
danych technicznych i zasad eksploatacji stanowiska MS004 COM.

Przed uzyciem MS004 COM (dalej w tekscie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytac niniejsza
Instrukcje obstugi i w razie potrzeby odbyc specjalne szkolenie w zaktadzie produkcyjnym
stanowiska.

& OSTRZEZENIE! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla
zdrowia ludzkiego wynikajace z nieprzestrzegania wymagai niniejszej Instrukcji obstugi.

W zwigzku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukcji i oprogramowania moga
zosta¢ wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.

zakonczone bez wczesniejszego powiadomienia.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko przeznaczone jest do szybkiej i wysokiej jakosci diagnostyki alternatorow
samochodowych, regulatorow napiecia oddzielnie od alternatora i rozrusznikow. Stanowisko ma
wystarczajaca moc do diagnozowania jednostek w szerokim zakresie obciagzen.

Stanowisko wykonuje nastepujace funkcje:

- ocena stanu technicznego i okreslenie wadliwego elementu (podzespotu) alternatora 12/24V,
samochodow osobowych i cigzarowych;

- sprawdzanie sprawnosci regulatora napiecia oddzielnie od alternatora;

- ocena stanu technicznego rozrusznikow 12/24V samochodow osobowych i cigzarowych na biegu
jatowym.
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2. DANE TECHNICZNE

Wymiary (DxSxW), mm 570x505x450

Masa, kg 63

Zrodto zasilania jednofazowa siec elektryczna
Napigcie zasilania, V 230 (60Hz) lub 120 (50Hz)
Moc napedu, kW 2.2

Liczba podtaczanych akumulatorow

.. . 2 identyczne po 12V
(nie jest zawarty w zestawie) y P

pojemnos¢ od 45 do 60 A-h, wymiary

LI (dt.xszer.xwys.), mm. nie wiecej: 207x175x175

Automatyczne tadowanie akumulatora nr 1 tak
Automatyczne tadowanie akumulatora nr 2 nie
Napiecie badanych urzadzen, V 12, 24
Sterowanie mechaniczne elementy sterujace
Tryb badania reczny
Badanie alternatorow
o 122V 100
Maksymalne obcigzenie, A
24V 50
Regulacja obcigzenia (0-100%) ptynnie
Obroty napedu, obr/min 0-3000
Wybor kierunku obrotu napedu dostepnie
Typ przektadni (naped-alternator) pas klinowy / wieloklinowy
) ) 12V Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
Rodzaje testowanych alternatorow
24V Lamp

Badanie regulatorow napiecia

Rodzaje badanych regulator()w 12V Lamp, CcCOM (LlN, BSS), P'D, RLO, C, SIG
napiecia 24\ Lamp
Zabezpieczenie przed zwarciem tak
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Sygnat dzwiekowy przy zwarciu tak

Badanie rozrusznikow

Moc badanych rozrusznikow, kW do 4
3. ZESTAW
Zestaw dostawy zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MS004 COM 1
MS0109 - zestaw przewodow 1
Kabel do podtaczenia zewnetrznego akumulatora 2
Adapter dodatni klemy alternatora 2
MS0114 - Bezpiecznik topikowy (typ 22x58mm, trad 100A) 1
Naklejki ostrzegawcze (zestaw) 1
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1
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4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko sktada sie z nastepujacych podstawowych czesci (rys. 1):

Rysunek 1. Podstawowe elementy stanowiska
1 - Platforma robocza.
2 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny jest blokowany.
3 - Przewody zasilajace.
4 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczenie zasilania stanowiska.

5 - Przycisk ,,OFF/ON" - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnieciu przycisku
+,EMERGENCY STOP”, przycisk ,,OFF/ON" nie dziata.

6 - Panel sterowania.
7 - Przedziat do przechowywania akumulatora.

8 - Stopy z regulacja wysokosci.
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Praca z badanym urzadzeniem odbywa si¢ w na platformie roboczej (rys.2), ktora zawiera:

Rysunek 2. Platforma robocza stanowiska

1 - tancuch mocowania urzadzenia.
2 - Pasy napedowe alternatora, klinowy i wieloklinowy.

Panel sterowania (rys. 3), zawiera ponizsze podstawowe elementy:
1 - WySwietlacz - wyprowadzenie danych diagnostycznych.
2 - Panel sterowania zawiera nastepujace przyciski:
JAltenator & starter tester” — wejscie/wyjScie w tryb badania alternatoréw i rozrusznikow.
.Voltage regulator tester’ - wejScie/wyjscie w tryb badania regulatora napiecia.
»12V"/ ,24V" — wybor napiecia znamionowego badanego urzadzenia.
.P-D", ,C", ,RLO", ,SIG”, ,COM" - wybor typu diagnozowanego alternatora.
,F167" - tryb badania alternatora, ktory nie ma wbudowanego regulatora napiecia.

,Tighten chain”/"Chain release” - kontrola dokrecania / poluzowania tafcucha mocowania
urzadzenia.

»Tighten belt”/"Belt release” - sterowanie dokrecaniem / poluzowaniem pasa napedowego
alternatora.

+START" — wtaczanie / wytaczanie klemy 50 w celu uruchomienia rozrusznika.
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STOP' )

N~

—
ON/OFF

e

8N

Rysunek 3. Panel sterowania stanowiska

3 - Wyprowadzenia diagnostyczne do podtaczenia do terminali regulatora napiecia:
»B+" - podtgczany z terminalami: klema 30, ,B+", ,1G", ,S", ,AS", ,BVS", ,A", ,15";

LFLD" — wyprowadzenia przeznaczone do podtaczenia szczotek regulatora napiecia w trybie
sprawdzania regulatora napiecia lub odpowiadajacych im terminali: ,,DF”, ,F”, ,FLD";

,B=" - minus (masa, klema 31);

,D+" —wejScie lampki kontrolnej regulatora napiecia. Przeznaczone do podtaczenia terminali
regulatora napiecia: ,,D+", "L", ,IL", ,61";

,ST” - wyjscie do podtaczenia do wyprowadzen stojana (terminali) regulatora napigcia: ,P”,
,,S", ,,STA", nStato r";

»GC" — wyprowadzenie jest podtaczane do terminala sterujacego regulatora napigcia: ,COM”,
,SIG”, itp;

.FR” = kontrola obciazenia alternatora, podtaczana do: ,FR", ,,DFM”, ,M"";

»50" - wyprowadzenie podtaczane do klemy 50 rozrusznika;

&~
]

Regulatory:

+REGULATION GC" - ustawienie napiecia wyjsciowego alternatora. Stuzy do podtaczenia
alternatora do ztacza ,GC”;

+ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obciazenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentéw samochodowych). Po naci$nieciu odbywa aie ptynne wytaczenie obcigzenia do
poziomu zerowego;
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»ROTATION SPEED” - sterowanie obrotami i kierunkiem obrotow napedu. Po nacisnieciu naped
sie zatrzymuje.
5 - Wskaznik pracy lampki kontrolne;j.

4. Dane wySwietlane na wySwietlaczu

Informacje wySwietlane na ekranie stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora
napiecia typu: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (p. rys.4 - 8):

,VOLTAGE, DC" — warto5¢ napigcia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator.

»DFM, %" — wypetnienie modulacji szerokoSci impulsow sygnatu odbierane przez kanat FR (stopien
wtaczonego stanu uzwojenia wirnika).

+AMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartos¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika, dla rozrusznika wartoS¢ pradu pobieranego
przez silnik elektryczny rozrusznika.

+AMR, AC" — wartos¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego, pulsacji.
»TACHOMETER” - liczba obrotow napedu.

»D" — wartos¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.

.P" — stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.

VOLTAGE, DC

120

VOLTAGE, DC

DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator/rozrusznik regulator napiecia

Rysunek 4. Ekran stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora napiecia:

typu Lamp lub rozrusznika
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

120

D P

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 5. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu P-D:

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

@ DFM, %

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 6. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu C:
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 7. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu SIG

VOLTAGE, DC (" VOLTAGE,DC
1.0 120

RLO DFM, %

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 8. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu RLO
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Informacje wySwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow i regulatorow napiecia typu COM
(rys. 9):

[ PROTOCOL PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE,DC| oy

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DEM, %

VAMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER ,  ERROR

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 9. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatorow / regulatorow napiecia typu COM
.PROTOCOL” - wersja protokotu.
,VOLTAGE, DC" - warto5¢ napigcia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator napiecia.

+LAMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartos¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika.

+AMR, AC” — wartos¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego.
+~TACHOMETER" - liczba obrotow napedu.

,BAUD" — szybkos¢ wymiany danych z regulatorem napiecia.

»,COM” — wartos¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.
.DFM, %" - stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.

#IDITYPE” - numer identyfikacyjny regulatora napiecia. Ten numer umozliwia ustalenie silnika,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca.
+ERRORS” — wskaznik btedow regulatora napiecia. Mozliwe s3 nastepujace btedy:

EL (electrical) - awaria elektryczna;

ME (mechanical) - usterka mechaniczna;

TH (thermal) - przegrzanie.
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5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytgcznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).
2. Stanowisko przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach o temperaturze od + 10 do + 40 °C i
wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 75% bez kondensacji wilgoci.
3. Wytacz zasilanie za pomoca wytacznika awaryjnego tylko wtedy, gdy konieczne jest awaryjne
wytaczenie zasilania stanowiska.
4, Przewody diagnostyczne stanowiska powinny byC podtaczone tylko do terminali w ztaczu
regulatora napiecia alternatora.
6. Wytacz stanowisko, jesli nie ma by¢ uzywane.
7. Podczas pracy ze stanowiskiem zabrania sig:

- przeprowadzenia diagnostyki alternatorow z oczywistymi usterkami mechanicznymi;

- ingerencji w prace stanowiska w jakikolwiek sposob;

- utrudnienia ruchu obracajgcych sie czesci stanowiska.
8. Aby unikna¢ uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.
9. W przypadku awarii Testera nalezy przerwac jego dalsza eksploatacje i skontaktowac sie z
producentem lub przedstawicielem handlowym.

5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczane sa specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.
2. Wytaczenie stanowiska jest obowigzkowe w przypadku przerw w dostawie pradu, czyszczenia i
sprzatania stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.
3. Miejsce pracy powinno by¢ zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ duzo wolnego miejsca.
4, W celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego i przeciwpozarowego ZABRANIA SIE:
— podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej, ktora ma wadliwe zabezpieczenie przed
przeciazeniami pradowymi lub nie ma takiego zabezpieczenia;
— uzycia do podtaczenia stanowiska gniazda bez styku uziemiajacego;
— uzycia przedtuzaczy do podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej;
- obstugi stanowiska w stanie wadliwym.
- samodzielnego przeprowadzania naprawy i wprowadzania zmian w konstrukcji stanowiska,
poniewaz moze to spowodowac powazne uszkodzenie stanowiska i pozbawic prawa do naprawy
gwarancyjnej.
5. Zabrania si¢ pozostawiania na stanowisku urzadzeh z uruchomionym napedem bez nadzoru.
6. Podczas montazu urzadzenia na stanowisku i poZzniejszego demontazu nalezy zachowac

szczeg6lna ostroznosc, aby zapobiec uszkodzeniu rak.

7. Diagnozowany alternator musi by¢ bezpiecznie zabezpieczony (zamocowany).
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5.2. Przygotowanie stanowiska do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu wyrobu nalezy upewnic sig,
ze stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. Materiaty opakowaniowe sa catkowicie
utylizowane, nalezy je zbiera¢ w odpowiednich strefach w celu oddzielnego zbierania odpadow.

Przed uzyciem stanowiska nalezy:

1. Podtacz akumulator 12V, ktory nalezy umiesci¢ w komorze akumulatora stanowiska (zob. rys. 1).
Podczas podtaczania akumulatora nalezy przestrzegac oznaczehn na przewodach zasilajacych.

2. Podtaczy¢ jednofazowa siec elektryczna 230 V z przewodem ochronnym. Podtaczenie przewodu
ochronnego jest OBOWIAZKOWE; w przeciwnym razie producent zastrzega sobie prawo do
uniewaznienia zobowiazah gwarancyjnych. Jesli gniazdko znajduje sie daleko od miejsca instalacji
stanowiska, nalezy zmodernizowac siec elektryczna i zamontowac gniazdko w poblizu miejsca
instalacji.

A\ OSTRZEZENIE! Zaleca sie uzywanie stanowiska bez urzadzenia ochronnego

)
roznicowopradowego (RCD), w przypadku, gdy nie ma takiej mozliwosci, charakterystyka pradu
wytaczajacego RCD powinna by¢ wigksza niz 100mA.

3. Aby zdiagnozowac urzadzenia o znamionowym napigciu roboczym 24 V, konieczne jest
podtaczenie zewnetrznego akumulatora 12 V do stanowiska. Akumulator jest podtaczany
przewodami zasilajacymi p. rys. 10 (w zestawie) do ztgczy po prawej stronie stanowiska p. rys. 11.
Podczas podtaczania akumulatora nalezy przestrzegac oznaczen na kablach zasilajacych.

/\ OSTRZEZENIE! Do diagnostyki regulatorow napiecia 24V, wystarczy akumulatora w przedziale
akumulatora stanowiska.

Rys. 10. Kable zasilajace do podtaczenia akumulatora zewnetrznego
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Ztacza do podtaczenia
zewnetrznego akumulatora

Rysunek 11. Ztacza do podtaczenia zewnetrznego akumulatora

6. DIAGNOSTYKA

6.1. Montaz i podtaczenie alternatora

1. Wyszukaj w Internecie informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora wedtug
oryginalnego numeru alternatora, ktory najczesciej znajduje sie na obudowie lub tylnej pokrywie.

Na rys. 12 jako przyktad podano schemat podtaczenia alternatory Mitsubishi MD375853.

GSLF

Rysunek 12. Alternator Mitsubishi MD375853 i oznaczenie terminali w ztaczu
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Wg terminalow w ztaczu na rys. 12 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal G okresla typ alternatora jako ,C". Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy
okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc alternator, schemat podtaczenia
podano w tabeli 1.

Tabela 1 - Podtaczenie alternatora Mitsubishi MD375853 do stanowiska

Terminal w ztaczu Dlagnostyczn.e
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska

G GC

S B+

L D+

F FR

Jako przyktad rozwazmy podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 13).

S DFM
M
IG L

Rysunek 13. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 13 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal L okreSla typ alternatora jako L/D + (lampowy). Nastepnie, zgodnie z
zatacznikiem 1, nalezy okresli¢, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc alternator,
schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

Terminal w ztaczu Dlagnostycznfa
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR
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2. Zainstaluj urzadzenie na platformie roboczej. Koto pasowe powinno by¢ rownolegte do
uzywanego pasa.

3. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej, w tym celu:

A\ OSTRZEZENIE! Aby aktywowac przyciski napinania tancucha i paska, konieczne jest wejscie w
tryb testu alternatora po wtaczeniu podstawy, a nastepnie wyjscie z niego.
3.1. Zwolnij taficuch na wymagang dtugos¢, naciskajac przycisk ,Chain release”.

3.2. Zatrzasnij tancuch za wystep platformy roboczej i nacisnij przycisk ,Tighten chain”.
Napinanie wytaczy sie automatycznie.

4. Ustaw pas na kole pasowym alternatora.

4.1. Podaj tancuch na wymaganga dtugos¢, naciskajac przycisk ,Belt release”. Zatoz pas na koto
pasowe alternatora i nacisnij przycisk , Tighten belt”.

4.2. Napinaj pas, az napiecie w przyblizeniu bedzie odpowiadac napieciu w samochodzie.
Napiecie pasa okreslane jesz subiektywnie. Zatrzymanie napiecia pasa odbywa si¢ poprzez
ponowne nacisniecie przycisku ,Tighten belt”.

5. Przykrec adapter do dodatniej klemy alternatora.

6. Podtacz przewdd zasilajacy ,B -" do obudowy urzadzenia, a nastepnie podtacz przewod
zasilajacy ,B+" do adaptera na dodatniej klemie alternatora.

6.2. Diagnostyka alternatora

1. Wtacz przycisk ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane napiecie za pomoca przycisku
L12V7["24V", w zaleznosci od charakterystyki testowanego alternatora.

A OSTRZEZENIE! Po wtaczeniu przycisku ,,Badanie alternatora rozrusznika” stanowisko
przejdzie w tryb badania alternatora typu Lamp.

2. Podtacz przewody diagnostyczne stanowiska (poz.3 rys.3) do terminali w ztaczu alternatora.
3. W panelu sterowania wybierz odpowiedni typ alternatora.

3.1. Jesli badany alternator ma typ COM - poczekaj na okreslenie przez stanowisko ID i TYPE
alternatora.
3.2. Jesli w alternatorze jest terminal: ,L", ,D+", 1", ,IL", ,61", lampka kontrolna powinna sie
zaswiecic.
3.3. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu COM, wowczas w poblizu wskaznika ,ERRORS”
powinien pojawic si¢ komunikat o usterce mechanicznej ,,MEC”.
4, Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznosci od kierunku obrotu
alternatora (najczesciej koto pasowe alternatora obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara,
patrzac od strony kota pasowego.) ustaw predkos¢ obrotowa w zakresie od 100 do 150 obr./min.



Polski
[

Stanowisko MS004 COM

A\ OSTRZEZENIE! Jesli w alternatorze znajduje sie sprzegto wyprzedzajace, uwaznie obserwuj
wybor kierunku obrotu.

4.1, Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie, nie powinno by¢ wibracji alternatora.
W przypadku hatasu wskazujacego na awarie mechaniczna nalezy przerwac diagnostyke.

5. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie, w tym celu:

5.1. Obracajac pokretto ,REGULATION GC” ustaw wartos¢ napiecia na 14,5V dla alternatorow 12V
i 29V dla alternatorow 24V.

5.2. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” ptynnie zwigkszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjsciowe alternatora bedzie rowne zadanemu. Wigkszos¢ sprawnych alternatoroéw rozpoczyna
generowanie od 700-850 obr./min. napedu. Niektore alternatory typu ,COM” zaczynaja
generowanie przy predkosciach powyzej 1200, istniejg rowniez alternatory z funkcja LRC (Load
Response Control), w ktdrych wystepuje opdznienie czasowe w zmianie napiecia wyjsciowego.

5.3. W przypadku alternatorow typu ,Lamp” wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14
do 14,8 V dla alternatorow 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.

5.4. Jesli w alternatorze znajduje sig wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.

5.5. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu ,COM”, btad mechaniczny powinien zniknac.

o

. Ocen dziatanie regulatora napigcia alternatora, w tym celu:
6.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 1500 — 2000 obr./min.

6.2. Obracajac pokretto ,REGULATION GC”, ptynnie zmieniaj napigcie wyjsciowe alternatora w
zakresie od 13 do 15V, zmierzone napiecie na powinno si¢ zmieniac proporcjonalnie zadanemu.
W przypadku alternatoréow typu ,Lamp” bez kontroli napigcia ten punkt nie musi by¢
wykonywany.

7. Ocen prace alternatora pod obcigzeniem, w tym celu:
7.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 2500 — 3000 obr./min.

7.2. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD” ptynnie zwigkszaj obcigzenie alternatora. Aby
obiektywnie ocenic stan alternatora, wystarczajace jest obcigzenie pradem o natezeniu 50-70 A.
W takim przypadku wartoS¢ napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC" nie powinna przekraczac 10% wartosci zadanego obciazenia
(na przyktad przy obcigzeniu 50A wartos¢ I, AC” nie powinna przekraczac 5A).

8. Po zakohczeniu diagnostyki alternatora zresetuj obciazenie alternatora i zatrzymaj naped,
naciskajac krotko regulatory ,,ELECTRICAL LOAD” i ,ROTATION SPEED”. Nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”, a po tym alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.
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6.3. Diagnostyka alternatora, ktory
nie posiada wbudowanego regulatora napiecia

Diagnostyka alternatorow, ktore nie maja wbudowanego regulatora napiecia, odbywa sie
podobnie do badania alternatora (p. Sekcje 5.3) z pewnymi réznicami:

1) Nalezy podtaczy¢ terminal alternatora, ktory zwykle jest oznaczony: DF, F, FLD, 67, do ztacza
stanowiska GC (rys. 3).

2) Wybierz tryb badania F/67.

A\ OSTRZEZENIE! Funkcja F/ 67 pozwala badac tylko alternatory 12V i nalezace do typu B-circuit,
tj. alternatory, w ktorych jedna ze szczotek jest w stanie wolnym, nie jest podtaczona do B+. Druga
moze by¢ w stanie wolnym lub podtaczona do obudowy alternatora tj. do B-.

6.4. Diagnostyka regulatora napiecia

Wedtug oryginalnego numeru regulatora napiecia wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w
Internecie. Dodatkowo mozesz skorzystac z informacji z zatacznika 3, w ktorych wskazane jest
potaczenie najpopularniejszych regulatorow napigcia. Zgodnie z terminalami w ztaczu regulatora
napiecia i informacjami w zataczniku 1 okreslamy jego typ.

A\ OSTRZEZENIE! Tryb diagnostyczny powinien by¢ zgodny z typem badanego regulatora
napiecia.

6.4.1. Diagnostyka regulatora napiecia typu Lamp

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatoréw napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
Aby zdiagnozowac regulatory lampowe nie trzeba wybierac zadnego trybu, poniewaz lampka
kontrolna D+ dziata w dowolnym trybie.

3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napigcia za pomocg przycisku ,12V” lub
W26V,

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+"” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartos¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14 do 14,8 V dla regulatorow
napiecia 12V, od 28 do 29,8 V dla regulatorow 24 i musi odpowiadac charakterystyce regulatora.



Polski
[

Stanowisko MS004 COM

5. 0dtacz przewod ,T” od regulatora napiecia, przy tym lampka kontrolna (poz.5 rys.3) powinna sie
zapali€. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - lampka kontrolna powinna zgasnac.

6. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 5 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

7. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

6.4.2. Diagnostyka regulatora napiecia
typu P-D, C, SIG, RLO

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatoréw napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V".

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ rowna zadanej wartosci z mozliwym
odchyleniem -0,2V.

5. Regulatorem ,,REGULATION GC” zmieh ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 na 14,5 V. Zmierzona
wartos¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac sie proporcjonalnie do wartosci zadane;j.

6. W przypadku regulatorow napigcia typu P-D nalezy odtaczy¢ przewod ,ST” od regulatora
napiecia, przy czym wartosc ,P” powinna wynosic 0. Podtacz przewad ,ST” z powrotem - powinna
by¢ ustawiona poprzednia wartosc ,P".

7. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 6 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napigcia.

8. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

6.4.3. Diagnostyka regulatora napiecia typu COM

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzen diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
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3. Wybierz napigcie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V.

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia.

4. 1. Poczekaj, az stanowisko odczyta dane o regulatorze napiecia, a nastepnie mozesz przystapic
do dalszej diagnostyki.

4, 2. Wartos¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ ustawiona na okreslong wartoS¢ z mozliwym
odchyleniem -0,2V, w komorce ,,ERRORS” nie powinno by¢ zadnych wartosci.

5. Regulatorem ,REGULATION GC” zmieh ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 na 14,5 V. Zmierzona
wartos¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac sie proporcjonalnie do wartosci zadane;j.

6. Odtacz przewdd ,ST” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,ERRORS” powinna pojawic
sie wartos¢ ,ME". Podtacz przewod ,ST” z powrotem - wartos¢ ,ME” powinna zniknac.

7. Odtacz przewod ,FLD” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,EL". Podtacz przewod ,FLD” z powrotem - wartosc ,,.EL” powinna zniknac.

8. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 4.1 - 7 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

9. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

6.5. Diagnostyka rozrusznika

1. Zainstaluj rozrusznik na platformie roboczej.
2. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej.
3. Przykrec adapter do dodatniej klemy rozrusznika.

4, Podtacz przewdd zasilajacy ,,B -” do obudowy urzadzenia i ztacze sterujace stanowiska ,50” do
wyprowadzenia sterujacego elektromagnesu rozrusznika. Kleme przewodu zasilajacego ,B+"
nalezy umiesScic w taki sposob, aby nie byto kontaktu ze stanowiskiem, aby uniknac zwarcia.

5. Wiacz tryb badania rozrusznika przyciskiem ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane
napiecie za pomoca przycisku ,12v” lub ,24V”", w zaleznoSci od charakterystyki testowanego
urzadzenia.

6. Nacisnij przycisk ,,START”, koto zebate sprzegta wyprzedzajacego rozrusznika powinno wysunac
sie do oporu. Po zwolnieniu przycisku ,START” - powr6t do pierwotnej pozycji. Powtorz procedure

kilka razy.

7. Podtacz przewad zasilajacy ,B+” do adaptera na dodatniej klemie rozrusznika.
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8. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,START”. Silnik rozrusznika powinien sie wtaczy¢. Przy tym wartosc
pobieranego pradu ,AMP, DC” powinna odpowiada¢ danym DTR rozrusznika, a wartos¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ ,AMP, AC" nie powinna przekracza¢ 10% wartosci pobieranego
pradu ,AMP, DC".

9. Po zakonczeniu diagnostyki rozrusznika zwolnij przycisk ,,START", a nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”. Nastepnie rozrusznik moze by¢ zdemontowany ze stanowiska.

7. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko przeznaczone jest na dtugi czas eksploatacji, jednak dla maksymalnego okresu
bezawaryjnej pracy stanowiska nalezy regularnie przeprowadzac jego inspekcje i opisane ponizej
prace profilaktyczne z zalecana czestotliwoscia. Inspekcje i prace profilaktyczne powinny by¢
wykonywane przez wykwalifikowany personel.

Prace profilaktyczne, ktore nalezy wykonywac codziennie:
« Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwiekow, wibracji itp.).
+ Zgodnos¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska
(temperatura, wilgotnosg, itp.).
+ Czy napigcie sieciowe miesci sie¢ w dopuszczalnych granicach.
Raz w miesiacu kontroluj stan techniczny akumulatora, monitoruj poziom elektrolitu i tadunek w
akumulatorze.

Poziom natadowania akumulatora powinien by¢ taki, aby napiecie akumulatora (bez obcigzenia)
nie byto nizsze niz 12,5V (w temperaturze 25 °C odpowiada to poziomowi natadowania 75%). Jesli
konieczne jest natadowanie akumulatora, nalezy zainstalowa¢ sprawny alternator 12V na
stanowisku i uruchomic go w trybie badania bez obciazenia na czas 10-15 minut.

7.1. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wyswietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.
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8. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej umieszczona tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usunigcia:

Objaw usterki

1. Stanowisko sie nie
wtacza

2. Po uruchomieniu
testu stanowisko
emituje sygnat
zabezpieczajacy przed
zwarciem (pisk).

3. Stanowisko dziata, ale
silnik elektryczny nie
uruchamia sie.

4. Wytaczenie automatu
wejsciowego przy
maksymalnym
obciazeniu stanowiska

Mozliwe przyczyny

Brak napiecia 230V w sieci
Wtaczony przycisk ,AWARIA”

Wytaczony trojbiegunowy
automat rozruchowy
stanowiska

Zwarcie stykow ( +)
akumulatora do obudowy

Awaria oprogramowania
przetwornicy czestotliwosci.

Poluzowanie stykow na klemie
silnika elektrycznego

Odtaczenie kabla krosowego
sterujacego na przetwornicy
czestotliwosci

Nieprawidtowo dobrany
automat wprowadzajacy

Luzne styki na zaciskach
automatu wprowadzajacego

Zalecenia dotyczace usunigcia

Przywracic zasilanie.

Wytaczyc przycisk ,AWARIA”

Wtaczy¢ automat trojbiegunowy

Rozciagna¢ wyprowadzenia
(zaizolowac)

Skontaktowac sie z serwisem.

Dokrecic styki na klemie silnika
elektrycznego

Przywroc niezawodnos¢
potaczenia kabla krosowego

Wymieni¢ automat
wprowadzajacy

Dokrecic zaciski
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5. Pod czas pracy
stanowiska stychac obce
odgtosy.

6. Podczas pracy
stanowiska pas sie
Slizga (gwizdze).

7. Pobor pradu nie jest
wySwietlany poprawnie

8. Po wtaczeniu
stanowiska uruchamia
sie trzybiegunowy
automat.

9. Przy wtaczeniu trybow
badania styczniki PMZ
nie sa wtaczane

10. Podczas badania
alternatora zaciski
kontaktowe s3 bardzo
gorace (zaciski
krokodylkowe)

Nieprawidtowo zainstalowane
testowane urzadzenie. (Pas
napedowy jest przeciagniety)

tozyska silnika sa zuzyte

tozyska silnika elektrycznego
ulegty awarii

Stycznik (rozrusznik) ulegt
awarii

Pas nie napiety.

Zuzycie pasa.

Brak niezawodnego styku na
ztaczu z czujnikiem pradu

Uszkodzony czujnik pradu

Spalona ptyta pomiarowa

Okablowanie stanowiska jest
uszkodzone

Odtaczenie ztacza ATX w
skrzynce sterowania stanowiska

Uszkodzone okablowanie
elektryczne

Maty punkt kontaktowy

Ponownie zainstalowac
testowane urzadzenie

Skontaktowac sie z serwisem

Wymieni¢ tozyska. (Silnik
elektryczny)

Wymienic stycznik (rozrusznik)

Napiac pas.

Wymienic pas.

Przywrécic kontakt

Skontaktowac sie z serwisem

Skontaktowac sie z serwisem

Zablokowac ztacze w skrzynce
sterowania

Skontaktowac sie z serwisem

Uzyc adaptera dodatniej klemy
alternatora
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Zu?yty silnik napinacza Wymienié silnik
tancucha
Zuzyta koto zebate napinacza

11. Podczas pracy taficucha

napiecie paska Skontaktowac sie z serwisem
(tancucha) pojawia sig Zuzyta Sruba napinajaca pas
obcy hatas lub nieréwna . . B ) )
praca Brak smaru na powierzchniach Smarowac powierzchnie
Slizgowych Slizgowe
Mechanizmy mocno OczysSci¢ mechanizmy z
zanieczyszczone zanieczyszczen

Nie dziata modut kontroli

napiecia Skontaktowac sie z serwisem

Nie dziata ptyta sterowania
12. Po nacisnieciu -
przyciskow sterowania ~ Odtaczenie ztacza D-SUB
napinaniem nic sie nie  Zzasilania silnikow od jednostki ~ Zamocowac ztacze D-SUB

odbywa sterujacej

Brak styku na ztaczach zasilania
silnikow elektrycznych
napinania

Przywrocic kontakt zasilania
silnikow elektrycznych

9. UTYLIZACIA

Sprzet uznany za niezdatny do uzytku podlega utylizacji.

W konstrukcji sprzetu brak zadnych pierwiastkow chemicznych, biologicznych ani radioaktywnych,
ktore przy zachowaniu zasad przechowywania i eksploatacji mogtyby zaszkodzi¢ zdrowiu
ludzkiemu lub Srodowisku.

Utylizacja sprzetu musi by¢ zgodna z lokalnymi, regionalnymi i krajowymi przepisami i regulacjami
prawnymi. Nie nalezy wyrzucac do Srodowiska materiatu, ktory nie ma zdolnosci do biodegradacji
(PVC, guma, zywice syntetyczne, produkty ropopochodne, oleje syntetyczne itp.). W celu utylizacji
takich materiatow nalezy skontaktowac sie z firmami specjalizujacymi sie w zbieraniu i utylizacji
odpadow przemystowych.

CzeSci miedziane i aluminiowe, ktore sa odpadami metali niezelaznych, podlegaja zbiorce i
sprzedazy.
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ZALACZNIK 1

Terminale przytaczeniowe do alternatorow

T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr):gtora wadzenie
stanowiska
B+
Bateria (+)
30
A
IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru
Sense napiecia akumulatora
S Sense
B- .
3 Bateria (-) B-
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napiecie wzbudzenia i
wskazuje sprawnoS¢ alternatora
[ Indicator Lamp D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
(Drive) Wejscie sterowania regulatorem z
D terminalem ,P-D” alternatoréw Mitsubishi P/D GC
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterxgtora wadzenie
stanowiska

SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia

(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego SIG
D napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SI1G”

RC (Regulator Control) to samo co ,,SIG"

L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do
»S1G”, tylko zakres zmian napiecia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”

(Communication) Wejscie sterujace
c regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody. C

Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez GC

C(G) jednostke sterujaca silnika. Japohskie
samochody.

(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace
RLO napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)

(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
coM alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty

,BSD” (Bit Serial Device), ,,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local com
Interconnect Network)

RLO

Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
LIN i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)

DF

F Wyjscie uzwojenia wirnika. FLD
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika

67
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Typ Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alternatora wadze-nle
stanowiska
P Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
S alternatora. Stuzy do okreslania przez ST
STA regulator napiecia stanu wzbudzonego
alternatora
Stator

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) Wwyprowadzenie punktu srodkowego
N uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za
pomoca mechanicznego regulatora napiecia

D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtownie na
japonskich samochodach

N/C (No connect) Brak podtaczenia

(Load Response Control) Funkcja opdznienia
reakcji regulatora napiecia na zwigkszenie
obciazenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15

sekund. Po wtaczeniu duzego obciazenia
(Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,
zapewniajac w ten sposob stabilnos¢
utrzymania predkosci obrotowej silnika.
Szczeg6lnie widoczne na biegu jatowym

LRC
(Opcja
regulatorow)
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INTRODUCCION

Gracias por elegir los productos TM MSG Equipment.

Este Manual de instrucciones contiene informacion sobre el propdsito de uso, la configuracion,
el disefio, las especificaciones técnicas y las reglas de funcionamiento del banco de pruebas
MS004 COM.

Antes de usar El banco de pruebas MS004 COM (en lo sucesivo, Maquina), lea atentamente este
Manual de Instruccionesy, si es necesario, reciba formacion especial del fabricante del banco de
pruebas.

& {ADVERTENCIA! El fabricante no se hace responsable de los daiios o lesiones a las personas
derivados del incumplimiento de los requisitos de este Manual de usuario.

Debido a la mejora continua DEL BANCO de pruebas, es posible que se realicen cambios en el
diseno y el equipamiento que no se reflejen en este manual de instrucciones.

1. USO

El banco de pruebas esta disenada para el diagnostico rapido y de alta calidad de alternadores
de automoviles, relé reguladores independientes del alternador y motores de arranque. El banco
de pruebas tiene la potencia suficiente para diagnosticar unidades en una amplia gama de cargas.

El banco de pruebas tiene las siguientes caracteristicas:

- evaluacion del estado técnico e identificacion del elemento (unidad) defectuoso del alternador
de 12/24 V de vehiculos livianos y camiones;

- prueba del funcionamiento del relé regulador independientemente del alternador;

- evaluacion del estado técnico de los motores de arranque 12/24V de vehiculos livianos y
camiones en modo ralenti.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Dimensiones (LxWxH), mm 570x505%450

Peso, kg 63

Fuente de alimentacion monofasica eléctrica trifasica

Tension de alimentacion, V 230 (60Hz) 0 120 (50Hz)

Potencia de accionamiento, kW 2.2

NUmero de baterias a conectar (no incluido) 2 baterias de plomo-acido idénticas de 12 V
con una capacidad de 45 a 60 Ah 'y

Modelo de bateria dimensiones (LxWxH), mm. no mas:
207x175%175

Carga automatica de la bateria N°1 si

Carga automatica de la bateria N2 no

Tension de las unidades inspeccionadas, V 12, 24

Control de la Maquina controles mecanicos

Modo de diagnostico manual

Control de alternadores

. 12V 100
Maxima carga, A
24V 50
Regulacion de carga (0-100%) suavemente
Velocidad de accionamiento, rpm 0-3000
Seleccion del sentido de giro del . .
. . disponible
accionamiento
Tipo de transmision (actuador/alternador) de correa trapezoidal/correa poli-V
12V Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
Tipos de alternadores a probar
24V Lamp

Prueba de relés reguladores

Tipos de relés reguladores a 12V Lamp, COM (LlN, BSS), P'D, RLO, C, SIG
probar 24V Lamp
Proteccion contra cortocircuitos si
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Senal aclstica en caso de cortocircuito si
Prueba de motores de arranque

Potencia de motores de arranque a probar,

h
KW asta 4

3. COMPLETACION

Eljuego de entrega del banco de pruebas de diagnostico incluye:

Denominacion Car.ltidad,
piezas
Banco de pruebas MS004 COM 1
MS0109 - kit de cables 1
Cable para conectar la bateria externa 2
Adaptador para la terminal positiva del alternador 2
MS0114 - Fusible (tipo 22x58mm, corriente 100A) 1
Manual de instrucciones (tarjeta con c6digo QR) 1
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4, DESCRIPCION DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas consta de las siguientes partes principales (fig. 1):

Figura 1. Elementos basicos del banco de pruebas
1- Area de trabajo.

2 - Cubierta protectora. Con la cubierta protectora levantada, el proceso de diagnostico se
bloquea.

3 - Cables de alimentacion.
4 — Boton «EMERGENCY STOP»: corte de energia de emergencia del banco de pruebas.

5 - Boton «OFF/ON»: apagar / encender El banco de pruebas. Si se pulsa el boton «kEMERGENCY
STOP», el boton «OFF/ON» no funciona.

6 — Panel de control.
7 - Compartimento para colocar la bateria.

8 - Patas ajustables en altura.
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El trabajo con la unidad diagnosticada se realiza en el area de trabajo (fig.2) que incluye:

i

Figura 2. Area de trabajo del banco de pruebas

1 - Cadena de fijacion de la unidad.
2 - Correas trapezoidal y correa poli-V de transmision del alternador.

El panel de control (Fig. 3), tiene los siguientes elementos principales:
1 - Pantalla: visualizacion de datos de diagnostico.

2 - Panel de control tiene los siguientes botones:
«Altenator & starter tester»: entrada/salida al modo de verificacion de alternadores y
arrancadores.

«Voltage regulator tester»: entrada/salida al modo de prueba del relé regulador.

«12V»/ «24V»: seleccion de la tension nominal de la unidad diagnosticada.

«P-D», «C», «RLO», «SIG», «COM»: seleccion del tipo de alternador a diagnosticar.

«F/67»: modo de verificacion del alternador que no tiene un regulador de relé incorporado.

«Tighten chain»/ «Chain release»: control de apriete/aflojamiento de la cadena de fijacion de
la unidad.
«Tighten belt»/«Belt release»: control de apriete/aflojamiento de la correa de transmision
del alternador.
«START»: encender/apagar el terminal 50 para iniciar el motor de arranque.

3 - Conexiones de diagnostico para conectar a los terminales del relé regulador:
«B+»: se conecta a terminales: terminal 30, «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
«FLD»: las salidas estan destinadas para la conexion de las escobillas del relé regulador en el
modo de prueba del relé regulador o de los terminales correspondientes: «DF», «F», «FLD»
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Figura 3. Panel de control del banco de pruebas

«B-»: menos (masa, terminal 31);

«D+»: entrada de la lampara de control del relé regulador. Disenada para conectar terminales
de relé regulador: «D+», «L», «IL», «61».

«ST»: salida para conectar a los terminales del estator (terminales) del relé regulador: «P»,
«S», «STA», «Stator».

«GC»: la salida se conecta al terminal de control del relé regulador: «COM», «SIG», etc.

«FR»: control de carga del alternador, se conecta a: «FR», «DFM», «M».

«50»: la salida se conecta al terminal 50 del motor de arranque.

4 - Reguladores:

«REGULATION GC»: ajuste de la tension de salida del alternador. Se utiliza cuando se conecta
el alternador al conector «GC».

«ELECTRICAL LOAD»: ajuste del nivel de carga eléctrica del alternador (imita a los
consumidores automotrices). Cuando se presiona, la carga se apaga suavemente hasta el nivel
cero.

«ROTATION SPEED»: control de revoluciones y direccion de rotacion del actuador. Al
presionar, el actuador se detiene.

5 - Indicador de funcionamiento de la lampara de control.
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4.1. Datos mostrados en la pantalla

Informacion visualizada en la pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico del
alternador/relé regulador del tipo: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (ver Fig.4 - 8):

«VOLTAGE, DC»: el valor de la tension de generacion proporcionada por el alternador/regulador.

«DFM, %»: ciclo de trabajo de la sefal PWM recibida por el canal FR (grado de estado de devanado
del rotor activado)

«AMP, DC»: para el alternador es la carga; para el relé regulador de tension es la cantidad de
corriente suministrada al devanado de excitacion del rotor; para el motor de arranque es la
cantidad de corriente consumida por el motor eléctrico de arranque.

«AMP, AC»: valor de corriente alterna emitida por el alternador, pulsaciones.
«TACHOMETER»: niimero de revoluciones del actuador.
«D»: valor de tension de generacion dada por El banco de pruebas.

«P»: el grado de estado de devanado del rotor activado.

VOLTAGE, DC  VOLTAGE, DC

10 120

DFM, % DFM, %

~ AMP,DC AMP, DC

TACHOMETER

0

alternador/motor de arranque relé regulador

Figura 4. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnéstico del alternador/relé regulador
del tipo Lamp o arrancador
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

120

D P

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 5. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnéstico
del alternador/relé regulador del tipo P-D

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

| DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 6. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnéstico
del alternador/relé regulador del tipo C
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 7. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
del alternador/relé regulador del tipo SIG

VOLTAGE, DC | VOLTAGE, DC
10 120

RLO DFM, %

AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 8. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
del alternador/relé regulador del tipo RLO
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Informacion mostrada en la pantalla para alternadores y relés reguladores del tipo COM
(Fig. 9):

[ PROTOCOL PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC|  com VOLTAGE,DC| oy

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DEM, %

VAMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER ,  ERROR

0

alternador relé regulador

Figura 9. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
de alternadores/relé reguladores del tipo COM

«PROTOCOL»: version del protocolo.

«VOLTAGE, DC»: valor de la tension de generacion proporcionada por el alternador/relé
regulador.

«AMP, DC»: para el alternador es la carga; para el relé regulador es la cantidad de corriente
suministrada al devanado de excitacion del rotor.

«AMP, AC»: valor de corriente alterna emitida por el alternador.
«TACHOMETER»: nimero de revoluciones del actuador.

«BAUD»: velocidad de comunicacion con el relé regulador.

«COM»: valor de tension de generacion dada por El banco de pruebas.
«DFM, %»: el grado de estado de devanado del rotor activado.

«ID/TYPE»: nimero de identificacion del relé regulador. De acuerdo con este niimero, la centralita
electronica del automovil es capaz de determinar qué alternador esta instalado.

«ERRORS»: indicador de error del relé regulador. Puede haber los siguientes errores:
EL (electrical): fallo eléctrico;
ME (mechanical): fallo mecanico;
TH (thermal): sobrecalentamiento.
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5. USO PREVISTO

1. Utilice el banco de pruebas Gnicamente para los fines previstos (ver el Parrafo 1).
2. El banco de pruebas esta disenado para su uso en interiores a una temperatura entre +10 °Cy
+40 °Cy una humedad relativa 75% como maximo sin condensacion.
2. Desconecte la alimentacion eléctrica mediante el interruptor de emergencia (Fig. 2, pos. 3) s6lo
cuando sea necesario desenergizar el banco de pruebas en caso de emergencia.
3. Los cables de diagnostico del banco de pruebas deben conectarse solo a los terminales en el
conector del regulador de tension del alternador.
4, Desconecte el banco de pruebas si no se va a utilizar.
5. En el proceso de trabajo con el banco de pruebas esta prohibido:

- realizar diagnostico de los alternadores con fallos mecanicos evidentes;

- interferir de alguna manera en el trabajo del banco de pruebas;

- impedir que se muevan las piezas giratorias del banco de pruebas.
6. Para evitar danos o fallos en el banco de pruebas, no lo modifique a su discrecion. El banco de
pruebas no puede ser modificado por nadie que no sea el fabricante oficial.
7. En caso de mal funcionamiento del banco de pruebas, deje de utilizarlo y pongase en contacto
con el fabricante o con un representante comercial.

5.1. Normas de seguridad

1. El trabajo con el banco de pruebas esta permitido solo a las personas especialmente formadas
que hayan recibido el derecho a trabajar con determinados tipos de bancos de pruebas y que
hayan sido instruidas en practicas y métodos de trabajo seguros.
2. La desconexion del banco de pruebas es obligatoria en caso de corte de corriente, limpieza del
banco de pruebas y en situaciones de emergencia.
3. El lugar de trabajo debe estar siempre limpio, bien iluminado y disponer de espacio suficiente.
4, Para garantizar la seguridad eléctrica y contra incendios NO esta permitido:
- conectar el banco de pruebas a un sistema eléctrico con proteccion contra
sobreintensidades defectuosa o sin dicha proteccion;
- usar un tomacorriente sin contacto de puesta a tierra para conectar el banco de pruebas;
- usar alargadores para conectar el banco de pruebas a la red eléctrica. Si el tomacorriente
esta alejado del lugar de instalacion del banco de pruebas, es necesario rehacer la red
eléctrica y montar un tomacorriente;
- usar el banco de pruebas en condiciones defectuosas.
- realizar reparaciones y modificaciones en el banco de pruebas por cuenta propia.
5. Esta prohibido dejar las unidades con el actuador en marcha en el banco de pruebas sin
vigilancia.
6. Extreme las precauciones al colocar la unidad en el banco de pruebas y después al retirarla

para evitar danarse las manos.

7. El alternador diagnosticado debe estar bien fijado (asegurado).
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5.2. Preparacion del banco de pruebas para su
funcionamiento

El banco de pruebas viene embalada. Después de desembalar, aseglrese de que El banco de
pruebas esté intacta y no tenga danos. Si se detectan danos, debe ponerse en contacto con el
fabricante o el representante de ventas antes de encender el equipo.

Antes de utilizar el banco de pruebas, es necesario:

1. Conecte una bateria de 12V, que debe colocarse en el compartimento de baterias del banco de
pruebas (véase la figura 1). Al conectar la bateria, siga las marcas en los cables de alimentacion.

2. Conectar una red eléctrica monofasica de 230 V con contacto de puesta a tierra. La conexion
del cable de puesta a tierra es OBLIGATORIA; de lo contrario, el fabricante se reserva el derecho
de anular las obligaciones de garantia. Si el enchufe esta ubicado lejos del lugar de instalacion
del banco de pruebas, sera necesario actualizar la red eléctrica e instalar un enchufe cerca del
lugar de instalacion.

A {ADVERTENCIA! El banco de pruebas debe utilizarse preferentemente sin interruptor de
seguridad (RCD), en caso de que no sea posible, la caracteristica de corriente de desconexion del
RCD debe ser superior a 100mA.

3. Para diagnosticar unidades con una tension de trabajo nominal de 24V, es necesario conectar
una bateria externa de 12V a El banco de pruebas. La bateria se conecta mediante cables de
alimentacion (ver Fig. 10) (suministrados) a los conectores del lado derecho del banco de pruebas
(ver Fig. 11). Al conectar la bateria, se deben observar las marcas en los cables de alimentacion.

A {ADVERTENCIA! Es suficiente la bateria en el compartimiento de la bateria del banco de
pruebas para diagnosticar los relés reguladores de voltaje de 24V.

Figura 10. Cables de alimentacion para conexion externa de la bateria
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Conectores para conexion
de bateria externa

Figura 11. Conectores para conectar la bateria externa

6. DIAGNOSTICO

6.1. Instalacion y conexion del alternador

1. Se debe buscar informacion sobre la designacion de los terminales del conector del alternador
en Internet, de acuerdo con el nimero original del alternador, que la mayoria de las veces se
encuentra en la carcasa o en la tapa trasera.

La figura 12 muestra, a modo de ejemplo, el esquema eléctrico del alternador Mitsubishi
MD375853.

GS LF

Figura 12. Alternador Mitsubishi MD375853 y designacion de terminales en el conector
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A base de los terminales en el conector en la fig. 12 primero determinamos el tipo de alternador
usando el Anexo 1. En este caso, el terminal G define el tipo de alternador como «C». A
continuacion, de acuerdo con el Anexo 1, determine a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se indica en la Tabla 1.

Tabla 1: Conexion del alternador Mitsubishi MD375853 a El banco de pruebas

Terminal en el Salida de diagnéstico
conector del salida del banco de
alternador pruebas
G GC
S B+
L D+
F FR

Como ejemplo, considere conectar el alternador Toyota 2706020230 (Fig. 13).

S DFM
M
IG L

Figura 13. Alternador Toyota 2706020230 y designacion de terminales en el conector

A base de los terminales en el conector en la Fig. 13 primero determinamos el tipo de alternador
usando el Anexo 1. En este caso, el terminal L define el tipo de alternador como L/D+ (tubos
termoidnicos). A continuacion, de acuerdo con el Anexo 1, determine a qué terminales del banco
de pruebas debe conectarse el alternador; el esquema de conexion se indica en la Tabla 2.

Tabla 2 - conexion del alternador Toyota 2706020230

Terminalen el Salida de diagnéstico
conector del salida del banco de
alternador pruebas
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR
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2. Instale la unidad en el area de trabajo. La polea debe estar paralela a la correa utilizada.

3. Para fijar la unidad en el area de trabajo:

A {ADVERTENCIA! Para activar los botones de apriete de la cadena y la correa, es necesario
entrar en el modo de prueba del alternador después de encender la maqunay, a continuacion,
salir del mismo.

3.1. Suelte la cadena a la longitud deseada presionando el boton «Chain release».

3.2. Encaje la cadena sobre el labio de la plataforma elevadora de trabajo y pulse el boton
«Tighten chain». El apriete se desconectara automaticamente.

4, Coloque la correa en la polea del alternador.

4.1. Ajuste la correa a la longitud deseada pulsando el boton «Belt release». Coloque la correa
en la polea del alternador y presione el boton «Tighten belt».

4.2, Apriete la correa hasta que la tension se aproxime a la del vehiculo. La tension de la correa
se determina subjetivamente. La tension de la correa se detiene pulsando de nuevo el boton
«Tighten belt».

5. Atornille el adaptador en el terminal positivo del alternador.

6. Conecte el cable de alimentacion «B-» a la carcasa de la unidad y, a continuacion, conecte el
cable de alimentacion «B+» al adaptador del terminal positivo del alternador.

6.2. Diagnostico del alternador

1. Encienda el boton «Alternator & starter tester» y seleccione la tension deseada con el boton
«12B» [ «24B», en funcion de las caracteristicas del alternador a probar.

A {ADVERTENCIA! Cuando se activa el boton de «Prueba del alternador de arranque, El banco
de pruebas pasara al modo de prueba de los alternadores de tipo Lamp.

2. Conecte los cables de diagndstico del banco de pruebas (Pos.3 Fig. 3) a los terminales en el
conector del alternador.
3. Seleccione el tipo de alternador adecuado en el panel de control.

3.1Si el alternador diagnosticado es de tipo COM, espere a que El banco de pruebas detecte el
IDy el TYPE del alternador.

3.2. Elindicador de la luz piloto debe encenderse si hay un terminal en el alternador: «L», «D+»,
«I», «IL», «61».

3.3.Si el alternador a diagnosticar es de tipo COM, debe aparecer el mensaje de error mecanico

«MEC» junto al indicador «kERRORS».
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4, Rotacion del mango «ROTATION SPEED» al lado izquierdo o derecho, dependiendo de la
direccion de rotacion del alternador (generalmente todos los alternadores giran hacia la
izquierda). Ajuste la velocidad de rotacion entre 100 y 150 rpm.

A {ADVERTENCIA! Si el alternador tiene un embrague de sobrerrevolucionado, tenga cuidado
de seleccionar el sentido de giro.

4.1. Evalle visualmente: si el alternador gira normalmente, no debe haber vibraciones del
alternador. Si hay ruidos que indican una falla mecanica, se debe detener el diagnostico.

5. Para verificar a qué revoluciones se produce el Inicio de la generacion:

5.1. Gire el mando «REGULATION GC» para ajustar el valor de tension a 14,5V para los
alternadores de 12V y a 29V para los alternadores de 24V.

5.2. Gire el mando «ROTATION SPEED» para aumentar suavemente las revoluciones hasta que la
tension de salida del alternador sea igual a la tension ajustada. La mayoria de los alternadores
en servicio empiezan a generar a partir de 700-850 rpm de accionamiento. Algunos alternadores
de tipo «COM» empiezan a generar a revoluciones superiores a 1200, también hay alternadores
con funcion LRC (Load Response Control), que tienen un retardo en el cambio de tension de
salida.

5.3. Para los alternadores de tipo «Lamp», el valor de la tension de estabilizacion debe fijarse
entre 14y 14,8V para los alternadores de 12V, entre 28 y 29,8V para los alternadores de 24V.

5.4, El alternador debe apagarse si tiene un indicador de luz piloto.

5.5. El error mecanico deberia desaparecer si el alternador que se diagnostica es del tipo
«COM».

6. Para evaluar el funcionamiento del regulador de voltaje del alternador:
6.1. Gire el mando «ROTATION SPEED» para ajustar las revoluciones entre 1500 y
2000 rpm.
6.2. Girando el mando «REGULATION GC» se modifica suavemente la tension de salida del
alternador dentro del intervalo de 13a 15V, la tension medida debe cambiar proporcionalmente

a latension ajustada. No es necesario realizar este punto para los alternadores Lamp sin control
de tension.

7. Para evaluar el funcionamiento del alternador bajo carga:
7.1. Gire el mando «ROTATION SPEED» para ajustar las revoluciones entre 2500 y 3000 rpm.

7.2. Gire el mando «ELECTRICAL LOAD» para aumentar suavemente la carga del alternador. Para
una evaluacion objetiva del estado del alternador, basta con una carga de corriente de 50-70 A.
Al mismo tiempo, el valor de la tension de salida debe permanecer constante y el valor de la
corriente alterna en el circuito B+ «I, AC» no debe superar el 10% del valor de la carga ajustada
(por ejemplo, para una carga de 50 A, el valor de «I, AC» no debe superar los 5 A).

8. Una vez completado el diagnostico del alternador, libere la carga del alternador y detenga el
actuador presionando brevemente los reguladores «ELECTRICAL LOAD» y «ROTATION SPEED». A
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continuacion, pulse el boton «Alternator & starter tester», después de lo cual el alternador se
puede desmontar del banco de pruebas.

6.3. Diagnostico del alternador que
no tiene relé regulador incorporado

El diagnostico de los alternadores que no tienen un relé regulador incorporado se realiza de
manera similar a la inspeccion del alternador (ver el apartado 5.3) con algunas diferencias:

1) es necesario conectar el terminal del alternador, que generalmente se designa como DF, F, FLD,
67, al conector del banco de pruebas GC (Fig. 3).

2) Seleccione el modo de prueba F/67.

A {ADVERTENCIA! La funcion F/67 permite comprobar iinicamente alternadores de 12 V del tipo
de circuito B, es decir, alternadores en los que una de las escobillas del regulador de tension
esta conectada permanentemente a B- y el devanado de excitacion esta controlado por la
escobilla conectada a B+.

6.4. Diagnostico del relé regulador

A base del original del relé regulador, busque informacion sobre la designacion de terminales en
Internet. Ademas, puede utilizar la informacion del Anexo 3, que muestra la conexion de los relé
reguladores mas comunes. Utilice los terminales del conector del relé regulador de tension y la
informacion del Anexo 1 para determinar su tipo.

A {ADVERTENCIA! El modo de diagndstico debe coincidir con el tipo de relé regulador que se
esta probando.

6.4.1. Diagnostico del relé regulador tipo Lamp

1. Conecte el relé regulador a los pines de diagnostico del banco de pruebas, excepto el PIN «B+».

2. Encienda el modo de diagndstico del regulador de tension con el boton «Voltage regulator
tester». No se requiere ningiin modo para diagnosticar los reguladores de lampara, ya que la
lampara indicadora D+ funciona en cualquier modo.

3. Seleccione la tension nominal del relé regulador de tension a diagnosticar con el boton «12v»

0 «24\»,
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4, Conecte el terminal de diagnostico del banco de pruebas «B+» al terminal correspondiente del
relé regulador. En este caso, el valor de la tension de estabilizacion debe ajustarse dentro del
rango de 14 a 14,8V para reguladores de tension de 12V, de 28 a 29,8V para reguladores de tension
de 24V y debe corresponder a su caracteristica.

5. Desconecte el cable «ST» del relé regulador mientras el indicador de funcionamiento de la luz
piloto (pos.Figura 53) debe encenderse. Conecte el cable «ST» de nuevo y la luz indicadora de
funcionamiento debe apagarse.

6. El incumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 4 - 5 indica un mal funcionamiento
del relé regulador de tension.

7. Salga del modo de diagnostico presionando el boton «Voltage regulator tester». Desconecte
los cables del relé regulador.

6.4.2. Diagnostico del relé regulador
del tipo P-D, C, SIG, RLO

1. Conecte el relé regulador a los pines de diagnostico del banco de pruebas, excepto el PIN «B+».

2. Encienda el modo de diagnostico del relé regulador con el boton «Voltage regulator tester».
3. Seleccione la tension nominal del relé regulador de tension a diagnosticar con el boton «12V».

4. Conecte el terminal de diagnostico del banco de pruebas «B+» al terminal correspondiente del
relé regulador. En este caso, el valor de la tension de estabilizacion debe establecerse igual al
valor especificado con una posible desviacion de -0,2 V.

5. Utilice el regulador «REGULATION GC» para cambiar la tension de estabilizacion ajustada de
13,2V a 15V. El valor medido de la tension de estabilizacion debe variar en proporcion al valor
especificado.

6. Para los relés reguladores de tension de tipo P-D, desconecte el cable «ST» del relé regulador
y el valor «P» se convertira en 0. Vuelva a conectar el cable «ST», el valor «P» deberia volver al
valor anterior.

7. ELincumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 4 - 6 indica un mal funcionamiento
del relé regulador de tension.

8. Salga del modo de diagnostico presionando el boton «Voltage regulator tester». Desconecte
los cables del relé regulador.
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6.4.3. Diagnostico del relé regulador tipo COM

1. Conecte el relé regulador a los pines de diagnostico del banco de pruebas, excepto el PIN «B+».

2. Encienda el modo de diagndstico del regulador de tension con el boton «Voltage regulator
tester».

3. Seleccione la tension nominal del relé regulador de tension a diagnosticar con el boton «12V».

4, Conecte el terminal de diagnostico del banco de pruebas «B+» al terminal correspondiente del
relé regulador.

4.1. Espere hasta que El banco de pruebas lea los datos del relé regulador, luego puede proceder
a otros diagnosticos.

4.2, El valor de la tension de estabilizacion debe ser igual al valor ajustado con una posible
desviacion de -0,2V y no debe haber valores en la celda «kERRORS».

5. Utilice el regulador «REGULATION GC» para cambiar la tension de estabilizacion ajustada de
13,2V a 15V. El valor medido de la tension de estabilizacion debe variar en proporcion al valor
especificado.

6. Desconecte el cable «ST» del relé regulador y debera aparecer el valor «ME» en la celda
«ERRORS» Vuelva a conectar el cable «ST»: el valor «ME» deberia desaparecer.

6. Desconecte un cable «FLD» del relé regulador y debera aparecer el valor «EL» en la celda
«ERRORS» Vuelva a conectar el cable «FLD»: el valor «EL» deberia desaparecer.

8. Elincumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 4.1 - 7 indica un mal funcionamiento
del relé regulador de tension.

9. Salga del modo de diagnostico presionando el boton «Voltage regulator tester». Desconecte
los cables del relé regulador.

6.5. Diagnostico de arrancador

1. Coloque el arrancador en el area de trabajo.
2. Fije la unidad en el area de trabajo.
3. Atornille el adaptador en el terminal positivo del arrancador.

4, Conecte el cable de alimentacion«B-» a la carcasa de la unidad y el conector de control del
banco de pruebas «50» al cable de control del solenoide de arranque. El terminal del cable de
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alimentacion «B+» debe colocarse de forma que no haya contacto con El banco de pruebas para
evitar un cortocircuito.

5. Active el modo de prueba del arrancador con el boton «Alternator & starter tester» y seleccione
el voltaje necesario con el boton «12V» o «24V», dependiendo de las caracteristicas de la unidad
a probar.

6. Pulse el boton «START» mientras el pinon del embrague de sobrerrevolucionado del motor de
arranque debe extenderse hasta el tope. Al soltar el boton «START», volver a la posicion inicial.
Repita el procedimiento varias veces.

7. Conecte el cable de alimentacion «B+» al adaptador del terminal positivo del arrancador.

8. Mantenga pulsado el boton «START». El motor de arranque debe encenderse. En este caso, el
valor de la corriente consumida «AMP, DC» debe corresponder a los datos de identificacion del
arrancador, y el valor de la corriente alterna en el circuito B+ «AMP, AC» no debe exceder el 10%
del valor de la corriente consumida «AMP, DC».

9. Al finalizar el diagnostico del arrancador, suelte el boton «START», luego haga clic en el boton
«Alternator & starter tester». Después de eso, el motor de arranque se puede desmontar del
banco de pruebas.

10. El incumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 6 y 8 indica un mal funcionamiento
del arrancador.

7. SERVICIO DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas esta disefada para un largo periodo de funcionamiento, pero para maximizar
el periodo de funcionamiento sin problemas del banco de pruebas, es necesario inspeccionarla
regularmente y, como se describe a continuacion, realizar trabajos preventivos con la frecuencia
recomendada. La inspeccion y el trabajo preventivo deben ser realizados por personal calificado.

Trabajos preventivos que deben realizarse diariamente:
+ Si el motor funciona normalmente (sonidos inusuales, vibraciones, etc.).

+ Si el entorno es aceptable para el funcionamiento del banco de pruebas (temperatura,
humedad, etc.).

« Si el voltaje de la red esta dentro de los limites permitidos.

Compruebe el estado técnico de la bateria una vez al mes, compruebe el nivel de electrolito y la
carga de la bateria.

El nivel de carga de la bateria debe ser tal que el voltaje de la bateria (sin carga) no sea inferior
a 12,5V (a una temperatura de 25 °C, esto corresponde al nivel de carga del 75%). Si es necesario
recargar la bateria, debe instalar un alternador de 12 voltios en buen estado en El banco de
pruebasy ponerlo en modo de prueba sin carga durante 10-15 min.
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7.1. Limpieza v cuidado

Utilice un pano suave o un trapo para limpiar la superficie del banco de pruebas, utilizando un
producto de limpieza neutro. La pantalla debe limpiarse con un pano de fibra especial y un spray
limpiador de pantallas. No utilice abrasivos ni disolventes para evitar la corrosion, averias o
danos en el banco de pruebas.

8. FALLOS PRINCIPALES Y COMO CORREGIRLOS

A continuacion se muestra una tabla que describe las posibles fallas y como solucionarlas:

Signo de mal
funcionamiento

1. El banco de pruebas
no se enciende.

2. Al iniciar la prueba, El
banco de pruebas emite
una senal de proteccion
contra cortocircuitos
(pitido).

3. El banco de pruebas
funciona, pero el motor
eléctrico no arranca.

Posibles causas

No hay voltaje de 230V en la
red

Boton de «kEMERGENCIA»
activado

Desconectado el disyuntor
tripolar de entrada del banco
de pruebas

Cierre de los terminales ( + ) de
la bateria en la carcasa

Fallo del software del
convertidor de frecuencia.

Aflojamiento de los contactos
en el terminal del motor
eléctrico

El cable de conexion (Patch
Cord) del convertidor de
frecuencia se ha soltado.

Recomendaciones para la
eliminacion

Restaurar la alimentacion

Desactivar el boton
«EMERGENCIA»

Activar el disyuntor de tres
polos

Aislar los cables

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Apretar los contactos en el
bloque de terminales del motor

Restaurar la fiabilidad de la
conexion del cable de conexion
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4, Desconexion del
disyuntor de entrada
con la carga maxima del
banco de pruebas

5. Se oyen ruidos
extranos durante el
funcionamiento del
banco de pruebas.

6. Cuando El banco de
pruebas funciona, la
correa se desliza (silba).

7. El consumo de
corriente no se muestra
correctamente

8. Cuando se encien del
banco de pruebas, se
activa un disyuntor de
tres polos.

9. Los contactores PMZ
no se activan cuando se
activan los modos de
prueba

10. Al probar el
alternador, las pinzas
deslizantes se ponen
muy calientes.

Disyuntor de entrada mal
seleccionado

Contactos sueltos en los
terminales del disyuntor de
entrada

Rodamientos del motor estan
desgastados

Fallaron los rodamientos del
motor eléctrico

Contactor fallido (arrancador)

Desgaste de la correa

No hay contacto confiable en el
conector de conexion con el
sensor de corriente

Sensor de corriente roto

Placa de medicion quemada

Cableado del banco de pruebas
esta danado

El conector ATX de la unidad de
control del banco de pruebas
esta suelto.

Cableado eléctrico danado

Pequefio punto de contacto

Sustituya el disyuntor de
entrada

Apriete los terminales

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Reemplazar los rodamientos.
(Motor eléctrico)

Reemplazar contactor
(arrancador)

Reemplazar la correa

Restaurar contacto

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Fijar el conector en la unidad
de control

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Utilice el adaptador de terminal
positivo del alternador
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11. Cuando los tensores
de la correa (cadena)
estan funcionando, hay
ruidos extrafios o un
funcionamiento
desigual.

12. No se produce
ninguna accion al pulsar
los botones de control
de tension

Motor tensor de la cadena esta
desgastado

Estrella tensora de la cadena
esta desgastada

Tornillo tensor de la correa
esta desgastado

No hay grasa en las superficies
deslizantes

Mecanismos estan muy
contaminados

El modulo de control de
tension no funciona

No funciona la placa de control

Se retiro el conector D-SUB de
la fuente de alimentacion de
los motores de la unidad de
control

No hay contacto en los
conectores de alimentacion de
los motores de tension

9. RECICLADO

Manual de usuario

Reemplazar el motor

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Lubricar las superficies
deslizantes

Limpiar los mecanismos de la
contaminacion

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Fijar el conector D-SUB

Restablecer el contacto de
alimentacion de los motores
eléctricos

El equipo que se considere inadecuado para su uso debe ser desechado.

La estacion no contiene elementos quimicos, bioldgicos o radiactivos en su diseno que, al seguir
las normas de almacenamiento y uso, puedan causar dano a la salud humana o al medio

ambiente.

La eliminacion del equipo debe cumplir con las normativas y regulaciones locales, regionales y
nacionales. No deseche en el medio ambiente materiales que no sean biodegradables (PVC, goma,
resinas sintéticas, productos derivados del petroleo, aceites sintéticos, etc.). Para la eliminacion
de estos materiales, es necesario contactar con empresas especializadas en la recoleccion y
eliminacion de residuos industriales.

Las piezas de cobre y aluminio, que constituyen residuos de metales no ferrosos, deben ser

recolectadas y vendidas.
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(Mazda) e Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

ANEXO 1
Terminales de conexion a alternadores
Sienos Ti Salida del
1en Asignacion funcional ipo banco de
convencionales del alternador
pruebas
B+
Bateria (+)
30
A o .
G (Ignition) Entrada del interruptor de
5 encendido B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal de medicion de
Sense voltaje de la bateria
S Sense
B- .
7 Bateria (-) B-
E (Earth) Tierra, bateria ( -)
Sirve para conectar la lampara indicadora
D+ para suministrar la tension de excitacion
inicial e indicar la operatividad del alternador
[ Indicator Lamp D+
I Illumination
L (Lamp) Salida a la luz indicadora de estado
61 del alternador
(Field Report) Salida para el control de la
FR carga del alternador por la unidad de control
del motor
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Similar a «FR» pero con sefal
inversa
(Drive) Entrada de control del regulador con
D terminal «P-D» de alternadores Mitsubishi P/D GC
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Signos Tipo Salida del
convencionales Asignacion funcional del alternador banco de
pruebas
SIG (Senal) Entrada de ajuste del codigo de
tension
b (Digital) Entrada de ajuste de tension de SIG
codigo en Ford americano es igual que «SIG»
RC (Regulator Control) es igual que «SIG»
L(RVC) (Control de voltaje regulado) Similar a «SIG»,
solo rango de cambio de voltaje RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. La senal de control se envia al
terminal «L»
(Communication) Entrada de control del
C regulador de voltaje por la unidad de control
del motor. Vehiculos coreanos. C
Entrada de control del regulador de voltaje GC
C(G) por la unidad de control del motor. Vehiculos
japoneses.
(Regulated Load Output) entrada de control
RLO de tension de estabilizacion RLO
del regulador en rango de 11.8-15V (TOYOTA)
(Comunicacion) Designacion general de la
interfaz fisica de control y diagnostico del
COM alternador. Se pueden usar los protocolos
«BSD» (Bit Serial Device), «BSS» (Bit
Synchronized Signal) o «LIN» (Local com
Interconnect Network)
Referencia directa a la interfaz de control y
LIN diagnéstico del alternador a través del
protocolo «LIN» (Local Interconnect Network)
DF
F Salida del devanado del rotor.
Conexion del regulador con el devanado del FLD
FLD rotor
67
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Signos Tipo Salida del
convencionales Asignacion funcional del alternador banco de
pruebas
P Salida de uno de los devanados del estator
S del alternador. Se utiliza para detectar el
S ST
STA estado de excitacion del alternador por el
regulador de tension
Stator
(Wave) Salida con uno de los devanados del
w estator del alternador para conectar el
tacometro en vehiculos con motores diesel
(Null) Salida del punto medio de los
devanados del estator. Por lo general, sirve
N para controlar la luz indicadora de estado del
alternador con un regulador de voltaje
mecanico
D (Dummy) Vacio, sin conexion, principalmente
en vehiculos japoneses
N/C (No connect) No hay conexion
(Load Response Control) Funcion para retrasar
la respuesta del regulador de tension a un
aumento de la carga del alternador. Es de 2.5
LRC a 15 segundos. Cuando se enciende una carga
(Opcién de alta (luz, ventilador del radiador), el regulador
reguladores) agrega suavemente la tension de excitacion,
asegurando asi la estabilidad del
mantenimiento de la velocidad del motor.
Especialmente notable en ralenti
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Contactos

M=G

=E0OUIPMENT

DEPARTAMENTO DE VENTAS

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
(IS
Correo electronico: sales@servicems.eu
Sitio web: msg.equipment

OFICINA DE REPRESENTACION EN POLONIA
STS Sp. z o.0.
calle Familijna 27,
03-197 Varsovia

+48 833131970
+48 886 89 30 56

[ JOL
Correo electronico: sales@servicems.eu
Sitio web: msg.equipment

SERVICIO DE SOPORTE TECNICO
+38 067 434 42 94
o0

Correo electronico: support@servicems.eu
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PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykumm TM MSG Equipment.

HacToslwwee PyKoBOACTBO MO 3KCM/yaTaLunMn COAEPXKMUT CBEAEHNA O HAa3HAYeHUMn, KoMnnekrauum,
TEXHUYECKUX XapaKTepUCTUKaX, METOANKE OLEHKW TEXHWYECKOro COCTOSAHUS aBTOMOOMUbHbIX
reHepaTopoB M npasunax 6e3onacHomn skcnnyatauun cteHga MS004 COM.

Mepea ucnonb3oBaHuem cTeHga MS004 COM (ganee no TEKCTY CTEHA) BHUMATENbHO U3yuuTe
JaHHoe PYKOBOACTBO MO 3KCnayatauuu.

& MPEAYNPEXXAEHUE! U3roToBuTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a Nto6oili yuep6 unu Bpepn
3A0POBbLIO NioAeN, NonyueHHbIN BCNeACTBUe Heco6nioaeHnsa Tpe6oBaHnii AaHHOro PykoBoacTBa
no 3KcnayaTauum.

B cBAA3M C NOCTOAHHbIM yNy4ylleHNeM CTEHAA B KOHCTPYKLNIO, KOMNIEKTALLUIoO MOTyT 6bITb BHECEHbI
N3MEeHEeHUA, He OTpa)KéHHbIe B fJ]aHHOM PyKOBOACTBe NO 3KcnnyaTauuu.

1. HASHAYEHUE

CTeHA npefHasHaueH Ans 6bICTPON U KaUeCTBEHHON ANArHOCTUKYN aBTOMOGUbHbBIX reHepaTopoB.,
pene-perynaTopoB OTAeNbHO OT reHepaTopa W cTapTepoB. CTeHA o06n1ajaeT [OCTATOUHON
MOLLHOCTbIO, UTO6bI ANATHOCTUPOBATL ArperaThbl B LWIWPOKOM AMANA30HE HArpy3oK.

CTeHg obnagaet cnegyowmnmu yHKUUAMK:

- OLLEHKA TEXHUUYECKOro COCTOAAHUA U ONpeAerneHne HencnpasHoro anemenTa (y3na) reHeparopa
12/24B, nerkoBbIX U rpy30BbIX aBTOMOGUNEN;

- NpoBepKa paboToCNOCO6HOCTN pene-perynaTopa OTAENbHO OT FreHepaTopa;

- OLeHKA TeXHWYECKOro COCTOSAHUA CTapTepoB 12/24B nerkoBbiX WU rpy30BbiX aBTOMO6UNEN B
peXxume X0n0CTOro XoAa.




Pyccknid
|

CreHpg MS004 COM

2. TEXHWYECKWUE XAPAKTEPUCTUKI

Fa6aputbl (4xLLxB), Mmm 570x505x450

Bec, Kr 63

WNCTOYHMK NUTaHma oAHO(ha3HasA 3neKTpuueckas ceTb
HanpseHune nutanus, B 230 (60rw) nnm 120 (50Iw)
MolwwHocTb NnpuBoaa, KBT 2.2

Konuuectso nogkntouyaembix AKb

2 OAMHAKOBbIX KNWCNOTHO-CBMHLLOBbIX N0 12 B
(He BXOANT B KOMMNNEKT)

€MKOCTbt0 OT 45 10 60 A-u 1 rabapuTamu

Monens AKD (OxLLIxB), MM, He 6onee: 207x175x175
ABTOMaTn4yeckas 3apsaaka AKb N1 na

ABTOMaTMyeckas 3apsaaxka AKb No2 Het

Hanps)xeHne npoBepsembix arperatos, B 12, 24

YnpasneHue cteHAOM MexaHuyeckoe

Pexxum gnarHocTuku py4HOM

Nposepka reHepaTopos

12B 100
MakcumanbHas Harpyska, A
24B 50
PerynupoBka Harpy3ku nnasHo ot 0 go 100%
060poThl NpMBOAA, 06/MUH oT 0 g0 3000
Bbi6op HanpasneHus BpalleHnsa NpuBoaa [OCTYMHO
Tun nepegaun (NnpuBoa/reHeparop) pemeHHas KNMHOBas /MoNnKNNHoBas

12B Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
Tun npoBepsAeMbIX reHepaTopoB
24 B Lamp

lMpoBepka pene-perynaTtopos

TUN NpoBepsEMbIX pene- 2B Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
perynsaTopos 24B  Lamp
3au.w|Ta OT KOPOTKOro 3aMblKaHNA Aa
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3BYKOBOA CUTHAN MPU KOPOTKOM

na
3aMblKaHUK
MNposepka crapTepos
MolLHOCTb NpoBepsAembiX CTapTepos, KBT [0 4

3. KOMNNEKTALKXA

B KOMNNeKT NnoCTaBKU BXOAMUT:

HaumeHoBaHue Kon-Bo, wrt.
CteHg MS004 COM 1
MS0109 - KomnneKkT NpoBOAOB 1
Kabenb Ans NOAKNIOYEHUA BHELIHEN aKKyMynsiTOpHOW 6aTapee 2
ApanTep nnCOBOW KNemMMbl reHepaTopa 2
MS0114 - MnaBkuii npegoxpaHuTens (Tun 22x58Mm, Tok 100A) 1
PyKoBOACTBO Mo 3Kcnnyataunu (kapTouka ¢ QR kogom) 1

117
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4. ONMNCAHUE CTEHOA

CTeHA COCTONT U3 CeAyoLLMX OCHOBHbIX uacTent (puc. 1):

PucyHoK 1. OCHOBHbI@ 3/1eMeHTbI CTeHAA
1- Pabouas nnouwagka.
2 - 3aLUTHBIA KOXYX. PN NOAHATOM 3aLWMUTHOM KOXYXE MPOLLEeCC ANArHOCTUKN 6NOKUpyeTCs.
3 - Cunosble npoBoja.
4 - KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiHOe OTK/I0UYeHWe INeKTPONMTaHNA CTeHAa.

5 — KHonka «OFF/ON» - oTKNtoueHne/ BKoyeHne nutaHus ctenaa. Ecnm Haxarta KHomMka
«EMERGENCY STOP», kKHomnKka «OFF/ON» He genctsyerT.

6 - MaHenb ynpasneHus.
7 - OTCek Ans pa3meLLeHns akKkymynaTopHoi 6aTapen.

8 - Perynupyemble No BbICOTE HOXKM.
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Pa6oTa C AnarHocTupyembimM arperaTtom ocylecTBseTca Ha pabouen nnowaake (puc.2), kotopas
BK/IOYaET:

PucyHok 2. Pa6ouas nnowajgka cTeHaa

1- Lenb hukcaumu arperara.
2 - PeMHU NpMBOAa reHepaTopa, KNMHOBOW U NOAUKANHOBOMN.

MynbT ynpaenenus (puc. 3), COLEPXKUT CIEAYIOLLNE OCHOBHbBIE 3IEMEHTbI:
1 - Iucnnen — BbIBOA ANATHOCTUYECKUX JaHHbIX.
2 - [laHenb ynpasfieHUs, COAEPXUT CrieayoLmne KHOMKN:
«Altenator & starter tester» — Bxoa/BbIX0/ B PeXiIM NPOBEPKMN FreHepaTopoB 1 CTapTEPOB.
«Voltage regulator tester» — BXOA/BbIX0f, B PEXMM NMPOBEPKN pene-perynaropa.
«12V»/ «24V» — BbI6OP HOMUHANBHOMO HAMPAXKEHWUA AMArHOCTUPYeMOoro arperara.
«P-D», «C», «RLO», «SIG», «COM» — BbI60Op TMNA AMArHOCTUPYEMOrO reHeparopa.
«F/67» - pexxum NpoBepKU reHepaTopa, KOToPbIi He UMeeT BCTPOEHHOTO pene-perynaropa.

«Tighten chain»/«Chain release» - ynpaBneHue 3atskoii/ocnabneHvem uenu ukcauum
arperata.

«Tighten belt»/«Belt release» - ynpaBneHue 3aTaxkoin/ocnabneHnem pemHa NPUBOAA
reHepaTopa.

«START» - BKNoUeHue/BbIKNoUeHMe Knemmbl 50 Ans 3anycka ctapTepa.

3 - Pa3béMmbl 4NiA NOAKNOUEHNS K TepMUHANam pene-perynstopa / reHepartopa:
«B+» — nogknyaeTca K TepmuHanam: knemma 30, «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;
«FLD» - BblBOAbI MpefHa3HayeHbl ANA NOAK/IOUEHUA LETOK perne-perynaropa B pexume
NpoBepKU pene-perynatopa nnv COOTBETCTBYIOLWUX UM TepMUHaNoB: «DF», «F», «FLD».
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STOP '

N~

—
ON/OFF

PucyHok 3. NynbT ynpasneHus CTeHAOM

«B-» — MuHyc (Macca, knemma 31);

«D+» - BXOJ, KOHTPOMbHOW namnbl pene-perynatopa. [pegHasHayeH ANs MOAKNIOYEHUS
TepMuHanoB pene-perynartopa: «D+», «L», «IL», «61».

«ST» — BbIXOA ANS MOAKNIOUEHMSA K CTATOPHbIM BbIBOAAM (TepmMuHanam) pene-perynartopa: «P»,
«S», «STA», «Stator».

«GC» — BbIBOA NMOAKMNIOYAETCA K TEpMUHANY ynpaBneHus pene-perynatopa: «COM», «SIG», n
T.4.

«FR» — KOHTPO/b HArpy3Ku Ha reHeparop, noakntoyaercs K: «FR», «DFM», «M».

«50» — BbIBOJ, NOAK/OYAETCA K Knemme 50 ctapTtepa.

4 - Perynatopbi:
«REGULATION GC» - yCcTaHOBKA BbIXOLHOIO HanpsXeHus reHepartopa. Micnonb3yetcs npu
MOAKNIOUEHMU reHepaTopa K pasbeémy «GC».

«ELECTRICAL LOAD» - yCTaHOBKa YPOBHSA 3NEeKTPUUECKOW Harpy3kn reHepaTtopa (umutupyet
aBTOMO6U/bHbIE NOTpebuTenn). Mpn HaXaTUM NPOUCXOANT MABHOE OTK/IOUEHWE HArpy3Ku
[10 HYNeBOro ypoBHA.

«ROTATION SPEED» - ynpasfieHue o6opoTamu U HanpasfeHuem BpalieHus npusofa. Mpu
HaXXaTuu NpUBOA OCTaHABNNBAETCA.
5 - IHpuKaTop pa6oTbl KOHTPOMbHOW NaMmbl.
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4.1. laHHble, OTO6paXaemble Ha aucnnee

Wuopmauus, oTobpaaemas Ha 3KpaHe CTeHAa MpW AWArHOCTUKe reHepaTopa/pene-
perynatopa tuna: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (cm. puc.4 - 8):

«VOLTAGE, DC» - BefuuMHa HanNpsXeHWs  reHepauuu, KoTopyi  obecneuymsaeT
reHepaTop/perynarop.

«DFM, %» - ckBaxHoCTb LUWM curHana, nonyyeHHoe no KaHany FR (cTeneHb BKIOUYEHHOro
COCTOAHNSA 06MOTKU poTOpPaA)

«AMP, DC» — ansi reHepaTopa 3TO Harpy3Ka; Ana pene-perynaropa - BennynHa Toka, nogasaemas
Ha O06MOTKY BO36yXAeHMa poTopa, ANA CTapTepa BenuumHa notpebnsemoro Toka
3NleKTpoABuUraTenem craprepa.

«AMP, AC» — BENIMYMHA BbIJABAEMOTO reHEPATOPOM NepPemMeHHOro TOKa, NyNbCaLuii.
«TACHOMETER» — uyncno o60poToB npueoja.
«D» — BENMUMHA HANPS)XXEeHUs reHepaLmm, 3ajaBaemasi CTeH0M.

«P» — cTeneHb BKHOUYEHHOI0 COCTOSIHUSA 0BMOTKI poTopa.

VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop/craptep pene-perynsaTtop

PUCYHOK 4. IKpaH CTeHAA NpU AUArHOCTUKE reHepaTopa/pene-perynsatopa
TMNa Lamp wnu craptepa
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

120

D P

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PUCYHOK 5. JKpaH cTeHAa Npy ANarHoCTuKe
reHepartopa/ pene-perynstopa tTuna P-D

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

| DFM, % DFM, %

AMP, AC

TACHOMETER

0

reseparop pene-perynatop

PncyHOK 6. IKpaH cTeHAa Npy ANarHocTuke
reHepatopa/ pene-perynsrtopa Tuna C
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

1.0 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PUCYHOK 7. KpaH CTeHaa Npu ANarHocTmke
reHepartopa/ pene-perynaropa tTuna SIG

VOLTAGE, DC | VOLTAGE, DC
10 120

RLO DFM, %

AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PucyHOK 8. IKpaH cTeHAa npun AnarHocTuxke
reHepatopa/ pene-perynaropa Tuna RLO
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NHopmauus, oTobpaxaemaa Ha 3KpaHe [N reHepaTopoB U pene-perynatopos Tuna COM
(puc. 9):

[ PROTOCOL PROTOCOL BAUD

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 120

DFM, % AMP, DC DFM, %

COM

VAMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynatop

PncyHOK 9. 3KpaH cTeHAa Npy ANarHocTuke
reHepatopos/pene-perynatopos Tuna COM

«PROTOCOL» — Bepcusi npoTokona.

«VOLTAGE, DC» - BefiuuMHa HanpsKeHUa reHepauun, KOTopyto obecneunBsaet reHepaTtop/ pene-
perynaTop.

«AMP, DC» — ANl reHepaTopa 3TO Harpy3Ka; Ans pene-perynatopa - BeNMUMHA TOKA, NoAaBaemas
Ha 06MOTKY BO36YXaeHUs poTopa.

«AMP, AC» — BeNMUYMHa BblAaBAEMOro reHepaTopoM NepeMeHHOro Toka.
«TACHOMETER» — yncno o60poToB npueoja.

«BAUD» — cKOpPOCTb 06MeHa AaHHbIMU C pene-perynsaTopom.

«COM» — BENMUYMHA HanNpsHXeHNsa reHepauuun, 3aaaBaemas CTeHA0M.
«DFM, %» — cTeneHb BKIIOYEHHOr0 COCTOSAHUA 06MOTKM poTopa.

«ID/TYPE» - WAEHTU(MKALMOHHDBIA Homep pene-perynsatopa. o AaHHoMmy Homepy 3BY
aBTOMOGUNSA CNOCO6EH ONpefennTb Kakol reHepaTop YyCTaHOBNEH.

«ERRORS» — nHAMKaTop oWmn60K pene-perynatopa. BoamoxHbl cnegyiowime owmo6Ku:
EL (electrical) - anekTpuueckas HeMCnpaBHOCT;
ME (mechanical) - MexaHnueckas HencrnpaBHOCTb;
TH (thermal) - neperpes.
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5. UCMOJ/1b30BAHUE MO HASHAYEHUIO

1. icnonb3yiiTe CTeHA TOMbKO MO NPAMOMY Ha3HaueHuto (cm. pasgen 1).
2. CTeHp npefHa3Ha4veH Ans UCrnonb30BaHWA B MOMelLeHUmn npu Temnepatype ot +10 go +40 °Cun
OTHOCUTENIbHON BNAXHOCTM BO3ayxa He 6osiee 75 % 6e3 KoHAeHcauuu Bnaru.
3. OTKnouYanTe NuUTaHWe C MOMOLLbIO aBapUlHOro BbiknouaTens (no3.3 puc.2) TONbKO Npw
HEeo6X0ANMOCTUN IKCTPEHHOTO OTK/IOUEHUA NUTAHNA CTeHAa.
4. lInarHocTMueckue BbIBOAbI CTeHAA cneayeT MOAKAUATb TONbKO K TEPMUHAaNam B pasbeéme
perynaTopa HanpshxeHusa reHeparopa.
5. BblkntouanTe CTeHA €Cnu ero UCnosib3oBaHMe He npeanonaraeTcs.
6. Mpu paboTe co CTeHAOM 3anpelLaeTcs:
— NPOBOAMUTb ANArHOCTUKY reHepaTOpPOB C HAaNMUeM IBHbIX MEXaHNUEeCKMX HENCNPABHOCTEN;
— nto6bIM 06pa30OM BMELWNBAETCS B paboTy CTeHAa;
— NpensTCTBOBaTb ABVKEHUIO BPALLAIOLLMXCA YaCTen cTeHa.
7. Bo n3bexaHue MOBPEeXAEHUA UNM BbIXOAA CTeHAA W3 CTPOS He [AONYCKAeTCss BHeCeHue
MU3MEHEeHUN CTeHAa No CBOeMy YCMOTpeHUto. CTeHS He MOXeT 6biTb U3MeHeH KeM-nun6o, Kpome
ohnumnanbHOro NnponsBoanTeNs.
8. B cnyyae BO3HMKHOBEHUs c60eB B paboTe cTeHAa crefyeT NpeKpaTuTb AANbHEWLWyl ero
3KCnNyaTaumuio n 06paTUTbCA Ha NpeanpuATUE-U3roToBUTENb NN K TOPrOBOMY NpeacTaBuTENIo.

5.1. YKa3aHua nNo TexHuke 6e30nacHOCTU

1. K paboTe Ha cTeHAe AONYCKAKTCA CneunanbHo 0byyeHHble nuua, NoayynsLwne npaso paboTbl
Ha CTeHAAxX onpefeneHHbIX TUMOB W NpoweAwmne UHCTPYKTAX MO 6e30macHbIM MNpuemam u
meTofam paboTbl.
2. BblknoueHne cTeHAa 0653aTeNbHO B Cflyyae NpeKpalleHUs nofauyy TOKa, YMCTKe M Y6opKu
CTEeHAQ, U B aBaPUMHBIX CUTYALMUSIX.
3. Pabouee MecTo AOMKHO BCerga COAEPXKATbCS B UMCTOTE, XOPOLIO OCBEWATbCS U UMETb
[l0CTaTOYHO CBOGOAHOIO MecTa.
4. ina o6ecneyeHunst INEKTPUUYECKON 1 NoxapHou 6e3onacHocTu 3AMNPELLAETCA:
— NOAKNIOUATb CTEHA K 3NeKTPUYECKON CeTU, UMEILEed HEUCNPABHYIO 3alUTy OT TOKOBbIX
neperpy3ok Uy He MMeloLen TaKoW 3aLnTbl;
— UCMOoNb30BaTb 4151 NOAKIIOUEHNSA CTeHAA PO3eTKy 6e3 3a3eMNAloLLero KOHTaKTa;
— UCMOMb30BaTb ANs NOAKMIOUEHUS CTEHAA K 3NIEKTPUYECKON CeTU YANUHUTENbHbIE WHYPbI;
— 3KCMnyaTauns CTeHAA B HEUCNPABHOM COCTOSIHUM.
— CaMOCTOATENbHO NMPOU3BOAUTL PEMOHT 1 BHOCUTb U3MEHEHUS B KOHCTPYKLMIO CTEHAA.
5.3anpelaeTcs 0CTaBNATb HA CTEHJE arperaThl € 3anyULeHHbIM NPUBOAOM 6€3 NpucmoTpa.
6. Mpu ycTaHOBKe arperaTa Ha CTEHA W NOCNeAYIOWEM ero CHATUW MPOosBASNTE MOBbIWEHHYIO
OCTOPOXXHOCTb ANA NPefoTBPALLEHNS MOBPEXAEHUN PYK.
7. INarHoCTMPyeMblil FeHepaTop A0MKEH BbiTb HAAEKHO 3aKpennéH (3aduKcnpoBaH).
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5.2. MoaroToBKa cTeHaa K pabote

CTeHp nocTtaBnsaeTcs yNnaKOBaHHbIM. MNocne pacnakoBKu HeobxoaAnumMo y6e,ElI/ITbCFI B TOM, UTO CTeHA
uen n He nmeeT HUKakKux I'IOBPE)K}J,EHI/IVI. Mpun 06Hapy)|(eH|/||/| I'IOBPE)K,D,GHVIVI, nepej BKAKYeHNEM
O60py,EIOBaHI/IH, Heob6xoAMmo  CBS3aTbCA C 3aBogom-usrotosutenem mnnn  TOProBbim
npeacrasuTenem.

MNepep 3KkcnnyaTaumen cTeHAa He06xoaMmo:

1. MoaKNoUNTb aKKyMynaTopHylo 6atapeto (AKB) 12B, KOTOpyld HeO6XOAUMO PacnonoXuTb B
aKKyMynaTOpHOM oTceke cTeHaa (cm. puc. 1). Mpu noaknioueHun AKB cneayeT cobnioaatb
MapKUPOBKY Ha CMNOBbIX Kabensx.

2. TloAKNMOUMTbL 3NEeKTPUYeCcKkyld ofHo(asHyl ceTb 230B ¢ 3a3emMnAOWMM  KOHTAKTOM.
MoaknioueHne 3asemnswowero npoeoga nasnsercs OBA3ATE/IbHbIM, B npoTMBHOM cnyyae
M3roToBUTENb OCTaBNSET 33 CO60M NPaBO AHHYNUPOBaTb rapaHTUiHble o6s3aTenbcTBa. Ecnu
po3eTKa yAaneHa oT MecTa YCTaHOBKM CTeHAA, He06X0AMMO NPOBECTU AOPABOTKY 3NEKTPUUYECKOM
CeTW N NPOBECTU MOHTAX PO3ETKM PAJOM C MECTOM YCTAHOBKM CTeHAa.

A NMPEAVNPEXXAEHUE! CTeHp )KenaTtenbHO WUCNONb30BaTb 6€3 YCTPOMCTBA 3aUUTHOrO
otkmoueHus (Y30), B cnyuae ecnu HeT TaKOW BO3MOXXHOCTM, XapaKTEPUCTUKA TOKA OTK/IOUEHNs
V30 gomxHa 6biTb 60nblue 100mA.

3. ina AMarHOCTMKKM arperatoB C HOMMWHAaNbHbIM Pabouum HanpskeHuem 24B Heobxogumo K
cTeHAy noaknounTb BHewH o AKB 12B. batapes noaknto4vaeTcs CUN0BbIMU NPOBOAAMU CM. PUC.
10 (NocTaBNAOTCA B KOMMNEKTE) K pa3béMaM Ha NpaBon 60KOBON CTOPOHE CTeHAa CM. puc. 11. Mpu
nogkntoueHnn AKb cnegyet cob6nofaTb MapKUPOBKY Ha CUMOBbIX Kabensx.

A MNPEAYNPEXXAEHUE! [AnAa AMArHOCTUKU pene-perynaTopoB HanpshkeHus 24B pocratouHo
6aTapen B aKKyMmynsTOPHOM OTCEKe CTeHAA.

PucyHok 10. CunoBble Ka6enu g1 NOAKNIOUEHUs BHEIWWHEN aKKyMynsATOpHOW 6aTapen
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Pa3béMbl AiF NogKNioUYeHus
BHellHeW 6aTapen

PucyHok 11. Pa3bémbl Ansi NOAK/NIOUEHNS BHELUHEeW aKKYMYNIATOPHOI 6aTtapen

6. AMATHOCTUKA

6.1. YCTaHOBKA U NOAKNIOYEHUE K reHepaTopy

1. Mo opurMHanbHOMYy HOMepy reHepaTopa, KOTOpbIN Yalle BCEro pacrnosioXeH Ha Kopnyce uiu
3aflHel KpbllKe, HE06XOAMMO MPOBECTU MOUCK MHopMauum 06 0603HAYEHUN TEPMUHANOB B
pasbéme reHepaTopa B MHTEPHET.

Ha puc. 12, B KauecTBe npumepa, NpuBefeHa Cxema MNOAKMIOYEHUs reHepatopa Mitsubishi
MD375853.

GS LF

PucyHok 12. FeHepartop Mitsubishi MD375853 u 0603HaueHue TepMUHANOB B pa3béme
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Mo TepmuHanam B pasbémMe Ha puc. 12 cHauana onpegensem TUM reHepaTopa, WCMOMb3ys
npunoxexue 1. B AaHHOM cfiydae TepMuHan G onpegensieT TUN reHepaTopa Kak «C». lanee no
npUNoXeHuio 1 onpeaensem K Kakum BbIBOAAM CTeHAA HY)XXHO NMOAKNIOUNUTb reHepaTop, cxema

NOAKNIOUYEHMA NpuBeaeHa B Tabnuue 1.

Ta6nuua 1- MNoaknioueHne reHeparopa Mitsubishi MD375853 K cteHgy

TepmuHan B
pasbéme
reHepartopa

Pa3bém cTeHga

G

GC

B+

D+

S
L
F

FR

B KauecTBe Npumepa paccMOTPUM MOAKMIOUEHMe reHepaTopa Toyota 2706020230 (puc. 13).

S DFM
M
IG L

PucyHok 13. FeHepaTop Toyota 2706020230 1 0603HaueHMe TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pasbéme Ha puc. 13 cHayana onpegensiem TUM TFeHepaTopa, UCNONb3ys
npunoxexue 1. B gaHHOM ciyyae TepmuHan L onpeaenset Tun reHeparopa kak L/D+ (namnoBsblit).
Nanee no npunoxeHuio 1 onpefensiem K KaKUM BbIBOAAM CTeHAA HY)XHO MOAKNIOUUTb reHepaTop,

cxema noaknueHns npueeaeHa B Tabnuue 2.

Ta6bnuua 2 - NogknioueHne reHeparopa Toyota 2706020230

TepmuHan B
pasbéme
reHeparopa

Pa3bém cTeHga

B+

B+

D+

FR




Pycckui
|

PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

2. YcTaHoBMTe arperat Ha pa6ouyio nnowagky. LIKWB [OMKEH HAXOAUTbCA NapanfienbHo
KCMONb3yeMOMYy PEMHIO.

3. 3ahuKcupyiiTe arperat Ha paboueil Nnowaake, Ans 3Toro:

A NMPEAVNPEXXAEHUE! [Ana aKTMBALUU KHOMOK 3aTSHXKKU LEnu U pemMHs Heo6xoaumo nocne
BK/IIOUEHUSA CTEHAQ BOMTYN B PEXUM NPOBEPKU FreHEepaTopa, a 3aTeM BbINTH U3 Hero.

3.1. OTnyCcTUTe Lenb Ha HEOBXOAUMYIO ANIMHY, HAXaB KHonKy «Chain release».

3.2. 3aWeNKHUTE Lenb 3a BbICTyNn pabouen MOWAAKN U HAKMUTE KHOMKY «Tighten chain».
3aTAXKA OTKMKUYUTCA aBTOMATUUYECKN.

4, YCTAHOBUTE PEMEHb Ha LKNB reHeparopa.

4.1, MopganTe peMeHb HA HEOBXOANMYIO ANUHY, HaXXaB KHoMNKy «Belt release». OfneHbTe pemeHb
Ha WKMB reHepaTopa u HaxXmMuTe kHonky «Tighten belt».

42. 3aTArMBaeM pemMeHb [0 MOMEHTa, MOKa HATAXEeHMe He 6yaeT npubnusnTenbHO
COOTBETCTBOBATb HATSXKEHUIO HA aBTOMO6UIe. HaTAXeHMe pemMHsi onpeaenseTcs Cy6bekTUBHO.
OCTaHOBKA HATAXEHUS PEMHSA OCYLLEeCTBNAETCA NOBTOPHbIM HaXxaTnem KHonku «Tighten belt».

5. HakpyTuTe aganTep Ha NCOBOI KNemMMy reHepartopa.

6. MoaknounTe CMNOBOK NPoBof «B-» HA KOpNyC arperarta, 3aTem NOAK/IOUMTE CUNI0BOI NMPOBOA
«B#+» K afjantepy Ha NCOBOIi Knemme reHeparopa.

6.2. IMArHOCTUKA reHepaTtopa

1. BkniounTte KHOMKy «Alternator & starter tester» n BbiGepeTe Heo6xofumoe HanpskeHue
KHOMKOM «12B» [ «24B», B 3aBUCUMOCTN OT XapaKTepPUCTUK NMPOBEPSAEMOro reHeparTopa.

A MPEAVNPEXXAEHUE! MNMpwu BknoueHnn KHONKU «IMpoBepKa reHepaTopa crapTepa» CTeHp,
nepengeT B peXXum npoBepKu reHepaTopoB Tuna Lamp.

2. MNoaknounTe AnarHoctTuyeckne BbIBOAbI cTeHda (no3.3 puc.3) K TepMuHanam B pasbéme
reHepartopa.
3. Ha naHenu ynpaBneHus BbibepeTe COOTBETCTBYIOWMIA TUN reHepaTopa.

3.1 Ecnu gmarHocTupyemblii reHepatop umeeT Tun COM — foxautecb onpeaeneHne cteHgom 1D
n TYPE reHepatopa.

3.2. Ecnn B reHepatope ecTb TepMuHan: «L», «D+», «I», «IL», «61», TO AOMKEH 3aropeTbcs
MNHANKATOP KOHTPOMbHOW Namnbl.

3.3. Ecnu gmnarHoctupyembin reHepatop umeeT tun COM, To BO3fe MHAMKaTopa «ERRORS»

[OMKHO NOSIBUNCS COOBLEHNE 06 MeXaHNUecKkon HencnpaBHOCTU «MEC».
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4. BpaweHunem pyuykun «ROTATION SPEED» Bneso unv Bnpaso, B 3aBUCUMOCTU OT HanpasieHus
BpalueHus reHepartopa (kak npaBuno, BCe reHepaTopbl BPaLAoTCs BNeBo). YCTAHOBUTE CKOPOCTb
BpalleHuna B npegenax ot 100 Ao 150 06/mMuH.

A MPEAYNPEXXAEHUE! Mpu Hanuuum B reHepaTope 06roHHol MydTbl BHUMATENbHO CneguTe 3a
BbI6GOPOM HanpaBneHUs BpPalLeHuA.

4.1. BudyanbHO ouUeHUTe: HOpPManbHO W BpalAeTca reHepatop, AOMKHbI OTCYTCTBOBATb
BVI6paLI,I/II/I reHepartopa. [lpun Hanuuuy WYMOB, CBUAETENbCTBYIOWUX O MexaHuyeckon
HencnpaBHOCTK cnenyeT NpeKpaTuTb AUArHOCTUKY.

5. MpoBefuTe NPOBEPKY NpU Kakux 060poTax MPOUCXOAMUT HAUaNo reHepauum, Ans 3Toro:

5.1. BpaweHunem pyukn «REGULATION GC» ycTaHOBUTe 3HauyeHue HanpsxeHus 14,5B ana 12B
reHepatopos u 29B ana 24B reHepaTopos.

5.2. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» nnaBHO moBblwanTe 060poTbl 4O TOFO MOMEHTA,
KOrga BbIXOAHOE HanpsHkeHue W3 reHepartopa CTaHeT pPaBHbIM 33AaHHOMY. BOJMbLWWHCTBO
UCNpaBHbIX reHepaTopoB HAuWHaloT reHepauuto ¢ 700-850 06/MuH npuBofa. HekoTopble
reHepatopbl Tuna «COM» HauMHalOT reHepaLmio Npu obopoTax 6onee 1200, TaKXKe CyWEeCTBYIOT
reHepatopbl ¢ dyHkumeint LRC (Load Response Control) y KOTOpbIX MPOMCXOAUT BpeMeHHasl
3aflepXXKa B U3MEHEeHUU BbIXOAHOIO HanpsKeHus.

53. [ns reHepatopoB Tuna «Lamp» BenuMunHa HaNpsHXKeHWs CTabunmsauum [OMKHA
yCTAHOBUTbCA B npepenax oT 14 Ao 14,8 B ana 12B reHepartopos, oT 28 Ao 29,8 B gna 24B
reHepaTopos.

5.4. Ecnu B reHepatope NpeaycMOTPeH WHAWKATOP KOHTPOJNIbHOW Namnbl, TO OH [OMKeH
NOracHyTb.
5.5. Ecnu pguarHocTupyemblii reHepaTtop OTHOCUTCS K Tuny «COM», TO [OJIKHA MCYE3HYTb
MexaHmyeckas olmnoKa.

6. OueHuTe paboTy perynatopa HanpsxeHUs reHepaTopa, A8 3T0ro:
6.1. BpaweHnem pyukun «ROTATION SPEED» yctaHOBUTEe o060poTbl B npegenax 1500 -
2000 06/MuH.

6.2. BpaweHuem pyuykm «REGULATION GC» nnaBHO MW3MeHUTe BbIXOAHOE HanpsXeHus
reHepatopa B npegenax ot 13 o 15 B, namepsiemoe HarnpsXXeHne [OO/MKHO U3MEHATbCA
NponopuNOHanbHO 3aaaHHoOMy. 1ns reHepaTopos Tuna «Lamp» 6e3 ynpaBneHns HanpsxeHnem
JAHHbIV NYHKT BbINOMHSATb HE HY)XHO.

7. OueHnTe paboTy reHepaTopa Noj Harpy3Kon, Ans 3Toro:

7.1. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» yctaHoBUTEe 060pOoTbl B npegenax 2500 - 3000
06/MUH.

7.2. BpauweHuem pyuku «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO MOBbIWAWTE HArpy3ky Ha reHepartop. [Ans
06bEKTMBHON OLLEHKMN COCTOSIHUA reHepaTopa A0CTaTOUYHO HarpysKu cunoii Toka B 50-70 A. Mpwu
3TOM 3HauyeHue BbIXOJHOr0 HAMPsXeHUA [O/MKHO OCTaBaTbCA MOCTOAHHbIM, a 3HauyeHue
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nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He AOMKHO npeBbiwaTb 10% OT 3HAUeHMs1 3aAaHHON
Harpysku (Hanpumep, npu Harpyske 50A BennumnHa «l, AC» He OMKHA NpeBbiwaThb 5A).

8. Mo 3aBeplIeHNI0 ANArHOCTUKKN reHepaTtopa c6pocbTe HArpy3Ky Ha reHepaTtop U OCTaHOBUTE
npusBog KpaTkumu Haxxatuamu Ha perynatopbl «ELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». 3atem
HaXMnUTe KHOMKY «Alternator & starter tester», nocne 3Toro reHepaTop MOXHO AEMOHTUPOBATb
CO CTeHja.

6.3. lMarHoCTMKa reHepaTopa, KOTOPbIN
HEe MMeeT BCTPOEHHOr0 pene-perynaropa

[lnarHoctnka reHepaTopoB, KOTOPbI HE NMEEeT BCTPOEHHOrO pefe-perynsatopa npousBOANTLCS
aHanoruuHo nposepke reHeparopa (cm. pasgen 5.3) C HEKOTOPLIMU OTAUUNAMU:

1) Heo6Xx04MMO NOAKAUYNTD TepMUHan reHepaTopa, KOTOpbIA 06bIUHO 0603HAuaeTcs: DF, F, FLD,
67, K pasbémy cTenga GC (puc. 3).

2) Boibpatb pexum nposepku F/67.

A NPEAVNPEXXAEHUE! ®yHKkuma F/67 nosBonseT NpoBepATb TONbKO reHepaTtopbl 12B u
OTHOCAWMECA K TUMY pasmbikaHua B-circuit, T.e. reHepaTopbl y KOTOpPbIX OfHA M3 LWETOK

perynaTopa HanpshkeHUs NOCTOSHHO NOAKIoUEHa Ha B-, a ynpaBneHne 06MOTKOI BO36Y)XaeHUs
BbINO/IHAETCSA NO WeTKe, NOAKNIOUEHHOM K B+,

6.4. [IMarHoCTuUKa pene-perynaropa

Mo opurmMHanbHOMy HOMepY pene-perynatopa npoBeauTe NOMCK MHhopmauum 06 o6o3HaueHumn
TEPMWUHANOB B CETU MHTEPHET. [JONOMHUTENbHO MOXHO BOCMONb30BaTbCs WHOPMaLueln u3
NPUNOXeHUS 3, rAe yKa3aHo NOAKNIOYEHNE Hanbonee pacnpoCcTpaHEHHbIX pene-perynsaTopos. Mo
TEepMUHanam B pasbeme pene-perynatopa m nHhopmaumuy B NpunoXeHnn 1 onpeaensiem ero Tun.

A NPEAVNPEXXAEHUE! PeXum AnMarHoCTUKN AOMKEH COOTBETCTBOBaTb TUNY MpPOBEpsieMmoro
pene-perynsaTtopa.

6.4.1. lnarHocTuKa pene-peryndaropa tuna Lamp

1. MoAknounTe pene-perynarTop K AUMarHoCTUYECKMM BbIBOAAM CTEHAA, KpOMe BbiBOAA «B+».

2. BKnounTe pexxum AnarHoCTUKN pene-perynsaTopoB HanpshkeHus kHonkow «Voltage regulator
tester». [inf AMarHoCTWKM NamnoBbIX PErynsaTopoB He TpebyeTcsa BbI6MpPaTb KaKoN-nnbo pexunm

T.K. KOHTpPO/bHAA Namna D+ pa6oTaeT B N060M pexume.
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3. BbibepeTe HOMUHANbHOE HaNpsXXeHue AMArHOCTUPYEMOro pene-perynaropa KHOMKom «12V»
Nnn «24\V».

4. MopKnounTe K COOTBETCTBYIOLEMY TepMUHANY pene-perynatopa AUArHoCTMUeckuin BbiBOA
CcTeHAa «B+». Mpu 3TOM BeNMUNHA HaNPsHKeHNUA CTabunum3saunm 4oMKHa YCTAHOBUTLCS B Npegenax
oT 14 no 14,8B ana 12B pene-perynatopos, oT 28 A0 29,8 B ana 24B pene-perynaTopos u A0O/MKHA
COOTBETCTBOBATb €ro XapaKTepucTuke.

5. OTKnounTe NpoBoa «ST» OT pefie-perynatopa Npu 3TOM WUHAMKATOP PaboTbl KOHTPOJSIbHO
namnbl (n03.5 puc.3) gomkeH 3aropetbca. Mogkniouute nposof «ST» 06paTHO - MHAWMKATOP
pa6oTbl KOHTPOILHOM NaMMbl AOMKEH NOraCHYTb.

6. He BbINoNHEHNe OQHOMO M3 TPE6OBAHWUM M.N. 4 — 5 CBMAETENIbCTBYET O HEUCTIPABHOCTY pefne-
perynaTopa.

7. BbiigeTe U3 pexuma AMATHOCTUKM HaXaTMeM Ha KHOMKy «Voltage regulator tester».
OTcoeanHnTe NPOBOAA OT penie-perynaropa.

6.4.2. [IVAarHOCTUKA pene-perynaropa
Tuna P-D, C, SIG, RLO

1. Moaxkntouute pene-perynaTtop K AuarHoCctnyeCckum BbiBo4am CTeHAa, Kpome BbiBOAA «B+».

2. BKnounTe pexum AUarHocTukn pene-perynatopos kHonkon «Voltage regulator tester».
3. BbibepeTe HOMWHANbHOE HaNpsKeHWe ANArHOCTUPYEMOro pefie-perynsaTopa KHOMKoW «12V».

4. MopKnounTe K COOTBETCTBYIOLEMY TepMUHANY pene-perynatopa AUArHoCTMUecKUuin BbiBOA
cTeHaa «B+». Mpun 3TOM BeNMUMHA HANPSXEHUs CTabunmsauum JOMKHA YCTaHOBUTbCA paBHOe
3alaHHOMY 3HAaYeHUNI0 C BO3MOXHbIM OTK/TOHeHuem -0,2B.

5. Perynatopom «REGULATION GC» nameHuTe 3afaBaemoe HanpskeHne ctabunumsaumm ot 13,2 oo
15B. l3mepeHHOe 3HaueHmne HanpsixeHus ctabunnsaumm 4OMKHO U3MEHATbCA NPONOPLUUOHANbHO
33jaBaemMomy.

6. AnA pene-perynatopoB Tuna P-D oTkAouuTe NpoBOA «ST» OT pene-perynsaropa npu 3Tom
3HaueHne «P» [OMKHO CTaTb paBHO 0. Moakniouute npoBof «ST» 06paTHO — AOMKHO
YCTAHOBUTLCS MpexHee 3HaueHue «P».

7. He BbINONHEHWE OAHOrO U3 TPEGOBaHWIA N.N. & — 6 CBMAETENbCTBYET O HEUCMPABHOCTY pere-
perynsrtopa.

8. Bbingete M3 pexuma AMArHOCTUKM HaxaTMem Ha kHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHuTe NPOBOAA OT pefe-perynaropa.
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6.4.3. [1IVarHoCTuUKa pene-perynatopa tuna COM

1. Moaxkntouute pene-perynatop K AuarHoCctnyeCckum BbiBO4aM CTeHAa, Kpome BbiBOAA «B+».

2. BKnoumTe pexxum ANarHoCTUKM pene-perynsaTopoB HanpshxkeHus kHonkow «Voltage regulator
tester».

3. BoibepeTe HOMUHaNbHOE HanpsXXeHne AMarHoCTUPYEMOro pesie-perynsitopa KHoONKom «12V».,

4. MopKnounTe K COOTBETCTBYIOLWEMY TEePMUHANY pene-perynstopa AUArHoCTUUECKUA BbIBOSA
cTeHaa «B+».

4.1, foXanTecb CYMTbIBAHUSA CTEHAOM AAHHbIX O pene-perynarTope, 3aTem MOXHO NPUCTynaTb K
JanbHeuLwen auarHocTuke.

4.2. BennumHa HanpseHna cTtabunusaumm [OMKHA YCTAHOBUTbHCA paBHas 3ajaHHOMY
3HAYEHWNI0 C BO3SMOXHbIM OTKNOHeHMeM -0,2B n aueinke «ERRORS» HUKAKMX 3HAUEHUN BbITb He
JOMKHO.

5. Perynatopom «REGULATION GC» n3ameHuUTe 334aBaemMoe HanpsxxeHne ctabunmsauum ot 13,2 go
15 B. I3mepeHHOe 3HaueHne HanpsHXeHUs cTabunusauny 4OMKHO U3MEHATLCA
NPONOpPLNOHANbHO 3a4aBaeMoMy.

6. OTKNOUMTE NPoBOA «ST» OT pene-perynaropa npu 3Tom syenke «ERRORS» gonxHo nosBuTCA
3HaueHue «ME». Moakniounte NpoBoA «ST» 06paTHO — 3HaUYeHne «ME» foMmKHO NponacTb.

7. OTKNouMTe oamMH npoBog «FLD» oT pene-perynatopa npu 3Tom suyenke «ERRORS» momKHO
nosBuTCA 3HauveHue «EL». Mogkniouute npoBog «FLD» 06paTHO — 3HaueHue «EL» JOnmXHO
nponacTb.

8. He BbINoNIHEHNE 0gHOMO U3 Tpe6oBaHMN N.N. 4.1 — 7 CBMAETE/IbCTBYET O HEMCMPABHOCTMN pene-
perynatopa.

9. BbiijeTe U3 pexmMma [AMArHOCTUKM HaxaTmem Ha kKHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHnTe NPOBOAA OT pene-perynaropa.

6.5. [InarHoCcTuKa craprepa

1. YcTaHOBUTE CTapTep Ha pabouyio NNOLWAAKY.
2. 3achukcupynTe arperaT Ha pabouen nnowaake.
3. HakpyTuTe agantep Ha naoCOBOK K/IeMMy cTapTepa.

4, MofKnouMTe CUNOBOI NPOBOA «B-» Ha KOpNyC arperaTa 1 ynpaBnaoWmii pasbem cTeHaa «50»
K ynpaBnsioLwemy BbiBO4Y CONeHouaa ctaptepa. Knemmy cunoBoro nposopa «B+» Heo6xogumo
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PACNONTOXUTb TAKUM o6pa30M, YTObbI HE 6bINI0 KOHTAKTa CO CTEHAOM BO U3b6exaHue KOPOTKOro
3aMblKaHUA.

5. BKnounTe pexum NpoBepKu ctaptepa KHonkon «Alternator & starter tester» u BbibepeTe
Heo6xoAanMoe HanpskeHue KHOMKOW «12V» unu «24V», B 3aBUCMMOCTU OT XapaKTepucTuk
nposepsieMoro arperara.

6. Haxmute kHOMKy «START» npu 3TOM wecTepHs O6roHHoW My Tbl cTapTepa [AOMKHA
BblABMraTbCAa A0 ynopa. MNpu oTnyckaHuuM KHONKM «START» - BO3BpalaTbCAd B WUCXOLHOE
nonoxeHue. loBTopuTe npoueaypy HeCKonbKo pas.

7. NMoaknounTe CUNOBON NPOBOA «B+» K afanTepy Ha NCOBOI Knemme cTapTepa.

8. HaxxmuTe 1 yaepxuBante KHonky «START». MoTop cTapTepa AOMKEH BKAOUUTbCA. Mpy 3TOM
3HaueHne notpebnsemoro Toka «AMP, DC» [OMKHO COOTBETCTBOBATb MACMOPTHLIM AAHHbIM
CTapTepa, a TaKXXe 3HaYeHne NnepemMeHHOro Toka B uenu B+ «AMP, AC» He fJO/KHO npeBbiwaTtb 10%
OT 3HaueHusa noTpebnsaemoro Toka «AMP, DC».

9. lNo 3aBepLeHunIo ANAarHOCTUKMN cTapTepa oTnycTuTe KHOonKy «START», 3aTeM HaXXMUTe KHOMKY
«Alternator & starter tester». [locnie 3Toro ctapTep MOXHO eMOHTMPOBATb CO CTeHAa.

10. He BbINONHeHUe OAHOro U3 Tpe6oBaHMW M.N. 6 U 8 CBUAETENbCTBYET O HEWCNPABHOCTU
cTaprepa.

7. OBCNTYKUBAHUE CTEHAA

CTeHA paccuuTaH Ha ANIMTeNbHBIA NepUof dKCMayaTaLuun, O4HAKO AN MAaKCUManbHOroO nepuoaa
6€30TKa3HON 3KCMAyaTauunM CTeHJa HeobXoAMMO peryisipHO MpOBOAWUTb €ro OCMOTp U,
onucaHHble HUXe, NpodunakTuueckue paboTbl C PEKOMEHAYEMOW NepPUOJUUYHOCTbI0. OCMOTP 1
npounakTnyeckne paboTbl JOMKHbI BbINOMHATLCA KBANMMMULNPOBAHHbIM NEPCOHANOM.

Mpodunaktuueckne paboTbl, KOTOPbIE HEOOXOANMO BbINONHATL EXEAHEBHO:
* HopmanbHo nu pa6oTtaet asuratenb (HeobbluHble 3BYKM, BUGpALMUN 1 T. .).

. flBNAeTCA NN OKPYXawwWaa cpefa AONYCTUMON ANA 3KCnayaTauum cTenga (Temnepatypa,
BMNAXHOCTb U T. M.).

* Haxoautcsa nu HanpsaXeHne cetu B AoNYyCTUMDbIX npegenax.

OgHM pa3 B MecsAl, KOHTpPONMpoBaTb TexHMYeckoe cocTosiHne AKB, cnepgute 3a YypoOBHeEM
aneKkTponuta u 3apaaom B AKB.

YpoBeHb 3apaaa 6atapeu A0MKeH 6biTb TaKMM, UTO6bI HanpsxeHue AKB (6e3 Harpysku) 6bi1o He
Huxke 12,5B (npu Temnepatype 25 °C 3T0 COOTBETCTBYET 75% YPOBHI0 3apaaa). lpu Heo6XxoanMocTH
noasapsiakum AKb Heo6xoaMMOo YCTAHOBUTb HA CTeHA UCMPABHbIA 12-TW BOMbTOBbLIN FreHepaTop u
3anycTUTb €ro B peXXxmm nposepku 6e3 Harpysku Ha Bpems 10 — 15 MUH.
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7.1. YncTKa n vxon

[Na OuMCTKM MOBEPXHOCTU CTEeHAA cledyeT MCMNOMb30BaTb MATKME CangeTkm Unu BeTolb,
UCNoNb3ys HeNWTpanbHble YUCTAWME CcpefacTBa. Aucnnei cnegyeT OuulaTbh MPU MNOMOLLU
crnewumanbHOW BONOKHUCTO candeTKn 1 cnpes Ans OUNCTKU 3KPAHOB MOHUTOPOB. Bo n3bexaHue
KOppOo3uu, BbIXOAA U3 CTPOS UMW MOBPEXAEHUSA CTEHAA HefoNnyCTUMO NpuMeHeHne abpasnBoBs u

pacTBopuTenein.

8. OCHOBHbIE HENCITPABHOCTU U METO/bl NX

YCTPAHEHWA

Huxe npueeneHa Tabnmua C OMNUCAHMEM BO3MOXHbIX HeI/ICI'IpaBHOCTEI7| n cnocobamm wux

yCTpaHeHus:

Mpu3HaK
HeNCNpPaBHOCTM

1. CTeH/ He BKMYaeTCs.

2. Npwu 3anycke TecTa
CTeH/ U3JaeT 3alUTHbIN
CUTHanN 3amblKaHusA
(nuck).

3. CTeHpg paboTaer, HO
3neKTpoaBuraTenb He
3anyckaeTcs.

B03MO)XHble NPUUYUHDbI

HeT HanpseHusa 230B B ceTun
BKnoUE€HHasa KHonka «ABAPUSA»

BbIK/TOUEHHbIN TPEXMOMIOCHbBI
BBO/JIHON aBTOMAT CTeH A

3ambikaHune npoBoga B+ Ha
Kopnyc

C601 NPOrpamMMHOro
obecneyeHue YacToTHOro
npeo6pasoBarens.

MocnabneHne KOHTAKTOB Ha
KNeMHUKe 3/ieKTpoaBMratens

OTowen naty-Kopa
ynpaBfieHNs Ha YacTOTHOM
npeobpasosartene

PekomeHAauuu No ycTpaHeHUn

BoccTtaHOBUTb NUTaHue
OTKNIOUNTb KHONKY «ABAPUS»
BKNOUMTb TPEXMONIOCHDIN

aBTOMaT

VcKNoumnMTb KOHTAKT NpoBoAa
B+ u kopnyca cteHga

06paTunTCcs B CNyx6y
TexnopnepKu

MoATAHYTb KOHTAKTbI HA
KNeMHUKe anieKTpoasuratens

BocCTaHOBUTb HAAEXHOCTb
coeiMHeHMA naty-kopaa
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4, BbiKntoueHne
BBOJIHOTO aBTOMaTa npu
MaKCUManbHON
Harpyske cteHga

5. Mpwn po6oTe cTeHaa
C/bIWHbI MOCTOPOHHME
WYyMbl.

6. NMpwn paboTe cTeHaa
pemeHb
NpOCKanb3blBaeT
(cBuctuT).

7. MoTpe6nsembln TOK
oTO6paxkaeTcs He
KOPPEKTHO

8. Mpu BKNOUEHUN
CcTeHAaa cpabaTtbiBaeT
TPEXMOIOCHbIN
aBTOMaAT.

9. Mpwu BKNOYEHUN
peXnuMoB NPOBepKN He
BK/IOYAKOTCA
KOHTakTopbl NMM3

10. MNpu npoBepke
reHepaTopa CMIbHO
rPEeTCA TOKOCbEMHbIE
3aXnMbl. (KpOKOAWbI)

HenpaBunbHo Nofo6paHHbIN
BBOAHOI aBTOMAT

MocnabneHHble KOHTAKTbI HA
Knemmax BBOAHOro aBTomara

MoawnnHukn
3M1eKTpoABUraTens U3HOLLEHbI

Bbiwnu co CTpOA NOAWNNHUKN
3fieKTpoasurartens

Bbllen co cTposi KOHTAKTOP
(nyckatenb)

VI3HOC pemHA

HeT HafleXXHOro KOHTaKTa Ha
pa3béme COeNHEHUM C
NaTUNKOM TOKA

CnomaH JaTumK Toka

Cropena nnata u3amepeHui

MpoBoaKa cTeHAa nospexaeHa

OTowen pas3bem ATX B 610K
ynpaBneHus CTeHJ0M

lMoBpexpaeHa anekTpuyeckas
npoBoAka

ManeHbKoe NATHO KOHTaKTa

3aMeHUTb BBOAHOMW aBTOMAT

MoATAHYTb Knemmbl

06paTnTCs B CEPBUCHYIO
Cnyx6y

3aMeHUTb NOALWUMHUKM.
(3nekTpopsurarensb)

3amMeHUTb KOHTaKTop
(nyckatenb)

3ameHnTb pemeHb

BOCCTAaHOBUTb KOHTAKT

O6patuTca B CNyX6y
Texnoaaepku

06paTunTCcs B CNyx6by
TEeXNoALepKM

3acthmkcumpoBaTb pasbem B
6noke ynpaBneHus

06patuTCcs B CNyxo6y
TeXnoanepKu

Wicnonb3oBaTtb agantep
NOCOBON KNEMMbl reHepartopa
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11. Mpun paboTe HaTsKEK
pemHs (uenu)
nosiBNAOTCA
NMOCTOPOHHME LWYMbl UK
HepaBHOMEPHOCTb
paboTbl

MN3Hocuncsa aBurartesib HaTSXKN
uenu

MN3Hocunach 38e3/a HaTAKKN
uenm

N3HOCKNCSH BUHT HaTSXKKM
peMmHs

OTCyTCTBYET CMa3Ka Ha
CKONb3ALMX MOBEPXHOCTAX

MexaHU3MmMbl CUbHO
3arpsA3HEHHbIe

3ameHunTb ABUraTenb

06paTunTCcs B CNyx6by
TexnopnepKu

CmasaTb ckonb3fwme
NOBEPXHOCTHN

OUYNCTUTb MEXaHWU3Mbl OT
3arpsisHeHus

He pa6oTaet moaynb

ynpaB/1eHUA HaTAXKaMu O6paTI/ITCF| B Cl'ly)K6y

He pa6oTaeT nnarta Texnoanepkun

12. Mpun HaxxaTnn Ha ynpaeneHus

KHOMKM ynpasneHuns
HaTAXXKamun He
NPOMNCXOANT HUKAKUX
LencTBumn

OTtowen pa3bem D-SUB
NUTaHWA MOTOPYMKamu € 6noka
ynpasneHnsa

3acthmkcmpoBaTb pasbem D-SUB

HeT KOHTaKTa Ha pa3bémax
NUTaHNA 3neKTpo,qu|raTene|7|
HaTAXeK

BocCCTaHOBUTb KOHTAKT
NUTaHNA 3neKTpo,qu|raTenel7|

9. YTUIN3ALIUA

O6opy,qosaHv|e, NMPU3HAHHOE HENPUTOoAHbIM K 3KCNlyaTauumn, noanexunT yTunusayun.

O6opynoBaHMe He MMeeT B CBOEN KOHCTPYKUMMU KAKUX-TMBO XMMUUECKUX, BUONOTMUYECKUX Un
PaAMOaKTUBHbIX 31EeMEHTOB, KOTOpble Mpu CO6MIOAEHUU NPaBWUA XPAHEHUS W 3KChyaTauuu
MOr/i 6bl MPUHECTU Yiep6 340POBLIO NTIOAEN UM OKPYXAOLWen cpeae.

YTunusaumsa 060pydoBaHWA  AO/MHKHA  COOTBETCTBOBATb  MECTHbIM, PEruoHanbHbIM U
HaLMOHaNbHbIM 3aKOHOAATE/bHBIM HOPMaM M pernameHTam. He Bbi6pacbiBaTb B OKPY)XalOLLyO
cpeay martepuan, He o6nafaloumii cnocobHOCTbi0 6uonoruuecku pasnaratbcsa (MBX, pesuHa,
CUHTETUYECKNE CMOSbl, HeITeNpPOAYKTbl, CUHTETUUECKUE Macnia U np). And yTUnusaumu Takux
maTepuanos Heob6xoANMO 06paLaTbCa B hupmbl, Cleunanusnpytowmecs Ha coope n yTunnsauum
NPOMbILLIEHHbIX OTXOAO0B.

MefHble M anloMUHUEBble AeTanu, nNpeacTaBnsiowme coboi OTXOAbl LBETHbIX METannos,
nognexar cbopy n peanusauum.
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NPUIOXEHWE 1
TepMUHANbl NOAKTIOUEHUSA K TeHepaTopam
VcnoBHble Tun BbiBOA
ODYHKUMOHANbHOE HA3HAUeHUe
0603HayeHuns reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)

30

A

IG (Ignition) Bxop, BKOUEHUSA 3aXUraHNSA

15 B+
AS Alternator Sense

TepmuHan ana nsmepeHus
BVS Battery Voltage HaNpAXEHMA Ha
Sense .
aKKyMynaTOpHOMN 6aTapee

S Sense

B_

3 BaTapes (-) B-
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)

CnyKnT ANA NOAKNIOUYEHNSA UHANKATOPHOW

D+ Namnbl, OCYLLECTBAAOLLEN NOAAYY HaYaNbHOMO

HanpsyxeHns BO36YXAEHNUA U MHANKALNIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa

D+

I Indicator Lamp

IL Illumination

L (Lamp) Bbixoa Ha namny MHAMKaTOpa

61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa

FR (Field Report) Bbixoa fns KOHTPONSA Harpy3ku Ha

reHepatop 6/10KOM yrpas/ieHus LBUratesem

DFM Digital Field Monitor FR

M Monitor

Ll (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢

WHBEPCHbIM CUTHANOM
b (Drive) Bxog ynpaBneHus perynatopom c ac

TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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venosHble (DyYHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne Tun BbiBoA
0603HaueHuA YHKLY reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa Kof0BOIi YCTAHOBKM HAaNPsXKeHNs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKM HanpsXKeHUst SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uto u «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto u «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TOMbKO MaNa3oH N3MEeHEHUS HaNpPsKeHNs RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Ynpasnatowmmn curHan nogaeTcsa Ha
TepMuHan «L»
(Communication) Bxog ynpasneHus
C perynaTopoM HanpaxeHns 610KOM yrnpasneHns
asuratenem. Kopenckue asTo. C
BXxof ynpaBneHus perynatopom HanpsikeHus e
C(G) 610KOM YNpaBneHus ABuratenem. AnoHcKue
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxog ynpasneHus RLO
RLO HanpsxeHnem ctabunmnsaumm
perynatopa B auanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6uwee 0603HaueHne
(huU3nuecKoro nHTepdeiica ynpasneHuns un
COM AMarHoCTUKM reHepaTopa. MoryT
MCNONb30BaTbCsA NMPOTOKOSbI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) unu com
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpencreseHHOe yKasaHue Ha nHTepdeiic
LIN YNpaBieHns 1 ANarHoCTMKM reHeparopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
DF
F BbiXxo4 06MOTKM poTopa. FLD
FLD CoefinHeHne perynatopa c 06MOTKOi poTopa
67
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VcnoBHble Tun BbiBOA
0603HaYCHNS (DyYHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne renepatopa crenga
P -
Bbixof € 0AHOW M3 06MOTOK CTaTopa
S reHepatopa. CnyxuT gns onpegeneHus ST

STA perynsaTopom HanpsieHus Bo36yaeHHOro
COCTOAHUA reHepaTopa
Stator P P
(Wave) Bbixog € 04HOM N3 06MOTOK CTaTopa
w reHepatopa Ans NoAKIYeHUs TaxomeTpa B
ABTOMOBGUNAX C AN3ENbHbIMU ABUTATENAMU
(Null) BbiBog, cpefiHe TOUuKn 06MOTOK cTaTopa.
O6bIUHO CNYXMUT AN ynpaBneHus
N WHAMKATOPHON TamMnon paboToCcnoCco6HOCTM
reHepaTopa ¢ MEXaHUYECKUM perynsaTopom
HanpsxeHus
D (Dummy) MycToii, HET NoaKNoUYeHNs, B
OCHOBHOM Ha AMOHCKUX aBTOMO6UNAX
N/C (No connect) HeT nogkntoueHus
(Load Response Control) @yHKUUA 3aePXKKU
peakuuu perynatopa HanpsxeHus Ha
yBeNMYeHne HarpysKku Ha reHepartop.
LRC CocraBnset o1 2.5 go 15 cekyHa. Mpn
(Onuus BK/IIOUEHUN 6ONbLIONA Harpy3ku (cBeT,
perynaTopos) BEHTUNATOP PaguaTopa) perynarop nnasHo

[06aBNsET HanpsKeHne BO36YKaeHMS,
ob6ecneynBas TemM cambiM CTabUNbHOCTb
noaaepxaHua 060poToB asuratens. 0Co6eHHO
3aMeTHO Ha X0NoCTbIX 060poTax
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OTAEN NPOAAX

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
(SN
E-mail: sales@servicems.eu
Website: msg.equipment

NPEACTABUTE/NBbCTBO B NOJIbLUE
STS Sp. z o.0.
yn. @amunuinHas 27,
03-197 BapwaBsa

+48 833131970
+48 886 89 30 56

(IS
E-mail: sales@servicems.eu
Website: msg.equipment

CNY)XBA TEXHUYECKOI NOAAEPYKKM
+38 067 434 42 94

o0

E-mail: support@servicems.eu
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APPENDIX 2 « OIATOK 2 « ZAtACZNIK 2 « ANEXO 2 « MPU/10XXEHWUE 2
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APPENDIX 3 « JOIATOK 3 » ZALACZNIK 3 » ANEXO 3 « TPUNOXEHWE 3
BOSCH
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