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INTRODUCTION

Thank you for choosing the product of MSG equipment.

The present user manual consists of the information on the application, supply slip,
specifications, methods of evaluation of technical condition of automobile alternators and rules
of safe operation of the MS002 COM test bench.

Read carefully this manual before putting MS002 COM (hereinafter “the test bench”) into
operation.

Due to the permanent improvements of the bench, the design, supply slip and software are
subject to modifications that are not included to the present user manual. Pre-installed bench
software is subject to update. In future, its support may be terminated without a prior notice.

1. APPLICATION

The bench is designed for a quick and a first-class diagnostics of automotive alternators, starters,
and voltage regulators - separate from alternators and starters. The bench is of high power, to
diagnose the units at the wide load range. During the diagnostics of alternator, the bench imitates
the alternator operation in a car

The bench functions as follows:

- evaluates the technical condition and identifies the failed element (unit) of 12/24V alternator of
light motor vehicles and trucks;

- checks the performance capacity of voltage regulator - separate from alternator;

- evaluates the technical condition of 12/24V starters of light motor vehicles and trucks at idle.
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2. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Dimensions (LxWxH), mm
Weight, kg

Power source

Supply voltage, V

Drive power, kW

Quantity of storage batteries
(not included into supply slip)

Battery capacity (not included to set)
Storage battery automatic charging No.1
Storage battery automatic charging No.2
Rated voltage of the diagnosed units, V
Control

Diagnostic mode

550x450x1050

11

three-phase electrical network
400

5.5

2 similar lead-acid by 12V

from 45 up to 60 Ah
available

not available

12, 24

mechanical

manual

Alternator diagnostics

Maximum alternator 2V
current load, A 2V

Load adjustment (0-100%)
Drive speed, rpm
Selecting the direction of drive rotation
Drive type (alternator drive)
12V

Type of alternators to be tested
24V

200

100

smoothly

0-3000

available

V-belt drive/Poly V-belt drive

Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67

Lamp

Voltage regulator diagnostics

Type of Voltage regulator 2V
to be tested 2V

Short circuit protection

Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
Lamp

available
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Short circuit alarm available
Starter diagnostics
Power of diagnosed starters, kW up to 6

3. EQUIPMENT SET

The equipment complete set includes:

Item name AIITIESES
pcs
Test bench MS002 COM 1
MS0109 - wire kit 1
Alternator positive terminal adapter 2
MS0114 - Cutout fuse (type 22x58 mm, current 100A) 1
Bench legs 4
Bench door keys 2
Power outlet 400V / 16A 1
User Manual (card with QR code) 1
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4. TEST BENCH DESCRIPTION

The bench consists of the following main elements (fig. 1):

VIS,

equipment

,_._—4

Figure 1. Bench main elements

1- Power cables.

2 - Working spot.

3 - Control panel.

4 — Access door to bench power section.

5 - Access door to storage battery section.

6 - Height-adjustable legs.
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The bench is operated from a working spot (fig.2) that consists of:

o
I

i i
ml‘ -

Figure 2. Bench working spot
1 - Unit fixing chain.

2 - Alternator drive belts: V-belts and poly V-belts.

3 - Protective housing. When the protective housing is up, the diagnostics will be blocked.

The control panel (fig. 3) consists of the following main elements:

1 - Display - diagnostic data displaying.

2 - Control panel - consists of the following buttons:
Alternator & starter tester - on/off the mode of diagnostics of alternators and starters;
Voltage regulator tester — on/off the mode of diagnostics of voltage regulator;
12V/ 24V - setting the rated voltage of the diagnosed unit;
P-D, C, RLO, SIG, COM - setting the type of the diagnosed alternator;
F/67 - mode of diagnostics of alternator that doesn’t have the integral voltage regulator;
Tighten chain/Chain release - control of tightening/loosening of unit fixing chain;
Tighten belt/Belt release - control of tightening/loosening of alternator drive belt;
START - switching on/off the terminal 50 for the starter start.
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Figure 3. Bench control panel

3 - Diagnostic outputs - for the connection to voltage regulator terminals:
B+ - for connection to terminals: 30, B+, IG, S, AS, BVS, A, 15;

FLD» - outputs - for the connection of the brushes of the voltage regulator at diagnostic mode
of voltage regulator or relevant terminals: DF, F, FLD;

B- - negative (earth, terminal 31);

D+ - input of control lamp of voltage regulator. It's designed for the connection of the
following voltage regulator terminals: D+, L, IL, 61;

ST - output for the connection to the stator outputs (terminals) of voltage regulator: P, S, STA,
Stator;

GC - output connected to the control terminal of the voltage regulator: COM, SIG, etc,;
FR - alternator load control, connected to: FR, DFM, M;
50 - output connected to the starter terminal 50.

4 - Button «kEMERGENCY STOP» - crisis shut down of bench supply.
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5 - Button «OFF/ON» - turns on/off the bench supply. If the button «kEMERGENCY STOP» is
pressed, the button «OFF/ON» is not active.

6 - Indicator of control lamp operation.

7 - Regulators:

REGULATION GC - setting of the alternator output voltage. It's used when connecting the
alternator to the terminal GC.

ELECTRICAL LOAD - setting of the alternator electric load range (imitates car loads). Press to
smoothly switch off the load down to zero level.

ROTATION SPEED - control of speed and rotation direction of drive. Press to stop the drive.

4.1. Displayed data

The information shown on the display when the following types of alternator/voltage regulator is
diagnosed: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (see fig. &4 - 8):

VOLTAGE, DC - rate of generation voltage that is provided by alternator/regulator.

DFM, % - duty ratio of PWM signal received through FR channel (on-condition rate of rotor
winding).

AMP, DC - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is supplied
to the rotor excitation winding; for starter - the rate of the current that is consumed by starter
electric motor.

AMP, AC - rate of the alternator alternating current output, ripples.
TACHOMETER - drive speed rate.
D - rate of generation voltage that is set by the bench.

P - rate of the on-condition of rotor winding.
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

Alternator/Starter Voltage regulator

Figure 4. Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of type Lamp type or starter

VOLTAGE, DC ~ VOLTAGE, DC

1.0 120

| D P

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 5. Bench display during the diagnostics
of alternator/P-D voltage regulator type
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VOLTAGE, DC

12.0

VOLTAGE, DC

DFM, %

~AMP,DC

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 6. Bench display during the diagnostics
of alternator/C voltage regulator type

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC
1.0 | 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 7. Bench display during the diagnostics
of alternator/SIG voltage regulator type
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VOLTAGE, DC ("~ VOLTAGE,DC
1.0 . 120

RLO DFM, %

TACHOMETER

0

Alternator Voltage regulator

Figure 8. Bench display during the diagnostics
of alternator/RLO voltage regulator type

The information shown on the display for the alternators and voltage regulators of COM type
(fig. 9):

[ PROTOCOL BAUD PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC| ~ coMm VOLTAGE,DC| oy

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DFM, %

AMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER , ERROR

0

Alternator Voltage regulator

Figure 9. Bench display during the diagnostics
of alternator/voltage regulator of COM type
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PROTOCOL - protocol version.
VOLTAGE, DC - voltage rate of generation that is provided by alternator/regulator.

AMP, DC - for alternator - it's a load; for voltage regulator - the rate of the current that is supplied
to the rotor excitation winding.

AMP, AC - rate of the alternator alternating current output.
TACHOMETER - drive speed rate.

BAUD - speed of data exchange with the voltage regulator.
COM - generation voltage rate that is set by the bench.
DFM, % - on-condition rate of rotor winding.

ID/TYPE - voltage regulator identification number. With this number, the electronic control unit
identify the alternator that is assembled.

ERRORS - voltage regulator error indicator. The following errors may happen:
EL (electrical) - electrical failures;
ME (mechanical) - mechanical failures;
TH (thermal) - overheating.

5. APPROPRIATE USE

1. Use the test bench as intended only (see Section 1).
2. The bench is intended for indoor use at temperatures ranging from +10 to +40 °C and with
relative humidity not exceeding 75% without condensation.
3. When switching the power off, use the “EMERGENCY STOP” button for emergency shutdown only.
4, Connect the test bench diagnostic output terminals to the voltage regulator terminals only.
5. Turn off the bench when not in use.
6. When working with the bench, it is prohibited to:
- Diagnose generators with obvious mechanical faults.
« Interfere with the operation of the bench in any way.
+ Obstruct the movement of rotating parts of the bench.
- open the door to access the power part of the bench, if the bench is connected to the 400V
power supply network.
7.To prevent the damage and the failure of the bench, do not make any modifications in the bench
in your discretion. Any modifications can be effected by the official manufacturer only. Should the
bench have defects contact the manufacturer or a dealer.
8. In case of failures in the operation of the bench, stop further operation and contact the
manufacturer or sales representative.
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& WARNING! The manufacturer is not responsible for any damage or injury to human health
resulting from non-compliance with the requirements of this user manual.

5.1. Safety guidelines

1. The test bench shall be operated by the workers qualified to work with certain types of
equipment and received appropriate training in the safe operation.
2. In case of a power outage, the test bench shutdown is mandatory when cleaning and lubricating
the bench and in emergencies.
4. To ensure electrical and fire safety PROHIBITED:
- connect the bench to the electrical network having faulty protection against current overloads
or not having such protection;
— use a socket without a grounding contact to connect the bench;
— use extension cords to connect the bench to the electrical network. If the socket is far from
the bench installation site, it is necessary to modify the electrical network and install the socket;
- operation of the bench in defective condition;
- Independently to repair and make changes to the design of the bench, because it can lead to
serious damage to the bench and deprive the right to warranty repair;
5. The units with a running drive must not be left unattended on the test bench.
6. While mounting and dismounting of a unit from the bench, to prevent arms from harming, be
more cautious.
7. The diagnosed alternator must be securely fastened.

5.2. Preparing the bench for operation

The bench is supplied packed. Once unpacked, it should be inspected to make sure it has no
damages. If the damages were revealed, prior to the equipment starting, contact the manufacturer
or a dealer.

The bench is installed on a flat floor, if necessary to compensate for unevenness of the surface,
you can adjust the bench legs in height. When installing the stand, ensure a minimum clearance
of 0.5m from the right side of the stand for free air circulation.

Prior to the bench operation, connect:

- the battery 12V to the terminals Battery 1in the battery section (ref. 5, fig. 1). For the diagnostics
of the alternator/starter 24V, connect the second battery to the terminals Battery 2;
- electric mains 400V.

A WARNING! For the diagnostics of the voltage regulators 24V, only one battery can be

connected to the terminals Battery 1.
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6. DIAGNOSTICS

6.1. Installing and connecting the alternator

1. Referring to the alternator OEM, that is commonly indicated on the body or rear cover, find on
the Internet the information on the alternator connector terminals.

Figure 10 illustrates the example of connection layout of Mitsubishi MD375853 alternator.

GSLF

Figure 10. Mitsubishi MD375853 alternator and connector terminal references

Referring to the connector terminals on the figure 10, first, identify the alternator type (see
Appendix 1to find the connector terminal references for each alternator type). Now, the terminal
G refers to C alternator type. Next, referring to Appendix 1, check what bench outputs should be
connected with the alternator (connection layout - Table 1).

Table 1 - Connection of Mitsubishi MD375853 alternator to the bench

Terminal . Be'.lCh
diagnostic output
G GC
S B+
L D+
F FR
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Figure 11 illustrates the example of connection layout of Toyota 2706020230 alternator.

S DFM
M
IG L

Figure 11. Toyota 2706020230 alternator and connector terminal references
Referring to the connector terminals on the figure 11, first, identify the alternator type (see
Appendix 1). Now, the terminal L refers to Lamp alternator type. Next, referring to Appendix 1,

check what bench outputs should be connected with the alternator (connection layout - Table 2).

Table 2 - Toyota 2706020230 alternator connection

Terminal . Ber.lch
diagnostic output
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. Mount the unit on the working spot. The pulley shall be parallel to the used belt.
3. Fix the unit on the working spot, as follows:

/\ WARNING! To activate the chain and belt tightening buttons it is necessary to enter the
alternator test mode after switching on the stand and then exit it.
3.1. Press Chain release to loosen the chain to the required length.

3.2. Fix the chain to the shoulder in the working spot and press Tighten chain. The tightening
will stop automatically.

4, Put the belt on the alternator pulley.

4.1, Press Belt release to add the required length of the belt. Put the belt on the alternator
pulley and press Tighten belt.

4.2. Tighten the belt until the tension is close to the one in a car. The tension is estimated

subjectively. Press Tighten belt one more time to stop the belt tightening.
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5. Screw the adapter on the positive terminal of the alternator.

6. Connect the power cable B- to the unit body, then connect the power cable B+ to the adapter
at the negative terminal of alternator.

6.2. Alternator testing

1. Press Alternator & starter tester, then press button 12V/24V to choose the required voltage
referring to the specifications of the diagnosed alternator.

/\ WARNING! With the pressing of the button Alternator & starter tester you start the mode of
diagnostics of Lamp alternator types.

2. Connect the bench diagnostic outputs (ref. 3, fig. 3) with the alternator connector terminals.
3. Choose the relevant alternator type on the control panel.

3.1. If the diagnosed alternator is of COM type, wait until the bench identifies ID and TYPE of
alternator.

3.2. If the alternator has a terminal: L, D+, |, IL, 61, the control lamp indicator shall light up.

3.3. If the diagnosed alternator is of COM type, the notification on the mechanical failure MEC
will appear near the indicator ERROR.

4. Rotate the knob ROTATION SPEED to the left/right referring to the alternator rotation direction
(commonly, alternators rotate clockwise - if you look from pulley side) and set the rotation speed
within the limits of 100 - 150 rpm.

A WARNING! For the alternators with the freewheel clutches, be more cautious when choosing
the rotation direction.

4.1. Visually inspect if the alternator rotates properly (the alternator shall not vibrate). If there
are the abnormal noises that may inform on the mechanical failure, stop the diagnostics.

5. Check the rotation speed when the generation starts as follows:

5.1. Set the voltage value 14.5V for 12V alternators and 29V for 24V alternators, rotating the knob
REGULATION GC.

5.2. With ROTATION SPEED knob, increase smoothly the speed until the alternator output voltage
is equal to nominated voltage. Most of the operative alternators start generation from 700 - 850
drive revolutions. Some alternators of COM type start generation at the speed higher than 1200,
besides, there are LRC alternators (Load Response Control) that have the temporary delay at
the output voltage variation.
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5.3. For Lamp type alternators, the stabilizing voltage value shall be set within 14 - 14.8 V for 12V
alternators, and within 28 - 29.8 V for 24V alternators.

5.4, If the alternator is equipped with the control lamp indicator it shall go off.

5.5. If the diagnosed alternator is of COM type, the mechanical error shall disappear.
6. Check the alternator voltage regulator as follows:

6.1. With the knob ROTATION SPEED, set the speed within 1500-2000 rpm.

6.2*. With the knob REGULATION GC, set smoothly the alternator output voltage within 13 - 15V.
The measured voltage shall vary in proportion to the nominated one.

*For the Lamp type alternators without voltage control, this paragraph is skipped.
7. Check the alternator operation under the load as follows:
7.1. Set the speed within 2500-3000 rpm rotating the knob ROTATION SPEED.

7.2. Rotate the knob ELECTRICAL LOAD to smoothly increase the alternator load. To effectively
check the alternator condition, the current load rate of 50 - 70 A is enough. At the same time,
the output voltage value shall remain constant while the alternating current value (I, AC) in the
circuit B+ shall not exceed 10% of the nominated load value (e.g., at the load of 50A, the value |,
AC shall not exceed 5A).

8. Once the alternator diagnostics is finished, shed the alternator load and stop the drive briefly
pressing ELECTRICAL LOAD and ROTATION SPEED. Then press the button Alternator & starter
tester and dismount the alternator from the bench.

6.3. Diagnostics of alternator
that doesn’t have the integral voltage regulator

The diagnostics of the alternators that don't have the integral voltage regulator is carried out the
same way as the diagnostics of the Lamp type alternators (see p. 5.3) - with several differences:

1) The following alternator terminal references: DF, F, FLD, 67 shall be connected to GC bench
terminal (fig. 3).

2) Choose the diagnostic mode F/67.

/\ WARNING! The function F/67 allows to check 12V alternators and B-circuit alternator types
only, meaning the alternators that have one of the voltage regulator brushes connected to B-,

and the control of the exciting coil is carried out by the brush connected to B+.
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6.4. Diagnostics of voltage regulator

Referring to OEM of voltage regulator, find the information about the terminal references on the
Internet. In addition, you can refer to the Appendix 3 where the most common voltage regulator
connections are specified. Referring to the voltage regulator connector terminals and the
Appendix 1, identify its type.

/\ WARNING! The diagnostics mode shall conform with the diagnosed voltage regulator type.

6.4.1. Lamp voltage regulator diagnostics
1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing the button Voltage regulator
tester. To test the lamp regulators, you shall not choose any mode because the control lamp D+
works at any mode.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing the button either
12V or 24V.

4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Now, the stabilization voltage rate shall be within 14 - 14.8 V for 12V voltage regulators, within 28
-29.8 V for 24V voltage regulators, and it shall conform with the specifications.

5. Disconnect the cable ST from the voltage regulator. The control lamp indicator (ref. 5, fig. 3)
shall light up. Connect ST cable back - the control lamp indicator shall go off.

6. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 5 indicates the voltage regulator defects.

7. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

6.4.2. P-D, C, SIG, RLO voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2. Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulators pressing Voltage regulator tester
button.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.

4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
Here, the stabilization voltage rate shall become equal to the nominated rate with the possible
deviation -0.2V.
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5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. For the voltage regulators of P-D types, disconnect ST cable from voltage regulator. P value
shall be equal to 0. Connect ST cable back - P value shall become the previous.

7. Failure to comply with the one of the paragraphs 4 - 6 indicates the voltage regulator defects.

8. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

6.4.3. COM voltage regulator diagnostics

1. Connect voltage regulator with the bench diagnostic outputs, except B+ output.

2.Turn on the mode of the diagnostics of voltage regulator s pressing the button Voltage regulator
tester.

3. Choose the nominated voltage of the diagnosed voltage regulator pressing 12V button.
4. Connect the bench diagnostic output B+ with the corresponding voltage regulator terminal.
4.1, Wait until the bench reads the voltage regulator data, and proceed the diagnostics.

4.2. The stabilization voltage rate shall reach the nominated value with the possible deviation -
0.2V. There shall not be any values in ERROR sector.

5. Change the nominated stabilization voltage from 13.2 up to 15V with REGULATION GC knob. The
measured stabilization voltage rate shall change in proportion to the nominated one.

6. Disconnect ST cable from voltage regulator. ME shall appear in ERROR sector. Connect ST cable
back - ME shall disappear.

7. Disconnect one FLD cable from voltage regulator. EL shall appear in ERROR sector. Connect FLD
cable back - EL shall disappear.

8. Failure to comply with the one of the paragraphs 4.1 -7 indicates the voltage regulator defects.

9. Press Voltage regulator tester button to exit the diagnostics mode. Disconnect the cables from
voltage regulator.

4.5, Starter diagnostics

1. Mount the starter on the working spot.

2. Fix the unit on the working spot.
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3. Screw the adapter on the positive terminal of the starter.

4. Connect the power cable B- with the unit body, and bench control connector 50 - with the
control output of the starter solenoid. The terminal of the power cable B+ shall be positioned so
there was no contact with the bench - to avoid short circuit.

5. Press Alternator & starter tester to turn on starter diagnostics mode, press button 12V/24V to
choose the required voltage referring to the specifications of the diagnosed unit.

6. Press START. The gear of starter freewheel clutch shall move fully forward. Release START - to
reset. Repeat the procedure several times.

7. Connect the power cable B+ with the adapter at the starter positive terminal.

8. Press and hold START. The starter motor shall start running. The current consumption value
AMP, DC shall conform with the nameplate data of starter as well as the alternating current value
AMP, AC in the circuit B+ shall not exceed 10% of the current consumption value AMP, DC.

9. Once the starter diagnostics is finished, release START button, then press Alternator & starter
tester button. Now the starter can be dismounted from the bench.

10. Failure to comply with the one of the paragraphs 6 and 8 indicates the starter defects.

7. TEST BENCH MAINTENANCE

The bench is designed for a long operation life. However, to prolong the period of the trouble-
free operation of the bench, it should be inspected on a regular basis, and the preventive
maintenance described below should be carried out with the recommended intervals. The
inspection and the preventive maintenance shall be carried out by the qualified specialists.

The preventive maintenance that shall be carried out daily is as follows:
- Motor operation inspection (uncommon noises, vibration etc.).
- Inspection of bench operation environment (temperature, humidity etc.).
« Control of the voltage specification limits.

Once a month check the technical condition of battery, the level of electrolyte and battery charge.

The battery charge level shall be so high that the battery voltage (without load) was not lower
than 12.5V (at the temperature 25 °C it corresponds to 75% charge level). If the battery has to be
charged, mount the operative 12V alternator on the bench and start the mode of its diagnostics
without the load for about 10-15 minutes.
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7.1. Cleaning and care

Use soft tissues or wipe cloths to clean the surface of the device with neutral detergents. Clean
the display with a special fiber cloth and a cleaning spray for touch screens. To prevent corrosion,
failure, or damage to the test bench, do not use any abrasives or solvents.

8. TROUBLESHOOTING GUIDE

Table with the possible problems and the solutions on their elimination:

Problem

1. The bench doesn’t
start.

2. At the test start, the
bench beeps with a
guard signal of a short
circuit (peep)

3. The bench runs but
the electric motor
doesn’t start

4. The incoming switch
turns off at the
maximum bench load

Causes

There is no the required
voltage in the circuit - 400V

The ATX connector of the
control unit disconnected.

The button EMERGENCY STOP is
on

The triple-pole bench incoming
switch is off

The short circuit of the battery
outputs (+) to the body

The variable speed drive
software error

The contacts on the terminal
block of the electric motor are
loosened

The control patch cord of the
variable speed drive got loose

The type of the incoming switch
is not correct

The incoming switch terminals
are loosened

Solutions

Restore the supply

Check the proper connection of
ATX connectors

Turn off the button EMERGENCY
STOP

Turn on the triple-pole switch

Separate the outputs (insulate)

Contact technical support

Tighten the contacts on the
terminal block of the electric
motor

Connect the patch cord
properly

Replace the incoming switch

Tighten the terminals
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5. When the bench runs
the abnormal noises are
heard

6. When the bench runs
the belt slips.

7.The current
consumption is
displayed wrong

8. The triple-pole switch
is activated when the
bench is turned on.

9. When the diagnostics
modes start, the
electromagnetic
switches don't turn on

10. During the alternator
test the contact clips
heat up much

The belt tightening bearings
failed

The electric motor bearings
failed

The contactor (motor starter)
failed

The wear of the belt

There’s no proper contact at
the current sensor connection
terminal

The current sensor failed

The measuring board has burnt

The bench wiring is damaged

There’s too much dust inside
the bench

The ATX connector of the bench
control unit disconnected

The wiring is damaged

The contact area is small

Replace the bearings

Replace the bearings. (Electric
motor)

Replace the contactor (motor
starter)

Replace the belt

Recover the contact

Contact technical support

Contact technical support

Clean the bench of the dust

Fix the connector in the control
unit

Contact technical support

Use a positive terminal adapter
of the alternator
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11. During the belt

(chain) tightening there
are abnormal noises or
irregularity of operation

12. When pressing the
tightening control
button nothing happens

The belt tightening motor is
worn out

The belt tightening sprocket is
worn out

The belt tightening screw is
worn out

There’s no lubricant on the
sliding surfaces

The working parts are very dirty

The tightening control module
failed

The control board failed

D-SUB connector of the motor
supply is disconnected

There’s no contact at the
supply connectors of the
tightening electric motors

9. DISPOSAL

Equipment deemed unfit for use must be disposed of.

User manual

Replace the motor

Contact technical support

Grease the sliding surfaces

Clean the working parts

Contact technical support

Fix D-SUB connector

Recover contact of the electric
motor supply

The equipment does not contain any chemical, biological, or radioactive elements that could
harm human health or the environment when proper storage and usage rules are followed.

Disposal of the equipment must comply with local, regional, and national laws and regulations.
Do not dispose of non-biodegradable materials (PVC, rubber, synthetic resins, petroleum
products, synthetic oils, etc.) in the environment. For the disposal of such materials, contact
companies specializing in the collection and disposal of industrial waste.

Copper and aluminum parts, considered non-ferrous metal waste, should be collected and sold.
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APPENDIX 1

Connection of terminals to alternators

(KiaSephia1997-2000) alternators

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
il 8
Battery (+
30 v
A
IG (Ignition) Input for switch starting
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal for measuring
Sense battery voltage
S Sense
B_
3 Battery (-) B-
E Earth, battery (-)
Used for connection to an indicator lamp that
D+ transfers initial driving voltage and indicates
alternator operability
I Indicator Lamp D+
IL Illumination
L (Lamp) Output for alternator operability indicator
61 lamp
FR (Field Report) Output for alternator load control
by an engine control unit
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Same as FR, but with universal
signal
(Drive) Input of voltage regulator control with
D terminal P-D of Mitsubishi (Mazda) and Hitachi P/D GC
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User manual

Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
SIG (Signal) Input of code voltage installation
D (Digital) Input of code voltage installation on SIG
Ford, same as SIG
RC (Regulator control), same as SIG
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Similar to SIG but RVC
voltage change ranges from 11V to 15.5V. Control
L(PWM) signal is sent to L terminal.
C (Communication) Voltage regulator input to
control engine ECU. Korean cars. C
c(6) Voltage regulator input to control engine ECU. GC
Japanese cars.
(Regulated Load Output) Input to control RLO
RLO stabilizing voltage in the range of 11.8-15V
(TOYOTA)
(Communication) General term for physical
interface for alternator control and diagnostics.
CoMm Protocols of use: BSD (Bit Serial Device), BSS (Bit
Synchronized Signal, or LIN (Local Interconnect COM
Network)
Direct indication on interface of alternator control
LIN and diagnostics under LIN protocol (Local
Interconnect Network)
DF
F An output of one of stator windings of an
. FLD
FLD alternator. Through this output a voltage
regulator detects the alternator excitation.
67
p
S Output of one of alternator stator windings. Used ST
STA for measuring alternator driving voltage
Stator
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Indicial Functional purpose Alternator Output
notation purp type terminal
(Wave) Output of one of alternator stator
W windings for connection of a tachometer in diesel
engine cars
(Null) Output of average stator winding point.
N Usually used to control operability indicator lamp
of the alternator with mechanical voltage
regulator
D (Dummy) Blank, no connection, mostly in
Japanese cars
N/C (No connect) No connection
(Load Response Control) Function of voltage
LRC regulator response delay on load increase on an
(Options of alternator. Delay duration ranges from 2.5 to 15
voltage seconds. On increasing the load (lights, cooler fan
regulators) on), a voltage regulator adds driving voltage
smoothly ensuring stability of engine drive
rotation. Remarkably seen under idle running.
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Contacts

M=G

=E0OUIPMENT

SALES DEPARTMENT

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
(L

E-mail: sales@servicems.eu
Website: servicems.eu

REPRESENTATIVE OFFICE IN POLAND
STS Sp. z 0.0.
ul. Familijna 27,
Warszawa 03-197

+48 833131970
+48 886 89 30 56
(IO
E-mail: sales@servicems.eu

Website: msgequipment.pl

TECHNICAL SUPPORT
+38 067 434 42 94

(GBI

E-mail: support@servicems.eu
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BCTYI

[Osakyemo Bam 3a Bu6ip npoaykuii TM MSG Equipment.

LA IHCTpyKUif 3 ekcnniyaTauii MicTUTb BiJOMOCTi NMPO NpU3HaAuUeHHs, KOMMNEKTaLilo, TeXHiuHi
XapaKTEPUCTUKM, METOAMKY OLiHIOBAHHS TEXHIYHOro CcTaHy aBTOMOGINIbHUX TeHepaTopiB i
npasuna 6esnevHoi ekcnayatauii cteHaa MS002 COM.

Mepea BUKOPUCTAHHAM cTeHga MS002 COM (mani 3a TEKCTOM CTeHA) YBAXXHO BUBYITH LiIO
IHCTpYKLito 3 ekcnnyaTauii.

Y 3B'A3KY 3 NOCTiINHUM MONINWEHHAM CTEeHAA B KOHCTPYKLLit0, KOMMMIEKTALil0 MOXYTb 6yTi BHECeHi
3MiHU, He BiA06pPaXKeHi B LN IHCTPYKLiT 3 ekcnayaTauii.

1. MPU3HAYEHHA

CTeHA NpU3HauYeHUN AN WBMAKOI Ta AKICHOI AiarHOCTMKM aBTOMOGINbHUX reHepaTopis, pene-
perynsaTopiB oKpemo Bif reHepartopa i ctapTepis. CTEHA MA€ BUCOKY MOTYXHICTb, WO LAE 3MOTY
fiarHocTyBaTu arperatu B WWPOKOMY Aliana3oHi HaBaHTaXeHb. Mig yac AiarHOCTMKM reHepaTopiB
CTeHA imMiTye oro po6oTy HA aBTOMOGiNi.

CTeHA MaE€ TaKi yHKL,T:

* OLiHKa TeXHIYHOro CTaHy Ta BU3HAUEHHA HECMpPaBHOro enemeHTa (By3na) reHepartopa 12/24B,
NerkoBuxX i BAHTAXHUX aBTOMOGINIB;

* MepeBipKa NpawuesaaTHOCTi pefe-perynaropa oKpemo Bifi reHepaTopa;

+ OUiHKA TexXHiUHOro CTaHy cTapTepiB 12/24B nerkoBux i BaHTaXHUX aBTOMOGINIB y pexumi
XONOCTOro X0Ay.
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2. TEXHIYHI XAPAKTEPUCTUKN
ra6aputu (OxLUxB), Mm 550x450x1050
Bara, kr 1M1
[hKepeno XuBneHHs TpuasHa eneKTpuYHa mepexa
Hanpyra »xusneHHs, B 400
MoTyXHicTb NpuBoay, KBT 5.5

Kinbkictb AKB, 10 MOXHa NigKNOUNTH

2 OAHAKOBUX KUCMOTHO-CBUHLEBMX MO 12 B
(He BXxoAWTb [0 KOMMNEKTY)

Mogenb AKB EMHICTIO Bif 45 0 60 A-rop,
ABTOMaTU4YHA 3apsaaka AKb N21 Tak

ABTOMaTUYHA 3apsaka AKB N22 Hi

Hanpyra arperaris, L0 nepeBipsioTbcs, B 12, 24

KepyBaHHS CTEHAOM MexaHiuHe

Pexmm giarHoctukm py4HUM

Nepesipka reHepartopis

12B 200
MakcumanbHe HaBaHTaXeHHA, A
24 B 100
PerynioBaHHA HaBaHTaxxeHHs (0-100%) naaBHO
06opoTu npueoay, 06/xe 0-3000
Bu6ip HanpsamKy o6epTaHHS NpuBoay [OCTYMHO
Tun nepenavi (npusig-reHeparop) peMiHHa KNMHOBA/MonikKNnHoBa
TUN reHepatopis, wo 12 B Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
nepesipAOTbCA 24 B Lamp

Nepesipka pene-perynsropis

TUn pene-perynsTopi, wo 12 B Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
nepesipAlTbCA 24 B Lamp
3axuCT Bifi KOPOTKOFO 3aMMKaHHS Tak
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3BYKOBUIA CUTHAN Y pasi KOPOTKOro
3aMUKaHHS

TakK

MepesipKa cTapTepis

MoTyXHIiCTb CTapTepiB, WO NepeBipsATHCS,

06
KBT A

3. KOMMNJIEKTAUIA

Y KOMM/EKT NOCTaBKN BXOAUTb:
HaiimeHyBaHHSA KinbKicTb, Wwr.

CteHg MS002 COM 1

MS0109 — KOMNNEeKT NPOBOAIB ANA MiAKMIOUEHHS A0 po3'emy (perynatopa
Hanpyru) reHepaTtopa

ApanTep MOCOBOI KNEMU FreHepaTopa 2
MS0114 - MnaBKui 3aN06DKHUK (TN 22X58MM, cTpym 100A) 1
HiXKku cTeHpa 4
Kntou Big ABepen cTteHay 2
Po3eTtka 400 B 1
IHCTpYKLia 3 ekcnnyaTauii (kapTka 3 QR Koaom) 1




YKpaiHcbka

Crenpg MS002 COM

4. OMNMNC CTEHAA

CTeH CKNaAaeTbCA 3 TAKMX OCHOBHUX YacTuH (puc. 1):

VIS,

equipment

,_._—4

PucyHOK 1. OCHOBHi enemeHTU cTeHay

1- Cunosi npoBoau.

2 - Po60ounii MaaaHumK.

3 - MNaHenb KepyBaHHA.

4 - [1Bepi Ans 0OCTYNy 4O CUMOBOT YaCTUHU CTEHAA.

5 - [Bepi Ana AoCTyny [0 aKyMyNnATOPHOTO BiAAiNneHHs.
6 - PerynboBaHi 3a BUCOTOM HiXKU.
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Po6oTa 3 arperaTom, WO [4iarHOCTYETbCA, 34ICHIOETbCA Ha po6ouoMy MangaHuuky (puc. 2), akun

BKMOYaE:

i

’ism!

PUCYHOK 2. Po60unii MaliilaHuMK CTeHTY
1 - NaHutor dikcauii arperary.
2 - PemeHi npuBofy reHepaTopa, KMMHOBUN | MOMIKNNHOBUNA.

3 - 3aXUCHUM KOXYX. MpU NiAHATOMY 3aXUCHOMY KOXYCi MpoLec AiarHOCTUKM G6/TOKYETbCS.

MynbT KepyBaHHA (puc. 3), MiCTUTb TaKi OCHOBHI enemeHTH:

1- lucnnen - BUBeAEHHS AiarHOCTUYHUX JAHUX.

2 - [laHenb KepyBaHHS, MiCTUTb HACTYMHI KHOMKK:
"Altenator & starter tester" - BXii/BuXig y peXum nepeBipku reHepaTopie i cTapTepis.
"Voltage regulator tester" - Bxia/Buxia y pexxum nepesipku pene-perynatopa.
"2V"["24V" - BU6ip HOMiHANbHOI HAaNPYrM AiarHOCTOBaHOro arperaty.
"p-D", "C", "RLO", "SIG", "COM" — BM6ip TNy reHepaTopa, o AiarHOCTYETbCS.
"F/67" - peXxum nepesBipKu reHepaTopa, AKMii He Mae B6YAOBAHOrO pene-perynaropa.

"Tighten chain"/"Chain release" - KepyBaHHA 3aTsAXKol/ocnabneHHAM naHutora dikcauii
arperary.

"Tighten belt"/"Belt release” - kepyBaHHS 3aTAXKol/OCnabneHHAM pemeHs MpuUBOAY

reHeparopa.
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"START" - yBiMKHEHHs /BUMKHEHHS Knemu 50 Ans 3anycky ctapTepa.

=
e 516" con| Fre7)

L —

~ MS-002 COM

'e\

REGULATION GC ELECTRICALLOAD ROTATION SPEED a
il =~ o=

PucyHok 3. lMynbT KepyBaHHA CTEHAOM

3 - [liarHOCTNYHI KOHTAKTK ANS NigKNIOUYEHHA A0 TepMiHaniB pene-perynatopa:
"B+" - NigKNOYaETbCA A0 TepMiHanie: knema 30, "B+", "IG", "S", "AS", "BVS", "A", "15";

"FLD" - p03'eMy NPU3HaYeHi ANa NigKNIOUEHHS WiIiTOK pene-perynatopa B peXxumi nepesipku
pene-perynatopa ab6o BifnoBigHuUX im TepmiHanis: "DF", "F", "FLD".

"B-" - miHyc (maca, knema 31);

"D+" - BXiA KOHTPONbHOI namnu pene-perynsatopa. pu3HaYeHWn ANA NiAKNIOUYEHHS
TepmiHanis pene-perynstopa: "D+", "L", "IL", "61".

"ST" - po3'eM ANSA NiAKNIOUEHHS A0 CTAaTOpHUX BMBOAiB (TepmiHanis) pene-perynaTtopa: "P",
llSII’ IISTAII’ IIStatorll‘

"GC" - po3'em Ni'€eAHYETLCA [0 TEPMiHaNY KepyBaHHA pene-perynsTtopa: "COM", "SIG", Towo.
"FR" — KOHTPOJIb HABAHTAXXeHHA HA reHepaTop, NiaknyaeTbcsa go: "FR", "DFM", "M".
"50" — p03'eM NiAKNIOYAETLCA [0 Knemu 50 cTapTepa.

4 - KHonka "EMERGENCY STOP" - aBapifiHe BUMKHEHHS €/IeKTPOXMBJIEHHSA CTeHay.
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5 - KHonka "OFF/ON" - BUMKHEHHA/BBIMKHEHHS UBMEHHA CTeHAY. AKWO HaTUCHYTa KHOMKA
"EMERGENCY STOP", kHonka "OFF/ON" He gie.

6 - lHAUKaTOp Po6OTU KOHTPOJIBHOT Namnu.
7 - Perynatopu:

"REGULATION GC" - BCTaHOB/EHHS BUXigHOT Hanpyru reHepatopa. BUKopucToByeTbCs npu
NigKnNoYeHHi reHepaTopa o pos'emy "GC".

"ELECTRICAL LOAD" - BCTAHOB/IEHHA PiBHA €M1EKTPUUHOIO HaBaHTAXeHHs reHepaTopa (imitye
aBTOMOGiNbHI  cnoxusaui). Mig uyac HaTUCKAHHA BiAGYBAETbCA MMaBHE BUMKHEHHS
HaBaHTAXXEHHS 10 HY/IbOBOTO PiBHA.

"ROTATION SPEED" - KepyBaHHs o6epTamu i Hanpsmkom o6epTaHHs npusogy. Y pasi
HaTUCKAHHA NPUBIA 3YNUHAETLCS.

4.1. [1aHi, o Bigo6paxkaloTbCa HA gucnnei

IHhopmaLis, Wo Bifo6paXKaEeTbCA HA €KPaHi CTeHAA Nif vac AiarHOCTUKN reHepaTopa/pene-
perynaTtopa tuny: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (auB. puc. 4 - 8):

"VOLTAGE, DC" - BeniMuMHa Hanpyru reHepalii, sky 3a6e3neuye reHepartop/perynarop.

"DFM, %" - wnapyearictb LUIM-curHany, oTpumaHoro 3a kaHanom FR (cTyniHb yBIMKHEHOTO CTaHy
06MOTKM poTopa).

"AMP, DC" — onf reHepaTtopa Lie HaBaHTaXeHHSA; ANA pene-perynsaropa - BeinunHa cTpymy, Lo
NOAAETbCA HA 06MOTKY 36y[)KEHHSA poTopa, ANA CTapTepa - Be/INUYNHA CTPYMY, L0 CMOXUBAETHCA
efleKTpoABUIyHOM cTapTepa.

"AMP, AC" - BENMYMHA BUJABAHOr0 reHepaToOpPOM 3MiHHOIO CTPYMy, MyfbcaLint.
"TACHOMETER" - uncno o6epTis npusogy.
"D" - BeIMUMHA HaNpyru reHepawii, o 3aAa€TbCsl CTEHAOM.

"P" - CTyNiHb YBIMKHEHOr0 CTaHy 06MOTKK poTopa.
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop/craptep pene-perynsTop

PUCYHOK 4. EKpaH CTeHAa nif uac AlarHoOCTUKN reHepaTopa/pene-perynstopa
TuUny Lamp a6o craptepa

VOLTAGE, DC ~ VOLTAGE, DC

1.0 120

| D P

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PucyHok 5. EKpaH CTeHAa nif Yac AilarHoCTUKN
reHepatopa/ pene-perynaropa tuny P-D
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTtop

PUCyHOK 6. EKpaH cTeHAa nif yac AiarHOCTUKM
reHepatopa/ pene-perynaropa tuny C

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC
1.0 | 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynatop

PucyHOK 7. EKpaH cTeHAa nig Yac AiarHoCTUKK
reHepatopa/ pene-perynaropa tuny SIG
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VOLTAGE, DC ("~ VOLTAGE,DC
1.0 . 120

RLO DFM, %

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsTop

PucyHok 8. EKpaH cTeHAa nif yac AiarHOCTUKM
reHepatopa/ pene-perynaropa tuny RLO

IHhopmaLis, Wo BiA06PaXaETbCA HA eKPaHi ANs reHepaTopiB i pene-perynatopis Tuny COM
(puc. 9):

[ PROTOCOL BAUD PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC| ~ coMm VOLTAGE, DC

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DFM, %

COM

AMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER , ERROR

0

reseparop pene-perynsaTop

PucyHok 9. EKpaH CTeHAa Nif yac fiarHocTuku
reHepartopiB/pene-perynaTtopis Tuny COM
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"PROTOCOL" - Bepcisi NpOTOKONY.
"VOLTAGE, DC" - BenuumnHa Hanpyru reHepauii, iky 3a6e3neuye reHepaTop/ pene-perynatop.

"AMP, DC" — onf reHepaTtopa Lie HaBaHTaXeHHSA; ANA pene-perynaropa - BeinunHa cTpymy, Lo
NOJAETbCA HA OBMOTKY 36Y[)KEHHS poTopa.

"AMP, AC" - BeN1UMHa BUAABAHOTO reHepaTopoM 3MiHHOTO CTPYMy.
"TACHOMETER" - uncno o6epTtiB npusoay.

"BAUD" - WBUAKICTb 06MiHY AaHUMI 3 pene-perynsaTopom.

"COM" - Be/lMuMHa Hanpyru reHepadii, Lo 3aa€TbCsA CTEHAOM.
"DFM, %" — CTyniHb YBIMKHEHOIO CTaHy 06MOTKM poTopa.

"ID/TYPE" - ineHTudikauiliHnin Homep pene-perynatopa. 3a uum Homepom EBK aBTomo6ins
34aTHUN BU3HAUWUTU, AKNJ reHepaTop BCTAHOBMEHO.

"ERRORS" - iHANKaTOpP NOMWUOK pene-perynatopa. MOXNWBI HACTYMHI NOMUAKN:
EL (electrical) - enekTpuuHa HecnpaBHiCTb;
ME (mechanical) - mexaHiuHa HeCrnpaBHiCTb;
TH (thermal) - neperpis.

5. BAKOPUCTAHHA 3A NMPU3HAYEHHAM

1 BUKOPWCTOBYIATE CTEHA TiNbKN 3a NPAMUM NPU3HAUYeHHaM (ans. po3ain 1).
2. CTeHA NpU3HauYeHUn AN BUKOPUCTAHHS B NMPUMIlLEHHI 3a Temnepatypu Big +10 go +40 °C i
BiAHOCHOI BONOrOCTi NOBITPA He 6inblue 75 % 6e3 KoHAeHcawii Bonoru.
3. BuMunKaWTe XMBMEHHS 3a [AOMNOMOrOK aBapiMHOrO BMMMKAYa TiNbKM 3a HeOo6XigHOCTI
€KCTPEHOr0 BUMKHEHHS XUBNEHHSA CTEHAA.
4, [liarHOCTUUHI pO3'eMn CTeHAY CNif NiA'€QHYBATU TiNbKM A0 TepMiHaniB y po3'emi perynatopa
Hanpyru reHepaTopa.
5. BUMuKanTe CTEHA, AKLLO Oro BUKOPUCTAHHSA He nepeabayaETbes.
6. Mig yac po60TK 3i CTEHAOM 3a60POHAETHCA:
- NPOBOANTY AiarHOCTUKY FreHepaTopiB 3 HASABHICTIO ABHUX MEXaHIYHMX HECMPABHOCTENW;
- 6yab-AKUM UNHOM BTPYYaTnCA B PO6OTY CTEHAQ;
- NepeLKomXaTh pyxy 06epToBNUX YaCcTUH CTEHAA.
- BIQUMHATY ABEpi ANs AOCTYNY A0 CUNOBOT YaCTUHU CTEHAQ, AKLLO CTeHA NiA'€AHaHNIA 40 Mepexi
XuBneHHa 400B.
7. o6 YHWKHYTM NOLWKOMLXEHHS abo BUXoAy CTeHAA 3 nafy, He AOMNYCKAETbCS BHECEHHS 3MiH
CTeHZa Ha BnacHui po3cyd. CTeHg He Moxe 6yTu 3MiHEeHMN 6yab-KUM, Kpim odiliinHoro
BUPOBHMKA.
8. Y pasi BUHUKHEHHs 360iB y po60Ti cTeHAa CMif NPUNMHUTA NoAanblly NOro eKcnnyaTawito i

3BEPHYTUCA Ha MiANPUEMCTBO-BMPOBHUK ab0 10 TOProBOro nNpeacTaBHUKA.
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& MOMNEPEMKEHHA! BUpOo6HMK He Hece BiANOBIAANbHOCTI 3a 6yAb-AKi 36MTKM a60 WwKoAy
3A0pOB'I0 NloAEH, OTPUMAHI BHACNIAOK HEOTPUMAHHSA BUMOT L€l IHCTPYKUi 3 eKcnnyaTauii.

5.1. IHCTPyKLUii 3 TEXHiIKK 6e3neKu

1. o po60TU Ha CTeHAi AOMYCKATLCA CneuianbHO HaBUYeHi 0cobu, SKi OTpUManu nNpaso po6oTu
Ha CTeHAax NeBHWX TUMIB | NPOMLLNAN IHCTPYKTAX 3 6€3NeYHUX NpUomiB i METOAIB po6oTu.
2. BUMKHeHHS cTeHAa 060B'A3KOBE B pa3i NPUNUHEHHS NoAadi CTPyMy, YMLLEHHS | NpUBGUpPaHHA
CTeHa, Ta B aBapiliHUX cuMTyaLlisix.
3. Po6oue Miclle NOBUHHO 3aBXAM YTPUMyBaTUCS B UMUCTOTI, AO6pe OCBITNIOBATMCA i MaTw
[0CTaTHbO BifIbHOrO MicLs.
4, ins 3a6e3neyeHHs eNeKTPUUHOI Ta NoxexHol 6e3nekn 3ABOPOHAETbCA:
- MigKnYaTh CTeHA A0 eNeKTPUYHOI MepeXi, WO MaE HecnpaBHWWA 3aXUCT Bif CTPYMOBUX
nepeBaHTaXeHb abo He MAE TaKOro 3axXuCTy;
- BUKOPUCTOBYBATU ANA NiAKNIOUEHHA CTEHAA PO3eTKy 6€3 3a3eMNt0BaNbHOr0 KOHTaKTYy;
- BUKOPUCTOBYBATW ANS NiAKMNIOUYEHHS CTEHAA A0 €NEKTPUUHOT MEPEXi NOAOBXKYBANbHI LWHYPW.
flkwo po3eTka BigdaneHa Bif Micus BCTAaHOBNEHHS CTeHAa, Heo6XigHO npoBecTn
[AOOMNPaLIOBaHHS eNeKTPUYHOI Mepexi Ta MPOBECTU MOHTAaX PO3ETKM;
- eKcnnyaTtauis CTeHAa B HECMPABHOMY CTaHi.
- CaMOCTIHO MPOBOAUTN PEMOHT i BHOCUTM 3MiHU B KOHCTPYKLilO CTeHaa.
5. 3a60POHAETHCA 3aNMWATY HA CTEHAI arperaTy i3 3anyweHM NprBoOAOM 6e3 Harnsay.
6. MMig yac ycTaHOBMEHHA arperaty Ha CTEHSA i NOAANbLIOMY WOro 3HATTI NPOABAANTE MiABULLEHY
06epexHicTb Ans 3ano06iraHHsA YIWWKOAKEHHIO PYK.

7. TeHepaTop, WO [iarHOCTYETbCA, MaE 6yTu HAAINHO 3aKpinneHun (3adikcosaHum).

5.2. MigroToBKa cTeHay 4o po6oTu

CTeHA NOCTaBNAETbCA yNaKoBaHUM. MMicnsa po3nakyBaHHA Heo6XigHO NepeKkoHaTMCs B TOMY, WO
CTEHA LiNnNM i He Ma€e XOAHUX MOWKOAXKEHb. Y pasi BUABNEHHS NOWKOAXKEHD, Nepes YBIMKHEHHAM
o6nafHaHHSA, HeobXiAHO 3B'A3aTUCA i3 3aBOJOM-BMPOGHMKOM a60 TOProBUM NpPeaCTaBHUKOM.

CTeHA BCTAHOBNIOETbCA Ha PiBHIM Nignosi, y pasi HeobXxifgHOCTI KOMneHcauii HepiBHOCTel
MOBEPXHI MOXHa BiApEerynoBaTW HiXKW CTeHAY 3a BMCOTOW. Mif YaC BCTAHOBMIEHHS CTEHAY
3a6e3neute MiHiManbHWIM 3a3op 0.5 M Big NpaBoro 60Ky CTeHAY ANA BiNbHOT LUPKyNsLii NoBiTps.

Mepea ekcnnyaTaui€lo CTeHAA HEO6XIAHO NIAKNIOUNTY:
- akymynaTopHy 6atapeto (AKB) 12B 1o knem "Battery 1" B akyMynaTOpHOMY BifiCiKy

(no3. 5 puc. 1). 3a HeobXiAHOCTI AiarHOCTYBaTU reHepaTopu/cTapTepu 24B HeobXigHO Nia'eaHaTy
2-ry AKB no knem "Battery 2";

- eNneKTpuyHy mepexy 400B.
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A MOMEPEMKEHHA! [AnA AiarHOCTUKKU pene-perynaTopiB Hanpyru 24B pocTaTHbO 6artapei B
AKyMynATOPHOMY BifCiKy CTeHaa.

6. AIATHOCTUKA

6.1. BCTaHOBMEHHA Ta NiAKNIOYEHHA reHepaTopa

1. 3a OopwriHaNbHUM HOMEPOM reHepaTopa, AKUNA HalvacTile pPO3TaOBAHMN Ha Kopmyci abo
3a[IHiN KpuwLi, Heo6XigHO NPOBECTK NOWYK iH(opMaLii NPo No3HaueHHA TEPMiHANMIB Y po3'emi
reHepatopa B iHTepHeTi.

Ha puc. 10, sk NpuKnag, HaBeJeHo cxemy MigknUeHHs reHepaTopa Mitsubishi MD375853.

GS LF

PucyHok 10. FeHepaTtop Mitsubishi MD375853 i no3HaueHHs TepMiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puc. 10 cnoyaTKy BU3HAUAEMO TWUN FreHepaTopa, BUKOPUCTOBYOUN
[oaaTok 1. Y LboMy BUNAAKy TePMiHan G BU3HAua€e TUN reHepartopa sk "C". [ani 3a gogaTkom 1
BMW3HAUYAEMO, JO SAKMX PO3'EMIB CTeHAA NOTPIGHO Nig'€egHaTV reHepaTop, CXemy Mif'€AHAHHSA
HaBeaeHo B Tabnuu,i 1.

Ta6nuus 1 - NMigknioueHHs reHepaTopa Mitsubishi MD375853 go creHga

TepmiHan y po3'emi Pos'em cremay
reHeparopa
G GC
S B+
L D+
F FR
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AIK NpuKNag po3rnsaHemo NigKnUYeHHA reHepartopa Toyota 2706020230 (puc. 11).

S DFM
M
IG L

PucyHok 11. TeHepaTop Toyota 2706020230 i no3HauUeHHA TepmiHaniB y po3'emi

3a TepmiHanamu B po3'eMi Ha puc. 11 cNoyaTKy BU3HAYAEMO TUM reHepaTopa, BUKOPUCTOBYHOUM
[0AaToK 1. Y LbOMY BUNAAKY TepMiHan L Bu3Hauae Tun reHepartopa sk L/D+ (namnosun). Aani 3a
nogaTkom 1 BU3HAYAEMO, A0 AKUX PO3'eEMIB CTeHAA NOTPIGHO Mig'eAHATM reHepaTop, CXemy
nig'efHaHHA HaBefeHo B Tabnuui 2.

Ta6nuus 2 - NMigknioueHHs reHepaTopa Toyota 2706020230

Tepminan y po3'emi Pos'em cremay
reseparopa
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. BcTaHOBiTH arperaT Ha po6ounii MangaHuumk. LUKIB NOBWHEH 3HAXOAUTUCA NapanenbHo
BMKOPUCTOBYBAHOMY PEMEHIO.

3. 3achikcynTe arperat Ha po6o4oMy MangaHUmMKy, ANsA LbOro:

A MOMNEPEMKEHHA! [AnsA aKTMBALii KHONOK 3aTAryBaHHA NAHLIOrA i pemMeHs HeobXigHo nicna
BBIMKHEHHS CTE€HA YBINTU B pe)XXUM nepeBipKu reHepaTopa, a NoTiM BUNTY 3 HbOTO.

3.1. BignycTiTb NaHulor Ha HeobXiaHy AOBXMHY, HATUCHYBLWKX KHOMKY "Chain release”.

3.2. 3aueniTb nNaHuUlOr 3a BUCTYN po60YOi NNOWAAKN | HATUCHITb KHonky "Tighten chain”.
3aTaryBaHHA BifKNOUMTbCA ABTOMATUUHO.

4. BCTAHOBITb peMiHb Ha LWIKiB reHepaTopa.

4.1, MopanTe pemMiHb Ha HEO6XigHY AOBXWHY, HaTUCHYBLIN KHOMNKy "Belt release". OAsrHiTh
peMiHb Ha WKiB reHepaTopa i HAaTUCHITb KHoMKy "Tighten belt".
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4.2. 3aTATYEMO peMiHb JO MOMEHTY, MOKU HATAr He 6yne NpM6MM3HO BiANOBIAATU HATArY Ha
aBTOMOGini. HaTar pemeHs BU3HAYAETbCA CYy6'EKTUBHO. 3yMNMHKA HATATY PeMeHs 3AiNCHIOETbCA
MOBTOPHUM HAaTUCKaHHAM KHonku "Tighten belt".

5. HakpyTiTb aganTep Ha NNOCOBY KeMy reHepaTopa.

6. MigKMOYITO CMNOBMIA NPOBIA "B-" Ha KOPMNYyC arperarta, NOTiM MiAKMOYITL CUNOBKIA NpoBig "B+"
[10 afjanTepa Ha NMCOBIN Knemi reHepaTopa.

6.2. [liarHOCTUKa reHepaTopa

1. YBiMKHITb kHOnKy "Alternator & starter tester" i Bu6epiTb Heo6XifHy Hanpyry KHOMKO
"12B"/"24B", 3aN€XHO Bif XapaKTEpPUCTMK reHepaTopa, WO nepeBipsaETbCA.

A MOMNEPEMKEHHSA! V pa3si BBIMKHEeHHA KHONKM "lMepeBipka reHepaTopa cTapTepa” cTeHq,
nepeiige B peXXum nepeBipku reHepartopis Tuny Lamp.

2. MigkniouiTb giarHocTMuHi BuBoAU cTenay (no3.3 puc.3) 4o TepmiHanie y pos'emi reHeparopa.
3. Ha naHeni kepyBaHHS 06epiTb BIANOBIAHUIA TUN reHepaTopa.

3.1 SIKWO reHepaTop, WO AiarHOCTYeTbCA, Mae Tun COM - gouekanTecs BU3HaueHHsa cteHaom ID i
TYPE reHepatopa.

3.2. kwo B reHepartopi € TepmiHan: "L", "D+", "I", "IL", "61", TO Ma€ CBiTUTUCA iHAUKATOP
KOHTPOMbHOT Namnu.

3.3. [KWo reHepaTop, WO AiarHOCTYeTbCA, Mae Tun COM, To 6ins iHaMkaTtopa "ERRORS" mae
3'ABUTUCA NOBIAOMNEHHS NPO MEXaHIYHY HecnpaBHicTb "MEC".

4, O6epTaHHAM pyukum "ROTATION SPEED" niBopyuy a60 npaBopyy, 3aneXHO Bif HANpAMKY
obepTaHHA reHepaTopa (aK npasBuno, BCi reHepatopu o06epTalTbCA NiBOpyY). BCTaHOBITbH
WBMUAKICTb 06epTaHHA B MeXax Bif 100 ao 150 06/xB.

A MONEPEMKEHHSA! 3a HasABHOCTi B reHepaTopi 06riHHOT MydhTH YBaXKHO CTeXTe 3a BU60pom
HanpsAMKY 06epTaHHs.

4.1, Bi3yanbHO OLiHITb: YN HOPManbHO 06EPTAETbCA reHepaTop, NOBUHHI ByTu BiACYTHI Bi6pauil
reHepaTtopa. 3a HafABHOCTI WYMiB, WO CBiAYaTb NPO MEXaHiYHy HECNPABHICTb, CNiA MPUNUHUTK
LiarHOCTUKY.

5. MpoBegiTb nepeBipKy 3a AKX 06epTiB BiABYBAETbCA NOYATOK reHepaLii, 4N Luboro:

5.1. O6epTaHHamM pyuku "REGULATION GC" BCTAQHOBITb 3HAueHHs Hanpyru 14,5B ansa 12B
reHepaTopis i 29B ans 24B reHepaTopis.

5.2. 06epTaHHsAM pyuku "ROTATION SPEED" nnaBHO NiaBuMiLynTe 06€pTh O TOr0 MOMEHTY, KONK
BUXiflHA Hanpyra 3 reHepaTopa CTaHe piBHOW 3afaHii. binbwicTb cnpaBHUX reHepaTopiB
NoYKMHaTb reHepauito 3 700-850 06/xB npueoay. [leski reHepatopu Tuny "COM" nounHaoTb
reHepadito 3a 06epTis noHas 1200, TaKOX iCHYIOTb reHepaTopy 3 dyHKuieto LRC (Load Response

Control), y AKnx Big6yBaETbCA TMMUACOBA 3aTPUMKA Y 3MiHI BUXILHOT Hanpyru.
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5.3. [ins reHepaTtopiB Tuny "Lamp" BenuunHa Hanpyru ctabinisalii Mae BCTAHOBUTMCS B MeXaX
Big 14 0o 14,8 B anA 12B reHepaTopiB, Big 28 Ao 29,8 B ansa 24B reHepatopis.

5.4. AKW0 B reHepaTopi nepefb6ayeHo iHANKATOP KOHTPOSIbHOT TAaMNK, TO BiH MA€ 3racHyTH.

5.5. IKLLO FreHepaTop, WO AiarHOCTYETbCSA, HANEXNTb A0 Tuny "COM", TO MAa€ 3HUKHYTU MeXaHiuHa
nomMunka.

6. OLiHITb po60TY perynaTopa Hanpyru reHepaTopa, ANs Lboro:
6.1. O6epTaHHaAM pyukn "ROTATION SPEED" BCTaHOBITb 06€pTh B Mexax 1500 - 2000 06/xB.

6.2*. 06epTaHHAM pyuyku "REGULATION GC" nnaBHO 3MiHITb BUXiAHY HAmpyry reHepaTtopa B
MeXax Big 13 go 15 B, BUMiploBaHa Hamnpyra Ma€ 3MiHOBaTUCA NPOMNOPLINHO 3aAaHiN.

* [InA reHepaTopiB TUNy "Lamp" 6e3 KepyBaHHA HANPYrow Lel NyHKT BUKOHYBATU He NOTPi6HO.
7. OUiHiTL po60TY reHepaTopa Mifi HAaBAHTAXEHHAM, A LbOro:
7.1. 06epTaHHAM pyuku "ROTATION SPEED" BCTaHOBITb 06epTu B Mexax 2500 - 3000 06/xB.

7.2. 06epTaHHAM pyuku "ELECTRICAL LOAD" nnaBHO NigBULLY/TE HABAHTAXXeHHA Ha reHeparop.
[inf 06'€EKTUBHOI OLiHKM CTAHY reHepaTopa AOCTaTHbO HABAHTAXEHHS CUMOK CTpyMy B 50-70 A.
Mpy UbOMY 3HAUYEHHA BUXIAHOI HAMPyry Ma€ 3aNILATUCA MOCTIMHUM, @ 3HAUEHHS 3MIHHOMO
CTpymMy B naHuto3i B+ "I, AC" He noBMHHO nepesuinyBaTh 10% Bif 3HAUYEHHS 3aAAHOTO
HaBaHTAXeHHSA (HaanKna,q, 33 HaBaHTaxeHHA 50A BenuyuHa "I, AC" He NOBMHHA NepPeBULLYBATH
5A).

8. Mo 3aBepLlIeHHI0 AiarHOCTUKM reHepaTopa CKWHbTE HABAHTAXEHHS Ha reHepaTop i 3ynuHITb
NPUBIA KOPOTKUMU HATUCKAHHSIMU Ha perynsTopu "ELECTRICAL LOAD" i "ROTATION SPEED". MoTim
HaTUCHITb KHOMKy "Alternator & starter tester", nicna Lboro reHepaTop MOXHA AEMOHTYBATU 3i
CcTeHAaa.

6.3. liarHOCTUKA reHepaTopa, AKUn
He mae B6ynOBaAHOro pene-perynsaropa

JliarHocTnKa reHepartopis, AKWUIA He Mae B6YA0BaHOro pene-perynaTopa, NPoBOANTLCA aHANOTIYHO
nepesipui reHepatopa (aus. po3ain 5.3) 3 4eAKUMUN BiAMIHHOCTAMU:

1) Heob6xiaHO Mig'eqHaTV TepMiHan reHepaTopa, AKWIA 3a3Buuain nosHavaetbcsa: DF, F, FLD, 67, go
pos'emy cTeHaa GC (puc. 3).

2) BubpaTu pexum nepesipku F/67.

A MOMNEPEMKEHHSA! MdyHKujin F/67 aae 3Mmory nepeBipATY TiNbKn reHepaTopu 12B, sAiKi HaneXarb
[0 TUNY PO3MUKAHHA B-circuit, TO6TO reHepaTopu, B AKMX OAHA 3i WITOK perynaTopa Hanpyru

NocTiliHO nig'eAHaHa A0 B-, a KepyBaHHA O6MOTKOI0 36YMKEHHSi BUKOHYIOTb 3a WWITKOIO,
nig'egHaHolo o B+,
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6.4. [liarHOCTUKa pene-perynatopa

3a opuriHafibHUM HOMEPOM pene-perynsTopa NpPoBefiTb NOWYK iHhopmauii Npo nNo3HauyeHHs
TepMiHaniB y Mepexi iHTepHeT. [loAaTKOBO MOXHa CKopucTaTucs iHchopmauieto 3 goaaTka 3, ae
BKa3aHO NiAKMIOYEHHA HAUMOWMPEHIWNX pene-perynaTopis. 3a TepmiHanamu B po3'emi pene-
perynsTopa Ta iHhopmaui€to B [OAATKY 1 BUSHAYAEMO 1OrO TU.

A MOMNEPEMKEHHA! Peum p[iarHOCTMKU Ma€ BIiAgNOBiAaTM TuNy pene-perynsaTopa, wWwo
nepesipa€eTbCA.

6.4.1. [liarHOCTUKA pene-peryaaropa tuny Lamp

1. NigKNoYiTh pene-perynsaTop Ao AiarHOCTUUYHUX BUBOAIB CTEHA], Kpim BUBOAY "B+".

2. YBIMKHIiTb peXum AiarHOCTUMKU pene-perynsaTopis Hanpyru kHonkoto "Voltage regulator tester".
Ona AiarHoCTMKM NaMmnoBMX PerynatopiB He MOTPi6HO 06uMpaTn 6yAb-AKUIA PEeXNM, OCKiNbKM
KOHTPO/bHA namna D+ npautoe B 6yab-aKOMY PeXUMi.

3. BubepiTb HOMiHANIbHY Hanpyry pene-perynstopa KHONKot "12V" a6o "24V".

4. MigKNYITL 4O BIANOBIAHOrO TepMiHany pene-perynstopa AiarHOCTUYHWUI BUBIA cTeHay "B+".
Mpun LbOMy BenMUYMHa Hanpyru ctabinisauii NoBMHHA BCTAaHOBUTUCS B MexXax Bif 14 no 14,8 B ans
12B pene-perynsaTopis, Big 28 [0 29,8 B ans 24B pene-perynsTopiB i NOBWHHA BignoBigaTy noro
XapaKTepucTuLi.

5. Big'egHanTe apit "ST" Bi pene-perynaropa, Npu LboMy iHANKATOP pO60TM KOHTPONbHOT Namnu
(no3. 5 puc. 3) mae 3acsitutuca. Migknoyite ApIT "ST" Ha3ag - iHAMKATOP PO6OTU KOHTPONbHOI
Namnu Mae 3racHyTu.

6. He BUKOHAHHSA OJHI€l 3 BUMOT MN.MN. 4 - 5 CBiAYNTb MPO HECMPABHICTb pefe-perynaropa.

7. BungeTe 3 peXXumy AiarHOCTUKM HaTUCKAHHAM Ha KHOTKY "Voltage regulator tester". Big'eaHanTe
ApoTu Bif pene-perynsitopa.

6.4.2. [liarHOCTUKA pene-perynaropa Tuny
P-D, C, SIG, RLO

1. MigKNOYUITL pene-perynaTop Ao AiarHoCTUYHUX BUBOAIB CTEHAQ, Kpim BUBOay "B+".

2. YBIMKHIiTb peXXUMm [iarHoCTUKU penie-perynstopis kHonkoto "Voltage regulator tester".

3. BubepiTb HOMiHaNIbHY HanNpyry pene-perynsTopa KHOMKoto "12V".
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4, MigKNoUiTh O BiANOBIAHOrO TepMiHany pene-perynatopa AiarHOCTUUHUIA BUBIA CTeHay "B+".
Mpwu uboMy BeIMUMHA HANpyru cTabinisalii NOBUHHA BCTAHOBUTUCA PiBHOIO 3alaHOMY 3HAUYEHHIO
3 MOXNUBUM BiaXuneHHam -0,2B.

5. Perynatopom "REGULATION GC" 3miHiTb 3aaaHy Hanpyry ctabinisauii Big 13,2 no 15B. BumipsiHe
3HaueHHsa Hanpyru cTabinisawii NOBMHHO 3MiHIOBATUCA MPOMOPLINHO 334aHOMY.

6. ina pene-perynatopis Tuny P-D BigkntouiTh nposig "ST" Bifg pene-perynatopa, npu Lbomy
3HaueHHs "P" NOBMHHO CTaTK piBHUM 0. MigKNOUiTL APIT "ST" Ha3aA - MAa€ BCTAHOBUTUCS KONMMUILHE
3HaueHHa "P".

7. He BUKOHAHHSA OAHI€EI 3 BUMOT N.N. 4 - 6 CBiAUMTb NPO HECMPABHICTb pene-perynsartopa.

8. Bumaere 3 peXumy AiarHOCTUKN HAaTUCKAHHAM Ha KHOMKY "Voltage regulator tester". Big'egHanTe
OpOoTH Big pene-perynstopa.

6.4.3. [liarHOCTUKA pene-perynatopa tuny COM

1. NigKNoYiTL pene-perynaTop Ao AiarHOCTUYHMX BUBOAIB CTEHAQ, Kpim BUBOAY "B+".

2. YBIMKHIiTb peXuM AiarHOCTUKK pefe-perynatopiB kHonkoto "Voltage regulator tester".
3. BubepiTb HOMiHaNbHY HANpPYry pefne-perynaTopa KHOMKow "12V".
4. MigKNoYiTh 40 BiANOBIAHOrO TepMiHANY pene-perynatopa AiarHOCTUUHWUIA BUBIA CTeHay "B+".

4.1. louekanTecs 3UMTyBaHHA CTEHAOM AAHUX MPO pefe-perynatop, NOTiM MOXHa NpuUcTynaTu
[10 nojanbloi AiarHoCTUKMN.

4.2. BenuuumHa Hanpyru cTtabinisauii Ma€ BCTAHOBUTMCA PIBHOK 33a4aHOMY 3HAUYeHHK 3
MOX/TMUBUM BigxuneHHam -0,2B, i B KoMipui "ERRORS" }0fHWX 3HaUeHb 6yTW He MOBUHHO.

5. PerynaTopom "REGULATION GC" 3miHiTb 3agaHy Hanpyry ctabinisauii Big 13,2 go 15 B. BumipsiHe
3HAUEHHS Hanpyru cTabinisaLii NOBMHHO 3MiHIOBATMCS NPOMOPLiHO 3aJaHOMY.

6. BigkntouiTb npoBsig "ST" Big pene-perynatopa, Npu LboMy B Komipui "ERRORS" mae 3'aBuUTbcs
3HaueHHA "ME". NigknouiTe NpoBig "ST" Ha3ad - 3HaueHHa "ME" Ma€ 3HUKHYTU.

7. Bigkniouitb oguH nposig "FLD" Big pene-perynatopa, npu LboMmy B Komipui "ERRORS" mae
3'ABUTbCA 3HaueHHs "EL". MigkniouiTb NpoBig "FLD" Ha3aA - 3HaueHHs "EL" Ma€ 3HUKHYTU.

8. He BUKOHaHHA OfHi€l 3 BUMOT N.N. 4.1 - 7 CBiUNTb NPO HECMPABHICTb pene-perynatopa.

9. Buingete 3 pexxmmy iiarHOCTUKN HATUCKaHHAM Ha KHOTKY "Voltage regulator tester". Big'eaHanTe
LpoTU Big pene-perynsatopa.
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6.5. [liarHOCTUKA CTapTepa

1. BCTAHOBITb CTapTep Ha Po6oUMNiA MaiaaHUNK.
2. 3adhikcynTe arperaT Ha po60UYoOMy MagAHUMKY.
3. YakpyTiTb aganTep Ha NAOCOBY Kemy cTapTepa.

4. TligKNOYiITD CMNOBUIA MpoOBIA "B-" Ha KOpMyC arperaty i Kepywuuin pos'em cteHay "50" po
Kepylouoro BMBOAY CoNneHoiaa ctaptepa. Knemy cunosoro nposogy "B+" Heo6XifHO po3TallyBaTu
TAKUM YNHOM, LLO6 He 6YN0 KOHTAKTY 3i CTEHAOM, W06 YHUKHYTU KOPOTKOTO 3aMUKaHHS.

5. YBIMKHITb pexum nepeBipku cTapTepa kHonkot "Alternator & starter tester" i 06epiTb
Heo6XigHy Hanpyry kKHomkoio "12V" a6o "24V", 3anexHo Bif XapakTepucTWK arperaty, Lo
nepeBipsAETbCA..

6. HaTUCHiTb KHOMKY "START", Npu LbOMY LIECTePHA 06TiHHOT My(hTU CTapTepa Mae BUCYBaTUCA A0
ynopy. lMpwu BignyckaHHi kHonku "START" - nmoBepTaTuCs Yy BUXiAHE MONOXeHHs. MOBTOPITb
npoueaypy Kinbka pasis.

7. MigknioyiTe cunoBuii Nposia "B+" A0 aganTepa Ha NAOCOBIN Knemi cTapTepa.

8. HaTucHiTb i ytpumyinTe KHonky "START". MoTop cTapTepa NOBMHEH YBIMKHYTUCA. MpuU LboMy
3HAUEHHS CrMoXuBaHoro cTpymy "AMP, DC" mae BignosigatTy NacnopTHUM AaHWM CTapTepa, a
TAKOX 3HAUeHHS 3MiHHOIO CTPyMy B NaHuto3i B+ "AMP, AC" He NOBUHHO NepeBulLyBaTH 10% Big
3HaueHHA crnoxusaHoro ctpymy "AMP, DC".

9. Mo 3aBeplIeHHi AiarHOCTUKN cTapTepa BiANyCTiTb KHOMKY "START", NOTiM HATUCHITb KHOMKY
"Alternator & starter tester". icns LbOro cTapTep MOXXHa AEMOHTYBATH 3i CTeHAA.

10. He BUKOHAHHA OAHIET 3 BUMOT .M. 6 i 8 CBiAYMTb NPO HECMPABHICTb CTapTepa.

7. ObCNYIOBYBAHHA CTEHAA

CTeHA po3paxoBaHUil HA TPWBANMIi nepiod ekcnayaTauil, o4HaK ANA MaKCMManbHOro nepiogy
6e3BiAMOBHOT eKcnyaTauii cTeHAa Heo6XigHO perynsapHoO MPOBOAUTW WOro ornsg i, onucai
HWXKYe, NpodinakTnuHi poboT 3 peKoMeHAOBAHOI nepioanyHicTio. Ornag i nNpodinakTUuHi
po60TK Ma€E BUKOHYBATU KBANiDikoBaHWU NepcoHarn.

NpodinakTnyHi po60Tu, AKi HEO6XIAHO BUKOHYBATU LWOAHSA:
*+ Yn HopMasnbHO NpaLioe ABUryH (He3BnuanHi 38yKu, Bi6pauii Towo).

« Un € HaBKONUILHE CepeaoBulle AONYCTUMUM [AA eKcnnyaTauil cteHpa (Temnepatypa,
BOMOrICTb TOLLO).

* Yn nepebyBae Hanpyra mepexi B AONYCTUMUX MEXAX.
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OAMH pas Ha MicsALb KOHTPONIOBATN TEXHIUHMIA cTaH AKDB, cTexTe 3a piBHEM eNneKTponiTy i 3apsaom
B AKB.

PiBeHb 3apagy 6atapei mae 6yTu TakuMm, Wo6 Hanpyra AKB (6e3 HaBaHTaxeHHs!) 6yna He HUKUOHK
3a 12,5 B (npu Temnepatypi 25 °C ue Bignosigae 75% pieHio 3apaay). 3a Heo6XigHOCTI Nia3apaaKu
AKB Heo6xiIHO BCTAHOBMTY Ha CTEHA CNPaBHUIA 12-T BONbTOBUI reHepaTop i 3anyCcTuTu Noro B
pexum nepeBipkn 6e3 HaBaHTaXXeHHs Ha vac 10 - 15 XB.

7.1. lornag 3a cTeHAOM

Ona ouuweHHs NOBEepPXHi CTeHAa CNif BUKOPMCTOBYBATU M'sKi cepBeTKM abo raHuip's,
BMKOPWCTOBYIOUM HENTpanbHi 3acobu AnA uuuieHHs. [ucnaen cnif ouynwatu 3a AOMNOMOrow
cnewianbHOT BOMOKHMCTOT CEPBETKU i CNpeto ANs OUMILEHHSA eKpaHiB MOHITOpiB. LLL06 YHUKHYTK
KOpo3ii, Buxoay 3 nagy abo MOLKOMKEHHS CTEHAA HEenpunycTUMO 3acTOCYBaHHSA abpasuBiB i
PO3UYMHHWKIB.

8. OCHOBHI HECNPABHOCTI | METOAM IX YCYHEHHS

Huxue HaBegeHO TabNNLIO 3 ONMCOM MOXTUBUX HeCI'IpaBHOCTeI;I Ta cnocob6amum ix YCYHEHHA:

O3HaKa HecCnpaBHOCTI Mo)xnuBi npuunHn PeKomeHpAaLi 10710 YCYHEHHSA

Hemae Hanpyrn400B y mepexi. BiAHOBUTU XXNBJIEHHS.
Biginwoe po3'em ATX Ha 6750w MepeBipnTU HAAINHICTb
KepyBaHHsA ikcawii po3'emiB ATX

1. CTeHA He BMUKAETHCS. Py (ikcauii p
YBiMKHeHa KHomnka "ABAPIFA". BigkntounTn kHonKy "ABAPISA".
BYMKHEHUI TPUMOMIOCHNN YBIMKHYTW TPUNOMIOCHUIA
BCTYMHUI aBTOMAT CTeHAA aBTomar

2. Mig yac 3anycky TecTy
CTeH/ BUAAE 3aXUCHUN
CUTHaN 3aMUKaHHA
(nunck).

3aMUKaHHA BUBOJIB
(Kpokogunis) (+) i (-) Ha
KOpnyci cTeHaa.

YHEMOXIUBUTN KOHTAKT
nposofy B+ i kopnycy cTeHaa
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3. CTeHp npautoe, ane
eNeKTpPoABUrYyH He
3anyCcKaeTbca

4, BAMKHEHHSA
BCTYMHOro aBToMara 3a
MaKCUManbHOro
HaBaHTAXXeHHSA CTeHaa

5. Mig yac po6oTu
CTEHAA YYTU CTOPOHHi
WyMU.

6. MNig yac po6oTtu
CTeHAQ peMiHb
npocnusac (cBmMcTuTb).

7. CNOXXMBaHWU CTPyM
Biflo6paXaETbcA
HEeKOpeKTHO

8. MMig yac yBiMKHEHHS
CTeHAa CnpaLboBye
TPUMNOJIOCHUI AaBTOMAT.

36i1 nporpamHoro
3a6e3MneyeHHs YacTOTHOrO
nepeTBOplOBaya.

MocnabneHHs KOHTAKTIB Ha
K/IEMHUKY eNeKTPoABUTyHA

BiginwoB natu-kopa
KepyBaHHSA Ha YaCTOTHOMY
nepeTBOplOBaYi

HenpaBunbHO nigi6paHumn
BCTYMHWI aBTOMAT

MocnabneHi KOHTAKTU HA
Knemax BBifHOro aBTomaTa

NigWWNHUKN €NeKTPOABUTYHA
3HOLWEHI

Buiwnm 3 nagy NigWUnHNUKM
eNeKTpoABMUIyHa

BWIALLOB 3 NaAy KOHTAKTOP
(nyckau)

3HOC pemeHs

HeMae HaAiliHOTrO KOHTAKTY Ha
pO3'€Mi 3'€IHAHHI 3 AATUMKOM
cTpymy

HecnpaBHUIA JaTUMK CTPyMy

3ropina nnata BUMiploBaHb
MpoBOAKY CTEHAA MOLKOLKEHO

BcepenuHi cTeHgy 6arato nuny

IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii
3BepHyTUCA [0 CNyX6U
TeXMigTPUMKMU.

MigTATHYTM KOHTAKTU Ha
KNEeMHUKY eneKTpoABUryHa

BigHOBUTU HaAiNHICTb
3'€HAHHA NaTy-Kopay

3aMiHWUTK BCTYMHU aBTOMAT

NigTArHYTM KNemu

3BepHYTMCA [0 CYXK6M
TeXMigTPUMKMU.

3aMiHUTU NiSWUNHUKN.
(EnekTpoaBuryH)

3amiHnTn KoHTakTop (nyckau)
3aMiHUTK pemiHb

BukopucToByBaTh agantep
NAKCOBOI KNEeMMN reHepaTopa.

3BepHYTMCA [0 CYXK6M
TeXNiATPUMKN.

3BepHYTMCA [0 CYXK6M
TeXMigTPUMKMU.

QuUCTMTKN CTeHA Big nuny
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9. MNig yac yBiMKHEHHS
peXumiB nepeBipku He
BMUKAKOTbCS
KOHTakTOopMu MNM3

10. Mig yac nepeBipku
reHepartopa Cu/ibHO
rpitoTbCsA CTPYMO3'EMHI
3aTuckaui. (kpokoaunm)

11. Nig yac po6oTu
HaTAXXOK pemeHs
(nanutora) 3'aBnatoTbea
CTOPOHHI Wwymun a6o
HepiBHOMIpHICTb
po6oTu

12. Mig Yac HaTUCKAHHA
Ha KHOMKU KepyBaHHSA
HaTAXXKaMN He
BifI6YBAETHCA XKOAHUX
ain

Biginwos po3'em ATX y 610K
KepyBaHHS CTEHAOM

MOWKOMKEHO ENEKTPUUHY
npoBOAKY

ManeHbka naama KOHTAKTy

3HOCUBCA ABUTYH HATAXKU
naHutora

3HoCKNacs 3ipka HaTAXKN
naHulora

3HOCUBCA BUHT HATAXKKM
pemeHs

BiACYyTHE MacTNO Ha KOB3HUX

NOBEPXHSAX

MexaHi3Mun cunbHO 3a6pyaHeHi
He npaute mogynb KepyBaHHsA
HaTAXKaMu

He npautoe nnata kepyBaHHSA

Biginwos po3'em D-SUB
XWBMEHHSA MOTOPYMKaMK 3
610Ky ynpaBiHHA

Hemae KOHTaKTy Ha po3'emax
XMBNEHHA €NeKTPOABUTYHIB
HaTAXOK

3achikcyBaTu po3s'em y 6oui
ynpaBniHHA

3BEepHYTUCSA [0 CYXO6M
TeXMiATPUMKMU.

BukopucToByBaTu agantep
NaCOBOI Kiemu reHepaTopa

3amiHWUTU ABUTYH

3BEpHYTUCA [0 CNYX6M
TeXMiATPUMKM.

3MacTUTK KOB3atloui NOBEpPXHi

OuUNCTMTN MExaHi3mMm Bif,
3a6pyaHEHHSA

3BEpHYTUCA A0 CNYX6M
TeXMigTPUMKMU.

3achikcyBatun po3'em D-SUB

BiflHOBUTU KOHTAKT XUBNEHHS
€NeKTPOABUTYHIB
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IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

9. YTUNI3ALUIA

O6nafgHaHHsA, BU3HAHe HeMpUAATHUM A0 eKcnayaTauii, nignarae ytunisawii.

O6nagHaHHA He MAE Yy CBOIN KOHCTPYKLIT Byab-fKNX XiMiuHNX, 6ionoriyHux abo pafioakTUBHUX
eNnemeHTIB, fIKi Npn AOTPUMaHHI nNpasun 36epiraHHa Ta ekcnnyarauii mornm 6 3aBaaTh LWKOAU
300poB'lo Ntogen abo HaBKONMNLLHBbOMY CEPeIOBULLY.

YTunisauis 0651afHAHHA MOBMHHA BIAMOBIAATU MiCLEBUM, PEerioHaNbHUM | HaALiOHANbHUM
3aKOHOLABUYMM HOPMaM i pernameHTam. He BUKUAATM B HABKONULIHE CepefoBULLE MaTepian, Lo
He Ma€ 3gaTHocTi 6ionoriuHo posknagatucs (MBX, ryma, CUHTETUUHI CMOMW, HadTONPOAYKTH,
CUHTETUUHI onil Towo). [ina yTunisauii Takux martepianis HeobxigHo 3BepTatuca Ao ipm, wWo
cneuianisyoTbesa Ha 360pi Ta yTUAI3aLii NPOMUCNOBUX BiAXOAIB.

MigHi Ta antomiHieBi geTani, WwWo ABNAOTL CO600 BiAXOAN KONbOPOBUX MeTanNiB, NignsraoTb 360py
Ta peanisauii.
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AOAATOK 1
TepMmiHanu NigKNIOYEHHS 4O reHepaTopiB

YMOBHI . Tun Po3'em
®OYHKUiOHaNbHE NPU3HAYEHHS
NO3HaYeHHA reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)
30
A
IG (Ignition) Bxif BBIMKHEHHS 3anantoBaHHs
15 B
AS Alternator Sense )
Battery Voltage . Tepmitan Ans
BVS Sense BUMIpIOBAHHA HANpPyru Ha
aKyMynaTopHin 6atapei
S Sense
B_
3 BaTapes (-)
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)
Cnyrye ansa nig'eaqHaHHA iHQMKATOPHOT namnu,
D+ L0 3AIMCHIOE NOAAYY MOYATKOBOI HANpyru
36yMKEeHHs Ta iHAMKaLio npaue3aaTHoCTi
reHeparopa D+
I Indicator Lamp
IL Illumination
L (Lamp) Buxig Ha namny inankaTopa
61 npawesaaTHOCTI reHepaTopa
(Field Report) Buxia nns KOHTPOnio
FR HaBaHTaXXEHHA Ha reHepaTop 6MOKOM
KepyBaHHA ABUTYHOM
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) AnanoriuHo "FR", ane 3
iHBEPCHUM CUrHANoM
b (Drive) Bxig KepyBaHHs perynsatopom i3 o
TepmiHanom "P-D" reHepaTopis Mitsubishi P/D
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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IHCTpyKUin 3 ekcnayaTauii

ymosHi @OYHKUiOHaNbHe NPU3HAYEHHSA Tun Pos'em
NO3HaueHHs YHKL, P reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxig KOAOBOro BCTAHOBNEHHA HANPyru
D (Digital) Bxia KOBOBOro BCTAHOB/IEHHSA HaNpyru SIG
Ha amepuKaHcbkux Ford, Te came, wo i "SIG"
RC (Regulator Control) Te came, wo i "SIG"
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Cxoxe Ha "SIG", RVC
TiNbKW fiana3oH 3miHKM Hanpyru 11.0-15.5V.
L(PWM) Kepyloumin curHan noAaeTbes Ha TepmiHan "L"
(Communication) Bxia KkepyBaHHs perynatopom C KOREA
c Hanpyru 6110KOM KepyBaHHS ABUTYHOM.
Kopencbki aBTo.
() Bxifi KepyBaHHSI perynsaTopom Hanpyrui 610Kom C JAPAN GC
KepyBaHHA ABUrYHOM. ANOHCbKi aBTo.
(Regulated Load Output) Bxig kepyBaHHs RLO
RLO Hanpyroto ctabinisauii
perynatopa B fiiana3oHi 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) 3aranbHe nNo3HaueHHA
¢hisuuHoro iHTepeiicy KepyBaHHs Ta
coM JiarHOCTUKM reHepaTopa. MoxyTb
BMKOPUCTOBYBATUCA NpoTokonu "BSD" (Bit
Serial Device), "BSS" (Bit Synchronized Signal) com
a60 "LIN" (Local Interconnect Network).
be3nocepefHs BKa3iBKa Ha iHTepdenc
LIN KepyBaHHA Ta [iarHOCTMKN reHepaTtopa 3a
npotokonom "LIN" (Local Interconnect Network)
DF
F Buxin 06mMoTKn poTopa. FLD
FLD 3'egHaHHs perynaTopa 3 06MOTKO poTopa
67
P Buxia 3 ofHi€l 3 06MOTOK CTaTOpa reHepaTopa.
S Cny)XuUTb ANs BUSHAYEHHSN PErynsiTopom ST
STA Hanpyru 36yKeHoro cTaHy 36yAXeHoro
Stator reHeparopa
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VMOBHi DyHK iouanbuen U3HAUEHHA Tun Pos’em
NO3HAYEHHSA YHKY P reHeparopa cTeHpa

(Wave) Buxig 3 ofHi€l 3 06MOTOK cTaTOpa
W reHepartopa Ans NigKknioueHHA TaxomeTpa B
aBTOMOGINAX 3 AU3ENbHUMU ABUTYHAMU

(Null) BBuBig cepeiHbOT TOUKM 06MOTOK
cTaTopa. 3a3Buuaii CNyXUTb /18 KepyBaHHA

N iHAMKaTOPHOI NaMMo NpaLe3aaTHoCTi
reHepaTopa 3 MexaHiYHUM perynsaTopom

Hanpyru
D (Dummy) NopoXHiit, HeMae NiaKMIOUYEHHS,

3/1€6iNblIOro Ha AMNOHCbKUX aBTOMOBINAX

N/C (No connect) Hemae nigkntoueHHs

(Load Response Control) ®yHKLiA 3aTPUMKN
peakLii perynatopa Hanpyru Ha 36inblUeHHs
HaBaHTaXeHHs Ha reHepaTop. Cknagae Big 2.5
LRC [0 15 cekyHa. Mig yac yBiMKHEHHS BENUKOro
(Onuis HaBaHTaXeHHA (CBiTNO, BeHTMNATOP pagiaTopa)
perynaTopis) perynaTop NNaBHO AOAAE HANPYTY 36Y)KEeHHS,
3a6e3neuyoumn TUM CaMUM CTa6iNbHICTb
niagTPUMaHHA 06epTiB ABUryHa. Oco6n1BO
NOMITHO Ha XONoCTUX o6epTax
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Instrukcja obstugi

WSTEP

Dzigkujemy za wybor produktow marki handlowej MSG Equipment.

Niniejsza Instrukcja obstugi zawiera informacje na temat przeznaczenia, zestawu, konstrukgji,
danych technicznych i zasad eksploatacji stanowiska MS002 COM.

Przed uzyciem MS002 COM (dalej w tekscie - stanowisko) nalezy uwaznie przeczytac niniejsza
Instrukcje obstugi i w razie potrzeby odby specjalne szkolenie w zaktadzie produkcyjnym
stanowiska.

W zwiazku z ciggtym ulepszaniem stanowiska w zakresie konstrukcji i oprogramowania moga
zostac wprowadzone zmiany, ktore nie zostaty uwzglednione w niniejszej Instrukcji obstugi.

zakonczone bez wczesniejszego powiadomienia.

1. PRZEZNACZENIE

Stanowisko przeznaczone jest do szybkiej i wysokiej jakosci diagnostyki alternatorow
samochodowych, regulatorow napigecia oddzielnie od alternatora i rozrusznikow. Stanowisko
testowe ma duza pojemnos¢, ktora umozliwia diagnozowanie jednostek w szerokim zakresie
obciazen. Podczas diagnozowania alternatorow stanowisko symuluje ich prace w samochodzie.

Stanowisko wykonuje nastepujace funkcje:

- ocena stanu technicznego i okreSlenie wadliwego elementu (podzespotu) alternatora 12/24V,
samochodow osobowych i cigzarowych;

- sprawdzanie sprawnosci regulatora napiecia oddzielnie od alternatora;

- ocena stanu technicznego rozrusznikow 12/24V samochodow osobowych i ciezarowych na biegu
jatowym.
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2. DANE TECHNICZNE

Wymiary (DxSxW), mm 550x450x1050

Masa, kg 1M1

Zrodto zasilania trojfazowa siec elektryczna
Napiegcie zasilania, V 400

Moc napedu, kW 5.5

Liczba podtaczanych akumulatorow

.. . 2 identyczne po 12V
(nie jest zawarty w zestawie) y P

Model akumulatora pojemnos¢ od 45 do 60 A-h
Automatyczne tadowanie akumulatora nr 1 tak

Automatyczne tadowanie akumulatora nr 2 nie

Napiecie badanych urzadzen, V 12, 24

Sterowanie mechaniczne elementy sterujace
Tryb badania reczny

Badanie alternatorow

122V 200
Maksymalne obciazenie, A
24V 100
Regulacja obciazenia (0-100%) ptynnie
Obroty napedu, obr/min 0-3000
Wybor kierunku obrotu napedu dostepnie
Typ przektadni (naped-alternator) pas klinowy / wieloklinowy

. 3 12V Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
Rodzaje testowanych alternatorow
24V Lamp

Badanie regulatorow napiecia

Rodzaje badanych regulatorow 12V Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
napiecia 24V Lamp

Zabezpieczenie przed zwarciem tak

Sygnat dzwiekowy przy zwarciu tak
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Badanie rozrusznikow

Moc badanych rozrusznikow, kW do 6
3. ZESTAW
Zestaw dostawy zawiera:
Nazwa Liczba, szt.

Stanowisko MS002 COM 1
MS0109 - zestaw przewodow 1
Adapter dodatni klemy alternatora 2
MS0114 - Bezpiecznik topikowy (typ 22x58mm, trad 100A) 1
Stopy stanowiska 4
Klucz do drzwi stanowiska 2
Gniazdo 400V 1
Instrukcja obstugi (karta z kodem QR) 1
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4. OPIS STANOWISKA

Stanowisko sktada sie z nastepujacych podstawowych czesci (rys. 1):

equipment

‘_._—4

Rysunek 1. Podstawowe elementy stanowiska

1 - Przewody zasilajace

2 - Platforma robocza.

3 - Panel sterowania.

4 - Drzwiczki do dostepu do czesci zasilajacej stanowiska.
5 - Drzwiczki do dostepu do czeSci przedziatu akumulatora.

6 - Stopy z regulacja wysokosci.
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Praca z badanym urzadzeniem odbywa sie w na platformie roboczej (rys.2), ktora zawiera:

o

l
|

| L )

din

Rysunek 2 - Platforma robocza stanowiska

1 - tancuch mocowania urzadzenia.
2 - Pasy napedowe alternatora, klinowy i wieloklinowy.
3 - Ostona ochronna. Po podniesieniu ostony proces diagnostyczny jest blokowany.

Panel sterowania (rys. 3), zawiera ponizsze podstawowe elementy:
1 - WySwietlacz - wyprowadzenie danych diagnostycznych.
2 - Panel sterowania zawiera nastepujace przyciski:
JAltenator & starter tester” — wejscie/wyjScie w tryb badania alternatoréw i rozrusznikow.
.Voltage regulator tester’ - wejScie/wyjscie w tryb badania regulatora napiecia.
»12V"/ ,24V" — wybor napiecia znamionowego badanego urzadzenia.
.P-D", ,C", ,RLO", ,SIG”, ,COM" - wybor typu diagnozowanego alternatora.
,F167" - tryb badania alternatora, ktory nie ma wbudowanego regulatora napiecia.

,Tighten chain”/"Chain release” - kontrola dokrecania / poluzowania tafcucha mocowania
urzadzenia.

»Tighten belt”/"Belt release” - sterowanie dokrecaniem / poluzowaniem pasa napedowego
alternatora.

+START” — wtaczanie / wytaczanie klemy 50 w celu uruchomienia rozrusznika.
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Rysunek 3 - Panel sterowania stanowiska

3 - Wyprowadzenia diagnostyczne do podtaczenia do terminali regulatora napiecia:
.B+" — podtaczany z terminalami: klema 30, ,B+", ,IG", ,S", ,AS", ,BVS", ,A", ,15";

.FLD” — wyprowadzenia przeznaczone do podtaczenia szczotek regulatora napiecia w trybie
sprawdzania regulatora napiecia lub odpowiadajacych im terminali: ,DF”, ,F”, ,FLD";

,B-" — minus (masa, klema 31);

,D+" — wejscie lampki kontrolnej regulatora napigcia. Przeznaczone do podtaczenia terminali
regulatora napiecia: ,,D+", "L", ,IL", ,,61";

,ST” - wyjscie do podtaczenia do wyprowadzen stojana (terminali) regulatora napiecia: ,P”,
,S", ,STA”, ,Stator”;

»GC” — wyprowadzenie jest podtaczane do terminala sterujacego regulatora napigcia: ,COM”,
»SIG”, itp;

,FR” — kontrola obciazenia alternatora, podtaczana do: ,FR", ,DFM", ,M"";
»50" - wyprowadzenie podtaczane do klemy 50 rozrusznika;

4 - Przycisk ,EMERGENCY STOP” - awaryjne wytaczenie zasilania stanowiska.
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5 - Przycisk ,,OFF/ON" - wytaczanie / wtaczanie zasilania stanowiska. Po nacisnieciu przycisku
+,EMERGENCY STOP”, przycisk ,,OFF/ON" nie dziata.

6 - Wskaznik pracy lampki kontrolne;j.
7 - Regulatory:

+REGULATION GC" - ustawienie napiecia wyjSciowego alternatora. Stuzy do podtaczenia
alternatora do ztgcza ,,GC";

,ELECTRICAL LOAD” - ustawienie poziomu obcigzenia elektrycznego alternatora (symuluje
konsumentéw samochodowych). Po naci$nigciu odbywa aie ptynne wytaczenie obcigzenia do
poziomu zerowego;

»ROTATION SPEED” - sterowanie obrotami i kierunkiem obrotow napedu. Po naciSnieciu naped
sie zatrzymuje.

4.1. Dane wySwietlane na wySwietlaczu

Informacje wySwietlane na ekranie stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora
napiecia typu: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (p. rys.4 - 8):

+VOLTAGE, DC" - warto5¢ napigcia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator.

»DFM, %" - wypetnienie modulacji szerokosci impulsow sygnatu odbierane przez kanat FR (stopien
wtaczonego stanu uzwojenia wirnika).

+AMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartos¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika, dla rozrusznika wartoS¢ pradu pobieranego
przez silnik elektryczny rozrusznika.

+AMR, AC” — wartos¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego, pulsacji.
+~TACHOMETER" - liczba obrotow napedu.
»D” — wartos¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.

,P" — stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator/rozrusznik regulator napiecia

Rysunek 4- Ekran stanowiska podczas diagnozowania alternatora / regulatora napiecia:
typu Lamp lub rozrusznika

VOLTAGE, DC ~ VOLTAGE, DC

1.0 120

| D P

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 5 - Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu P-D:
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 6 - Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu C:

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC
1.0 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

AMP, DC AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 7- Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu SIG
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VOLTAGE, DC

120

RLO DFM, %

VOLTAGE, DC

10

RLO | DFM,%

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 8. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatora/regulatora napiecia typu RLO

Informacje wySwietlane na ekranie dla wszystkich alternatorow i regulatoréw napiecia typu COM
(rys. 9):

[ PROTOCOL BAUD PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC| ~ com VOLTAGE,DC| oy

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DFM, %

ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER ERROR

0

alternator regulator napiecia

Rysunek 9. Ekran stanowiska podczas diagnozowania
alternatorow / regulatoréw napiecia typu COM
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.PROTOCOL" - wersja protokotu.
+VOLTAGE, DC" - warto5¢ napiecia generujacego, jaka zapewnia alternator/ regulator napiecia.

+AMR, DC" - dla alternatora jest to obciazenie; dla regulatora napiecia - wartos¢ pradu
dostarczanego do uzwojenia wzbudzenia wirnika.

+AMR, AC" — wartoS¢ emitowanego przez alternator pradu przemiennego.
+~TACHOMETER" - liczba obrotow napedu.

,BAUD" — szybkos¢ wymiany danych z regulatorem napiegcia.

~COM” — wartoS¢ napiecia generujacego okreslona przez stanowisko.
.DFM, %" - stopien wtaczonego stanu uzwojenia wirnika.

#IDITYPE” - numer identyfikacyjny regulatora napiecia. Ten numer umozliwia ustalenie silnika,
ktory alternator jest zainstalowany, przez jednostke sterujaca.

+ERRORS” — wskaznik btedow regulatora napiecia. Mozliwe sg nastepujace btedy:
EL (electrical) - awaria elektryczna;
ME (mechanical) - usterka mechaniczna;
TH (thermal) - przegrzanie.

5. ZASTOSOWANIE ZGODNE Z PRZEZNACZENIEM

1. Stanowisko nalezy stosowac wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem (p. sekcje 1).
2. Stanowisko przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach o temperaturze od + 10 do + 40 °C i
wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 75% bez kondensacji wilgoci.
3. Wytacz zasilanie za pomoca wytacznika awaryjnego tylko wtedy, gdy konieczne jest awaryjne
wytaczenie zasilania stanowiska.
4, Przewody diagnostyczne stanowiska powinny by¢ podtaczone tylko do terminali w ztaczu
regulatora napiecia alternatora.
6. Wytacz stanowisko, jesli nie ma by¢ uzywane.
7. Podczas pracy ze stanowiskiem zabrania sie:
- przeprowadzenia diagnostyki alternatorow z oczywistymi usterkami mechanicznymi;
- ingerencji w prace stanowiska w jakikolwiek sposob;
- utrudnienia ruchu obracajacych sie czesci stanowiska;
- otwierania drzwiczek w celu uzyskania dostepu do czeSci zasilajacej stanowiska, jesli
stanowisko jest podtaczone do sieci zasilajacej 400V.
8. Aby unikna¢ uszkodzenia lub awarii stanowiska, nie wolno wprowadza¢ zmian w stanowisku
wedtug wtasnego uznania. Stanowisko moze by¢ modyfikowane wytacznie przez oficjalnego
producenta.
9. W przypadku awarii Testera nalezy przerwac jego dalsza eksploatacje i skontaktowac sie z
producentem lub przedstawicielem handlowym.

& OSTRZEZENIE! Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub szkody dla
zdrowia ludzkiego wynikajace z nieprzestrzegania wymagan niniejszej Instrukcji obstugi.
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5.1. Wskazowki dotyczace BHP

1. Do pracy ze stanowiskiem dopuszczane sa specjalnie przeszkolone osoby, ktore uzyskaty prawo
do pracy na stanowiskach okreslonych typow i przeszty szkolenie w zakresie bezpiecznych technik
i metod pracy.

2. Wytaczenie stanowiska jest obowigzkowe w przypadku przerw w dostawie pradu, czyszczenia i
sprzatania stanowiska oraz w sytuacjach awaryjnych.

3. Miejsce pracy powinno by¢ zawsze czyste, dobrze oSwietlone i mie¢ duzo wolnego miejsca.

4. W celu zapewnienia bezpieczehstwa elektrycznego i przeciwpozarowego ZABRANIA SIE:

— podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej, ktora ma wadliwe zabezpieczenie przed
przeciazeniami pradowymi lub nie ma takiego zabezpieczenia;

— uzycia do podtaczenia stanowiska gniazda bez styku uziemiajacego;

— uzycia przedtuzaczy do podtaczenia stanowiska do sieci elektrycznej. Jesli gniazdo jest oddalone
od miejsca instalacji stanowiska, konieczne jest modyfikacja sieci elektrycznej i zainstalowanie
gniazdka;

- obstugi stanowiska w stanie wadliwym.

- samodzielnego przeprowadzania naprawy i wprowadzania zmian w konstrukcji stanowiska,
poniewaz moze to spowodowac powazne uszkodzenie stanowiska i pozbawi¢ prawa do naprawy
gwarancyjnej.

5. Zabrania si¢ pozostawiania na stanowisku urzadzeh z uruchomionym napedem bez nadzoru.

6. Podczas montazu urzadzenia na stanowisku i pozniejszego demontazu nalezy zachowac
szczeg6lna ostroznosc, aby zapobiec uszkodzeniu rak.

7. Diagnozowany alternator musi by¢ bezpiecznie zabezpieczony (zamocowany).

5.2. Przygotowanie stanowiska do pracy

Stanowisko jest dostarczane w postaci zapakowanej. Po rozpakowaniu wyrobu nalezy upewnic sie,
ze stanowisko jest cate i nie ma zadnych uszkodzen. Materiaty opakowaniowe sa catkowicie
utylizowane, nalezy je zbiera¢ w odpowiednich strefach w celu oddzielnego zbierania odpadow.

Stanowisko jest instalowane na stole, w razie potrzeby kompensacji nierownosci powierzchni
mozna dostosowac stopy stanowiska do wysokosci. Podczas montazu stanowiska nalezy zapewnic
minimalny odstep 0.5 m od prawej strony stanowiska, aby umozliwi¢ swobodna cyrkulacje
powietrza.

Przed eksploatacja stanowiska nalezy podtaczyc:

- akumulator (bateria akumulatora) 12V do klem ,Battery 1" w przedziale akumulatora (poz. 5 rys.
1). W razie potrzeby przeprowadzenia diagnostyki alternatorow/rozrusznikdw 24V nalezy
podtaczyc 2 akumulator do klem ,Battery 2”;

- zasilanie elektryczne 400V.
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A\ OSTRZEZENIE! Aby diagnozowac regulatory napiecia 24V, wystarczy podtaczyc jeden
alternator do klem ,Bateria 1”.

6. DIAGNOSTYKA

6.1. Montaz i podtaczenie alternatora

1. Wyszukaj w Internecie informacje o oznaczeniu terminali w ztaczu alternatora wedtug
oryginalnego numeru alternatora, ktory najczesciej znajduje sie na obudowie lub tylnej pokrywie.

Na rys. 10 jako przyktad podano schemat podtaczenia alternatory Mitsubishi MD375853.

GSLF

Rysunek 10. Alternator Mitsubishi MD375853 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 10 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal G okresla typ alternatora jako ,C". Nastepnie, zgodnie z zatacznikiem 1, nalezy

okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczy¢ alternator, schemat podtaczenia
podano w tabeli 1.

Tabela 1 - Podtaczenie alternatora Mitsubishi MD375853 do stanowiska

Terminal w ztaczu Dlagnostyczn.e
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska

G GC

S B+

L D+

F FR




Polski

Stanowisko MS002 COM

Jako przyktad rozwazmy podtaczenie alternatora Toyota 2706020230 (rys. 11).

S DFM
M
IG L

Rysunek 11. Alternator Toyota 2706020230 i oznaczenie terminali w ztaczu

Wg terminalow w ztaczu na rys. 11 najpierw okresl typ alternatora za pomoca zatacznika 1. W tym
przypadku terminal L okreSla typ alternatora jako L/D + (lampowy). Nastepnie, zgodnie z
zatacznikiem 1, nalezy okreslic, do ktorych wyprowadzen stanowiska nalezy podtaczyc alternator,
schemat podtaczenia podano w tabeli 1.

Tabela 2 - Podtaczenie alternatora Toyota 2706020230

Terminal w ztaczu Dlagnostyczn.e
wyprowadzenie
alternatora .
stanowiska

S B+

IG B+

L D+

DFM (M) FR

2. Zainstaluj urzadzenie na platformie roboczej. Koto pasowe powinno by¢ rownolegte do
uzywanego pasa.
3. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej, w tym celu:
A\ OSTRZEZENIE! Aby aktywowac przyciski napinania tancucha i paska, konieczne jest wejscie w
tryb testu alternatora po wtaczeniu podstawy, a nastepnie wyjscie z niego.

3.1. Zwolnij tancuch na wymagana dtugos¢, naciskajac przycisk ,Chain release”.

3.2. Zatrzasnij tancuch za wystep platformy roboczej i nacisnij przycisk ,Tighten chain”.
Napinanie wytaczy sie automatycznie.

4, Ustaw pas na kole pasowym alternatora.

4.1. Podaj tancuch na wymagana dtugosc, naciskajac przycisk ,Belt release”. Zatoz pas na koto
pasowe alternatora i nacisnij przycisk , Tighten belt”.
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4.2. Napinaj pas, az napiecie w przyblizeniu bedzie odpowiadac¢ napigciu w samochodzie.
Napigecie pasa okreslane jesz subiektywnie. Zatrzymanie napiecia pasa odbywa sie poprzez
ponowne nacisnigcie przycisku ,Tighten belt”.

5. Przykrec adapter do dodatniej klemy alternatora.

6. Podtacz przewod zasilajacy ,B -" do obudowy urzadzenia, a nastepnie podtacz przewod
zasilajacy ,B+” do adaptera na dodatniej klemie alternatora.

6.2. Diagnostyka alternatora

1. Wiacz przycisk ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane napiecie za pomoca przycisku
L12V7["24V", w zaleznoSci od charakterystyki testowanego alternatora.

A OSTRZEZENIE! Po wtaczeniu przycisku ,,Badanie alternatora rozrusznika” stanowisko
przejdzie w tryb badania alternatora typu Lamp.

2. Podtacz przewody diagnostyczne stanowiska (poz.3 rys.3) do terminali w ztaczu alternatora.
3. W panelu sterowania wybierz odpowiedni typ alternatora.

3.1. Jesli badany alternator ma typ COM - poczekaj na okreSlenie przez stanowisko ID i TYPE
alternatora.

3.2. Jesli w alternatorze jest terminal: ,L”, ,D+", 1", ,IL", ,61", lampka kontrolna powinna sie
zaswiecic.

3.3. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu COM, wowczas w poblizu wskaznika ,ERRORS”
powinien pojawic si¢ komunikat o usterce mechanicznej ,MEC”.

4, Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” w lewo lub w prawo, w zaleznosci od kierunku obrotu
alternatora (najczesciej koto pasowe alternatora obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara,
patrzac od strony kota pasowego.) ustaw predkos¢ obrotowa w zakresie od 100 do 150 obr./min.

A\ OSTRZEZENIE! Jesli w alternatorze znajduje sie sprzegto wyprzedzajace, uwaznie obserwuj
wybor kierunku obrotu.

4.1. Ocen wizualnie: czy alternator obraca sie normalnie, nie powinno by¢ wibracji alternatora.
W przypadku hatasu wskazujacego na awarie mechaniczna nalezy przerwac diagnostyke.
5. Sprawdz, przy jakich predkosciach rozpoczyna sie generowanie, w tym celu:

5.1. Obracajac pokretto ,REGULATION GC” ustaw wartosc napiecia na 14,5 V dla alternatorow 12V
i 29V dla alternatorow 24V.

5.2. Obracajac pokretto ,ROTATION SPEED” ptynnie zwiekszaj obroty do momentu, gdy napiecie
wyjsciowe alternatora bedzie rowne zadanemu. Wigkszos¢ sprawnych alternatoréw rozpoczyna
generowanie od 700-850 obr./min. napedu. Niektore alternatory typu ,COM” zaczynaja
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generowanie przy predkosciach powyzej 1200, istniejg rowniez alternatory z funkcjg LRC (Load
Response Control), w ktorych wystepuje op6znienie czasowe w zmianie napiecia wyjsciowego.

5.3. W przypadku alternatorow typu ,Lamp” wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14
do 14,8 V dla alternatorow 12V, od 28 do 29,8 V dla alternatorow 24V.

5.4, Jesli w alternatorze znajduje sie wskaznik lampki kontrolnej, powinien zgasnac.
5.5. Jesli zdiagnozowany alternator jest typu ,,COM”, btad mechaniczny powinien zniknac.
6. Ocen dziatanie regulatora napigcia alternatora, w tym celu:
6.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 1500 — 2000 obr./min.

6.2. Obracajac pokretto ,REGULATION GC”, ptynnie zmieniaj napigcie wyjsciowe alternatora w
zakresie od 13 do 15V, zmierzone napiecie na powinno sie zmieniac proporcjonalnie zadanemu.
W przypadku alternatorow typu ,Lamp” bez kontroli napigcia ten punkt nie musi by¢
wykonywany.

7. Ocef prace alternatora pod obciazeniem, w tym celu:
7.1. Obracajac pokrettem ,ROTATION SPEED” ustaw obroty w zakresie 2500 — 3000 obr./min.

7.2. Obracajac pokretto ,ELECTRICAL LOAD” ptynnie zwigkszaj obcigzenie alternatora. Aby
obiektywnie ocenic stan alternatora, wystarczajace jest obciazenie pragdem o natezeniu 50-70 A.
W takim przypadku wartoS¢ napiecia wyjSciowego pozostaje stata, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ I, AC" nie powinna przekraczac 10% wartosci zadanego obciazenia
(na przyktad przy obciazeniu 50A wartos¢ ,I, AC” nie powinna przekraczac 5A).
8. Po zakonczeniu diagnostyki alternatora zresetuj obciazenie alternatora i zatrzymaj naped,
naciskajac krotko regulatory ,,ELECTRICAL LOAD” i ,ROTATION SPEED". Nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”, a po tym alternator mozna zdemontowac ze stanowiska.

6.3. Diagnostyka alternatora, ktory
nie posiada wbudowanego regulatora napiecia

Diagnostyka alternatorow, ktore nie maja wbudowanego regulatora napiecia, odbywa sie
podobnie do badania alternatora (p. Sekcje 5.3) z pewnymi réznicami:

1) Nalezy podtaczy¢ terminal alternatora, ktory zwykle jest oznaczony: DF, F, FLD, 67, do ztacza
stanowiska GC (rys. 3).

2) Wybierz tryb badania F/67.

A\ OSTRZEZENIE! Funkcja F/ 67 pozwala badac tylko alternatory 12V i nalezace do typu B-circuit,
tj. alternatory, w ktorych jedna ze szczotek jest w stanie wolnym, nie jest podtaczona do B+. Druga
moze by¢ w stanie wolnym lub podtaczona do obudowy alternatora tj. do B-.
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6.4. Diagnostyka regulatora napiecia

Wedtug oryginalnego numeru regulatora napiecia wyszukaj informacje o oznaczeniu terminali w
Internecie. Dodatkowo mozesz skorzystac z informacji z zatacznika 3, w ktorych wskazane jest
potaczenie najpopularniejszych regulatorow napigecia. Zgodnie z terminalami w ztaczu regulatora
napiecia i informacjami w zataczniku 1 okreslamy jego typ.

A\ OSTRZEZENIE! Tryb diagnostyczny powinien by¢ zgodny z typem badanego regulatora
napiecia.

6.4.1. Diagnostyka regulatora napiecia typu Lamp

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatoréw napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
Aby zdiagnozowac regulatory lampowe nie trzeba wybiera¢ zadnego trybu, poniewaz lampka
kontrolna D+ dziata w dowolnym trybie.

3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V” lub
A

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+"” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna wynosic od 14 do 14,8 V dla regulatorow
napiecia 12V, od 28 do 29,8 V dla regulatorow 24 i musi odpowiadac charakterystyce regulatora.

5. 0dtgcz przewod , 7" od regulatora napiecia, przy tym lampka kontrolna (poz.5 rys.3) powinna sie
zapalic. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - lampka kontrolna powinna zgasnac.

6. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 - 5 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

7. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

6.4.2. Diagnostyka regulatora napiecia
typu P-D, C, SIG, RLO

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzen diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.

3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V".
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4. Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+"” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia. Przy tym wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ rowna zadanej wartosci z mozliwym
odchyleniem -0,2V.

5. Regulatorem ,REGULATION GC” zmieh ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 na 14,5 V. Zmierzona
wartoS¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac sig¢ proporcjonalnie do wartosci zadanej.

6. W przypadku regulatorow napiecia typu P-D nalezy odtaczy¢ przewdd ,ST” od regulatora
napiecia, przy czym wartosc¢ ,,P” powinna wynosic 0. Podtacz przewod ,ST” z powrotem - powinna
by¢ ustawiona poprzednia wartosc ,P".

7. Niespetnienie jednego z wymagan pkt 4 — 6 wskazuje na niesprawnos¢ regulatora napiecia.

8. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.

6.4.3. Diagnostyka regulatora napiecia typu COM

1. Podtacz regulator napiecia do wyprowadzeh diagnostycznych stanowiska, z wyjatkiem
wyprowadzenia ,B+".

2. Wtacz tryb diagnostyczny regulatorow napiecia za pomoca przycisku ,Voltage regulator tester”.
3. Wybierz napiecie znamionowe badanego regulatora napiecia za pomoca przycisku ,12V.

4, Podtacz wyprowadzenie diagnostyczne stanowiska ,B+” do odpowiedniego terminala regulatora
napiecia.

4. 1. Poczekaj, az stanowisko odczyta dane o regulatorze napiecia, a nastepnie mozesz przystapic
do dalszej diagnostyki.

4, 2. Wartos¢ napiecia stabilizacji powinna by¢ ustawiona na okreslona wartoS¢ z mozliwym
odchyleniem -0,2V, w komorce ,,ERRORS” nie powinno by¢ zadnych wartosci.

5. Regulatorem ,REGULATION GC” zmieh ustawione napiecie stabilizacji z 13,2 na 14,5 V. Zmierzona
wartos¢ napiecia stabilizacji powinna zmieniac si¢ proporcjonalnie do wartosci zadane;j.

6. Odtacz przewod ,ST” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,ME". Podtacz przewod ,ST” z powrotem - wartos¢ ,ME” powinna zniknac.

7. Odtacz przewdd ,FLD” od regulatora napiecia, przy tym w komorce ,,ERRORS” powinna pojawic
sie wartosc ,EL". Podtacz przewod ,FLD” z powrotem - wartosc ,,EL” powinna zniknac.

8. Nie spetnienie jednego z wymagan pkt 4.1 - 7 wskazuje na niesprawnosc¢ regulatora napigcia.

9. Wyjdz z trybu diagnostycznego naciskajac przycisk ,Voltage regulator tester”. Odtacz przewody
od regulatora napiecia.
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6.5. Diagnostyka rozrusznika

1. Zainstaluj rozrusznik na platformie roboczej.
2. Zamocuj urzadzenie na platformie roboczej.
3. Przykrec adapter do dodatniej klemy rozrusznika.

4, Podtacz przewad zasilajacy ,,B -” do obudowy urzadzenia i ztacze sterujace stanowiska ,50” do
wyprowadzenia sterujacego elektromagnesu rozrusznika. Kleme przewodu zasilajacego ,B+"
nalezy umiescic w taki sposob, aby nie byto kontaktu ze stanowiskiem, aby uniknac zwarcia.

5. Wtacz tryb badania rozrusznika przyciskiem ,Alternator & starter tester” i wybierz wymagane
napiecie za pomoca przycisku ,12V” lub ,24V”", w zaleznoSci od charakterystyki testowanego
urzadzenia.

6. Nacisnij przycisk ,,START”, koto zebate sprzegta wyprzedzajacego rozrusznika powinno wysunac
si¢ do oporu. Po zwolnieniu przycisku ,START” - powr6t do pierwotnej pozycji. Powtorz procedure
kilka razy.

7. Podtacz przewad zasilajacy ,B+" do adaptera na dodatniej klemie rozrusznika.

8. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,START”. Silnik rozrusznika powinien sie wtaczy¢. Przy tym wartosc
pobieranego pradu ,AMP, DC" powinna odpowiada¢ danym DTR rozrusznika, a wartoS¢ pradu
przemiennego w obwodzie B+ ,,AMP, AC" nie powinna przekracza¢ 10% wartosci pobieranego
pradu ,,AMP, DC".

9. Po zakonczeniu diagnostyki rozrusznika zwolnij przycisk ,START”, a nastepnie nacisnij przycisk
JAlternator & starter tester”. Nastepnie rozrusznik moze by¢ zdemontowany ze stanowiska.

7. OBStUGA STANOWISKA

Stanowisko przeznaczone jest na dtugi czas eksploatacji, jednak dla maksymalnego okresu
bezawaryjnej pracy stanowiska nalezy regularnie przeprowadzac jego inspekcje i opisane ponizej
prace profilaktyczne z zalecana czestotliwoscia. Inspekcje i prace profilaktyczne powinny by¢
wykonywane przez wykwalifikowany personel.

Prace profilaktyczne, ktore nalezy wykonywac codziennie:
« Prawidtowa praca silnika (brak nietypowych dzwigkow, wibracji itp.).

+ Zgodnos¢ warunkow Srodowiskowych z dopuszczalnymi warunkami uzytkowania stanowiska
(temperatura, wilgotnosé, itp.).

+ Czy napiecie sieciowe miesci sie w dopuszczalnych granicach.
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Raz w miesiacu kontroluj stan techniczny akumulatora, monitoruj poziom elektrolitu i tadunek w
akumulatorze.

Poziom natadowania akumulatora powinien by¢ taki, aby napiecie akumulatora (bez obcigzenia)
nie byto nizsze niz 12,5V (w temperaturze 25 °C odpowiada to poziomowi natadowania 75%). Jesli
konieczne jest natadowanie akumulatora, nalezy zainstalowa¢ sprawny alternator 12V na
stanowisku i uruchomic go w trybie badania bez obciazenia na czas 10-15 minut.

7.1. Czyszczenie i codzienna obstuga

Do czyszczenia powierzchni stanowiska nalezy uzywac miekkich chusteczek lub Sciereczek oraz
neutralnych Srodkow czyszczacych. Wyswietlacz nalezy czySci¢ z pomoca specjalnej wtoknistej
Sciereczki i sprayu do czyszczenia ekranow wyswietlaczy. W celu unikniecia korozji, awarii lub
uszkodzenia stanowiska niedopuszczalne jest stosowanie materiatow Sciernych i
rozpuszczalnikow.

8. GROWNE USTERKI | METODY ICH USUNIECIA

Ponizej umieszczona tabela z opisem mozliwych usterek i sposobow ich usunigcia:

Objaw usterki Mozliwe przyczyny Zalecenia dotyczace usuniecia
Brak napiecia 400V w sieci Przywracic zasilanie.
Odtaczenie ztacza ATX na Sprawdzi¢ niezawodnos¢
. L. jednostce sterujacej mocowania ztaczy ATX

1. Stanowisko sie nie

wiacza Wtaczony przycisk ,AWARIA” Wytaczy¢ przycisk ,AWARIA”
Wytaczony trojbiegunowy
automat rozruchowy Wiaczy¢ automat trojbiegunowy
stanowiska

2. Po uruchomieniu

testu stanowisko . p . , .

o e Zwarcie stykow ( +) Rozciggnac wyprowadzenia
akumulatora do obudowy (zaizolowac)

zabezpieczajacy przed
zwarciem (pisk).
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3. Stanowisko dziata, ale
silnik elektryczny nie
uruchamia sie.

4. Wytaczenie automatu
wejsciowego przy
maksymalnym
obciazeniu stanowiska

5. Pod czas pracy
stanowiska stychac obce
odgtosy.

6. Podczas pracy
stanowiska pas sie
$lizga (gwizdze).

7. Pobor pradu nie jest
wySwietlany poprawnie

Awaria oprogramowania
przetwornicy czestotliwosci.

Poluzowanie stykow na klemie
silnika elektrycznego

Odtaczenie kabla krosowego
sterujacego na przetwornicy
czestotliwosci

Nieprawidtowo dobrany
automat wprowadzajacy

Luzne styki na zaciskach
automatu wprowadzajacego

Nieprawidtowo zainstalowane
testowane urzadzenie. (Pas
napedowy jest przeciagniety)

tozyska silnika sa zuzyte

tozyska silnika elektrycznego
ulegty awarii

Stycznik (rozrusznik) ulegt
awarii

Pas nie napiety.

Zuzycie pasa.

Brak niezawodnego styku na
ztaczu z czujnikiem pradu

Uszkodzony czujnik pradu

Spalona ptyta pomiarowa

Instrukcja obstugi

Skontaktowac sie z serwisem.

Dokrecic styki na klemie silnika
elektrycznego

Przywroc niezawodnosc
potaczenia kabla krosowego

Wymieni¢ automat
wprowadzajacy

Dokreci¢ zaciski

Ponownie zainstalowac
testowane urzadzenie

Skontaktowac sie z serwisem

Wymieni¢ tozyska. (Silnik
elektryczny)

Wymienic stycznik (rozrusznik)
Napiac pas.
Wymienic pas.

Przywrécic kontakt

Skontaktowac sie z serwisem
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8. Po wtaczeniu
stanowiska uruchamia
sie trzybiegunowy
automat.

9. Przy wtaczeniu trybow
badania styczniki PMZ
nie sa wtaczane

10. Podczas badania
alternatora zaciski
kontaktowe s3 bardzo
gorace (zaciski
krokodylkowe)

11. Podczas pracy
napiecie paska
(tancucha) pojawia sig
obcy hatas lub nierowna
praca

12. Po nacisnieciu
przyciskow sterowania
napinaniem nic sie nie
odbywa

Okablowanie stanowiska jest
uszkodzone

Wewnatrz stanowiska jest duzo
kurzu

Odtaczenie ztacza ATX w
skrzynce sterowania stanowiska

Uszkodzone okablowanie
elektryczne

Maty punkt kontaktowy

Zuzyty silnik napinacza
tafncucha

Zuzyta koto zebate napinacza
tancucha

Zuzyta Sruba napinajaca pas

Brak smaru na powierzchniach
slizgowych

Mechanizmy mocno
zanieczyszczone

Nie dziata modut kontroli
napiecia

Nie dziata ptyta sterowania

Odtaczenie ztacza D-SUB
zasilania silnikow od jednostki
sterujacej

Brak styku na ztaczach zasilania
silnikow elektrycznych
napinania

Skontaktowac sie z serwisem

Oczyscic stanowisko z kurzu

Zablokowac ztacze w skrzynce
sterowania

Skontaktowac sie z serwisem

Uzy¢ adaptera dodatniej klemy
alternatora

Wymienic silnik

Skontaktowac sie z serwisem

Smarowac powierzchnie
Slizgowe

Oczysci¢ mechanizmy z
zanieczyszczen

Skontaktowac sie z serwisem

Zamocowac ztacze D-SUB

Przywrocic kontakt zasilania
silnikow elektrycznych
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9. UTYLIZACIA

Sprzet uznany za niezdatny do uzytku podlega utylizacji.

W konstrukcji sprzetu brak zadnych pierwiastkow chemicznych, biologicznych ani radioaktywnych,
ktore przy zachowaniu zasad przechowywania i eksploatacji mogtyby zaszkodzi¢ zdrowiu
ludzkiemu lub Srodowisku.

Utylizacja sprzetu musi by¢ zgodna z lokalnymi, regionalnymi i krajowymi przepisami i regulacjami
prawnymi. Nie nalezy wyrzucac do Srodowiska materiatu, ktory nie ma zdolnosci do biodegradacji
(PVC, guma, zywice syntetyczne, produkty ropopochodne, oleje syntetyczne itp.). W celu utylizacji
takich materiatow nalezy skontaktowac sie z firmami specjalizujacymi sie w zbieraniu i utylizacji
odpadow przemystowych.

CzeSci miedziane i aluminiowe, ktore sa odpadami metali niezelaznych, podlegaja zbidrce i
sprzedazy.
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ZALACZNIK 1

Terminale przytaczeniowe do alternatorow

T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr):gtora wadzenie
stanowiska
B+
Bateria (+)
30
A
IG (Ignition) Wejscie wtaczania zaptonu
15 B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal do pomiaru
Sense napiecia akumulatora
S Sense
B- .
3 Bateria (-) B-
E (Earth) Ziemia, bateria (-)
Stuzy do podtaczenia lampki kontrolnej, ktora
D+ dostarcza poczatkowe napiecie wzbudzenia i
wskazuje sprawnoS¢ alternatora
[ Indicator Lamp D+
L Illumination
L (Lamp) Wyjscie na lampke wskaznika sprawnosci
61 alternatora
FR (Field Report) Wyjscie do kontroli obcigzenia
alternatora przez jednostke sterujaca silnika
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
Ll (Load Indicator) jest podobny do ,FR”, ale z
sygnatem odwrotnym
(Drive) Wejscie sterowania regulatorem z
D terminalem ,P-D” alternatoréw Mitsubishi P/D GC
(Mazda) i Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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T Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alterr!::tora wadzenie
stanowiska

SIG (Signal) Wejscie urzadzenia kodowego
napiecia

(Digital) Wejscie urzadzenia kodowego SIG
D napiecia w amerykanskim Fordzie, takie samo
jak ,SI1G”

RC (Regulator Control) to samo co ,,SIG"

L(RVC) (Regulated Voltage Control) podobnie do
»S1G”, tylko zakres zmian napiecia RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. Sygnat sterujacy jest podawany do
terminala ,L”

(Communication) Wejscie sterujace
c regulatorem napiecia przez jednostke
sterujaca silnika. Koreahskie samochody. C

Wejscie sterujace regulatorem napiecia przez GC

C(G) jednostke sterujaca silnika. Japohskie
samochody.

(Regulated Lead Output) Wejscie sterujace
RLO napiecia stabilizacji regulatora w zakresie
11.8-15V (TOYOTA)

(Communication) Ogdlne oznaczenie
fizycznego interfejsu sterowania i diagnostyki
coM alternatora. Moga by¢ uzywane protokoty

,BSD” (Bit Serial Device), ,,BSS” (bit
Synchronized Signal) lub ,,LIN” (Local com
Interconnect Network)

RLO

Bezposrednie wskazanie interfejsu sterowania
LIN i diagnostyki alternatora za pomoca protokotu
LLIN” (Local Interconnect Network)

DF

F Wyjscie uzwojenia wirnika. FLD
FLD Potaczenie regulatora z uzwojeniem wirnika

67
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Typ Wypro-
Oznakowanie Cel funkcjonalny alternatora wadze!lle
stanowiska
P Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
S alternatora. Stuzy do okreslania przez ST
STA regulator napiecia stanu wzbudzonego
alternatora
Stator

(Wave) Wyjscie z jednym z uzwojen stojana
W alternatora do podtaczenia obrotomierza w
samochodach z silnikami wysokopreznymi

(Null) Wwyprowadzenie punktu srodkowego
N uzwojen stojana. Zwykle stuzy do sterowania
lampka kontrolng sprawnosci alternatora za
pomoca mechanicznego regulatora napiecia

D (Dummy) Pusty, brak podtaczenia, gtownie na
japonskich samochodach

N/C (No connect) Brak podtaczenia

(Load Response Control) Funkcja opdznienia
reakcji regulatora napiecia na zwigkszenie
obciazenia alternatora. Wynosi od 2.5 do 15

sekund. Po wtaczeniu duzego obciazenia
(Swiatto, wentylator chtodnicy) regulator
ptynnie dodaje napiecie wzbudzenia,
zapewniajac w ten sposob stabilnosc
utrzymania predkosci obrotowej silnika.
Szczeg6lnie widoczne na biegu jatowym

LRC
(Opcja
regulatorow)
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INTRODUCCION

Gracias por elegir los productos TM MSG Equipment.

Este Manual de instrucciones contiene informacion sobre el propdsito de uso, la configuracion,
el disefio, las especificaciones técnicas y las reglas de funcionamiento del banco de pruebas
MS002 COM.

Antes de usar El banco de pruebas MS002 COM (en lo sucesivo, Maquina), lea atentamente este
Manual de Instrucciones y, si es necesario, reciba formacion especial del fabricante del banco de
pruebas.

Debido a la mejora continua del banco de pruebas, es posible que se realicen cambios en el
disefno y el equipamiento que no se reflejen en este manual de instrucciones.

1. USO

El banco de pruebas esta disenada para el diagnostico rapido y de alta calidad de alternadores
de automoviles, relé reguladores independientes del alternador y motores de arranque. El banco
de pruebas tiene la potencia suficiente para diagnosticar unidades en una amplia gama de cargas.

El banco de pruebas tiene las siguientes caracteristicas:

- evaluacion del estado técnico e identificacion del elemento (unidad) defectuoso del alternador
de 12/24 V de vehiculos livianos y camiones;

- prueba del funcionamiento del relé regulador independientemente del alternador;

- evaluacion del estado técnico de los motores de arranque 12/24V de vehiculos livianos y
camiones en modo ralenti.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Dimensiones (LxWxH), mm 550x450x1050

Peso, kg 1M1

Fuente de alimentacion trifasica eléctrica trifasica
Tension de alimentacion, V 400

Potencia de accionamiento, kW 5.5

NUmero de baterias a conectar (no incluido) 2 baterias de plomo-acido idénticas de 12 V
Modelo de bateria con una capacidad de 45 a 60 A-h
Carga automatica de la bateria N°1 si

Carga automatica de la bateria N2 no

Tension de las unidades inspeccionadas, V 12, 24

Control de la Maquina controles mecanicos

Modo de diagnostico manual

Control de alternadores

12V 200
Maxima carga, A
24V 100
Regulacion de carga (0-100%) suavemente
Velocidad de accionamiento, rpm 0-3000
Seleccion del sentido de giro del . .
. . disponible
accionamiento
Tipo de transmision (actuador/alternador) de correa trapezoidal/correa poli-V
) 12V Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
Tipos de alternadores a probar
24V Lamp

Prueba de relés reguladores

Tipos de relés reguladores a 12V Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
probar 24V Lamp

Proteccion contra cortocircuitos si

Senal aclstica en caso de cortocircuito si
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Prueba de motores de arranque

Potencia de motores de arranque a probar,

h
KW asta 6

3. COMPLETACION

Eljuego de entrega del banco de pruebas de diagnostico incluye:

Denominacion Cantidad, piezas
Banco de pruebas MS002 COM 1
MS0109 - kit de cables 1
Adaptador para la terminal positiva del alternador 2
MS0114 - Fusible (tipo 22x58mm, corriente 100A) 1
Patas del banco de pruebas 4
Llave de la puerta del banco de pruebas 2
Enchufe 400V 1
Manual de instrucciones (tarjeta con codigo QR) 1
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4, DESCRIPCION DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas consta de las siguientes partes principales (fig. 1):

equipment

‘_._—4

Figura 1. Elementos basicos del banco de pruebas

1- Cables de alimentacion.

2 - Plataforma de trabajo.

3 - Panel de control.

4 - Puerta de acceso a la parte de potencia del soporte.
5 - Puerta de acceso al compartimento de las baterias.

6 - Pies regulables en altura.
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El trabajo con la unidad diagnosticada se realiza en el area de trabajo (fig.2) que incluye:

: .

I

al

Figura 2. Area de trabajo del banco de pruebas

1 - Cadena de fijacion de la unidad.
2 - Correas trapezoidal y correa poli-V de transmision del alternador.

3 - Cubierta protectora. Si la cubierta protectora esta levantada, se bloquea el proceso de
diagnostico.

El panel de control (Fig. 3), tiene los siguientes elementos principales:
1 - Pantalla: visualizacion de datos de diagnostico.

2 - Panel de control tiene los siguientes botones:

«Altenator & starter tester»: entrada/salida al modo de verificacion de alternadores y
arrancadores.

«Voltage regulator tester»: entrada/salida al modo de prueba del relé regulador.

«12V»/ «24V»: seleccion de la tension nominal de la unidad diagnosticada.

«P-D», «C», «RLO», «SIG», «COM»: seleccion del tipo de alternador a diagnosticar.

«F/67»: modo de verificacion del alternador que no tiene un regulador de relé incorporado.

«Tighten chain»/ «Chain release»: control de apriete/aflojamiento de la cadena de fijacion de
la unidad.

«Tighten belt»/«Belt release»: control de apriete/aflojamiento de la correa de transmision

del alternador.
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«START»: encender/apagar el terminal 50 para iniciar el motor de arranque.

© MS-002 COM

ELECTRICAL LOAD ROTATION SPEED

-
| -
-
fuax

Figura 3. Panel de control del banco de pruebas

3 - Conexiones de diagnostico para conectar a los terminales del relé regulador:
«B+»: se conecta a terminales: terminal 30, «B+», «IG», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;

«FLD»: las salidas estan destinadas para la conexion de las escobillas del relé regulador en el
modo de prueba del relé regulador o de los terminales correspondientes: «DF», «F», «FLD»

«B-»: menos (masa, terminal 31);

«D+»: entrada de la lampara de control del relé regulador. Disefiada para conectar terminales
de relé regulador: «D+», «L», «IL», «61».

«ST»: salida para conectar a los terminales del estator (terminales) del relé regulador: «P»,
«S», «STA», «Stator».

«GC»: la salida se conecta al terminal de control del relé regulador: «COM», «SIG», etc.
«FR»: control de carga del alternador, se conecta a: «FR», «DFM», «M».
«50»: la salida se conecta al terminal 50 del motor de arranque.

4 - Boton "PARADA DE EMERGENCIA" - desconexion de emergencia de la alimentacion del soporte.
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5 - Boton "OFF/ON" - apagado/encendido de la alimentacion del soporte. Si se pulsa el boton
"PARADA DE EMERGENCIA", el boton "APAGADO/ENCENDIDO" no tiene ningiin efecto.

6 - Indicador de funcionamiento de la lampara de control.

7 - Reguladores:

«REGULATION GC»: ajuste de la tension de salida del alternador. Se utiliza cuando se conecta
el alternador al conector «GC».

«ELECTRICAL LOAD»: ajuste del nivel de carga eléctrica del alternador (imita a los
consumidores automotrices). Cuando se presiona, la carga se apaga suavemente hasta el nivel
cero.

«ROTATION SPEED»: control de revoluciones y direccion de rotacion del actuador. Al
presionar, el actuador se detiene.

4.1. Datos mostrados en la pantalla

Informacion visualizada en la pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico del
alternador/relé regulador del tipo: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (ver Fig.4 - 8):

«VOLTAGE, DC»: el valor de la tension de generacion proporcionada por el alternador/regulador.

«DFM, %»: ciclo de trabajo de la sehal PWM recibida por el canal FR (grado de estado de devanado
del rotor activado)

«AMP, DC»: para el alternador es la carga; para el relé regulador de tension es la cantidad de
corriente suministrada al devanado de excitacion del rotor; para el motor de arranque es la
cantidad de corriente consumida por el motor eléctrico de arranque.

«AMP, AC»: valor de corriente alterna emitida por el alternador, pulsaciones.
«TACHOMETER»: niimero de revoluciones del actuador.
«D»: valor de tension de generacion dada por el banco de pruebas.

«P»: el grado de estado de devanado del rotor activado.
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

~ AMP,DC AMP, DC

TACHOMETER

0

alternador/motor de arranque relé regulador

Figura 4. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnéstico del alternador/relé regulador
del tipo Lamp o arrancador

VOLTAGE, DC ~ VOLTAGE, DC

1.0 120

D D P

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 5. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
del alternador/relé regulador del tipo P-D
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 6. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
del alternador/relé regulador del tipo C

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC
1.0 | 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 7. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
del alternador/relé regulador del tipo SIG
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VOLTAGE, DC
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RLO DFM, %

VOLTAGE, DC
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TACHOMETER

0

alternador relé regulador

Figura 8. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
del alternador/relé regulador del tipo RLO

Informacion mostrada en la pantalla para alternadores y relés reguladores del tipo COM
(Fig. 9):

[ PROTOCOL BAUD PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC| ~ coMm VOLTAGE, DC

10 120

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DFM, %

COM

AMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER , ERROR

0

alternador relé regulador

Figura 9. Pantalla del banco de pruebas durante el diagnostico
de alternadores/relé reguladores del tipo COM
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«PROTOCOL»: version del protocolo.

«VOLTAGE, DC»: valor de la tension de generacion proporcionada por el alternador/relé
regulador.

«AMP, DC»: para el alternador es la carga; para el relé regulador es la cantidad de corriente
suministrada al devanado de excitacion del rotor.

«AMP, AC»: valor de corriente alterna emitida por el alternador.
«TACHOMETER»: nimero de revoluciones del actuador.

«BAUD»: velocidad de comunicacion con el relé regulador.

«COM»: valor de tension de generacion dada por el banco de pruebas.
«DFM, %»: el grado de estado de devanado del rotor activado.

«ID/TYPE»: nimero de identificacion del relé regulador. De acuerdo con este niimero, la centralita
electronica del automavil es capaz de determinar qué alternador esta instalado.

«ERRORS»: indicador de error del relé regulador. Puede haber los siguientes errores:
EL (electrical): fallo eléctrico;
ME (mechanical): fallo mecanico;
TH (thermal): sobrecalentamiento.

5. USO PREVISTO

1. Utilice el banco de pruebas Gnicamente para los fines previstos (ver el Parrafo 1).
2. El banco de pruebas esta disefiado para su uso en interiores a una temperatura entre +10 °Cy
+40 °Cy una humedad relativa 75% como maximo sin condensacion.
2. Desconecte la alimentacion eléctrica mediante el interruptor de emergencia (Fig. 2, pos. 3) s6lo
cuando sea necesario desenergizar el banco de pruebas en caso de emergencia.
3. Los cables de diagnostico del banco de pruebas deben conectarse so6lo a los terminales en el
conector del regulador de tension del alternador.
4. Desconecte el banco de pruebas si no se va a utilizar.
5. En el proceso de trabajo con el banco de pruebas esta prohibido:

- realizar diagnostico de los alternadores con fallos mecanicos evidentes;

- interferir de alguna manera en el trabajo del banco de pruebas;

- impedir que se muevan las piezas giratorias del banco de pruebas.
6. Para evitar danos o fallos en el banco de pruebas, no lo modifique a su discrecion. El banco de
pruebas no puede ser modificado por nadie que no sea el fabricante oficial.
7. En caso de mal funcionamiento del banco de pruebas, deje de utilizarlo y pongase en contacto
con el fabricante o con un representante comercial.

& {ADVERTENCIA! El fabricante no se hace responsable de los daiios o lesiones a las personas

derivados del incumplimiento de los requisitos de este Manual de usuario.
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5.1. Normas de seguridad

1. ElL trabajo con el banco de pruebas esta permitido solo a las personas especialmente formadas
que hayan recibido el derecho a trabajar con determinados tipos de bancos de pruebas y que
hayan sido instruidas en practicas y métodos de trabajo seguros.
2. La desconexion del banco de pruebas es obligatoria en caso de corte de corriente, limpieza del
banco de pruebasy en situaciones de emergencia.
3. El lugar de trabajo debe estar siempre limpio, bien iluminado y disponer de espacio suficiente.
4, Para garantizar la seguridad eléctrica y contra incendios NO esta permitido:
- conectar el banco de pruebas a un sistema eléctrico con proteccion contra
sobreintensidades defectuosa o sin dicha proteccion;
- usar un tomacorriente sin contacto de puesta a tierra para conectar el banco de pruebas;
- usar alargadores para conectar el banco de pruebas a la red eléctrica. Si el tomacorriente
esta alejado del lugar de instalacion del banco de pruebas, es necesario rehacer la red
eléctrica y montar un tomacorriente;
- usar el banco de pruebas en condiciones defectuosas.
- realizar reparaciones y modificaciones en el banco de pruebas por cuenta propia.
5. Esta prohibido dejar las unidades con el actuador en marcha en el banco de pruebas sin
vigilancia.
6. Extreme las precauciones al colocar la unidad en el banco de pruebas y después al retirarla
para evitar danarse las manos.
7. El alternador diagnosticado debe estar bien fijado (asegurado).

5.2. Preparacion del banco de pruebas para su
funcionamiento

El banco de pruebas viene embalada. Después de desembalar, aseglrese de que El banco de
pruebas esté intacta y no tenga danos. Si se detectan danos, debe ponerse en contacto con el
fabricante o el representante de ventas antes de encender el equipo.

El banco de pruebas se instala sobre un suelo plano; si es necesario para compensar las
irregularidades de la superficie, puede ajustar la altura de las patas del banco. Al instalar el banco
de pruebas, asegiirese de dejar un espacio libre minimo de 0,5 m desde el lado derecho del banco
de pruebas para la libre circulacion del aire.

Antes de operar el banco de pruebas, se debe conectar:

- Bateria de 12 V a los bornes "Bateria 1" del compartimento de la bateria. (pos. 5 fig. 1). Si es
necesario diagnosticar alternadores/arrancadores de 24 V, es necesario conectar la 22 bateria a
los bornes "Bateria 2"

- Red eléctrica de 400V.



Espanol
|

Manual de usuario

A ;ADVERTENCIA! Es suficiente la bateria en el compartimiento de la bateria del banco de
p
pruebas para diagnosticar los relés reguladores de voltaje de 24V.

6. DIAGNOSTICO

6.1. Instalacion y conexion del alternador

1. Se debe buscar informacion sobre la designacion de los terminales del conector del alternador
en Internet, de acuerdo con el nimero original del alternador, que la mayoria de las veces se
encuentra en la carcasa o en la tapa trasera.

La figura 10 muestra, a modo de ejemplo, el esquema eléctrico del alternador Mitsubishi
MD375853.

GSLF

Figura 10. Alternador Mitsubishi MD375853 y designacion de terminales en el conector

A base de los terminales en el conector en la fig. 10 primero determinamos el tipo de alternador
usando el Anexo 1. En este caso, el terminal G define el tipo de alternador como «C». A
continuacion, de acuerdo con el Anexo 1, determine a qué terminales del banco de pruebas debe
conectarse el alternador; el esquema de conexion se indica en la Tabla 1.

Tabla 1: Conexion del alternador Mitsubishi MD375853 a el banco de pruebas

Terminal en el Salida de diagnéstico
conector del salida del banco de
alternador pruebas
G GC
S B+
L D+
F FR
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Como ejemplo, considere conectar el alternador Toyota 2706020230 (Fig. 11).

S DFM
M
IG L

Figura 11. Alternador Toyota 2706020230 y designacion de terminales en el conector

A base de los terminales en el conector en la Fig. 11 primero determinamos el tipo de alternador
usando el Anexo 1. En este caso, el terminal L define el tipo de alternador como L/D+ (tubos
termoidnicos). A continuacion, de acuerdo con el Anexo 1, determine a qué terminales del banco
de pruebas debe conectarse el alternador; el esquema de conexion se indica en la Tabla 2.

Tabla 2 - conexion del alternador Toyota 2706020230

Terminal en el Salida de diagnéstico
conector del salida del banco de
alternador pruebas
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. Instale la unidad en el area de trabajo. La polea debe estar paralela a la correa utilizada.

3. Para fijar la unidad en el area de trabajo:

A {ADVERTENCIA! Para activar los botones de apriete de la cadena y la correa, es necesario
entrar en el modo de prueba del alternador después de encender el banco de pruebas y, a
continuacion, salir del mismo.

3.1. Suelte la cadena a la longitud deseada presionando el boton «Chain release».

3.2. Encaje la cadena sobre el labio de la plataforma elevadora de trabajo y pulse el boton
«Tighten chain». El apriete se desconectara automaticamente.

4, Coloque la correa en la polea del alternador.

4.1. Ajuste la correa a la longitud deseada pulsando el boton «Belt release». Coloque la correa
en la polea del alternador y presione el boton «Tighten belt».
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4.2, Apriete la correa hasta que la tension se aproxime a la del vehiculo. La tension de la correa
se determina subjetivamente. La tension de la correa se detiene pulsando de nuevo el boton
«Tighten belt».

5. Atornille el adaptador en el terminal positivo del alternador.

6. Conecte el cable de alimentacion «B-» a la carcasa de la unidad y, a continuacion, conecte el
cable de alimentacion «B+» al adaptador del terminal positivo del alternador.

6.2. Diagnostico del alternador

1. Encienda el boton «Alternator & starter tester» y seleccione la tension deseada con el boton
«12B» [ «24B», en funcion de las caracteristicas del alternador a probar.

A {ADVERTENCIA! Cuando se activa el boton de «Prueba del alternador de arranque, El banco
de pruebas pasara al modo de prueba de los alternadores de tipo Lamp.

2. Conecte los cables de diagndstico del banco de pruebas (Pos.3 Fig. 3) a los terminales en el
conector del alternador.

3. Seleccione el tipo de alternador adecuado en el panel de control.
3.1Si el alternador diagnosticado es de tipo COM, espere a que El banco de pruebas detecte el
IDy el TYPE del alternador.
3.2. Elindicador de la luz piloto debe encenderse si hay un terminal en el alternador: «L», «D+»,
«I», «IL», «61».

3.3.Si el alternador a diagnosticar es de tipo COM, debe aparecer el mensaje de error mecanico
«MEC» junto al indicador «kERRORS».

4, Rotacion del mango «ROTATION SPEED» al lado izquierdo o derecho, dependiendo de la
direccion de rotacion del alternador (generalmente todos los alternadores giran hacia la
izquierda). Ajuste la velocidad de rotacion entre 100 y 150 rpm.

A {ADVERTENCIA! Si el alternador tiene un embrague de sobrerrevolucionado, tenga cuidado
de seleccionar el sentido de giro.

4.1. Evalle visualmente: si el alternador gira normalmente, no debe haber vibraciones del
alternador. Si hay ruidos que indican una falla mecanica, se debe detener el diagnostico.

5. Para verificar a qué revoluciones se produce el Inicio de la generacion:

5.1. Gire el mando «REGULATION GC» para ajustar el valor de tension a 14,5V para los
alternadores de 12V y a 29V para los alternadores de 24V.

5.2. Gire el mando «ROTATION SPEED» para aumentar suavemente las revoluciones hasta que la
tension de salida del alternador sea igual a la tension ajustada. La mayoria de los alternadores
en servicio empiezan a generar a partir de 700-850 rpm de accionamiento. Algunos alternadores
de tipo «COM» empiezan a generar a revoluciones superiores a 1200, también hay alternadores
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con funcion LRC (Load Response Control), que tienen un retardo en el cambio de tension de
salida.

5.3. Para los alternadores de tipo «Lamp», el valor de la tension de estabilizacion debe fijarse
entre 14y 14,8V para los alternadores de 12V, entre 28 y 29,8V para los alternadores de 24V.

5.4, El alternador debe apagarse si tiene un indicador de luz piloto.
5.5. El error mecanico deberia desaparecer si el alternador que se diagnostica es del tipo
«COM».

6. Para evaluar el funcionamiento del regulador de voltaje del alternador:
6.1. Gire el mando «ROTATION SPEED» para ajustar las revoluciones entre 1500 y
2000 rpm.

6.2*. Girando el mando «REGULATION GC» se modifica suavemente la tension de salida del
alternador dentro del intervalo de 13a 15V, la tension medida debe cambiar proporcionalmente
a la tension ajustada.

* No es necesario realizar este punto para los alternadores Lamp sin control de tension.
7. Para evaluar el funcionamiento del alternador bajo carga:
7.1. Gire el mando «ROTATION SPEED» para ajustar las revoluciones entre 2500 y 3000 rpm.

7.2. Gire el mando «ELECTRICAL LOAD» para aumentar suavemente la carga del alternador. Para
una evaluacion objetiva del estado del alternador, basta con una carga de corriente de 50-70 A.
Al mismo tiempo, el valor de la tension de salida debe permanecer constante y el valor de la
corriente alterna en el circuito B+ «l, AC» no debe superar el 10% del valor de la carga ajustada
(por ejemplo, para una carga de 50 A, el valor de «I, AC» no debe superar los 5 A).

8. Una vez completado el diagnostico del alternador, libere la carga del alternador y detenga el
actuador presionando brevemente los reguladores «ELECTRICAL LOAD» y «ROTATION SPEED». A
continuacion, pulse el boton «Alternator & starter tester», después de lo cual el alternador se
puede desmontar del banco de pruebas.

6.3. Diagnostico del alternador que
no tiene relé regulador incorporado

El diagnostico de los alternadores que no tienen un relé regulador incorporado se realiza de
manera similar a la inspeccion del alternador (ver el apartado 5.3) con algunas diferencias:

1) es necesario conectar el terminal del alternador, que generalmente se designa como DF, F, FLD,
67, al conector del banco de pruebas GC (Fig. 3).

2) Seleccione el modo de prueba F/67.
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A {ADVERTENCIA! La funcion F/67 permite comprobar iinicamente alternadores de 12 V del tipo
de circuito B, es decir, alternadores en los que una de las escobillas del regulador de tension
esta conectada permanentemente a B- y el devanado de excitacion esta controlado por la
escobilla conectada a B+.

6.4. Diagnostico del relé regulador

A base del original del relé regulador, busque informacion sobre la designacion de terminales en
Internet. Ademas, puede utilizar la informacion del Anexo 3, que muestra la conexion de los relé
reguladores mas comunes. Utilice los terminales del conector del relé regulador de tension y la
informacion del Anexo 1 para determinar su tipo.

A {ADVERTENCIA! El modo de diagndstico debe coincidir con el tipo de relé regulador que se
esta probando.

6.4.1. Diagnostico del relé regulador tipo Lamp

1. Conecte el relé regulador a los pines de diagnostico del banco de pruebas, excepto el PIN «B+».

2. Encienda el modo de diagndstico del regulador de tension con el boton «Voltage regulator
tester». No se requiere ningiin modo para diagnosticar los reguladores de lampara, ya que la
lampara indicadora D+ funciona en cualquier modo.

3. Seleccione la tension nominal del relé regulador de tension a diagnosticar con el boton «12v»
0 «24V».

4, Conecte el terminal de diagnostico del banco de pruebas «B+» al terminal correspondiente del
relé regulador. En este caso, el valor de la tension de estabilizacion debe ajustarse dentro del
rango de 14 a 14,8V para reguladores de tension de 12V, de 28 a 29,8V para reguladores de tension
de 24V y debe corresponder a su caracteristica.

5. Desconecte el cable «ST» del relé regulador mientras el indicador de funcionamiento de la luz
piloto (pos.Figura 53) debe encenderse. Conecte el cable «ST» de nuevo y la luz indicadora de
funcionamiento debe apagarse.

6. El incumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 4 - 5 indica un mal funcionamiento
del relé regulador de tension.

7. Salga del modo de diagnostico presionando el boton «Voltage regulator tester». Desconecte
los cables del relé regulador.
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6.4.2. Diagnostico del relé regulador
del tipo P-D, C, SIG, RLO

1. Conecte el relé regulador a los pines de diagnostico del banco de pruebas, excepto el PIN «B+».

2. Encienda el modo de diagnostico del relé regulador con el boton «Voltage regulator tester».
3. Seleccione la tension nominal del relé regulador de tension a diagnosticar con el boton «12V».

4, Conecte el terminal de diagnostico del banco de pruebas «B+» al terminal correspondiente del
relé regulador. En este caso, el valor de la tension de estabilizacion debe establecerse igual al
valor especificado con una posible desviacion de -0,2 V.

5. Utilice el regulador «REGULATION GC» para cambiar la tension de estabilizacion ajustada de
13,2V a 15V. El valor medido de la tension de estabilizacion debe variar en proporcion al valor
especificado.

6. Para los relés reguladores de tension de tipo P-D, desconecte el cable «ST» del relé regulador
y el valor «P» se convertira en 0. Vuelva a conectar el cable «ST», el valor «P» deberia volver al
valor anterior.

7. ELincumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 4 - 6 indica un mal funcionamiento
del relé regulador de tension.

8. Salga del modo de diagnostico presionando el boton «Voltage regulator tester». Desconecte
los cables del relé regulador.

6.4.3. Diagnostico del relé regulador tipo COM

1. Conecte el relé regulador a los pines de diagnostico del banco de pruebas, excepto el PIN «B+».

2. Encienda el modo de diagnastico del regulador de tension con el boton «Voltage regulator
tester».

3. Seleccione la tension nominal del relé regulador de tension a diagnosticar con el boton «12V».

4, Conecte el terminal de diagnostico del banco de pruebas «B+» al terminal correspondiente del
relé regulador.

4.1. Espere hasta que El banco de pruebas lea los datos del relé regulador, luego puede proceder
a otros diagnosticos.

4.2. El valor de la tension de estabilizacion debe ser igual al valor ajustado con una posible
desviacion de -0,2V y no debe haber valores en la celda «<ERRORS».
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5. Utilice el regulador «REGULATION GC» para cambiar la tension de estabilizacion ajustada de
13,2V a 15V. El valor medido de la tension de estabilizacion debe variar en proporcion al valor
especificado.

6. Desconecte el cable «ST» del relé regulador y debera aparecer el valor «ME» en la celda
«ERRORS» Vuelva a conectar el cable «ST»: el valor «ME» deberia desaparecer.

6. Desconecte un cable «FLD» del relé regulador y debera aparecer el valor «EL» en la celda
«ERRORS» Vuelva a conectar el cable «FLD»: el valor «EL» deberia desaparecer.

8. ELincumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 4.1 -7 indica un mal funcionamiento
del relé regulador de tension.

9. Salga del modo de diagnostico presionando el boton «Voltage regulator tester». Desconecte
los cables del relé regulador.

6.5. Diagnostico de arrancador

1. Coloque el arrancador en el area de trabajo.
2. Fije la unidad en el area de trabajo.
3. Atornille el adaptador en el terminal positivo del arrancador.

4. Conecte el cable de alimentacion«B-» a la carcasa de la unidad y el conector de control del
banco de pruebas «50» al cable de control del solenoide de arranque. El terminal del cable de
alimentacion «B+» debe colocarse de forma que no haya contacto con el banco de pruebas para
evitar un cortocircuito.

5.Active el modo de prueba del arrancador con el boton «Alternator & starter tester» y seleccione
el voltaje necesario con el boton «12V» o «24V», dependiendo de las caracteristicas de la unidad
a probar.

6. Pulse el boton «START» mientras el pinon del embrague de sobrerrevolucionado del motor de
arranque debe extenderse hasta el tope. Al soltar el boton «START», volver a la posicion inicial.
Repita el procedimiento varias veces.

7. Conecte el cable de alimentacion «B+» al adaptador del terminal positivo del arrancador.

8. Mantenga pulsado el boton «START». EL motor de arranque debe encenderse. En este caso, el
valor de la corriente consumida «AMP, DC» debe corresponder a los datos de identificacion del
arrancador, y el valor de la corriente alterna en el circuito B+ «<AMP, AC» no debe exceder el 10%
del valor de la corriente consumida «AMP, DC».
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9. Al finalizar el diagnostico del arrancador, suelte el boton «START», luego haga clic en el boton
«Alternator & starter tester». Después de eso, el motor de arranque se puede desmontar del
banco de pruebas.

10. El incumplimiento de uno de los requisitos de los puntos 6 y 8 indica un mal funcionamiento
del arrancador.

7. SERVICIO DEL BANCO DE PRUEBAS

El banco de pruebas esta disefiada para un largo periodo de funcionamiento, pero para maximizar
el periodo de funcionamiento sin problemas del banco de pruebas, es necesario inspeccionarla
regularmente y, como se describe a continuacion, realizar trabajos preventivos con la frecuencia
recomendada. La inspeccion y el trabajo preventivo deben ser realizados por personal calificado.

Trabajos preventivos que deben realizarse diariamente:
+ Si el motor funciona normalmente (sonidos inusuales, vibraciones, etc.).
+ Si el entorno es aceptable para el funcionamiento del banco de pruebas (temperatura,
humedad, etc.).
+ Si el voltaje de la red esta dentro de los limites permitidos.

Compruebe el estado técnico de la bateria una vez al mes, compruebe el nivel de electrolito y la
carga de la bateria.

El nivel de carga de la bateria debe ser tal que el voltaje de la bateria (sin carga) no sea inferior
a 12,5V (a una temperatura de 25 °C, esto corresponde al nivel de carga del 75%). Si es necesario
recargar la bateria, debe instalar un alternador de 12 voltios en buen estado en El banco de
pruebasy ponerlo en modo de prueba sin carga durante 10-15 min.

7.1. Limpieza y cuidado

Utilice un pafo suave o un trapo para limpiar la superficie del banco de pruebas, utilizando un
producto de limpieza neutro. La pantalla debe limpiarse con un pano de fibra especial y un spray
limpiador de pantallas. No utilice abrasivos ni disolventes para evitar la corrosion, averias o
danos en el banco de pruebas.
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8. FALLOS PRINCIPALES Y COMO CORREGIRLOS

A continuacion se muestra una tabla que describe las posibles fallas y como solucionarlas:

Signo de mal
funcionamiento

1. EL banco de pruebas
no se enciende.

2. Al iniciar la prueba, El
banco de pruebas emite
una senal de proteccion
contra cortocircuitos
(pitido).

3. El banco de pruebas
funciona, pero el motor
eléctrico no arranca.

4. Desconexion del
disyuntor de entrada
con la carga maxima del
banco de pruebas

Posibles causas

No hay voltaje de 400V en la
red

El conector ATX de la unidad de
control se ha soltado.

Boton de «kEMERGENCIA»
activado

Desconectado el disyuntor
tripolar de entrada del banco
de pruebas

Cierre de los terminales ( +) de
la bateria en la carcasa

Fallo del software del
convertidor de frecuencia.

Aflojamiento de los contactos
en el terminal del motor
eléctrico

El cable de conexion (Patch
Cord) del convertidor de
frecuencia se ha soltado.

Disyuntor de entrada mal
seleccionado

Contactos sueltos en los
terminales del disyuntor de
entrada

Recomendaciones para la
eliminacion

Restaurar la alimentacion

Compruebe que los conectores
ATX estan bien fijados

Desactivar el boton
«EMERGENCIA»

Activar el disyuntor de tres
polos

Aislar los cables

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Apretar los contactos en el
bloque de terminales del motor

Restaurar la fiabilidad de la
conexion del cable de conexion

Sustituya el disyuntor de
entrada

Apriete los terminales

107
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5. Se oyen ruidos
extranos durante el
funcionamiento del
banco de pruebas.

6. Cuando El banco de
pruebas funciona, la
correa se desliza (silba).

7. El consumo de
corriente no se muestra
correctamente

8. Cuando se enciendel
banco de pruebas, se
activa un disyuntor de
tres polos.

9. Los contactores PMZ
no se activan cuando se
activan los modos de
prueba

10. Al probar el
alternador, las pinzas
deslizantes se ponen
muy calientes.

Rodamientos del motor estan
desgastados

Fallaron los rodamientos del
motor eléctrico

Contactor fallido (arrancador)

Desgaste de la correa

No hay contacto confiable en el
conector de conexion con el
sensor de corriente

Sensor de corriente roto
Placa de medicion quemada

Cableado del banco de pruebas
esta danado

Dentro del banco de pruebas
hay mucho polvo.

El conector ATX de la unidad de
control del banco de pruebas
esta suelto.

Cableado eléctrico danado

Pequefio punto de contacto

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Reemplazar los rodamientos.
(Motor eléctrico)

Reemplazar contactor
(arrancador)

Reemplazar la correa

Restaurar contacto

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Limpiar de polvo el banco de
pruebas

Fijar el conector en la unidad
de control

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Utilice el adaptador de terminal
positivo del alternador
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11. Cuando los tensores
de la correa (cadena)
estan funcionando, hay
ruidos extrafios o un
funcionamiento
desigual.

12. No se produce
ninguna accion al pulsar
los botones de control
de tension

Motor tensor de la cadena esta
desgastado

Estrella tensora de la cadena
esta desgastada

Tornillo tensor de la correa
esta desgastado

No hay grasa en las superficies
deslizantes

Mecanismos estan muy
contaminados

El modulo de control de
tension no funciona

No funciona la placa de control

Se retiro el conector D-SUB de
la fuente de alimentacion de
los motores de la unidad de
control

No hay contacto en los
conectores de alimentacion de
los motores de tension

9. RECICLADO

Manual de usuario

Reemplazar el motor

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Lubricar las superficies
deslizantes

Limpiar los mecanismos de la
contaminacion

Pongase en contacto con el
servicio de soporte técnico

Fijar el conector D-SUB

Restablecer el contacto de
alimentacion de los motores
eléctricos

El equipo que se considere inadecuado para su uso debe ser desechado.

La estacion no contiene elementos quimicos, bioldgicos o radiactivos en su diseno que, al seguir
las normas de almacenamiento y uso, puedan causar dano a la salud humana o al medio

ambiente.

La eliminacion del equipo debe cumplir con las normativas y regulaciones locales, regionales y
nacionales. No deseche en el medio ambiente materiales que no sean biodegradables (PVC, goma,
resinas sintéticas, productos derivados del petroleo, aceites sintéticos, etc.). Para la eliminacion
de estos materiales, es necesario contactar con empresas especializadas en la recoleccion y
eliminacion de residuos industriales.

Las piezas de cobre y aluminio, que constituyen residuos de metales no ferrosos, deben ser

recolectadas y vendidas.
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(Mazda) e Hitachi (KiaSephia 1997-2000)

ANEXO 1
Terminales de conexion a alternadores
Sienos Ti Salida del
1en Asignacion funcional ipo banco de
convencionales del alternador
pruebas
B+
Bateria (+)
30
A o .
G (Ignition) Entrada del interruptor de
5 encendido B+
AS Alternator Sense
BVS Battery Voltage Terminal de medicion de
Sense voltaje de la bateria
S Sense
B- .
7 Bateria (-) B-
E (Earth) Tierra, bateria ( -)
Sirve para conectar la lampara indicadora
D+ para suministrar la tension de excitacion
inicial e indicar la operatividad del alternador
[ Indicator Lamp D+
I Illumination
L (Lamp) Salida a la luz indicadora de estado
61 del alternador
(Field Report) Salida para el control de la
FR carga del alternador por la unidad de control
del motor
DFM Digital Field Monitor FR
M Monitor
L (Load Indicator) Similar a «FR» pero con sefal
inversa
(Drive) Entrada de control del regulador con
D terminal «P-D» de alternadores Mitsubishi P/D GC
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Signos Tipo Salida del
convencionales Asignacion funcional del alternador banco de
pruebas
SIG (Senal) Entrada de ajuste del codigo de
tension
b (Digital) Entrada de ajuste de tension de SIG
codigo en Ford americano es igual que «SIG»
RC (Regulator Control) es igual que «SIG»
L(RVC) (Control de voltaje regulado) Similar a «SIG»,
solo rango de cambio de voltaje RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. La senal de control se envia al
terminal «L»
(Communication) Entrada de control del
C regulador de voltaje por la unidad de control
del motor. Vehiculos coreanos. C
Entrada de control del regulador de voltaje GC
C(G) por la unidad de control del motor. Vehiculos
japoneses.
(Regulated Load Output) entrada de control
RLO de tension de estabilizacion RLO
del regulador en rango de 11.8-15V (TOYOTA)
(Comunicacion) Designacion general de la
interfaz fisica de control y diagnostico del
COM alternador. Se pueden usar los protocolos
«BSD» (Bit Serial Device), «BSS» (Bit
Synchronized Signal) o «LIN» (Local com
Interconnect Network)
Referencia directa a la interfaz de control y
LIN diagnéstico del alternador a través del
protocolo «LIN» (Local Interconnect Network)
DF
F Salida del devanado del rotor.
Conexion del regulador con el devanado del FLD
FLD rotor
67
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Signos Tipo Salida del
convencionales Asignacion funcional del alternador banco de
pruebas
P Salida de uno de los devanados del estator
S del alternador. Se utiliza para detectar el
S ST
STA estado de excitacion del alternador por el
regulador de tension
Stator
(Wave) Salida con uno de los devanados del
w estator del alternador para conectar el
tacometro en vehiculos con motores diesel
(Null) Salida del punto medio de los
devanados del estator. Por lo general, sirve
N para controlar la luz indicadora de estado del
alternador con un regulador de voltaje
mecanico
D (Dummy) Vacio, sin conexion, principalmente
en vehiculos japoneses
N/C (No connect) No hay conexion
(Load Response Control) Funcion para retrasar
la respuesta del regulador de tension a un
aumento de la carga del alternador. Es de 2.5
LRC a 15 segundos. Cuando se enciende una carga
(Opcién de alta (luz, ventilador del radiador), el regulador
reguladores) agrega suavemente la tension de excitacion,
asegurando asi la estabilidad del
mantenimiento de la velocidad del motor.
Especialmente notable en ralenti
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Contactos

M=G

=E0OUIPMENT

DEPARTAMENTO DE VENTAS

+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
(IS
Correo electronico: sales@servicems.eu
Sitio web: servicems.eu

OFICINA DE REPRESENTACION EN POLONIA
STS Sp. z o.0.
calle Familijna 27,
03-197 Varsovia

+48 833131970
+48 886 89 30 56

[ JOL
Correo electronico: sales@servicems.eu
Sitio web: msgequipment.pl

SERVICIO DE SOPORTE TECNICO
+38 067 434 42 94
o0

Correo electronico: support@servicems.eu
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PykoBoACTBO NO 3KcnnyaTauuu

BBEAEHUE

Bnarogapum Bac 3a Bbi6op npoaykumm TM MSG Equipment.

HacToslwwee PyKoBOACTBO MO 3KCM/yaTaLunMn COAEPXKMUT CBEAEHNA O HAa3HAYeHUMn, KoMnnekrauum,
TEXHUYECKUX XapaKTepUCTUKaX, METOANKE OLEHKW TEXHWYECKOro COCTOSAHUS aBTOMOOMUbHbIX
reHepaTopoB M npasunax 6e3onacHomn akcnayatauuy creHga MS002 COM.

Mepea ucnonb3oBaHuem cTeHga MS002 COM (nanee no TEKCTy CTEHA) BHUMATENbHO U3yuuTe
JaHHoe PYKOBOACTBO MO 3KCnayatauuu.

B cBSI3M C NOCTOAHHbIM yNyYlleHNeM CTeHAA B KOHCTPYKLUIO, KOMMN/IEKTALUIO MOTYT 6bITb BHECEHDI
N3MEHEeHUs, He OTpa)KéHHbIe B fJ]aHHOM PyKOBOACTBE N0 3KCnnyaTauuu.

1. HASHAYEHUE

CTeHa npeaHasHaueH Ans 6bICTPO U KAUeCTBEHHON ANArHOCTUKM aBTOMOGUbHbBIX reHepaTopos.,
pene-perynaTopoB OTAeNbHO OT reHepaTopa v cTapTepoB. CTeHA 06/1aAaeT BbICOKON MOLLHOCTbHO,
no3BonsAtoWen ANarHoCcTMPOBaTh arperaTbl B WWPOKOM AWANa3oHe Harpysok. Mpu fuarHoctuke
reHepaTopoB CTEHA UMUTUPYET ero paboTy Ha aBToMo6uNe.

CTeHp obnagaet cnegyowmnmm GyHKUUSMK:

- OLLeHKA TEXHWUECKOrO COCTOSIHUSA U ONpejeneHne HemcnpasHoOro anemeHTa (y3na) reveparopa
12/24B, nerkoBbIX U rpy30BbIX aBTOMOGUNeI;

- NpoBepKa paboToCNOCOB6HOCTN pene-perynaTopa OTAENbHO OT FreHepaTopa;

- OUEeHKa TeXHW4YeCKOro CoCtofaHua CtaptepoB 12/24B nerkoBbIX K rPy30BbIX aBTOMOGUNEN B
pexunme XonocToro xoaa.
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2. TEXHWYECKWUE XAPAKTEPUCTUKI

Fa6aputbl (4xLLxB), Mmm 550x450x1050

Bec, kr 1M

NcTOUYHUK NnuTaHus TpéxcasHas aneKTpuyeckas cetb
Hanpsi)xeHne nutaHus, B 400

MolwwHocTb NnpuBoaa, KBT 5.5

Konuuectso nogkntouyaembix AKb

2 OAMHAKOBbIX KNWCNOTHO-CBMHLLOBbIX N0 12 B
(He BXOANT B KOMMNNEKT)

Mopgenb AKb €MKOCTbIo OT 45 10 60 Ay
ABTOMaTuyeckas 3apsagka AKb N1 na

ABTOMaTUyeckas 3apagka AKb N22 Het

HanpsikeHune nposepsembix arperatos, B 12, 24

YnpaBneHue cTeHAOM MexaHnyeckoe

PeXum gnarHocTukm pyyHom

MpoBepka reHepaTopos

12B 200
MakcumanbHas Harpyska, A
24B 100
PerynupoBka Harpysku nnasHo ot 0 Ao 100%
0O60poTbl NpuBOAA, 06/MUH ot 0 go 3000
Bbi6op HanpaBneHus BpaleHMs NpmBoaa [OCTYMHO
Tun nepegaum (npueoa/reHeparop) pemeHHas KNMHOBas /MoNnKNNHoBas

2B  Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG, F/67
Tvn NpoBepsieMbIX reHepaTopos
24B  Lamp

MpoBepka pene-perynsaTopos

Tun npoBepseMbix pene- 12B Lamp, COM (LIN, BSS), P-D, RLO, C, SIG
perynatopos 24 B Lamp
3awmTa OT KOPOTKOrO 3aMblKaHuUA na
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3BYKOBOA CUTHAN MPU KOPOTKOM

na
3aMblKaHUK
MNposepka crapTepos
MolLHOCTb NpoBepsAembiX CTapTepos, KBT 0o 6

3. KOMNNEKTALKXA

B KOMNNeKT NnoCTaBKN BXOAMUT:

HaumeHoBaHue Kon-Bo, wr.
CreHg MS002 COM 1
MS0109 - KOMNIeKT NPpoBOAOB 1
ApanTep MAOCOBOW KNeMMbl reHepaTopa 2
MS0114 - MnaBkui npegoxpaHutens (Tun 22x58MM, TOK 100A) 1
HoXKu cTeHga 4
Kntou oT gBepen cteHaa 2
Po3eTka 400B 1
PykoBoaCTBO no 3kcnnyaTauuu (kaptouka ¢ QR Kogom) 1

117
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4. ONMNCAHUE CTEHOA

CTeHA COCTONT U3 CeAyoLLMX OCHOBHbIX uacTent (puc. 1):

VIS,

equipment

,_._—4

PucyHoK 1. OCHOBHbIe 3neMeHTbl CTeHaa

1 - Cnnosble NpoBoAa.

2 - Pabouasa nnowaaka.

3 - lMaHenb ynpasneHus.

4 - [lBepb Ans AOCTYNa K CUNOBOW YacTn CTeHAA.

5 - [1Bepb And fOCTyna K akKkyMynsaTOPHOMY OTAENEeHUIO.

6 — Perynupyembie Mo BblCOTE HOXKU.
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Pa6oTa C ANarHoCTUpyeMbiM arperaTom ocyLLecTBsAeTcA Ha pabouet niowaake (puc.2), kotopas
BK/IOUAET:

1 fz ’;
’imlf!m MM i ﬂl

PucyHok 2. Pabouas nnowaaka CTeHaa

1- Llenb hukcaumm arperaTta.
2 - PeMHU NpuBOAa reHepaTopa, KNMHOBOW 1 NONUK/INHOBOW.
3 - 3aWnTHbIN KOXYX. MpU NOAHATOM 3aLUTHOM KOXYXe NMPoLecc AMAarHOCTUKN 6oKnpyeTcs.

MynbT ynpaenenus (puc. 3), COLEPXKUT CIEAYIOLLNE OCHOBHbIE 3TIEMEHTbI:
1 - lucnnen — BbIBOA ANATHOCTUYECKUX JAaHHbIX.
2 - [laHenb ynpasrieHUs, COAEPXUT crieayoLmne KHOMKN:
«Altenator & starter tester» — Bxo4/BbIX0/ B PeXIUM NPOBEPKMN reHepaTopoB 1 CTapTEPOB.
«Voltage regulator tester» — BXOA/BbIX0f B PEXMM NPOBEPKN pene-perynaropa.
«12V»/ «24V» — BbI6OP HOMUHANBHOMO HAMPAXKEHWUA 4UArHOCTUPYeMOoro arperaTa.
«P-D», «C», «RLO», «SIG», «COM» — BbI60OpP TMNA AMATHOCTUPYEMOrO reHepaTopa.
«F/67» — peXxum NpoBepKU reHepaTopa, KOTOpPbIl He MeeT BCTPOEHHOTO pene-perynaropa.

«Tighten chain»/«Chain release» - ynpaBnenue 3atskkoii/ocnabneHvem uenu ukcaumm
arperara.
«Tighten belt»/«Belt release» - ynpaBneHue 3aTsaxkoi/ocnabneHmem pemHa NPUBOAA

reHeparopa.

«START» - BKNtoUueHue/BblKNoUeHMe Knemmbl 50 Ans 3anycka ctaptepa.
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12V 24V°
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Taon

balt

PucyHok 3. lMynbT ynpasneHus CTeHAomM

3 - Pa3bémbl ANs NOAKMIOUEHUA K TEPMUHANaM pene-perynsaTopa / reHepartopa:
«B+» — noaknoyaeTcsa K TepmmHanam: knemma 30, «B+», «1G», «S», «AS», «BVS», «A», «15»;

«FLD» - BblBOAbI MpefHa3HayeHbl ANA NOAK/IOYEHUA LLETOK pene-perynsatopa B pexume
NpoBepKu pene-perynaropa nnum COOTBETCTBYIOLWUX UM TepMUHANoB: «DF», «F», «FLD».

«B-» — MuHyc (macca, knemma 31);

«D+» - BXOJ, KOHTPOMbHOW namnbl pene-perynsatopa. MpeaHasHaueH ANs NOAKNIOYEHMA
TepMunHanoB pene-perynartopa: «D+», «L», «IL», «61».

«ST» — BbIXOA A9 MOAKIOUEHUSA K CTATOPHbIM BbIBOAAM (TEpMUHANam) pene-perynaropa: «P»,
«S», «STA», «Stator».

«GC» — BbIBOA MOAK/IOYAETCA K TepMUHANY yrnpasneHua pene-perynatopa: «COM», «SIG», n
T.0.

«FR» — KOHTPO/b HAarpy3Kku Ha reHepartop, nofakntoyaercs K: «FR», «DFM», «M».

«50» — BbIBOJ, MOAK/MOYAETCA K Knemme 50 ctapTepa.
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4 — KHonka «EMERGENCY STOP» - aBapuiiHOe OTK/IlOUeHMe 3/1eKTPONUTaHNS cTeHaa.

5 — KHonka «OFF/ON» - oTknoueHue/BKNOYEHWe MNUTAHUA CTeHaa. Ecnu Haxarta KHomMka
«EMERGENCY STOP», kHonKa «OFF/ON» He nencTByerT.

6 — HAnKaTop paboTbl KOHTPOBHOMN NAMMb.

7 - Perynartopbl:

«REGULATION GC» - yCcTaHOBKA BbIXOAHOr0 HanpsXeHus reHepatopa. Wcnonb3yeTca npwu
MOAKMIOUEHMN FreHepaTopa K pasbeémy «GC».

«ELECTRICAL LOAD» - yCTaHOBKA YPOBHSA 3MIEKTPUUECKON HArpy3Ku reHepatopa (umutupyer
aBTOMOGMbHbIE NMOTPE6MTENU). MPU HAXATUM NMPOMCXOANT MNABHOE OTK/IOUEHNE HArpy3Ku
[0 HYNeBoro ypoBHS.

«ROTATION SPEED» - ynpasfieHue o6opoTamu 1 HanpasneHuem BpalieHus npusofa. Mpu
HaXkaTun NpuUBOA OCTaHaB/NBAETCA.

4.1. laHHble, OTO6paXkaemble Ha aucnnee

WHdopmauus, oTobpaxaemass Ha 3KpaHe CTeHAA NpuW AWArHOCTUKE reHepaTopa/pene-
perynaTtopa tuna: Lamp, P-D, C, SIG, RLO (cm. puc.4 - 8):

«VOLTAGE, DC» - BenMuMHa HanpsbkeHUs  reHepauuu, KoTopyw  obecneumBaer
reHeparop/perynarop.

«DFM, %» - cKkBaxHOCTb LUIWM curHana, nonyuyeHHoe no KaHany FR (cTeneHb BKMIOUEHHOro
COCTOSIHUSA 0B6MOTKM POTOPA)

«AMP, DC» — ans reHepaTopa 3TO HArpy3Ka; Ana pene-perynatopa - BennynHa Toka, nogasaemas
Ha 06MOTKY BO36YXAeHuss poTopa, ANS CTapTepa BenuuMHa noTpebnaemoro Toka
anekTpoaBuraTenem craprepa.

«AMP, AC» — BefInUMHa BblJABAEMOro reHepaTopoM NepemMeHHOro ToKa, Nynbcalui.
«TACHOMETER» - uncno 060poToB nNpnBoAa.
«D» — BeNMUMHA HaNPAXeHNA reHepaluu, 3a4aBaemas CTeHL0M.

«P» — cTeneHb BK/IKOYEHHOTO COCTOSIHUS O6MOTKM poOTOpa.
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VOLTAGE, DC

1.0

VOLTAGE, DC

12.0

DFM, % DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop/craptep pene-perynsaTtop

PUCYHOK 4. JKpaH CTeHa Npy AUArHoCTUKe reHepaTopa/pene-perynsaropa
TUna Lamp vwnu craprtepa

VOLTAGE, DC ~ VOLTAGE, DC

1.0 120

D | D P

AMP, DC AMP, DC

AMP, AC

TACHOMETER

0

reseparop pene-perynatop

PucyHok 5. kpaH cTeHAa Npn AUMarHocTuKe
reHepatopa/ pene-perynaropa tuna P-D
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VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC

10 12.0

DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PUCYHOK 6. JKpaH cTeHaa Npu ANArHOCTuKe
reHepatopa/ pene-perynaropa tuna C

VOLTAGE, DC VOLTAGE, DC
1.0 | 12.0

SIG DFM, % SIG DFM, %

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PucyHOK 7. 3KpaH cTeHAa npu AMarHocTuke
reHepatopa/ pene-perynaropa tuna SIG
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VOLTAGE, DC | VOLTAGE, DC

10 | 120

RLO DFM, % RLO DFM, %

AMP, DC

TACHOMETER

0

reHeparop pene-perynsaTop

PucyHOK 8. IKpaH CTeHAa npun AnarHocTuke
reHeparopa/ pene-perynstopa Tuna RLO

WHdopmaums, oTobpaxaemas Ha 3KpaHe Ans reHepaTopoB W pene-perynatopos tuna COM
(puc. 9):
«PROTOCOL» - Bepcusa npoTokona.

«VOLTAGE, DC» - BeNiunHa HanpsKeHus reHepauuu, KOTopyto o6ecneumBaet reHepaTtop/ pene-
perynsaTop.

«AMP, DC» — ansi reHepaTopa 3TO HArpy3Ka; Ana pene-perynaropa - BennynHa Toka, nogasaemas
Ha 06MOTKY BO36YXaeHusA poTopa.

«AMP, AC» - BENMUYMHA BblAABAEMOr0 reHepaTopoM NepemMeHHOro Toka.
«TACHOMETER» — uncno o60poToB npmBoga.

«BAUD» — cKOpPOCTb 06MeHa AAHHbIMU C pene-perynsaTopom.

«COM» - BeNnMUMHaA HanNpsHXXeHnsa reHepaunu, 3aaaBaemas CTeHA0M.
«DFM, %» — cTeneHb BKMAOYEHHOIO COCTOSAHUA 06MOTKM poTopa.

«ID/TYPE» - uAeHTU(UKALMWOHHbII HOMep pene-perynatopa. 1o AaHHoMy Homepy 3BY
aBTOMO6UNS CNOCO6EH ONpesennTb Kakol reHepaTop YCTaHOBNEH.

«ERRORS» - nHAMKATOp OWM60K pene-perynatopa. Bo3MoXHbl cnegytouine ownoku:
EL (electrical) - anekTpuueckas HeNCnpaBHOCTb;
ME (mechanical) - mexaHnueckas HEUCNpPaBHOCTb;
TH (thermal) - neperpes.
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PROTOCOL BAUD PROTOCOL BAUD

VOLTAGE,DC |~ com VOLTAGE,DC| o

10 12.0

AMP, DC DFM, % AMP,DC | DFM, %

AMP, AC ID/TYPE ID/TYPE

TACHOMETER , ERROR

0

reseparop pene-perynsaTop

PUCYHOK 9. JKpaH cTeHpa Npu ANArHoCTuKe
reHepaTtopos/pene-perynatopos Tuna COM

5. UCMO/1b30BAHUE MO HASHAYEHUIO

1. icnonb3yiiTe CTEH/ TONbKO MO NPAMOMY Ha3HaueHuto (cm. pasgen 1).
2. CTeHp npefHa3Ha4veH AN Ucrnonb3oBaHMA B MomelleHnmn npu temnepatype ot +10 go +40 °Cun
OTHOCUTENbHON BAAXHOCTM BO3AyXa He 6onee 75 % 6e3 KoHAeHcauuu Bnaru.
3. OTK/oYanTe NUTAHWE C MOMOLLbI0O AaBAPUWHOMO BbIKNOYATENSA TONMbKO NpU HEO6XOAMMOCTU
3KCTPEHHOr0 OTK/IOYEHUSA NUTAHNA CTeHAa.
4, lnarHocTyecKkne BbIBOAbI CTeHAA cneayeT NOAKAUYATb TONbKO K TepMuHanam B pasbéme
perynatopa HanpshkeHUs reHepatopa.
5. BbIK/llouanTe CTeHA eCiv ero NCnosib3oBaHMe He npeanosaraeTcs.
6. Mpu paboTe CO CTEHAOM 3anpeLLaeTcs:
— NpoBOAUTb ANATrHOCTUKY reHepaTopoB C Hannvymem ABHbIX MeXaHNYeCKnNX HEI/ICﬂpaBHOCTeVI;
— No6bIM 06pa30M BMELWNBAETCA B paboTy CTeHAa;
— NpensTCTBOBAaTb ABVXEHUIO BPALLAKLLMXCA YaCTen cTeHa.
— OTKpbIBaTb ABepb ANs AOCTyMa K CUNOBOW 4YacTUM CTEHAQ, eCNU CTeHA MOAKIUEH K
nuTatowen cetn 400B.
7. Bo un3bexaHue MOBPEeXAEHUA MMM BbIXOoAa CTeHAA W3 CTPOS He [AOMNYyCKAaeTcs BHecCeHue
M3MEHEeHUN CTeHAa Mo CBOeMy YCMOTPeHUto. CTeH He MOXeT 6biTb U3MeHeH KeM-nu6o, Kpome
ohnumanbHOro NponsBoanTens.
8. B cniyyae BO3HMKHOBEHUs c60eB B paboTe CTeHAa crefyeT NpeKpaTuTb AANbHEWLWyl ero
3KCnAyaTauuio 1 06paTuTbCs Ha NPeanpuUATNEe-N3roToBUTENb UAN K TOPrOBOMY NpefcTaBuTento.
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& MPEAVNPEXXAEHVE! U3roToBUTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a Nio6oil ywep6 unu Bpep
3A0pOBbBIO Nl0AEN, NONYUYEHHbIN BCNEACTBUE HecobnofeHnsa Tpe6oBaHuii JaHHOro PyKoBoACTBa
no 3KcnayaTauum.

5.1. YKa3aHUA no TexHukKe 6e30nacHOCTHU

1. K paboTe Ha CTeHAe JOMNYCKATCA cneumanbHO 06yyeHHble nuua, Noyunslume npaso paboTbl
Ha CTeHAAX onpefeneHHbIX TUMOB W NpoweAwmne UHCTPYKTaX MO 6e30macHbIM npuemam u
meTofam paboTbl.
2. BblknoueHne CTeHAa 0653aTeNnbHO B Cflyyae NpeKpalleHUs nofauyn ToKa, UMCTKE U Y6OpKU
CTE€HAQ, U B aBaPUMHBIX CUTYALMUSIX.
3. Pabouee MecTo AOMKHO BCerja COAEPXKATbCS B UMCTOTE, XOPOLIO OCBELWATbCS U UMETb
[lOCTaTOYHO CBOGOAHOIO MecTa.
4. ina o6ecneyeHunst INEKTPUUYECKON 1 NoxapHou 6e3onacHocTu 3AMNPELLAETCA:
— NOAKNIUATb CTEHA K 3NeKTPUYECKOW CeTU, UMEILEed HEUCNPABHYIO 3alUTy OT TOKOBbIX
neperpy3ok Uy He MMelLEen TaKoW 3aLnTbl;
— UCMOoNb30BaTb ANs NOAKIIOUEHNSA CTeHAA POo3eTKy 6e3 3a3eMNAloLLero KOHTaKTa;
— MCNONb30BaTh A5 MOLKMIOUEHUS CTEHAA K MEKTPUUYECKOW CETU YANUHUTENbHbIE WHYPbI.
Ecnm po3eTka ypganeHa OT MecTa YCTaHOBKUM CTeHAa, Heo6XoAMMO NpoBecTu JOpaboTKy
3M1eKTPUUYECKON CETU U NPOBECTU MOHTAX PO3eTKY;
— 3KCMnyaTauns CTeHAA B HEUCNPABHOM COCTOSHUM.
— CaMoCTOATENIbHO NPON3BOAUTb PEMOHT U BHOCUTb U3MEHEHWS B KOHCTPYKLUIO CTEHAA.
5. 3anpelyaeTcs OCTaBNATb HA CTEHAE arperaTtbl € 3anyLWeHHbIM NpUBOAOM 6€3 NpucMoTpa.
6. Mpu ycTaHOBKe arperaTa Ha CTEHA W NOCNeAYLWEM ero CHATUW MPOosBASNTE MNOBbIWEHHYIO
OCTOPOXHOCTb AN NPefoTBPALLEHNS NOBPEXAEHUN PYK.
7. InarHocTupyemblil reHepaTop A0MKeH 6biTb HAAEXKHO 3aKpennéH (3auKCUpoBaH).

5.2. MoagroToBka cTreHaa K paborte

CTeHp nocTtaBnsaeTcs ynakoBaHHbIM. [locne pacnakoBKu Heob6xoaAnumo y6e,E|,I/ITbC$I B TOM, UTO CTEHA
uen n He UMeeT HUKaKux noepe»(,quMVl. ﬂpm 06Hapy)KeH|/|v| I'IOBpe)K,D,eHI/II?I, nepej BknlyeHnem
o6opy,qosaHv|ﬂ, Heo6xoAuMo  CBfi3aTbCA C 3aBogoM-usrotosutenem nnn  TOProebiM
npeancraBuTenem.

CTeHp yCTaHaBMMBAETCs Ha POBHOM MOy, NpuU HEOBXOAMMOCTU KOMMEHCALWU HEepOBHOCTEN
MOBEPXHOCTW MOXHO OTPErynmpoBaTb HOXKM CTeHAA no BbicoTe. [pW ycTaHOBKe cTeHAa
obecneubTe MUHUMANbHBbIV 3a30p 0.5M OT MPABON CTOPOHbI CTEHAA AN CBOGOAHOW LUPKYNALMUK
BO3AyXa.
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Mepea 3KcnnyaTauueil cTeHAa HEO6XOANMO NOAKIIOUUTD:

- aKKymynsTopHywo 6atapeto (AKB) 12B Kk knemmam «Battery 1» B aKKyMynATOPHOM OTCEKe
(no3. 5 puc. 1). Npn Heo6XOANMOCTM ANATHOCTUPOBATL reHepaTopbl/cTapTepbl 24B HE06X0ANMO
noakntounTb 2-10 AKb K Knemmam «Battery 2»;

- 3/1eKTpuyeckyto cetb 400B.

A MNPEAVNPEXXAEHUE! [AnAa AMArHOCTMKU pene-perynaTopoB HanpshkeHus 24B pocratouHo
6aTapen B aKKyMmynITOPHOM OTCEKe CTEHAA.

6. AMATHOCTUKA

6.1. YCTAaHOBKA U NoAKNKOYeHUe K reHepaTopy

1. Mo OpUTrMHANbHOMY HOMEpPY reHepaTopa, KOTOPbIN ualle BCero PacrosiokeH Ha Kopnyce wuau
3aflHell KpblllKe, HEOBXOAMMO NPOBECTU NMOUCK WHGOPMaLUM 06 0603HAYEHNUU TePMUHANOB B
pasbéme reHepaTopa B MHTEPHET.

Ha puc. 12, B KauecTBe npumepa, NpuBefeHa CXema MNOAKMUYEHUs reHepatopa Mitsubishi
MD375853.

GSLF

PucyHok 12. FeHeparop Mitsubishi MD375853 u 0603HaueHue TepMUHANOB B pa3béme

Mo TepmuHanam B pa3béMe HA puc. 12 cHayana onpegensiem TUMN reHepaTopa, MCNONb3ys
npunoxexnue 1. B gaHHom cnyyae TepmuHan G onpegensert TUN reHeparopa Kak «C». flanee no
npunoxeHuto 1 onpefensem K KakMum BblBOAAM CTeHAA HYXXHO MOAKMNIOUUTb reHepaTop, cxema
NOAKMIOYEHNA NpuBeeHa B Tabnuue 1.
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Ta6nuua 1- MogknioueHne reHepatopa Mitsubishi MD375853 K creHgy

TepmuHan B
pa3béme Pa3bém cTeHpa
reHepartopa
G GC
S B+
L D+
F FR

S DFM
M
IG L

PucyHok 13. F'eHepaTtop Toyota 2706020230 u 0603HaueHUe TEPMUHANOB B pa3béme

Mo TepmmHanam B pasbéme Ha puc. 13 cHayana onpeaensiem TUM reHepaTopa, MCNONb3ys
npunoxexue 1. B faHHOM ciyyae TepMmuHan L onpeaenseT Tun reHepatopa Kak L/D+ (namnosbii).
[lanee no npunoxeHuto 1 onpeaenaem K Kakum BblIBOAaM CTeHAA HYXXHO MOAKNIOUYNTbL reHepartop,
CXema NOoAKNYEeHNA NpuBedeHa B Tabnuue 2.

Ta6nuua 2 - NMoaknioueHue reHeparopa Toyota 2706020230

TepmuHan B
pasbéme Pa3bém cTeHga
reHeparopa
S B+
IG B+
L D+
DFM (M) FR

2. YcTaHoBMTe arperat Ha pa6ouyio nnowagky. LIKWB [OMKEH HAaXOAUTbCA NapanfienbHo
MCMONb3yeMOMY PEMHIO.
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3. 3achmKcupyiiTe arperaT Ha pabouei nnowagke, Ans 3Toro:

A NMPEAVNPEXXAEHUE! [Ana aKTuBauMu KHOMOK 3aTAXKU LEenNu U peMHs Heo6xoaumo mocne
BK/IIOUEHUSA CTEHAQ BOMTYN B PEXMUM NPOBEPKU reHepaTopa, a 3aTeM BbINTH U3 Hero.

3.1. OTnycTMTE Lenb Ha HEO6X0AUMYIO ANTMHY, HaXKaB KHoMKy «Chain release».

3.2. 3alleNikHUTe Lenb 3a BbICTYN paboueil MAOWAAKN U HaxmuTe kHonky «Tighten chainy.
3aTAXKaA OTKMIOUNTCA aBTOMaTUYECKMN.

4, YCTaHOBUTE peMeHb Ha WKMB reHepaTopa.

4.1. NopanTe peMeHb Ha HEOBXOAMMYIO ANINHY, HAaXaB KHomnky «Belt release». OfneHbTe pemeHb
Ha LWKWUB reHepaTopa u Haxxmute KHonky «Tighten belt».

4.2. 3aTArMBaem pemeHb [0 MOMEHTa, MOKa HaTsXKeHue He O6yAeT npubNU3UTeNbHO
COOTBETCTBOBATb HATSXKEHUIO Ha aBTOMO6UNE. HaTaxeHne pemMHs onpeaenseTcs Cy6beKTUBHO.
OCTaHOBKa HATSXEHUS PEMHS OCYLLECTBNAETCA NOBTOPHbIM HaXaTueM KHonku «Tighten belt».

5. HakpyTuTe aganTep Ha NMOCOBOK KIEMMY reHepaTopa.

6. MoaKniounTe CUNOBON NPOBOS «B-» Ha KOpNycC arperaTa, 3aTem MOAKMOUMTE CUNOBOA NPOBOS
«B+» K ailanTepy Ha NCOBOIi KNeMmme reHepartopa.

6.2. InarHoCcTnKa reHeparopa

1. Bkntounte KHOMKy «Alternator & starter tester» n BbibepeTe Heo6xofMMoe HanpsKeHue
KHOMKOW «12B» [ «24B», B 3aBUCUMOCTU OT XapaKTEPUCTUK NPOBEPSIEMOro reHepaTopa.

A MPEAVIPEXXAEHUE! Mpwn BknioueHnn KHONku «lpoBepKa reHepaTopa ctapTepa CTeHA
nepenaeT B peXXum NpoBepKu reHepaTopos Tuna Lamp.

2. TMomknouuTe AMarHocTMueckue BbiBOAbl cTeHaa (no3.3 puc.3) K TepmuHanam B pasbéme
reHeparopa.
3. Ha naHenu ynpaBneHus BbibepeTe COOTBETCTBYIOWUNA TUN reHepaTopa.

3.1 Ecnu gmarHocTupyemblii reHepatop umeet Tun COM — noxautecb onpegenexHne cteHgom 1D
n TYPE reHepatopa.

3.2. Ecnu B reHepaTope ecTb TepmuHan: «L», «D+», «I», «IL», «61», TO AOMKEH 3aropeTbcs
VHAMKATOP KOHTPOMbHOW Namnsl.

3.3. Ecnu guarHoctupyembin reHepatop umeer tun COM, To BO3fie MHAMKaTopa «ERRORS»
JOMKHO NosABUNCS CO0BLEHNEe 06 MEXAHUUYECKON HEeUCNPABHOCTU «MECY.

4. BpauweHuem pyukn «ROTATION SPEED» Bneso unu Bnpaso, B 3aBUCUMOCTU OT HanpasieHusa
BpaleHns reHepaTtopa (Kak npasuio, Bce reHepaTopbl BPaWaTCs BNeBO). YCTAHOBUTE CKOPOCTb

BpalleHuna B npeaenax ot 100 Ao 150 06/muH.
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A MPEAYNPEXXAEHUE! Mpu Hanuuum B reHepaTope 06roHHoO My Tbl BHUMATENbHO CNeauTe 3a
BbI6GOPOM HanpasneHNs BpalLeHus.

4.1. BulyanbHO ouUeHWTe: HOpPManbHO NM BpalaeTca reHepatop, AOMKHbI OTCYTCTBOBAaTb
B|/|6pau.|/||/| redHeparopa. [lpn Hanuuuu WYMOB, CBUAETENbCTBYIOWMUX O MexaHuueckomn
HencnpaBHOCTU cneayeT NpeKpaTuTb ANArHOCTUKY.

5. MpoBefuTe NPoBEpPKY Npu Kakux 060poTax MPOUCXOAMUT HAUAN0 reHepauum, Ans 3Toro:

5.1. BpaweHunem pyukn «REGULATION GC» ycTaHOBUTe 3HauyeHue HanpsxeHus 14,5B ansa 12B
reHepatopos u 29B ansa 24B reHepaTopos.

5.2. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» nnaBHO moBbllwanTe 060pOTbl 4O TOFO MOMEHTA,
KOrga BbIXOJHOe HanpshkeHue W3 reHepartopa CTaHeT paBHbIM 33A4aHHOMY. BOJbLWINHCTBO
MCMpPaBHbIX FEHEPAaTOPOB HAuWMHAKT reHepauuo c 700-850 o6/muH npusoga. Hekotopble
reHepatopbl Tuna «COM» HauMHAOT reHepaLuio Npu ob6opoTax 6onee 1200, TaKXkKe CyLWEeCTBYIOT
reHepartopbl ¢ dyHkumen LRC (Load Response Control) y KOTOpbIX MPOUCXOAMT BpeMeHHas
3a/lepXXKa B U3MEHEeHUW BbIXOAHOI0 HaNpPsXKeHus.

53. [ns reHepatopoB Tuna «Lamp» BenuMuMHa HanNpsHKeHWs CTabunmsaunum [OMKHA
yCTAHOBUTbCA B npefgenax oT 14 o 14,8 B ana 12B reHepatopos, oT 28 go 29,8 B gna 24B
reHepaTtopos.

5.4, ECMu B reHepatope NpeaycMOTpPeH WHAMKATOP KOHTPONbHOM NaMmnbl, TO OH AOKEH
noracHyTb.

5.5. Ecnu pguarHocTupyemblii reHepatop OTHocuTcs K Tuny «COM», TO [OMKHA MCYE3HYTb
MexaHuyeckas olmnoKa.

6. OueHuTEe paboTy perynaTopa HanpsXXeHUs reHepaTopa, 418 3T0ro:
6.1. BpaweHnem pyukun «ROTATION SPEED» ycTaHOBUTE o060poTbl B npefenax 1500 -
2000 06/MuH.

6.2*. BpaweHuem pydykn «REGULATION GC» nnaBHO M3MeHWUTE BbIXOAHOE HaNpsHKeHUs
reHepatopa B npegenax oT 13 go 15 B, u3mepsemoe HanpsXeHwe [OMKHO W3MEHATbCA
NPOMNOpPLNOHANbHO 3aAaHHOMY.

*[n reHepaTopoB Tuna «Lamp» 6e3 ynpaBneHus HanpsHkeHnem AaHHbIA NYHKT BbIMOMHATb He
HYXHO.

7. OueHuTe paboTy reHepaTopa nog HarpysKoii, 4ns 3Toro:

7.1. BpaweHuem pyuku «ROTATION SPEED» yctaHOBUTe 060poTbl B npegenax 2500 - 3000
06/MuH.

7.2. BpauweHuem pyuku «ELECTRICAL LOAD» nnaBHO MOBbIWAWTE Harpy3Ky Ha reHepartop. Ans
06BEKTUBHOMN OLEHKM COCTOAHUS reHepaTopa AOCTAaTOYHO HArpy3Ku cunom Toka B 50-70 A. Mpwu
3TOM 3HayeHue BbIXOAHOro HanpsHKeHUs [O/HKHO OCTaBaTbCA MOCTOAHHbIM, @ 3HauyeHue
nepemeHHOro Toka B uenu B+ «l, AC» He AOMKHO npeBblwaTb 10% OT 3HAUEHUs 33aAaHHON
Harpy3ku (Hanpumep, Npu Harpyske 50A BennumHa «l, AC» He AOMKHA NPeBbIWATb 5A).
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8. lNo 3aBeplIeHNt0 ANArHOCTUKN reHepaTtopa c6pocbTe HArpy3Ky Ha reHepatop M OCTaHOBUTE
npuBog KpaTkumu Haxxatuamum Ha perynsatopbl «ELECTRICAL LOAD» n «ROTATION SPEED». 3atem
HaXMuUTe KHOMKY «Alternator & starter tester», nocne 3Toro reHepaTop MOXHO AEMOHTUPOBATb
CO CTeHja.

6.3. lInarHoCTMKa reHepaTopa, KOTopbIN
He MMeeT BCTPOEHHOro pene-perynaropa

JnarHocTnka reHepaTopoB, KOTOPbIA He UMeeT BCTPOEHHOrO pene-perynaTopa npou3BoAMTbCA
aHanornuHo npoeepke reHepatopa (cMm. pasgen 5.3) C HEKOTOPbIMM OTIMUUAMN:

1) Heo6Xx04MMO NOAKMIOUMTL TEPMUHAN FeHepaTopa, KOTopblid 06bIuHO 0603Hauaetcs: DF, F, FLD,
67, K pasbémy cteHaa GC (puc. 3).

2) BbibpaTb pexxum nposepku F/67.

A NPEAVNPEXXAEHUE! ®yHKkuua F/67 nosBonsieT NpoBepATb TONbKO reHepaTopbl 12B u
OTHOCAWMECA K TUNY pasmblkaHua B-circuit, T.e. reHepaTopbl y KOTOpPbIX OfHA M3 LWWETOK

perynsaTopa HanpsKeHusi NOCTOSHHO NOAK/IOYEHA Ha B-, a ynpaBneHne 06MOTKON BO36YKAeHUs
BbINOJIHAETCA MO LeTKe, NOAKNIOUEHHON K B+,

6.4. [InarHoCcTuka pene-perynaropa

Mo opurnHanbHOMy HOMepy pene-perynatopa npoBefuTe NoMcK MHGoOpMaLMmn 06 0603HaueHNN
TEPMUHANOB B CETU WHTEpHeT. [OMOMHUTENbHO MOXHO BOCMONb30BaTbCA WH(OpMaumein u3
NPUNOXeHuA 3, rAe yKa3aHo NofKtoueHne Haubonee pacnpocTpaHEHHbIX pene-perynaTopos. Mo
TepMUHaNam B pasbéme pene-perynatopa u MHgopmaLmu B NpunoxeHun 1 onpegensem ero tun.

A NPEAVNPEXXAEHUE! Pexum AnMAarHoCTUKN AOMKEH COOTBETCTBOBATb TUNY MpPOBEpPSemMoro
pene-perynatopa.

6.4.1. luarHoCTuKa pene-perynaropa tuna Lamp

1. MoaknounTe pene-perynaTop K ANarHOCTMUECKMM BbiIBOAAM CTEHAA, KpOMe BbiBoAa «B+».

2. BKNOUMTE peXxum AMArHOCTUKK pene-perynsaTopoB HanpshkeHus KHonkow «Voltage regulator
tester». [InA AMArHOCTUKM NaMMOBbIX PErynsaTOpPoOB He TpebyeTcs BbIGUPATb KAKON-NNG0 pexum
T.K. KOHTpPONbHasA namna D+ paboTaeT B NO6OM pexunme.

3. BbibepeTe HOMWUHANbHOE HANPsXeHWe LMArHOCTUPYEMOro pene-perynsTopa KHONKon «12V»

Nnn «24\V».



Pyccknid
|

Crenpg MS002 COM

4. MopknoumTe K COOTBETCTBYIOLEMY TEepMUHANY pene-perynstopa AUArHOCTUUECKUA BbiBOA
cTeHfa «B+». Mpn 3TOM BENMUMHA HANPSHKEHNA CTabunm3saunm JoMKHa YCTAaHOBUTbLCS B Npeaenax
oT 14 po 14,8B ana 12B pene-perynatopos, oT 28 A0 29,8 B ana 24B pene-perynaTopos u A0O/MKHA
COOTBETCTBOBATb €ro XapaKrepuctuke.

5. OTknounTe NpoBoj «ST» OT pefe-perynstopa npu 3TOM WHAMKATOP PaboTbl KOHTPOJSIbHOW
namnbl (N03.5 puc.3) gomxeH 3aropeTbes. Moaknounte NpoBog «ST» 06paTHO — UHAWUKATOP
paboTbl KOHTPOSILHOMN TAMMbl AOMKEH NOraCHYTb.

6. He BbiNoNHeHVe 04HOro U3 Tpe6oBaHWM N.N. 4 — 5 CBUAETENbCTBYET O HEUCNPABHOCTU pefe-
perynsaTtopa.

7. BbllgeTe M3 pexmma [MArHOCTUKW HaxaTmem Ha KHomKy «Voltage regulator tester».
OTcoeanHUTe NPOBOAA OT pene-perynaropa.

6.4.2. [lnarHoCTuka pene-perynaropa
Tuna P-D, C, SIG, RLO

1. MoAknounTe pene-perynarTop K AUMarHoCTUYECKUM BbIBOAAM CTEHAA, KpOMe BbiBOAA «B+».

2. BKNounTe pexum AUarHocTukn pene-perynatopos kHonkon «Voltage regulator tester».
3. BbibepeTe HOMUHaNbHOE HaNpsXXeHWe AMAarHOCTUPYEMOrO penie-perynsitopa KHonkom «12V».

4, MoaknounTe K COOTBETCTBYHOLWEMY TepMUHany pene-perynatopa AMArHoCTUYECKMN BbIBOA
cTeHga «B+». Mpu 3TOM BenuunMHA HanNpsXeHus cTabunusaunm SonxHa YCTaHOBUTbCA paBHOEe
3alaHHOMY 3HAYeHUI0 C BO3MOXHbIM OTK/TOHeHueM -0,2B.

5. Perynatopom «REGULATION GC» n3meHuTe 3aaaBaemoe Hanps)keHne ctabunumsaumm ot 13,2 o
15B. I3mepeHHOe 3HaueHmne HanpsXXeHUs cTabunnsaumm 4OMKHO N3MEHATLCSA NPONOPLUMOHANbHO
3apaBaemomy.

6. [ina pene-perynatopos Tuna P-D oTkniounTe nposoA «ST» OT pene-perynatopa fnpu 3Tom
3HaueHne «P» pomkHo cTatb paBHO 0. Mogkniouute nposBod «ST» 06paTHO - AOMKHO
YCTAHOBUTbLCA NpPeXHee 3HaueHune «P».

7. He BbINONHEHWE OAHOrO U3 TPEBOBaHWIA N.N. & — 6 CBMAETENbCTBYET O HEUCMPABHOCTY pere-
perynaTopa.

8. Bbinete M3 pexuma AMArHOCTUKM HaxaTuem Ha KHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHuTe NpoBofa OT pene-perynatopa.
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6.4.3. [1IVarHoCTuUKa pene-perynatopa tuna COM

1. Moaxkntouute pene-perynatop K AuarHoCctnyeCckum BbiBO4aM CTeHAa, Kpome BbiBOAA «B+».

2. BKnoumTe pexxum ANarHoCTUKM pene-perynsaTopoB HanpshxkeHus kHonkow «Voltage regulator
tester».

3. BoibepeTe HOMUHaNbHOE HanpsXXeHne AMarHoCTUPYEMOro pesie-perynsitopa KHoONKom «12V».,

4. MopKnounTe K COOTBETCTBYIOLWEMY TEePMUHANY pene-perynstopa AUArHoCTUUECKUA BbIBOSA
cTeHaa «B+».

4.1, foXanTecb CYMTbIBAHUSA CTEHAOM AAHHbIX O pene-perynarTope, 3aTem MOXHO NPUCTynaTb K
JanbHeuLwen auarHocTuke.

4.2. BennumHa HanpseHna cTtabunusaumm [OMKHA YCTAHOBUTbHCA paBHas 3ajaHHOMY
3HAYEHWNI0 C BO3SMOXHbIM OTKNOHeHMeM -0,2B n aueinke «ERRORS» HUKAKMX 3HAUEHUN BbITb He
JOMKHO.

5. Perynatopom «REGULATION GC» n3ameHuUTe 334aBaemMoe HanpsxxeHne ctabunmsauum ot 13,2 go
15 B. I3mepeHHOe 3HaueHne HanpsHXeHUs cTabunusauny 4OMKHO U3MEHATLCA
NPONOpPLNOHANbHO 3a4aBaeMoMy.

6. OTKNOUMTE NPoBOA «ST» OT pene-perynaropa npu 3Tom syenke «ERRORS» gonxHo nosBuTCA
3HaueHue «ME». Moakniounte NpoBoA «ST» 06paTHO — 3HaUYeHne «ME» foMmKHO NponacTb.

7. OTKNouMTe oamMH npoBog «FLD» oT pene-perynatopa npu 3Tom suyenke «ERRORS» momKHO
nosBuTCA 3HauveHue «EL». Mogkniouute npoBog «FLD» 06paTHO — 3HaueHue «EL» JOnmXHO
nponacTb.

8. He BbINoNIHEHNE 0gHOMO U3 Tpe6oBaHMN N.N. 4.1 — 7 CBMAETE/IbCTBYET O HEMCMPABHOCTMN pene-
perynatopa.

9. BbiijeTe U3 pexmMma [AMArHOCTUKM HaxaTmem Ha kKHonky «Voltage regulator tester».
OTcoeanHnTe NPOBOAA OT pene-perynaropa.

6.5. [InarHoCcTuKa craprepa

1. YcTaHOBUTE CTapTep Ha pabouyio NNOLWAAKY.
2. 3achukcupynTe arperaT Ha pabouen nnowaake.
3. HakpyTuTe agantep Ha naoCOBOK K/IeMMy cTapTepa.

4, MofKnouMTe CUNOBOI NPOBOA «B-» Ha KOpNyC arperaTa 1 ynpaBnaoWmii pasbem cTeHaa «50»
K ynpaBnsioLwemy BbiBO4Y CONeHouaa ctaptepa. Knemmy cunoBoro nposopa «B+» Heo6xogumo
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PACNONTOXUTb TAKUM o6pa30M, YTObbI HE 6bINI0 KOHTAKTa CO CTEHAOM BO U3b6exaHue KOPOTKOro
3aMblKaHUA.

5. BKnounTe pexum NpoBepKu ctaptepa KHonkon «Alternator & starter tester» u BbibepeTe
Heo6xoAanMoe HanpskeHue KHOMKOW «12V» unu «24V», B 3aBUCMMOCTU OT XapaKTepucTuk
nposepsieMoro arperara.

6. Haxmute kHOMKy «START» npu 3TOM wecTepHs O6roHHoW My Tbl cTapTepa [AOMKHA
BblABMraTbCAa A0 ynopa. MNpu oTnyckaHuuM KHONKM «START» - BO3BpalaTbCAd B WUCXOLHOE
nonoxeHue. loBTopuTe npoueaypy HeCKonbKo pas.

7. NMoaknounTe CUNOBON NPOBOA «B+» K afanTepy Ha NCOBOI Knemme cTapTepa.

8. HaxxmuTe 1 yaepxuBante KHonky «START». MoTop cTapTepa AOMKEH BKAOUUTbCA. Mpy 3TOM
3HaueHne notpebnsemoro Toka «AMP, DC» [OMKHO COOTBETCTBOBATb MACMOPTHLIM AAHHbIM
CTapTepa, a TaKXXe 3HaYeHne NnepemMeHHOro Toka B uenu B+ «AMP, AC» He fJO/KHO npeBbiwaTtb 10%
OT 3HaueHusa noTpebnsaemoro Toka «AMP, DC».

9. lNo 3aBepLeHunIo ANAarHOCTUKMN cTapTepa oTnycTuTe KHOonKy «START», 3aTeM HaXXMUTe KHOMKY
«Alternator & starter tester». [locnie 3Toro ctapTep MOXHO eMOHTMPOBATb CO CTeHAa.

10. He BbINONHeHUe OAHOro U3 Tpe6oBaHMW M.N. 6 U 8 CBUAETENbCTBYET O HEWCNPABHOCTU
cTaprepa.

7. OBCNTYKUBAHUE CTEHAA

CTeHA paccuuTaH Ha ANIMTeNbHBIA NepUof dKCMayaTaLuun, O4HAKO AN MAaKCUManbHOroO nepuoaa
6€30TKa3HON 3KCMAyaTauunM CTeHJa HeobXoAMMO peryisipHO MpOBOAWUTb €ro OCMOTp U,
onucaHHble HUXe, NpodunakTuueckue paboTbl C PEKOMEHAYEMOW NepPUOJUUYHOCTbI0. OCMOTP 1
npounakTnyeckne paboTbl JOMKHbI BbINOMHATLCA KBANMMMULNPOBAHHbIM NEPCOHANOM.

Mpodunaktuueckne paboTbl, KOTOPbIE HEOOXOANMO BbINONHATL EXEAHEBHO:
* HopmanbHo nu pa6oTtaet asuratenb (HeobbluHble 3BYKM, BUGpALMUN 1 T. .).

. flBNAeTCA NN OKPYXawwWaa cpefa AONYCTUMON ANA 3KCnayaTauum cTenga (Temnepatypa,
BMNAXHOCTb U T. M.).

* Haxoautcsa nu HanpsaXeHne cetu B AoNYyCTUMDbIX npegenax.

OgHM pa3 B MecsAl, KOHTpPONMpoBaTb TexHMYeckoe cocTosiHne AKB, cnepgute 3a YypoOBHeEM
aneKkTponuta u 3apaaom B AKB.

YpoBeHb 3apaaa 6atapeu A0MKeH 6biTb TaKMM, UTO6bI HanpsxeHue AKB (6e3 Harpysku) 6bi1o He
Huxke 12,5B (npu Temnepatype 25 °C 3T0 COOTBETCTBYET 75% YPOBHI0 3apaaa). lpu Heo6XxoanMocTH
noasapsiakum AKb Heo6xoaMMOo YCTAHOBUTb HA CTeHA UCMPABHbIA 12-TW BOMbTOBbLIN FreHepaTop u
3anycTUTb €ro B peXXxmm nposepku 6e3 Harpysku Ha Bpems 10 — 15 MUH.
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7.1. YncTKa n vxon

[Na OuMCTKM MOBEPXHOCTU CTEeHAA cledyeT MCMNOMb30BaTb MATKME CangeTkm Unu BeTolb,
UCNoNb3ys HeNWTpanbHble YUCTAWME CcpefacTBa. Aucnnei cnegyeT OuulaTbh MPU MNOMOLLU
crnewumanbHOW BONOKHUCTO candeTKn 1 cnpes Ans OUNCTKU 3KPAHOB MOHUTOPOB. Bo n3bexaHue
KOppOo3uu, BbIXOAA U3 CTPOS UMW MOBPEXAEHUSA CTEHAA HefoNnyCTUMO NpuMeHeHne abpasnBoBs u

pacTBopuTenein.

8. OCHOBHbIE HENCITPABHOCTU U METO/bl NX

YCTPAHEHWA

Huxe npueeneHa Tabnmua C OMUCAHMEM BO3MOXHbIX HeI/ICI'IpaBHOCTEI7| n cnocobamm wux

yCTpaHeHus:

Mpu3snak
HencnpaBHOCTN

1. CTeH/ He BKMYaeTCs.

2. Mpwu 3anycke Tecta
CTeH/ U3JaeT 3alUTHbIN
CUTHan 3amblKaHus
(nunck).

3. CteHp paboTaeT, HO
3NeKTpoABUraTenb He
3anyckaeTcs.

BO3MOXXHbIE MPUUNHDI

HeT HanpsxeHusa 400B B ceTu

OTowen pa3beém ATX Ha 6510ke
ynpasneHuns

BKNoUE€HHasa KHonka «ABAPUSA»

BbIK/TOYEHHbIN TPEXMOMIOCHbBIV
BBOJIHON aBTOMAT CTeH A

3amblkaHue npoBoAa B+ Ha
Kopnyc

C601 NPOrpamMMHOro
ob6ecneyeHne YacToTHOro
npeobpasoBaTens.

MocnabneHne KOHTAKTOB Ha
KNeMHUKe 3MeKTpoaBMraTens

OTowen naty-Kopa
ynpaBfieHNs Ha YacTOTHOM
npeo6pasoBarene

PeKomeHAaumm no ycTpaHeHum

BoccTaHOBUTbL NUTaHNE

MpoBepuTb HAlEXHOCTb
thukcaymm pasbémon ATX

OTKNIOUNTb KHONKY «ABAPUS»
BKOUMTb TPEXMONIOCHDBIN

aBTOMaT

VcKNoYmnTb KOHTAKT NpoBoja
B+ u kopnyca cteHga

06paTnTCa B CNYX6Y
TeXnoanepKu

MoATAHYTb KOHTAKTbI HA
KNeMmHuKe aneKkTpoasuratena

BOCCTaHOBUTb HafEeXHOCTb
coeAnHeHUA naTy-Kopaa
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4, BblKntoueHne
BBOJIHOTO aBTOMaTa npu
MaKCUManbHON
Harpyske cteHga

5. Mpwn po6oTe cTeHaa
C/bIWHbI MOCTOPOHHME
WYyMbl.

6. NMpwn paboTe cTeHaa
pemeHb
NpOCKanb3blBaeT
(cBuctuT).

7. MoTpe6nsembln TOK
oTO6paxkaeTcs He
KOPPEKTHO

8. lpu BKAOUEeHUN
CcTeHAa cpabartbiBaeT
TPEXMNOMIOCHbIN
aBTOMaT.

9. lMpwn BKNOYEHUN
pPEeXUMoB NPOBEPKU He
BK/lOYaOTCA
KOHTakTopbl NMM3

10. Npu npoBepke
reHepaTopa CMNbHO
rPeloTCA TOKOCbEMHbIE
3aXuMbl. (KpOKOAWbI)

HenpaBunbHo Nofo6paHHbIN
BBOAHOI aBTOMAT

MocnabneHHble KOHTAKTbI HA
Knemmax BBOAHOro aBTomara

MoawnnHukn
3M1eKTpoABUraTens U3HOLLEHbI

Bbiwnu co CTpOA NOAWNNHUKN
3fieKTpoasurartens

Bbllen co cTposi KOHTAKTOP
(nyckatenb)

VI3HOC pemHA

HeT HafleXXHOro KOHTaKTa Ha
pa3béme COeNHEHUM C
NaTUNKOM TOKA

CnomaH JaTumK Toka

Cropena nnata u3amepeHun

MpoBofKa cTeHAa NoBpexaeHa

BHYTpK cTeHAa MHOrO nbinun

OTowen pa3bem ATX B 6710k
ynpasfieHUs CTeHA0M

lMoBpexpaeHa anekTpuyeckas
npoBoAKa

ManeHbKoe MATHO KOHTAKTa

3aMeHUTb BBOAHOMW aBTOMAT

MoATAHYTb Knemmbl

06paTnTCs B CEPBUCHYIO
Cnyx6y

3aMeHUTb NOALWUMHUKM.
(3nekTpopsurarensb)

3amMeHUTb KOHTaKTop
(nyckatenb)

3ameHnTb pemeHb

BOCCTAaHOBUTb KOHTAKT
06paTnTCa B CNYX6Y
Texnoanepkm

O6paTuTca B CNyX6Y
TeXnoAaepKu

OUNCTUTb CTEHA OT NbiNun

3achukcmpoBaTb pa3bem B
6noke ynpaBneHus

06patuTCcs B CNyxo6y
TexnopnepKu

Wcnonb3oBaTtb agantep
NACOBOWN KNEeMMbI reHepaTtopa
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11. Mpun paboTe HaTsKEK
pemHs (uenu)
nosiBNAOTCA
NMOCTOPOHHME LWYMbl UK
HepaBHOMEPHOCTb
paboTbl

MN3Hocuncsa aBurartesib HaTSXKN
uenu

MN3Hocunach 38e3/a HaTAKKN
uenm

N3HOCKNCSH BUHT HaTSXKKM
peMmHs

OTCyTCTBYET CMa3Ka Ha
CKONb3ALMX MOBEPXHOCTAX

MexaHU3MmMbl CUbHO
3arpsA3HEHHbIe

3ameHunTb ABUraTenb

06paTunTCcs B CNyx6by
TexnopnepKu

CmasaTb ckonb3fwme
NOBEPXHOCTHN

OUYNCTUTb MEXaHWU3Mbl OT
3arpsisHeHus

He pa6oTaet moaynb

ynpaB/1eHUA HaTAXKaMu O6paTI/ITCF| B Cl'ly)K6y

He pa6oTaeT nnarta Texnoanepkun

12. Mpun HaxxaTnn Ha ynpaeneHus

KHOMKM ynpasneHuns
HaTAXXKamun He
NPOMNCXOANT HUKAKUX
LencTBumn

OTtowen pa3bem D-SUB
NUTaHWA MOTOPYMKamu € 6noka
ynpasneHnsa

3acthmkcmpoBaTb pasbem D-SUB

HeT KOHTaKTa Ha pa3bémax
NUTaHNA 3neKTpo,qu|raTene|7|
HaTAXeK

BocCCTaHOBUTb KOHTAKT
NUTaHNA 3neKTpo,qu|raTenel7|

9. YTU/IN3ALIUA

O6opy,qosaHv|e, NMPU3HAHHOE HENPUTOoAHbIM K 3KCNlyaTauumn, noanexunT yTunusayun.

O6opynoBaHMe He MMeeT B CBOEN KOHCTPYKUMMU KAKUX-TMBO XMMUUECKUX, BUONOTMUYECKUX Un
PaAMOaKTUBHbIX 3/1€MEHTOB, KOTOpble Mpu CO6MIOAEHUU MPaBWUA XPAHEHUS W 3KChnyaTauuu
MOr/i 6bl MPUHECTU Yiep6 340POBLIO NTIOAEN UM OKPYXAOLWen cpeae.

YTunusaumsa 060pydoBaHWA  AO/MHKHA  COOTBETCTBOBATb  MECTHbIM, PEruoHanbHbIM U
HaLMOHaNbHbIM 3aKOHOAATE/bHBIM HOPMaM M pernameHTam. He Bbi6pacbiBaTb B OKPY)XalOLLyO
cpeay martepuan, He o6nafaloumii cnocobHOCTbi0 6uonoruuecku pasnaratbcsa (MBX, pesuHa,
CUHTETUYECKNE CMOSbl, HeITeNpPOAYKTbl, CUHTETUUECKUE Macnia U np). And yTUnusaumu Takux
maTepuanos Heob6xoANMO 06paLaTbCa B hupmbl, Cleunanusnpytowmecs Ha coope n yTunnsauum
NPOMbILLIEHHbIX OTXOAO0B.

MefHble M anloMUHUEBble AeTanu, nNpeacTaBnsiowme coboi OTXOAbl LBETHbIX METannos,
nognexar cbopy n peanusauum.

137




Pyccknid
|

CteHg MS002 COM
NPUIOXEHWE 1
TepMUHANbl NOAKTIOUEHUSA K TeHepaTopam
VcnoBHble Tun BbiBOA
ODYHKUMOHANbHOE HA3HAUeHUe
0603HayeHuns reHeparopa cTeHpa
B+
BaTapes (+)

30

A

IG (Ignition) Bxop, BKOUEHUSA 3aXUraHNSA

15 B+
AS Alternator Sense

TepmuHan ana nsmepeHus
BVS Battery Voltage HaNpAXEHMA Ha
Sense .
aKKyMynaTOpHOMN 6aTapee

S Sense

B_

3 BaTapes (-) B-
E (Earth) 3emns, 6aTapes (-)

CnyKnT ANA NOAKNIOUYEHNSA UHANKATOPHOW

D+ Namnbl, OCYLLECTBAAOLLEN NOAAYY HaYaNbHOMO

HanpsyxeHns BO36YXAEHNUA U MHANKALNIO
paboToCNOCO6HOCTY reHepaTopa

D+

I Indicator Lamp

IL Illumination

L (Lamp) Bbixoa Ha namny MHAMKaTOpa

61 paboToCnoco6HOCTU reHepaTopa

FR (Field Report) Bbixoa fns KOHTPONSA Harpy3ku Ha

reHepatop 6/10KOM yrpas/ieHus LBUratesem

DFM Digital Field Monitor FR

M Monitor

Ll (Load Indicator) AHanornuHo «FR», HO ¢

WHBEPCHbIM CUTHANOM
b (Drive) Bxog ynpaBneHus perynatopom c ac

TepMuHanom «P-D» reHepaTopos Mitsubishi P/D
(Mazda) u Hitachi (KiaSephia 1997-2000)
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venosHble (DyYHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne Tun BbiBoA
0603HaueHuA YHKLY reHeparopa cTeHpa
SIG (Signal) Bxoa Kof0BOIi YCTAHOBKM HAaNPsXKeHNs
D (Digital) Bxoa KOLOBOM YCTAHOBKM HanpsXKeHUst SIG
Ha amepukaHckux Ford, To xe, uto u «SIG»
RC (Regulator Control) To xe, uto u «SIG»
L(RVC) (Regulated Voltage Control) Moxoxe Ha «SIG»,
TOMbKO IMana3oH N3MEHEHUS HaNPsKeHNs RVC
L(PWM) 11.0-15.5V. YnpaBnatowmn curHan nogaeTcs Ha
TepMuHan «L»
(Communication) Bxog ynpasneHus
C perynaTopoM HanpaxeHns 610KOM yrnpasneHns
asuratenem. Kopenckue asTo. C
BXxof ynpaBneHus perynatopom HanpsikeHus e
C(G) 610KOM YNpaBneHus ABuratenem. AnoHcKue
aBTo.
(Regulated Load Output) Bxog ynpasneHus RLO
RLO HanpsxeHnem ctabunmnsaumm
perynatopa B auanasoHe 11.8-15V (TOYOTA)
(Communication) O6uwee 0603HaueHne
(huU3nuecKoro nHTepdeiica ynpasneHuns un
COM AMarHoCTUKM reHepaTopa. MoryT
MCNONb30BaTbCsA NMPOTOKOSbI «BSD» (Bit Serial
Device), «BSS» (Bit Synchronized Signal) unu com
«LIN» (Local Interconnect Network)
HenocpencreseHHOe yKasaHue Ha nHTepdeiic
LIN YNpaBieHns 1 ANarHoCTMKM reHeparopa no
npotokony «LIN» (Local Interconnect Network)
DF
F BbiXxo4 06MOTKM poTopa. FLD
FLD CoefinHeHne perynatopa c 06MOTKOi poTopa
67
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VcnoBHble Tun BbiBOA
0603HaYCHNS (DyYHKUNOHANbHOE HAa3HAYeHne renepatopa crenga
P -
Bbixof € 0AHOW M3 06MOTOK CTaTopa
S reHepatopa. CnyxuT gns onpegeneHus ST

STA perynsaTopom HanpsieHus Bo36yaeHHOro
COCTOAHUA reHepaTopa
Stator P P
(Wave) Bbixog € 04HOM N3 06MOTOK CTaTopa
w reHepatopa Ans NoAKIYeHUs TaxomeTpa B
ABTOMOBGUNAX C AN3ENbHbIMU ABUTATENAMU
(Null) BbiBog, cpefiHe TOUuKn 06MOTOK cTaTopa.
O6bIUHO CNYXMUT AN ynpaBneHus
N WHAMKATOPHON TamMnon paboToCcnoCco6HOCTM
reHepaTopa ¢ MEXaHUYECKUM perynsaTopom
HanpsxeHus
D (Dummy) MycToii, HET NoAKNOUYEHNs, B
OCHOBHOM Ha AMOHCKUX aBTOMO6UNAX
N/C (No connect) HeT nogkntoueHus
(Load Response Control) @yHKUUA 3aePXKKU
peakuuu perynatopa HanpsxeHus Ha
yBeNMYeHne HarpysKku Ha reHepartop.
LRC CocraBnset o1 2.5 go 15 cekyHa. Mpn
(Onuus BK/IIOUEHUN 6ONbLIOKA Harpy3ku (cBeT,
perynaTopos) BEHTUNATOP PaguaTopa) perynarop nnasHo

[06aBNsET HanpsKeHne BO36YaeHMs,
ob6ecneynBas TemM cambiM CTabUNbHOCTb
noaaepxaHua 060poToB asuratens. 0Co6eHHO
3aMeTHO Ha X0NoCTbIX 060poTax
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+38 067 459 42 99
+38 050 105 11 27
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Website: servicems.eu
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yn. GamunuinHas 27,
03-197 BapwaBa

+48 833131970
+48 886 89 30 56

(IS
E-mail: sales@servicems.eu
Website: msgequipment.pl

CNY)XBA TEXHUYECKOI NOAAEPYKKM
+38 067 434 42 94

o0

E-mail: support@servicems.eu
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APPENDIX 2 « OIATOK 2 « ZAtACZNIK 2 « ANEXO 2 « MPU/10XXEHWUE 2
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APPENDIX 3 « JOIATOK 3 » ZALACZNIK 3 » ANEXO 3 « TPUNOXEHWE 3
BOSCH
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